POLSKA OPIS PATENTOWY|97677

e Th | PATENTU TYMCZASOWEGO

Tatent tymmsowy dodatkowy MKP
do patentu

B23q 5/12

a&, Zgtoszono:  28.01.75 (P. 177614) F16h 3/00
w{k&;?s .

: Pierwszeristwo: Int. C1%.
: B23Q 5/12
“ “ Z a ﬂ ‘ ' _ F16H 3/00
PAIEHI“W' Zgtoszenie ogloszono: 31.01.76 CZYToLNIA

PRL

Opis patentowy opublikowano: 31.08.1978

Ur.adu Paiemcwego

Tworca wynalazku: Jerzy Perdenia

Uprawniony z patentu tymczasowego: Politechnika Krakowska,
Krakdw (Polska)

Mechanizm do stopniowania predkosci

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm do stopniowania predkosci napedow maszyn i urzadzen zwlaszcza
tych, wktérych sa wymagane dokladne wigzi kinematyczne migdzy elementem napedzajacym i napedzanym,
np. w obrabiarkach do skrawania metali.

Znane s3 mechanizmy i urzadzenia do uzyskiwania duzej ilosci stopnia przetozen. Naleza do nich mecha-
nizmy do bezstopniowej zmiany przetozer — cierne i taficuchowe — oraz urzadzenia do stopniowej zmiany prze-
tozenia, polegajace na potaczeniu przektadni z watkiem odchylnym Nortona z mechanizmem sumujacym.

Przekladnie bezstopniowe maja jednak ograniczony zakres prgdkosci, sa niedoktadne kinematycznie i po-
zwalaja na przenoszenie stosunkowo malych obcigzen. Réwniez mechanizmy ziozone z przektadni Nortona
z mechanizmem sumujacym, ze wzgledu na ich mata sztywnosé, nie pozwalajg na przenoszenie wigkszych mocy,
a ponadto sposéb sterowania tych mechanizméw uniemozliwia zastosowanie ich w maszynach i urzqdzemach
sterowanych automatycznie.

Mechanizm wedlug wynalazku sktada si¢ z przekltadni zebatych z kotami przesuwnymi osadzonymi na
watkach z hamulcami oraz mechanizmu sumujacego, a jego istota jest to, ze watek napedzajacy jest potaczony
z watkami posrednimi za posrednictwem przektadni z¢batych stopniowych, przekladniami redukcyjnymi, me-
chanizmem sumujacym ztozonym z przektadni zgbatych i potaczonych z watkami oraz z watkiem napgdzanym,
przy czym kota zebate na watku napedzajacym osadzone na stale s3 kotami wigzanymi w stosunku do két
zgbatych przesuwnych osadzonych na watkach posrednich, ktdre sa potgczone z hamulcami.

Mechanizm wedtug wynalazku moze réwniez posiadaé wigkszg ilos¢ watkéw posrednich z hamulcami
i przektadniami redukcyjnymi w ilodci réwnej ilosci walkéw posrednich oraz mechanizméw sumujacych w ilosci
mniejszej o jeden od iloSei watkow posrednich, przy czym watek napedzajacy za poérednictwem przektadni: -
zg¢batych stopniowych o kotach wigzanych taczy sie z watkami posrednimi, a dwa walki posrednie tqcza si¢ za
posrednictwem przektadni redukcyjnych z mechanizmem sumujacym, ktérego walek wyjsciowy jest potaczony
z nastepnym watkiem posrednim za pomocg kolejnego mechanizmu sumujacego i kolejnej przektadni redukcyj-
nej, za$ ostatni mechanizm sumujacy za posrednictwem kolejnej przektadni redukcyjnej taczy ostatni walek
posredni z watkiem wyjéciowym poprzedniego mechanizmu sumujacego i walkiem napgdzanym.
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Zaletag mechanizmu wedlug wynalazku jest mozliwos¢ uzyskiwania duzej ilosci stopni predkosci przy
stosunkowo duzej doktadnoici kinematycznej i tatwos¢ sterowania, co umozliwia jego zastosowanie w maszy-
nach ze sterowaniem automatycznym.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia schemat mechanizmu z dwoma watkami posrednimi, a fig. 2 — mechanizm o trzech watkach posrednich.

Watek napedzajacy 1 z osadzonymi na nim kotami zgbatymi jest potaczony z watkami pofrednimi 21 3 za
posrednictwem przektadni zgbatych stopniowych 4 i 5, przektadniami redukcyjnymi 8 i 9, mechanizmem sumu-
jacym 10 ztozonym z przektadni zgbatych i potaczonym z watkami 2 i 3 oraz z watkiem napedzanym 11, przy
czym kola zgbate na walku 1 osadzone s3 na state i s3 kotami wigzanymi w stosunku do k61 zebatych przesuw-
nych osadzonych na watkach 2 i 3, ktére sg potaczone z hamulcami 6 i 7.

"W przypadku, gdy mechanizm sk}ada si¢ z wigkszej liczby niz dwa watki posrednie, do kt6rych doprowa-
dzony jest naped z walka napgdowego, mechanizm jest zaopatrzony w dodatkowe mechanizmy sumujgce w ilo-
$ci o jeden wigcej na kaidy dodatkowy watek posredni i przektadnie¢ redukcyjng. Jeden mechanizm sumujgcy
sumuje wéwczas predkoéci obrotowe z dwéch watkéw posrednich, a dmgi predkosci obrotowe z pierwszego
mechanizmu sumujacego i nastepnego watka posredniego, ewentualny trzeci mechanizm sumujacy — z mecha-
nizmem sumujacym drugiego i nastgpnego watka posredniego. -

Dziatanie mechanizmu wediug wynalazku jest nastepujace. Z watka napgdowego 1 naped na watek napg-
dzany 11 jest przenoszony przez watek 2, przy zahamowanym za pomoca hamulca 7 watku 3, za posrednictwem
przektadni zebatych 4, przektadni redukcyjpych 8 i mechanizmu sumujacego 10, ktéry speinia wéwczas role
przektadni obiegowej. Naped z watka napgdowego 1 na watek napedzany 11 moze by¢ réwniez przenoszony
przez watek 3, przy zahamowanym za pomocg hamulca 6 watku 2, za poSrednictwem przekiadni zebatych 5,
przektadni redukcyjnej 9 i mechanizmu sumujgcego 10, ktéry speinia role przektadni obiegowej lub przy
wytaczonych hamulcach 6 i 7 przez watek 2 za posrednictwem przektadni zgbatych 4, przektadni redukcyjnej 8
do mechanizmu sumujacego 10 i z drugiej strony z watka 3 za posrednictwem przektadni zgbatych S, przektadni
redukcyjnej 9 do mechanizmu sumujacego 10, w ktérym oba ruchy s3 sumowane.

W mechanizmie posiadajacym trzy walki posSrednie jak w przedstawionym na fig. 2 z kotami zebatymi
osadzonymi na watku napedzajacym 1, wspdipracuja kota zgbate przesuwne, osadzone na watkach posrednich
2, 3 i13, a watek napedzany 16 jest potaczony za posrednictwem mechanizmu sumujgcego 12 i przektadni
redukcyjnej 18 z watkiem wyjéciowym mechanizmu sumujacego 10, a z drugiej strony za posrednictwem mecha-
nizmu sumujacego 12 i przektadni redukcyjnej iS5 taczy si¢ z watkiem posrednim 13, ktéry poprzez przektadnig
14 jest napedzany przez watek 1. Mechanizm ten moze pracowaé przy unieruchomionych watkach 2, 313
odpowiednio za pomocg hamulcéw 6, 71 17.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm do stopniowania predkosci sktadajacy si¢ z przektadni zgbatych z kotami przesuwnymi
osadzonymi na watkach z hamulcami oraz mechanizmu sumujacego, znamienny ty m, Zze watek napedza-
jacy (1) jest potaczony z watkami posrednimi (2, 3) za posrednictwem przektadni zgbatych stopniowych (4, 5),
: przektadniami redukcyjnymi (8, 9) mechanizmem sumujacym (10) ztozonym z przekiadni zgbatych i potaczo-
nym z watkami (2, 3) oraz z watkiem napedzanym (11) przy czym kota zgbate na walku (1) osadzone na state
sg kotami wiazanymi w stosunku do kdt zgbatych przesuwnych osadzonych na watkach (2, 3), ktére sg potaczo-
ne z hamulcami (6, 7).

2. Mechanizm do stopniowania predkosci sktadajacy sie z przekiadni z¢batych z kolami przesuwnymi
osadzonymi na watkach z hamulcami oraz mechanizméw sumujacych, znamienrny ty m, Ze ma wigcej niz
dwa watki posrednie (2, 3 i 13).z hamulcami (6, 7 i 17) i przektadniami redukcyjnymi (8, 9 i 15) w ilodci réwnej
liczbie walkow posrednich, oraz mechanizmy sumujace (10, 12) wilosci mniejszej o jeden od liczby watkéw
posrednich (2, 3i 13), przy czym watek napedzajacy (1) za posrednictwem przektadni zgbatych stopniowych (4,
5i14) o kotach wigzanych taczy si¢ z watkami posrednimi (2, 3i 13), a dwa walki posrednie (2, 3) taczy si¢ za
posrednictwem przektadni redukcyjnych (8, 9) z mechanizmem sumujacym (10), ktérego watek wyjsciowy (11)
jest potaczony z nastgpnym watkiem posrednim (13) za pomoca kolejnego mechanizmu sumujacego (12) i kolej-
nej przektadni redukcyijnej (15), za$ ostatni mechanizm sumujacy za posrednictwem kolejnej przektadni reduk-
cyjnej taczy ostatni walek posredni z watkiem wyjéciowymn poprzedniego mechanizmu sumujacego i watkiem
nap¢dzanym.
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