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(54)实用新型名称

一种带有升降式称重机构的自动煮饭机

(57)摘要

本实用新型公开一种带有升降式称重机构

的自动煮饭机，包括：箱体、抽屉结构、升降式称

重系统、电饭煲、开合装置、加米装置、进排水系

统以及淘洗装置，抽屉结构在箱体上进行往复运

动，升降式称重系统包括：升降杆、升降座、称重

传感器、五环插座、以及五环插头，升降杆驱动升

降座进行上下移动从而令电饭煲与称重传感器

接触或分离。本实用新型通过升降式称重系统进

行抬升或下降，从而实现对电饭煲整体的称重，

以便于在进行加米、加水时，通过称重传感器实

时检测重量信息，并计算加入的米量以及水量，

以此对加入的米量与水量进行控制，提高检测与

控制的精度，以此实现定量煮饭，满足自动化煮

饭的需求，减少人工操作。
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1.一种带有升降式称重机构的自动煮饭机，其特征在于，包括：箱体、设置于所述箱体

底部的抽屉结构、设置于所述抽屉结构上的升降式称重系统、放置于所述升降式称重系统

上的电饭煲、设置于所述电饭煲旁侧的开合装置、设置于所述电饭煲上方的加米装置、进排

水系统以及淘洗装置，所述抽屉结构在箱体上进行往复运动，所述升降式称重系统包括：均

匀设置于所述抽屉结构上的若干升降杆、设置于所述升降杆的输出端上的升降座、与所述

电饭煲可分离式接触的称重传感器、设置于所述电饭煲底部的五环插座、以及与所述五环

插座对接的五环插头，所述升降杆驱动升降座进行上下移动从而令电饭煲与称重传感器接

触或分离。

2.根据权利要求1所述的带有升降式称重机构的自动煮饭机，其特征在于，所述升降式

称重系统采用下降式称重方式，所述升降式称重系统还包括：套设于所述电饭煲上的固定

环、以及设置于所述电饭煲旁侧的支承座，所述称重传感器均匀分布与所述支承座上，所述

固定环的底面与称重传感器接触，所述五环插头设置于升降座上。

3.根据权利要求1所述的带有升降式称重机构的自动煮饭机，其特征在于，所述升降式

称重系统采用抬升式称重方式，所述升降座为环形，所述称重传感器均匀设置于所述升降

座上，所述抽屉结构上设置有支承块，所述支承块穿过升降座的环形结构，所述五环插头设

置于支承块上。

4.根据权利要求1所述的带有升降式称重机构的自动煮饭机，其特征在于，所述电饭煲

采用翻盖式电饭煲，所述电饭煲包括：煲体、以及铰接于所述煲体上的盖体，所述开合装置

包括：设置于所述箱体内的电机座、设置于所述电机座上的翻转驱动电机、以及与所述翻转

驱动电机的输出端连接的翻盖曲柄，所述翻盖曲柄与电饭煲的盖体活动连接，所述翻转驱

动电机驱动翻转曲柄进行上下旋转从而驱动盖体沿铰接位进行翻转。

5.根据权利要求1所述的带有升降式称重机构的自动煮饭机，其特征在于，所述电饭煲

采用分离式电饭煲，所述电饭煲包括：煲体、以及活动盖合于所述煲体上的盖体，所述开合

装置包括：设置于所述箱体内的电机支架、设置于所述电机支架上的第一旋转驱动电机、以

及与所述第一旋转驱动电机的输出端连接的第一摆杆，所述第一摆杆与盖体活动连接，所

述第一旋转驱动电机驱动第一摆杆进行旋转从而使得盖体与煲体盖合或分离。

6.根据权利要求1所述的带有升降式称重机构的自动煮饭机，其特征在于，所述电饭煲

采用分离式电饭煲，所述电饭煲包括：煲体、以及活动盖合于所述煲体上的盖体，所述开合

装置包括：设置于所述箱体内的固定支架、设置于所述固定支架上的开合升降电机、与所述

开合升降电机的输出端连接的开合升降丝杆、套设于所述开合升降丝杆上的开合升降丝

母、与所述开合升降丝母连接的开合升降板、设置于所述开合升降板上的第二旋转驱动电

机、以及与所述第二旋转驱动电机的输出端连接的第二摆杆，所述第二摆杆与盖体活动连

接，所述开合升降电机驱动开合升降丝杆旋转从而驱动开合升降板进行上下往复移动，所

述第二旋转驱动电机驱动第二摆杆进行旋转从而使得盖体与煲体盖合或分离，所述开合升

降板的上下移动极限位置处分别设置有开合限位开关。

7.根据权利要求1所述的带有升降式称重机构的自动煮饭机，其特征在于，所述加米装

置包括：米斗、与所述米斗连接的出米槽、以及设置于所述米斗与出米槽的连接处的电控

阀，所述出米槽延伸至电饭煲的上方。

8.根据权利要求1所述的带有升降式称重机构的自动煮饭机，其特征在于，所述进排水
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系统包括：进水管道、排水管道以及连接管道，所述进水管道、排水管道以及连接管道之间

通过三通接头连接，所述进水管道接入自来水，所述进水管道上设置有进水电磁阀，所述排

水管道连接有抽水泵，排水管道上设置有排水电磁阀，所述连接管道与淘洗装置连接。

9.根据权利要求1所述的带有升降式称重机构的自动煮饭机，其特征在于，所述淘洗装

置包括：设置于所述箱体上的淘洗升降电机、与所述淘洗升降电机的输出端连接的淘洗升

降丝杆、套设于所述淘洗升降丝杆上的淘洗升降丝母、与所述淘洗升降丝母连接的淘洗升

降板、设置于所述淘洗升降板上的搅拌驱动电机、与所述搅拌驱动电机的输出端连接的传

动模组、与所述传动模组连接的进出水搅拌杆、设置于所述进出水搅拌杆顶部的旋转接头、

设置于所述进出水搅拌杆底部的滤网、以及设置于所述进出水搅拌杆上的搅拌桨，所述淘

洗升降电机驱动淘洗丝杆旋转从而驱动淘洗升降板进行上下往复移动，所述搅拌驱动电机

通过传动模组驱动进出水搅拌杆进行旋转，所述旋转接头与进排水系统连接，所述淘洗升

降板的上下移动极限位置处分别设置有淘洗限位开关。

权　利　要　求　书 2/2 页

3

CN 216984502 U

3



一种带有升降式称重机构的自动煮饭机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及自动煮饭机技术领域，尤其涉及一种带有升降式称重机构的自动

煮饭机。

背景技术

[0002] 目前的煮饭方式大都是采用电饭煲煮饭，需要煮饭时，人工将米从米桶舀出后经

过淘洗，再放入电饭煲内胆内并加入适量清水进行煮饭。对于舀米和淘洗的工作都需要人

工进行，没有实现自动化。在如今生活节奏较高的时代，每天需要安排特定的人员准时去完

成煮饭的工作，浪费了人们很多时间，尤其是对于餐饮行业或职工、学生饭堂等场所来说，

每天煮饭的次数多，煮饭的量也比较大，人工操作带来很多不便。

[0003] 因此，自动煮饭机越来越受到人们的青睐。目前的自动煮饭机，虽然有些能够实现

自动出米以及出水，但是对于出米量及出水量大多是通过出米口以及出水口上的传感器进

行检测，但是检测过程容易因为各种原因而出现误差，存在一定的不稳定性。

[0004] 因此，现有技术存在缺陷，需要改进。

实用新型内容

[0005] 本实用新型的目的是克服现有技术的不足，提供一种带有升降式称重机构的自动

煮饭机。

[0006] 本实用新型的技术方案如下：提供一种带有升降式称重机构的自动煮饭机，包括：

箱体、设置于所述箱体底部的抽屉结构、设置于所述抽屉结构上的升降式称重系统、放置于

所述升降式称重系统上的电饭煲、设置于所述电饭煲旁侧的开合装置、设置于所述电饭煲

上方的加米装置、进排水系统以及淘洗装置，所述抽屉结构在箱体上进行往复运动，所述升

降式称重系统包括：均匀设置于所述抽屉结构上的若干升降杆、设置于所述升降杆的输出

端上的升降座、与所述电饭煲可分离式接触的称重传感器、设置于所述电饭煲底部的五环

插座、以及与所述五环插座对接的五环插头，所述升降杆驱动升降座进行上下移动从而令

电饭煲与称重传感器接触或分离。

[0007] 进一步地，所述升降式称重系统采用下降式称重方式，所述升降式称重系统还包

括：套设于所述电饭煲上的固定环、以及设置于所述电饭煲旁侧的支承座，所述称重传感器

均匀分布与所述支承座上，所述固定环的底面与称重传感器接触，所述五环插头设置于升

降座上。

[0008] 进一步地，所述升降式称重系统采用抬升式称重方式，所述升降座为环形，所述称

重传感器均匀设置于所述升降座上，所述抽屉结构上设置有支承块，所述支承块穿过升降

座的环形结构，所述五环插头设置于支承块上。

[0009] 进一步地，所述电饭煲采用翻盖式电饭煲，所述电饭煲包括：煲体、以及铰接于所

述煲体上的盖体，所述开合装置包括：设置于所述箱体内的电机座、设置于所述电机座上的

翻转驱动电机、以及与所述翻转驱动电机的输出端连接的翻盖曲柄，所述翻盖曲柄与电饭
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煲的盖体活动连接，所述翻转驱动电机驱动翻转曲柄进行上下旋转从而驱动盖体沿铰接位

进行翻转。

[0010] 进一步地，所述电饭煲采用分离式电饭煲，所述电饭煲包括：煲体、以及活动盖合

于所述煲体上的盖体，所述开合装置包括：设置于所述箱体内的电机支架、设置于所述电机

支架上的第一旋转驱动电机、以及与所述第一旋转驱动电机的输出端连接的第一摆杆，所

述第一摆杆与盖体活动连接，所述第一旋转驱动电机驱动第一摆杆进行旋转从而使得盖体

与煲体盖合或分离。

[0011] 进一步地，所述电饭煲采用分离式电饭煲，所述电饭煲包括：煲体、以及活动盖合

于所述煲体上的盖体，所述开合装置包括：设置于所述箱体内的固定支架、设置于所述固定

支架上的开合升降电机、与所述开合升降电机的输出端连接的开合升降丝杆、套设于所述

开合升降丝杆上的开合升降丝母、与所述开合升降丝母连接的开合升降板、设置于所述开

合升降板上的第二旋转驱动电机、以及与所述第二旋转驱动电机的输出端连接的第二摆

杆，所述第二摆杆与盖体活动连接，所述开合升降电机驱动开合升降丝杆旋转从而驱动开

合升降板进行上下往复移动，所述第二旋转驱动电机驱动第二摆杆进行旋转从而使得盖体

与煲体盖合或分离，所述开合升降板的上下移动极限位置处分别设置有开合限位开关。

[0012] 进一步地，所述加米装置包括：米斗、与所述米斗连接的出米槽、以及设置于所述

米斗与出米槽的连接处的电控阀，所述出米槽延伸至电饭煲的上方。

[0013] 进一步地，所述进排水系统包括：进水管道、排水管道以及连接管道，所述进水管

道、排水管道以及连接管道之间通过三通接头连接，所述进水管道接入自来水，所述进水管

道上设置有进水电磁阀，所述排水管道连接有抽水泵，排水管道上设置有排水电磁阀，所述

连接管道与淘洗装置连接。

[0014] 进一步地，所述淘洗装置包括：设置于所述箱体上的淘洗升降电机、与所述淘洗升

降电机的输出端连接的淘洗升降丝杆、套设于所述淘洗升降丝杆上的淘洗升降丝母、与所

述淘洗升降丝母连接的淘洗升降板、设置于所述淘洗升降板上的搅拌驱动电机、与所述搅

拌驱动电机的输出端连接的传动模组、与所述传动模组连接的进出水搅拌杆、设置于所述

进出水搅拌杆顶部的旋转接头、设置于所述进出水搅拌杆底部的滤网、以及设置于所述进

出水搅拌杆上的搅拌桨，所述淘洗升降电机驱动淘洗丝杆旋转从而驱动淘洗升降板进行上

下往复移动，所述搅拌驱动电机通过传动模组驱动进出水搅拌杆进行旋转，所述旋转接头

与进排水系统连接，所述淘洗升降板的上下移动极限位置处分别设置有淘洗限位开关。

[0015] 采用上述方案，本实用新型通过升降式称重系统进行抬升或下降，从而实现对电

饭煲整体的称重，以便于在进行加米、加水时，通过称重传感器实时检测重量信息，并计算

加入的米量以及水量，以此对加入的米量与水量进行控制，提高检测与控制的精度，以此实

现定量煮饭，满足自动化煮饭的需求，减少人工操作。

附图说明

[0016] 图1为本实用新型的结构示意图。

[0017] 图2为下降式称重方式升降式称重系统以及开合装置的结构示意图。

[0018] 图3为抬升式称重方式升降式称重系统的结构示意图。

[0019] 图4为下降式称重方式配合分离式电饭煲的结构示意图。
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[0020] 图5为抬升式称重方式配合分离式电饭煲的结构示意图。

[0021] 图6为加米装置的结构示意图。

[0022] 图7为进排水系统的结构示意图。

[0023] 图8为淘洗装置的结构示意图。

具体实施方式

[0024] 以下结合附图和具体实施例，对本实用新型进行详细说明。

[0025] 请参阅图1、图2，本实用新型提供一种带有升降式称重机构的自动煮饭机，包括：

箱体1、设置于所述箱体1底部的抽屉结构2、设置于所述抽屉结构2上的升降式称重系统3、

放置于所述升降式称重系统3上的电饭煲4、设置于所述电饭煲4旁侧的开合装置5、设置于

所述电饭煲4上方的加米装置6、进排水系统7以及淘洗装置8。所述抽屉结构2在箱体1上进

行往复运动。所述升降式称重系统3包括：均匀设置于所述抽屉结构2上的若干升降杆31、设

置于所述升降杆31的输出端上的升降座32、与所述电饭煲4可分离式接触的称重传感器33、

设置于所述电饭煲4底部的五环插座34、以及与所述五环插座34对接的五环插头35。所述升

降杆31驱动升降座32进行上下移动从而令电饭煲4与称重传感器33接触或分离。

[0026] 当需要煮饭时，开合装置5打开电饭煲4的盖体，加米装置6往电饭煲4中倾倒设定

量的米，然后通过进排水系统7以及淘洗装置8协同完成淘洗以及排水的工作。完成淘洗后，

再通过进排水系统7往电饭煲4内注入设定的水量，然后开合装置5将盖体盖回到电饭煲4

上，以此进行煮饭工作。在进行加米前时，升降杆31启动，驱动升降座32移动，使得电饭煲4

与称重传感器33接触，从而通过称重传感器33测量出所加入的米与水的重量，并以此进行

米与水的供给量控制，提高米量与水量检测的准确性。

[0027] 请参阅图2，在一些实施例中，所述升降式称重系统3采用下降式称重方式。当升降

式称重系统3采用下降式称重方式时，所述升降式称重系统3还包括：套设于所述电饭煲4上

的固定环43、以及设置于所述电饭煲4旁侧的支承座37。所述称重传感器33均匀分布与所述

支承座37上，所述固定环43的底面与称重传感器33接触，所述五环插头35设置于升降座32

上。

[0028] 当需要进行称重时，升降杆31回缩，驱动升降座32下降，使得固定环43落在支承座

37上并压在称重传感器33上，从而通过称重传感器33实时检测电饭煲4的重量变化，以此依

次检测出电饭煲4内加入的米与水的量，对加米装置6的出米量以及进排水系统7的注水量

进行有效检测与控制。完成加米加水以及称重之后，升降杆31伸出，驱动升降座32上升，将

电饭煲4顶起并与称重传感器33分离，同时五环插头35插入到五环插座34中，从而实现电饭

煲4的电性连接，满足电饭煲4的工作所需的电能需求。

[0029] 请参阅图3，在一些实施例中，所述升降式称重系统3采用抬升式称重方式。当升降

式称重系统3采用抬升式称重方式时，所述升降座32为环形，所述称重传感器33均匀设置于

所述升降座32上，所述抽屉结构2上设置有支承块38，所述支承块38穿过升降座32的环形结

构，所述五环插头35设置于支承块38上。

[0030] 当需要进行称重时，升降杆31伸出，驱动升降座32上升，使得升降座32上的称重传

感器33与电饭煲4的底部接触，并将电饭煲4托起，使得五环插座34与五环插头35分离。当升

降杆31伸出到设定位置后，称重传感器33对电饭煲4的重量变化进行实时检测，以此依次检
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测出电饭煲4内加入的米与水的量，对加米装置6的出米量以及进排水系统7的注水量进行

有效检测与控制。完成加米加水以及称重之后，升降杆31回缩，驱动升降座32下降，使得电

饭煲4落在支承块38上并与升降座32分离，同时五环插头35插入到五环插座34中，从而实现

电饭煲4的电性连接，满足电饭煲4的工作所需的电能需求。

[0031] 请参阅图2，在一些实施例中，所述电饭煲4采用翻盖式电饭煲，所述电饭煲4包括：

煲体41、以及铰接于所述煲体41上的盖体42。所述开合装置5包括：设置于所述箱体1内的电

机座511、设置于所述电机座511上的翻转驱动电机512、以及与所述翻转驱动电机512的输

出端连接的翻盖曲柄513，所述翻盖曲柄513与电饭煲4的盖体42活动连接，所述翻转驱动电

机512驱动翻转曲柄513进行上下旋转从而驱动盖体42沿铰接位进行翻转。

[0032] 当需要打开盖体42时，翻转驱动电机512启动，驱动翻盖曲柄513旋转，从而带动盖

体42绕铰接位进行翻转，使得盖体42从煲体41上掀开，实现开盖动作。当需要将盖体42盖合

时，翻转驱动电机512反向运转，驱动翻盖曲柄513旋转，从而带动盖体42绕铰接位进行翻

转，使得盖体42盖合于煲体41上，实现合盖动作。采用上述方式进行开合盖，可满足下降式

称重方式以及抬升式称重方式的翻盖式电饭煲的开合盖需求。

[0033] 请参阅图4，在一些实施例中，当所述升降式称重系统3采用下降式称重方式，且所

述电饭煲4采用分离式电饭煲，则开合装置5不需要为升降式称重系统3的抬升称重进行避

位。所述电饭煲4包括：煲体41、以及活动盖合于所述煲体41上的盖体42。所述开合装置5包

括：设置于所述箱体1内的电机支架521、设置于所述电机支架521上的第一旋转驱动电机

522、以及与所述第一旋转驱动电机522的输出端连接的第一摆杆523。所述第一摆杆523与

盖体42活动连接，所述第一旋转驱动电机522驱动第一摆杆523进行旋转从而使得盖体42与

煲体41盖合或分离。

[0034] 当需要打开盖体时，煲体41在升降杆31的驱动下进行下降并实现称重，然后第一

旋转驱动电机522驱动第一摆杆523进行旋转，从而将盖体42移开，实现开盖动作。当需要将

盖体42进行盖合时，第一旋转驱动电机522驱动第一摆杆523进行旋转，从而将盖体42移动

到煲体41上方，煲体41在升降杆31的驱动下上升并顶上套入盖体42，实现合盖动作。

[0035] 请参阅图5，在一些实施例中，当所述升降式称重系统3采用抬升式称重方式，而且

所述电饭煲4采用分离式电饭煲，则开合装置5需要为升降式称重系统3的抬升称重进行避

位。所述电饭煲4包括：煲体41、以及活动盖合于所述煲体41上的盖体42。所述开合装置5包

括：设置于所述箱体1内的固定支架531、设置于所述固定支架531上的开合升降电机532、与

所述开合升降电机532的输出端连接的开合升降丝杆533、套设于所述开合升降丝杆533上

的开合升降丝母534、与所述开合升降丝母534连接的开合升降板535、设置于所述开合升降

板535上的第二旋转驱动电机536、以及与所述第二旋转驱动电机536的输出端连接的第二

摆杆537。所述第二摆杆537与盖体42活动连接。所述开合升降电机532驱动开合升降丝杆

533旋转从而驱动开合升降板535进行上下往复移动。所述第二旋转驱动电机536驱动第二

摆杆537进行旋转从而使得盖体42与煲体41盖合或分离。所述开合升降板535的上下移动极

限位置处分别设置有开合限位开关538。

[0036] 当需要打开盖体42时，开合升降电机532启动，驱动开合升降丝杆533进行旋转从

而驱动开合升降板535向上移动，以此通过第二摆杆537将盖体42向上移动。然后第二旋转

驱动电机536驱动第二摆杆537进行旋转，从而将盖体42移开，完成开盖动作。当需要将盖体

说　明　书 4/7 页

7

CN 216984502 U

7



42进行盖合时，第二旋转驱动电机536驱动第二摆杆537进行旋转，从而将盖体42移动到煲

体41上方。然后开合升降电机532启动，驱动开合升降丝杆533进行反向旋转，从而驱动开合

升降板535向下移动，令盖体42盖合于煲体41上方，实现合盖动作。

[0037] 请参阅图6，所述加米装置6包括：米斗61、与所述米斗61连接的出米槽62、以及设

置于所述米斗61与出米槽62的连接处的电控阀63。所述出米槽62延伸至电饭煲4的上方。在

米斗61中装满米。在开合装置5完成开盖工作后，电控阀63打开，使得米斗61中的米进入出

米槽62中，并沿着出米槽62落入到电饭煲4中。通过称重传感器33实时检测电饭煲4的重量

变化，检测出电饭煲4中所加入的米的量，并在米量达到设定值时输出相应的信号，从而控

制电控阀63关闭，截断米斗61与出米槽62，完成加米流程。

[0038] 请参阅图7，所述进排水系统7包括：进水管道71、排水管道72以及连接管道73，所

述进水管道71、排水管道72以及连接管道73之间通过三通接头74连接。所述进水管道71接

入自来水，所述进水管道71上设置有进水电磁阀711。所述排水管道72连接有抽水泵721，排

水管道72上设置有排水电磁阀722。所述连接管道73与淘洗装置8连接。在淘洗前，启动进水

电磁阀711，从而将自来水引入到连接管道73中，进而通过淘洗装置8流入到电饭煲4内，并

通过称重传感器33实时检测重量以计算注水量后控制进水电磁阀711关闭，以便于对电饭

煲4中的米进行淘洗。完成淘洗后，排水电磁阀722开启，同时启动抽水泵721，从而将洗米水

从电饭煲4中抽出，满足排水的需求。完成淘洗后，再通过启动进水电磁阀711，往电饭煲4中

注入自来水，以供应满足煮饭的水量需求。

[0039] 请参阅图8，所述淘洗装置8包括：设置于所述箱体1上的淘洗升降电机81、与所述

淘洗升降电机81的输出端连接的淘洗升降丝杆82、套设于所述淘洗升降丝杆82上的淘洗升

降丝母83、与所述淘洗升降丝母83连接的淘洗升降板84、设置于所述淘洗升降板84上的搅

拌驱动电机85、与所述搅拌驱动电机85的输出端连接的传动模组86、与所述传动模组86连

接的进出水搅拌杆871、设置于所述进出水搅拌杆871顶部的旋转接头872、设置于所述进出

水搅拌杆871底部的滤网873、以及设置于所述进出水搅拌杆871上的搅拌桨874。所述淘洗

升降电机81驱动淘洗丝杆82旋转从而驱动淘洗升降板84进行上下往复移动。所述搅拌驱动

电机85通过传动模组86驱动进出水搅拌杆871进行旋转。所述旋转接头872与进排水系统7

连接。所述淘洗升降板84的上下移动极限位置处分别设置有淘洗限位开关88。

[0040] 需要进行淘洗工作时，淘洗升降电机81启动，驱动淘洗升降丝杆82进行旋转，以此

驱动淘洗升降板84向下移动，令进出水搅拌杆871伸入到电饭煲4中。启动进排水系统7的进

水功能，从而通过进出水搅拌杆871将自来水注入到电饭煲4中。完成加水后，启动搅拌驱动

电机85，通过传动模组86驱动进出水搅拌杆871进行旋转，从而通过搅拌桨874对电饭煲4中

的米和水进行充分搅拌，实现淘洗工作。完成淘洗后，启动进排水系统7的排水功能，通过进

出水搅拌杆871将电饭煲4内的水抽出，完成排水工作。在进水与排水的过程中，设置于进出

水搅拌杆871底部的滤网873可以阻隔米粒，避免米粒进入到进出水搅拌杆871中甚至是进

排水系统7中而导致管道的堵塞。

[0041] 本实用新型提供两种称重方式的升降式称重系统3，分别为下降式称重方式以及

抬升式称重方式，同时根据电饭煲4的盖合方式，设置对应的开合装置5，满足电饭煲4的开

合盖需求。具体工作方式如下：

[0042] 一、下降式称重方式配合翻盖式电饭煲：
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[0043] 请参阅图2，将载有电饭煲4的抽屉结构2推入箱体1内，同时也把电饭煲4盖体42上

的把手推入翻盖曲柄513上。启动翻盖驱动电机512驱动翻盖曲柄513旋转把盖体42掀开到

设定位置后停止，而翻盖曲柄513继续向后翻离开盖体42把手一些才停止。启动升降杆31下

降使五环插头35下降离开电饭煲4底部的五环插座34，而电饭煲4也同时下降一些并托架在

称重传感器33上，这时整个电饭煲4的煲体41和盖体42就独立托架在称重传感器33上即可

实现称重。

[0044] 加米装置6开始下米，当达到设定量时，称重传感器33发出信号使加米装置6停止

下米，接着收到信号的淘洗装置8下放入电饭煲4内，在米面上方停止后开始进水，当达到设

定量时，称重传感器33发出信号让进排水系统7停止进水，并启动淘洗装置8继续下放伸入

米内。然后启动进出水搅拌杆871旋转搅拌洗米，完后并发出信号启动进排水系统7把洗米

水抽出排走。当达到设定量时，称重传感器33发出信号让进排水系统7停止抽水，重复进行

洗米。完成洗米并加完煮饭水后，淘洗装置8缩回复位，启动升降杆31升起，使五环插头35插

入电饭煲4底部的五环插座34上，并把电饭煲4托起，使电饭煲4离开称重传感器33，开合装

置5把盖体42按原路送回复位，然后启动煮饭。煮饭完成后，把抽屉结构2拉出，把电饭煲取

出来盛饭。

[0045] 二、下降式称重方式配合分离式电饭煲：

[0046] 请参阅图4，将载着电饭煲4的抽屉结构2推进箱体1内，电饭煲4的盖体42上的把手

被推进第一摆杆523的叉口内。当需要进行称重时，启动升降杆31下降，使得五环插头35下

降离开电饭煲4底部的五环插座34，而电饭煲4的煲体41也同时下降一些并托架在称重传感

器33上。此时电饭煲4的盖体42与第一摆杆523活动连接，并且不随着电饭煲4的煲体41下

降，因此与煲体41分离。然后第一旋转驱动电机522驱动第一摆杆523进行旋转，将盖体42移

开并向加米装置发送相应的信号。

[0047] 加米装置6开始下米，当达到设定量时，称重传感器33发出信号使加米装置6停止

下米，接着收到信号的淘洗装置8下放入电饭煲4内，在米面上方停止后开始进水。当达到设

定量时，称重传感器33发出信号让进排水系统7停止进水，并启动淘洗装置8继续下放伸入

米内。然后启动进出水搅拌杆871旋转搅拌洗米，完后并发出信号启动进排水系统7把洗米

水抽出排走，当达到设定量时，称重传感器33发出信号让进排水系统7停止抽水，重复进行

洗米。完成洗米并加完煮饭水后，淘洗装置8缩回复位，开合装置5把盖体42按原路送回复位

然后启动升降杆31抬升复位，使五环插头35插入电饭煲4底部的五环插座34上，把电饭煲4

托起，使电饭煲4离开称重传感器33并顶上套入电饭煲4盖体42内复位，然后启动煮饭。煮饭

完成后，把抽屉结构2拉出，把电饭煲4取出来盛饭。

[0048] 三、抬升式称重方式配合翻盖式电饭煲：

[0049] 请参阅图3，将载有电饭煲4的抽屉结构2推入箱体1内，同时也把电饭煲盖体42上

的把手推入翻盖曲柄513上，启动翻盖驱动电机512驱动翻盖曲柄513旋转把盖体42掀开到

设定位置后停止，而翻盖曲柄513继续向后翻离开盖体42把手一些才停止。启动升降杆31上

升使电饭煲4上升，五环插座34与五环插头35分离，而称重传感器33同时上升并与电饭煲4

底部接触，这时整个电饭煲4的煲体41和盖体42就独立托架在称重传感器33上即可实现称

重。

[0050] 加米装置6开始下米，当达到设定量时，称重传感器33发出信号使加米装置6停止
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下米，接着收到信号的淘洗装置8下放入电饭煲4内，在米面上方停止后开始进水，当达到设

定量时，称重传感器33发出信号让进排水系统7停止进水，并启动淘洗装置8继续下放伸入

米内，然后启动进出水搅拌杆871旋转搅拌洗米，完后并发出信号启动进排水系统7把洗米

水抽出排走，当达到设定量时，称重传感器33发出信号让进排水系统7停止抽水，重复进行

洗米。完成洗米并加完煮饭水后，淘洗装置8缩回复位，启动升降杆31缩回复位，使五环插头

35插入电饭煲4底部的五环插座34上，然后开合装置5把盖体42按原路送回复位，并通过支

承块38把电饭煲4托起，使电饭煲4离开称重传感器33，然后启动煮饭。煮饭完成后，把抽屉

结构2拉出，把电饭煲4取出来盛饭。

[0051] 四、抬升式称重方式配合分离式电饭煲：

[0052] 请参阅图5，将载着电饭煲4的抽屉结构2推进箱体1内，电饭煲的盖体42上的把手

被推进第二摆杆537的叉口内。当需要进行称重时，开合升降电机532启动，驱动开合升降丝

杆533进行旋转从而驱动开合升降板535向上移动，以此通过第二摆杆537将盖体42向上移

动，与煲体41分离。第二旋转驱动电机536驱动第二摆杆537进行旋转，将盖体42移开。然后

启动升降杆31上升使电饭煲4上升，五环插座34与五环插头35分离，而称重传感器33同时上

升并与电饭煲4底部接触，这时整个电饭煲4的煲体41独立托架在称重传感器33上即可实现

称重，并向加米装置6发送相应的信号。

[0053] 加米装置6开始下米，当达到设定量时，称重传感器33发出信号使加米装置6停止

下米，接着收到信号的淘洗装置8下放入电饭煲4内，在米面上方停止后开始进水，当达到设

定量时，称重传感器33发出信号让进排水系统7停止进水，并启动淘洗装置8继续下放伸入

米内，然后启动进出水搅拌杆871旋转搅拌洗米，完后并发出信号启动进排水系统7把洗米

水抽出排走。当达到设定量时，称重传感器33发出信号让进排水系统7停止抽水，重复进行

洗米。完成洗米并加完煮饭水后，淘洗装置8缩回复位，启动升降杆31缩回复位，使五环插头

34插入电饭煲4底部的五环插座35上，并通过支承块38把电饭煲4托起，使电饭煲4的煲体41

离开称重传感器33。通过第二旋转驱动电机536将盖体42旋转到煲体41的上方，再通过开合

升降电机532驱动盖体42向下移动，从而将盖体42按原路送回复位盖合于煲体41上，然后启

动煮饭。煮饭完成后，把抽屉结构2拉出，把电饭煲4取出来盛饭。

[0054] 综上所述，本实用新型通过升降式称重系统进行抬升或下降，从而实现对电饭煲

整体的称重，以便于在进行加米、加水时，通过称重传感器实时检测重量信息，并计算加入

的米量以及水量，以此对加入的米量与水量进行控制，提高检测与控制的精度，以此实现定

量煮饭，满足自动化煮饭的需求，减少人工操作。

[0055] 以上仅为本实用新型的较佳实施例而已，并不用于限制本实用新型，凡在本实用

新型的精神和原则之内所作的任何修改、等同替换和改进等，均应包含在本实用新型的保

护范围之内。
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图1
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图2

图3
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图4

说　明　书　附　图 3/6 页

13

CN 216984502 U

13



图5

图6
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图7
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图8

说　明　书　附　图 6/6 页

16

CN 216984502 U

16


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002
	CLA00003

	DES
	DES00004
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008
	DES00009
	DES00010

	DRA
	DRA00011
	DRA00012
	DRA00013
	DRA00014
	DRA00015
	DRA00016


