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Zpiisob &isténi predméti

(57) Anotace:

Vynalez se tyka zpisobu €isténi predmétt s pfilepenou

vrstvou nedistot, které je moné rota¢né uchytit. Vynalez

svym feSenim patfi do automatizacni techniky. Zptisob

¢igteni predméti spotiva v tom, Ze Eistény predmét (1) je

otacen kolem své osy a k jeho roztoceni pfichézi po

piitladeni na rotacni prvek (2) a jeho nésledném

roztoceni, piicemz netistota (7) se z isténého piedmétu
(1) odstrani piisobenim odstiedivé sily pti otaceni a pro

pienos otacek z rotatniho prvku (2) na &istény predmet

(1) je vynzito Celni souosé pritlaceni rotaéniho prvku (2)
a Cigténého predmétu (1) nebo boeni pfitlacent rota¢niho

prvku (2) a &isténého predmétu (n.
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Zpiisob ¢isténi predméti

Oblast techniky

Vynélez se tyka zplisobu ¢isténi predméti s ptilepenou vrstvou negistot, zejména rotacnich kovo-
vych polotovarl uréenych k dals$imu zpracovéni, rota¢nich nastrojti, napiiklad kladek a obrabé-
cich néstroji uchycenych pies lozisko, které je mozné rotadné uchytit. Vynélez svym fe$enim
patii do automatiza¢ni techniky.

Dosavadni stav techniky

Pfi riznych vyrobnich ¢innostech se pouzivaji rizné nastroje a pfedméty, jako napiiklad rotaéni
kovové polotovary uréené k dal$imu zpracovani, rota¢ni nastroje (kladky pro obrubovani, lemo-
vani a falcovani), obrabéci nastroje uchycené pies lozisko a nastroje pro nanaseni lepidla. Ty se
vyskytuji nebo pracuji v riznych prostredich a prichazeji do styku s rliznymi latkami. Podle
konkrétni technologie mize jit o lepidla, tmely, barvy, nedistoty a jiné. Casto se stava, ze tyto
latky se nasledné prichyti a hromadi na samotném nastroji a zéroveii (nebo) i na obrabéném pred-
métu. Toto hromadéni je nezadouci a miize zpisobovat problémy v nasledujicich technologic-
kych operacich a v samotném provozu. Mezi nejCastéjsi feSeni patfi zejména manualni &isténi
nastroje pomoci kusu tkaniny, rozpoustédel apod. To vyZzaduje pferuseni vyroby zejména v auto-
matizovanych linkach se $patnou dostupnosti, coz vede ke komplikacim a k ptedrazeni samotné
operace.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky manualniho &isténi, do znaéné miry, umoZziiuje odstranit automatizovany
zplisob Cisténi pfedmétil, zejména rotatnich kovovych polotovari uréenych k daldimu zpracova-
ni, rota¢nich nastroju (kladek) a obrabécich nastroji uchycenych pres loZisko (dale jen ,zneists-
ny pfedmét“) dle vynalezu. P¥i tomto zpiisobu se zneCistény predmét, ktery je rotaéné uchycen
napfiklad v loZisku, pfitla¢i na rotaéni prvek, ktery je pohanén motorem. Otageni rotaéniho prvku
se mechanicky pfenese i na znegistény predmét. Vznikla odstfediva sila na povrchu cténého pred-
métu pisobi i na neistotu, &imZ se tato necistota uvolni v radialnim sméru. Uvolnéna nedistota
se nasledné zachyti na sténach zachytné nadoby, ktera miize byt pokryta vyménitelnou zachytnou
vlozkou.

Pfenos ota¢ek z rotaéniho prvku na zneéistény predmét Ize dosdhnout nékolika zplsoby, mezi
které patii Celni souosé ptitladeni rotaéniho prvku z pruzného materialu a znegisténého predmétu,
kdy se vyuziva vznikly téeci ptevod. Alternativou Je pevny rotaéni prvek a pruzny zneistény
pfedmét, piipadné pevny znedistény predmét i rotadni prvek, pficemz jejich povrchy do sebe
vhodné zapadaji.

Odlisnym piistupem je boéni ptitladeni rotaéniho prvku a znegisténého predmétu, a to s vyuZitim
pruznosti nebo vhodng do sebe zapadajicich povrch.

Ke spojeni rota¢niho prvku a znegisténého predmétu dochazi v libovolném bods pracovniho pro-
storu.

Pro pfenos otacek z motoru na rotaéni prvek Je v n&kterych pFipadech nutné pouzit prevodovku
do rychla, pfi¢emz pro uéinné odstranéni necistoty je tieba dosazeni pomérné vysokych otacek.
Odstfediva sila pisobici na negistotu roste s druhou mocninou otacek.
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Objasnéni vvkresu

Vynélez, jeho technické feseni je blize vysvétleno pomoci obr. 1.

P¥iklady uskuteénéni vynalezu

V automobilovém priimyslu se na spojovani plechd pouziva Casto falcovani. Mezi dva plechové
dily se nanese lepidlo / tmel a tyto dily se nasledn€ postupné falcovaciho nastroji sfalcuji k sobé.
P¥i samotném falcovéani se pouziva fadu nastrojii, pfiemZz béhem tohoto dochazi k vytlaceni
lepidla / tmelu ze zahybu a k naslednému znegisténi falcovacich nastroji od tohoto lepidla.

V tomto piipadé je znedisténym predmétem 1 falcovaci nastroj uchycen v lozisku 13.

V pravidelnych intervalech se ¢istény pfedmét 1 souose ptivede na rotaéni prvek 2 z poddajného
pruzného materialu tak, aby doslo k pritladeni néstroje pro tento rotatni prvek 2 definovanou
silou. Pitom je tieba, aby byla osa rotace nastroje blizka osy rotace rotaéniho prvku 2. Timto
vznikne tieci pievod mezi znegisténym piedmétem 1 a rotanim prvkem 2.

Htidel 3 rota¢niho prvku 2 je uchycen v loziskovém domku 4 a je bud’ pimo, nebo pfes prevo-
dovku 5 sprazeny s htidelem motoru 6. Po pfiloZeni nastroje se rozto¢i motor 6, ¢imz se rozto¢i
i rotadni prvek 2 a zaroveii se pies vytvoreny tfeci prevod rozto¢i zneistény predmet 1.

Rotace néstroje zpusobi odstredivou silu, kterd ma za nasledek uvolnéni nahromadéné necistoty
7. Ta se uvolni a odleti v radialnim sméru. Negistota 7 dopadne zevniti na povrch zachytné nado-
by 8, pri¢emz v ni miize byt uchycena zachytna vlozka 9. Mechanismus uchyceni této vlozky
zajisti jeji rychlou a snadnou vymeénu.

Znetidténou zachytnou nadobu 8 tieba také istit nebo v piipadé pouziti zachytné vlozky 9 danou
vlozku 9 vymétiovat. Tuto operaci vak jiz neni treba tak &asto provadét, jako v piipadé &isteni
samotného néstroje, a zaroveii je tato operace méné &asové naro&na. Samotné pfivedeni zneisté-
ného predmétu | na rotacni prvek 2, jakoz i spusténi a zastaveni motoru 6 je realizovano ptizpu-
sobenim vlastni technologické linky (nap¥. naprogramovénim robota nesouciho nastroj).

Rotaéni prvek 2, motor 6, méni¢ 10, elektricky rozvadég 11 a prevodovka 5 jsou pevné uchyceny
na stojanu 12, ktery je upevnén na podlaze 13. Tim se zajisti presnd pozice rotaéniho prvku 2
v prostoru.

Jinou variantou je ustaveni rota¢niho prvku 2 tak, aby se tento pritlagil na znecistény nastroj 1.
Tohoto 1ze dosahnout bud’ na miru vytvofenym mechanismem, nebo pomoci pouZiti primyslové-
ho robotického ramene / polohovadla.

Tieci prevod mize byt vytvofen i jinymi tvary, s tim, Ze musi byt vytvofena dostatecnd stycna
plocha mezi ¢isténym predmétem 1 a rotaénim prvkem 2. Ideélni je tvar rotaéniho prvku prizpu-
sobit nastroji.

V piipadé, e prichazi k prenosu necistot na samotny rotaéni prvek 2, je vhodné jej roztocit
i samostatné v dobg, kdy se jiz ¢isténi predmétu 1 skoncilo. Operaci &iténi rotaéniho prvku 2 je
vhodné provadét idealng v prostojich, kdy se provadi jina technologicka operace. Ke spojeni
rotaéniho prvku 2 a znegisténého predmétu 1 dochazi v libovolném bodé pracovniho prostoru.
Vhodné otacky a doba trvani otaCeni zavisi na typu znedistujicich latek, pozadované miry oCiste-
ni a priméru nastroje, resp. vzdalenosti &isténé plochy od osy rotace. Urgitym omezenim je, Ze
v zavislosti na materialu néstroje a viskoznich vlastnosti nedistot nemusi vzdy piijit k jejich
aplnému odstranéni.
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Podminkou pouziti tohoto fe3eni je to, aby se nastroj mohl otacet kolem své osy na pomérn&
vysokych otackach, coz klade vysoké naroky na jeho uchyceni v lozisku 15. Toto Ize zajistit
pouZitim loZisek 15 s vysokou povolenou rychlosti otageni. Kromé toho Je tieba zajistit vhodnou
sty¢nou plochu pro pfenos to¢ivého momentu z rotac¢niho prvku 2.

Prumyslové vyuZitelnost

Navrzené technické feseni dle vynalezu je mozné vyuzit viude tam, kde pfichazi ke znegisténi
nastroji nebo predmétii, zejména rotaénich, hrubou vrstvou, &ili zejména v primyslové vyrobeg,
napf. v automobilovém pramyslu. Pfinosem je vyvarovéni se prostojim kvili ¢isténi a dspora
pracovni sily na Cisténi.

PATENTOVE NAROKY

1. Zpusob ¢isténi zneSisténych predméti, zejména rotadnich kovovych polotovard uréenych
k dal$imu zpracovani, rota¢nich nastroju, napfiklad kladek, obrab&cich nastroji uchycenych pres
loZisko a nastrojii pro nanseni lepidla, které Je mozné rotang uchytit, vyznadujici se
tim, Ze zneCiStdny predmét (1) se roztadi kolem své osy prostiednictvim otalejiciho se rotadni-
ho prvku (2), ke kterému se pfitlaCuje, pficemZ necistota (7) se ze znedidténého predmétu (1)
odstrani pisobenim odstiedivé sily pii jeho otaceni.

2. Zpiisob ¢isténi znecisténych predméti podle naroku 1, v yznadujici se tim, Ze pro
roztaceni zneCisténého predmétu (1) kolem jeho osy je vyuZito ¢elniho souosého pritladeni rotag-
niho prvku (2) na znegistény predmét (1).

3. Zpisob cCisténi znetisténych predméti podle ndroku I, vyznadujici se tim, Ze pro
roztaCeni zneCisténého predmétu (1) kolem Jeho osy je vyuZito bo¢niho pritladeni rotaéniho
prvku (2) na znegistény predmét (1).

4. Zpisob ¢isténi znedisténych predméti podle narokii 1 az3, vyznaéujici se tim ,
Ze rotatni prvek (2) pfipevnén na hiideli (3) Je spfaZen s motorem (6), ktery ho roztagi, pri¢emz
k rotaénimu prvku (2) se pfitlagi pohyblivy znetistény predmét (1) bud® rucng, nebo pomoci
manipulatoru.

5. Zpisob ¢isténi znedisténych predméta podle narokii 1 az4, vyzna&ujici se tim ,
Ze necistota (7) dopadne zevnitt na povrch zachytné nadoby (8), ve které je uchycena zachytna
vloZka (9) s mechanismem uchyceni k zajisténi Jejirychlé a jednoduché vymeény.

6. Zpisob ¢isténi znedisténych predmét podle naroki 1 az 3, vyznadu jici se tim,

Ze ke spojeni rota¢niho prvku (2) a znegisténého pfedmétu (1) dochazi v libovolném bodé pra-
covniho prostoru.

1 vykres
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