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(57)  Anotace:

Zptsob ovladani dveii bez dotyku lidské ruky, kde se
oteviraci i zaviraci mechanismus (I), pficemZ se pfi
otevirani zablokuje zaviraci ¢ast a pfi zavirdni se
zablokuje oteviraci &ast, takZe sila nutna k otevieni
dvefniho k¥idla (1), nikdy nepiisobi proti sile nutné

k zavfeni, ani naopak. Oteviraci a zaviraci mechanismus
(1) je iniciovan ovladacim mechanismem (IT),
uzptisobeny pro ovladani nohou. Zafizeni k provadéni
zpiisobu ovladani dveti, které spociva v tom, ze

s vyhodou ve spodni &asti dvefniho kiidla (1) je
uspotadan oteviraci a zaviraci mechanismus (T)
aktivovany pisobenim vnéj3i sily (39) na ovladaci
mechanismus (IT), ktery je opatfeny naslapnym ramenem
(34). Zafizeni ma oto¢ny &len (5), upraveny tak, Ze pfi
aktivaci oteviraciho a zaviractho mechanismus (IT) se
tento ota¢i. Pomoci zapadky (7) je zajiténo, Ze nedochazi
k ptisobeni oteviraci a zaviraci sily proti sobé. Zatizeni
ma oteviraci a zaviraci mechanismus (I) pneumaticky.
Zatizeni mé oteviraci a zaviraci mechanismus (I)
pneumaticko-hydraulicky. Zafizeni ma oteviraci a
zaviraci mechanismus (I) hydraulicky s akumulaci
energie.
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Zpisob oviadani dveii bez dotyku lidské ruky a zaf¥izeni k provadéni tohoto zpusobu

Oblast techniky
Vynalez se tyka zpiisobu ovladani dvefi bez dotyku lidské ruky, p#i kterém je dveini kiidlo opat-

feno oteviracim a zaviracim mechanismem a dale ovladacim mechanismem. Vynalez se rovnéz
tyka zafizeni k provadéni tohoto zpiisobu.

Dosavadni stav techniky

Ze stavu techniky jsou jiz dlouhou dobu znémy zaviraci mechanismy, které samoginné zaviraji
dvefe nebo vrata. Tyto zaviraci mechanismy jsou obvykle tvofeny riiznymi pruzinami nebo také
hydraulickymi systémy, které pii otvirdni dvefi &i vrat akumuluji &ast energie vynaloZené na ote-
vieni dvefi ¢i vrat, kterd se pak vyuZije na automatické uzavieni téchto dvefi ¢i vrat. Zminéné
zaviraci mechanismy jsou ¢asto opatieny tlumicimi prvky, aby se zabranilo bouchani dvefi. Té-
mito zaviracimi mechanismy se mimo jiné vybavuji napiiklad dvefe ve vefejnych prostorach,
napiiklad ve vefejnych socidlnich zafizenich, aby bylo automaticky zajisténo uzavieni napiiklad
prostort vefejnych toalet a podobné.

Mimoto jsou také znama zaiizeni, podle dokumenti US 20090320236 Al a JPH 0953365 A,
ktera pfi otevirani dveti klasickym zptisobem, tedy piisobenim sily ruky na dveini kiidlo, akumu-
luji Cast energie vynaloZené na jejich otevieni nejenom k vyuZiti na jejich nasledné automatické
uzavieni, ale i energii, kterd usnadiiuje jejich otevirani, kdy musi byt pfekonavana sila zaviraciho
mechanismu. Zndmé je také zafizeni podle dokumentu JPH02167975A, podle kterého opét do-
chazi k otevirani dvefi klasickym zpiisobem, kde pfi otevieni dveti do poloviny se nasledné dveie
zcela oteviou a poté se pomoci zavirate zcela zaviou. Viechna vySe popsana zafizeni viibec ne-
fesi ovladani jinou Easti téla nez rukou a k aktivaci je vzdy zapotiebi pohybu dveiniho k¥idla.

Znamé je také zafizeni, podle dokumentu US 20090145037, které umoZiiuje otevieni dvefi opat-
fenych zaviracim mechanismem ve sméru proti otevirajici osob& pomoci tahu nohy nebo jiné
Casti tela. Déle je také znamo zafizeni podle dokumentu US 20130118085 Al, kde je na ramu
dvefi umistén pakovy mechanismus s pruzinou piisobici proti sile zaviraci pruziny. Nevyhodou
Je, Ze pfi otevirani je nutné prekonat silu zaviraciho mechanismu. Tato zafizeni maji zdsadni ne-
dostatek v tom, Ze obsluhujici osoba musi sougasné piisobit silou a zarovei ustoupit od oteviraji-
cich se dveti. To komplikuje pouziti i u zdravych osob, invalidé, seniofi nebo déti nemohou tako-
vé€ zafizeni prakticky pouzit.

Dale existuji elektrickd zafizeni pro automatické otevirani a zavirani dvefi, Jjejich spole€nou ne-
vyhodou jsou vysoké potizovaci néklady, nutnost pfivodu el. proudu, provadéni pravidelnych el.
revizi a zajisténi el. bezpecnosti ve ztizenych podminkach.

Pravé zejména na vefejnych toaletich vystupuje problém prenosu infekénich nemoci rukama
navstévniki, jehoz feSenim mize prakticky byt jen Gplné vyloudeni dotyku rukou s dvefmi &i
Jejich kovanim, zejména pii otevirani dve¥ smérem k sobé. Nejzavaznéjsi je tento problém v
situaci, kdy ¢lovék vychazejici z kabinky WC nema jakoukoliv moznost provést hygienu rukou a
musi se dotknout zne¢iténych Casti. Podobny problém se vyskytuje ve vefejnych prostorech
obecn€, mezi které lze politat napiiklad fastfoody, restaurace a Jjidelny, ufady, kina, koncertni
saly, Skoly a podobné. Nezanedbatelny je tento problém také ve sterilnich prostorach, jako jsou
operacni saly, nemocnice, Cista vyroba a podobné. Koneéng, zminény problém se mize vyskyt-
nout i v privatnich prostorach.

Nejbliz$im znamym feSenim vySe uvedeného problému v tomto sméru Jje zafizeni pro ovladani
dveti podle patentu CZ 304182. V tomto feseni Je popsano zatizeni, kde oteviraci mechanismus
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ovladany nohou zajist'uje otevieni dvefi tim, Ze vyvozuje silu, ktera prekonava zaviraci mecha-
nismus integrovany ve dvefich. ReSeni popsané v patentu CZ 304182 potiebuje diky tomuto
principu k otevieni dvefi znanou silu, a tim je ztizeno otevirani dvefi napt. détem nebo postiZe-
nym osobam.

Ukolem vynalezu je proto nalezeni zpiisobu ovladani dvefi bez dotyku lidské ruky a konstrukce

ovladaci soustavy dvefi, které, pfi pouziti optimalizované ovladaci sily, umozni automatické ote-
vieni a zavieni dvefi, a to i smérem k sobé, bez dotyku ruky s dvefnim kfidlem.

Podstata vynalezu

Uvedeny ukol Fesi a nedostatky znamych fesSeni tohoto druhu do znaéné miry odstrariuje zpiisob
ovladani dvefi bez dotyku lidské ruky, podle tohoto vynalezu, jehoZ podstata spoCiva v tom, ze
plisobenim optimalizované vné&jsi sily se pfi zavienych dvefich aktivuje soucasné oteviraci i zavi-
raci mechanismus umistény na dveinim kfidle, pfi¢emz pfi otevirani dvefi se zaviraci mechanis-
mus zablokuje a pii zavirani dvefi se zablokuje oteviraci mechanismus, takze oteviraci a zaviraci
sila neptsobi nikdy proti sobé. Tento oteviraci a zaviraci mechanismus je iniciovan ovladacim
mechanismem, ktery je s vyhodou uspotradan ve spodni oblasti dveiniho kfidla. Je totiZ ziejmé,
7e ma-li se ovladaci mechanismus ovladat pouze nohou, idealné podrazkou boty prochézejici
osoby, musi byt tento ovladaci mechanismus uspofadan ve spodni oblasti dveiniho kridla, pted-
nostné dokonce na spodnim okraji tohoto dveiniho kridla.

Uvedeny zpiisob ovladani dvefi bez dotyku lidské ruky je provadén pomoci zatizeni podle tohoto
vynalezu, jehoZ podstata spociva v tom, ze dverni kfidlo je opatfeno oteviracim a zaviracim me-
chanismem s pruzinami, ulozenym nejlépe v ose panti dveiniho kfidla a tyto mechanismy jsou
jako celek propojeny s ovladacim mechanismem na spodni ¢asti dveiniho kridla.

Ovladaci mechanismus, ktery pracuje na mechanickém principu, je usporadan ve spodni oblasti
dveiniho k¥idla a umoziiuje otevirdni dvefi smérem k sob€ i smé€rem od sebe, pomoci nohou
ovladaného naslapného ramene.

Dal$i moznost ovladani dvefi spo¢iva v tom, Ze oteviraci a zaviraci mechanismus je misto pruzin
vybaven pneumatickym ¢lenem s akumulaci energie.

Oteviraci a zaviraci mechanismus miZe byt misto pruzin vybaven pneumaticko-hydraulickym
¢lenem s akumulaci energie.

Oteviraci a zaviraci mechanismus miize byt misto pruzin vybaven hydraulickym ¢lenem s aku-
mulaci energie.

Oteviraci a zaviraci mechanismus je opatfen otoénym ¢lenem upravenym tak, Ze pfi aktivaci
ovladacim mechanismem se tento ota¢i bud’ proti sméru, nebo alternativné ve sméru otevirani
dvetniho k¥idla 1.

Ovladaci mechanismus, ktery je usporadan ve spodni &asti dveiniho kidla, je opatien naslapnym
ramenem.

Podstatna vyhoda feSeni podle vyndlezu spociva v tom, ze zcela odpada potieba dotknout se
dvetniho kiidla rukou, zasluhou &ehoz se podstatné snizuje nebezpeci prenosu infek¢nich nemoci
a také navstéva naptiklad veiejnych toaletnich zafizeni je pro ndvstévniky piijemnéjsi.

Popsané feSeni ma fadu dalSich technickych a ekonomickych vyhod, mezi které patfi moznost
montaZze na stavajici dvefni kiidlo a skuteCnost, ze neni zasadné ovlivnéna funkce a oviadani
dvetniho kiidla. Zafizeni Ize vyuzit také pro blokovani dvefi v oteviené poloze, které lze opét
obsluhovat bez dotyku lidské ruky. V pfipadg, Ze namontovany oteviraci a zaviraci mechanismus
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prochazejici osoba nepouzije, funguje neaktivovany zaviraci a oteviraci mechanismus pouze jako
zaviraC. Cely systém je navrzen tak, Ze zabranéno jeho poskozeni pfi nepeclivé obsluze.

Objasnéni vvkresu

Oteviraci a zaviraci mechanismus bude bliZe osvétlen pomoci vykresii a schémat, kde je popiso-
vano mechanické feSeni s pouzitim zkrutnych pruzin, kdy se oteviraci a zaviraci mechanismus
aktivuje pohybem oto¢ného €Elenu proti sméru otevirani dveirniho kridla. Na obr. 1 je celkovy
pohled na zafizeni, obr. 2 ukazuje umisténi ovladaciho mechanismu na strané oteviraciho a zavi-
raciho mechanismu a umisténi naslapného ramena a oto¢ného uloZeni na protilehlé stran¢ dvefi.
Obr. 3a znazornuje neaktivovany stav v detailu oteviraciho a zaviraciho mechanismu, obr. 3b je
neaktivovany stav v detailu oteviraciho ¢lenu, realizovaného pruzinou a zaviraciho ¢lenu realizo-
vaného pruzinou, obr. 3¢ je detail polohy zdpadky v neaktivovaném stavu a obr. 3d znazoriuje
detail oto¢ného ¢&lenu. Obr. 4a ukazuje dvete zaviené, oteviraci a zaviraci mechanismu je aktivo-
van, obr. 4b je pohledem na detail oteviraciho ¢lenu a zaviraciho ¢lenu a jejich uchyceni, obr. 4c
predstavuje zachyceni zapadky o unasec a obr. 4d je detail zachycené zapadky a pruziny zdpadky
a unasece. Obr. 5a ukazuje celkovy pohled na oteviené dvete. Obr. 5b je pohled na zapadku té€sné
pred deaktivaci, kdy dveini kiidlo s undSeCem opusti setrvacnosti zapadku. Obr. 5c¢ ukazuje, jak
unase¢ s dvernim kiidlem opustil zapadku, a ta se opienim protilehlého konce o doraz deaktivo-
vala a oto¢ny ¢len je v zakladni poloze. Na obr. 5d je detail odblokovaného zaviraciho ¢lenu.
Obr. 6a je detail ovladaciho mechanismu v neaktivovaném stavu s vyzna¢enim sméru ovladaci
sily a obr. 6b je pohled na naslapnutim aktivovany ovladaci mechanismus. Obr. 7a ukazuje
schematické zndzornéni mechanismu, kde k aktivaci oto¢ného ¢lenu dochazi pohybem proti smé-
ru otevirani dvefi. Obr. 7b ukazuje schematické znazornéni mechanismu, kde k aktivaci oto¢ného
¢lenu dochazi pohybem ve sméru otevirani dvefi.

Ptiklady uskute¢néni vynalezu

Protoze vynalez se tyka ovladaci soustavy vzdy jednoho dveiniho kiidla 1, ktera plisobi nezavisle
na ovladaci soustavé ptipadného druhého dveiniho k¥idla, bude vynalez v dal$im vysvétlen na
prehlednéjsim piikladu jednokftidlych dveti.

Pokud se tyka oto¢ného ¢lenu 3, tento se principialné maze pfi aktivaci oteviraciho a zaviraciho
mechanismu | otaCet jak ve sméru otevirani dvetniho kiidla 1, tak proti sméru jeho otevirani. V
pfikladu uskute¢néni vynalezu je popséna varianta, kdy se oto¢ny ¢&len 5 otali pti aktivaci proti
sm¢ru pohybu dveiniho kfidla 1. Ovladaci mechanismus 11 miZze byt feSen riiznymi technickymi
prostiedky. Pro vysvétleni je pouzita varianta naSlapne paky s mechanismem k optimalizaci
ovladaci sily s plynulou automatickou zménou ptevodového poméru podle PV 2016-106.

V prikladu uskute¢néni jsou oteviraci ¢len 14 a zaviraci ¢len 17 realizovany zkrutnymi pruZina-
mi.

Na obr. 1, ktery znazorfiuje celkovy pohled na zatizeni ovladaci soustavy dvefi podle vynalezu,
Jje patrna sténa 2, naptiklad pricka mezi mistnostmi, ve které mize byt vsazena zaruben 3, ve
které je v zavésech 4 zavéseno dveini kiidlo 1. MiZe se pfitom jednat jak o znazornéné jedno-
kfidlé dvere, tak i o neznazornéné dvete dvoukiidIé.

Dveini kiidlo 1 je opatfeno oteviracim a zaviracim mechanismem I, ktery miize byt opatien na
trhu bézn€ dostupnym tlumenim. Dale je dveini kfidlo 1 opatieno ovladacim mechanismem n a
spojovacim ¢lenem 23.

V této souvislosti je tieba poznamenat, Ze se mize jednat jak o pravé, tak i levé dveini kfidlo 1,
priléhajici nejméné jednim svym okrajem v zaviené poloze na zarubeii 3, tak i o dveini k¥idlo 1,
takzvané "litaci", které se miize otevirat na obé strany stény 2 a které se pomoci oteviraciho a
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zaviraciho mechanismu | samo vraci do zaviené polohy, i kdyz pti tomto uzavirani miize pfe-
chodné, a to i opakované se zmen3ujicim se rozkmitem, prekmitnout na druhou stranu stény 2.

Ukol vynalezu, tedy umoznit otevieni dvefniho kiidla 1 smérem od sebe a zejména smérem k
sobé a nasledné automatické zavieni, aniz by bylo tieba se dotknout ¢ehokoliv na dvetich rukou,
je vyfeSen tim, ze dveini kiidlo 1 je pfidavné opatieno oteviracim a zaviracim mechanismem 1, s
vyhodou ve spodni ¢asti tohoto dverniho kidla 1, ktery lze aktivovat pomoci ovladaciho mecha-
nismu 11 a spojovaciho ¢lenu 23, naptiklad seslapnutim nohou, takze dveini kiidlo 1 se pied pro-
chazejici osobou otevie a nasledné automaticky zavie. Je zfejmé, ze oteviraci a zaviraci mecha-
nismus | bude usporadan predevsim na té strané dveiniho kiidla 1, kde se dveini kiidlo 1 otevira
smérem k prochézejici osobé, ktera by jinak musela pfitahnout dverni kiidlo 1 k sobé rukou. Na
protilehlé strané dvefniho kiidla 1, na které se toto otevira smérem od prochazejici osoby, takovy
ovladaci mechanismus Il nutné byt nemusi, protoze prochézejici osoba v tomto sméru miize od-
tlagit dvefni kiidlo 1 nohou, télem, ramenem, loktem, kolenem, ortopedickou pomickou a po-
dobné. Pro jednotnost ovladani z obou stran dveiniho kfidla 1 je vSak vhodné, aby byly ovladaci
prvek A 28 a ovladaci prvek B 29 ovladaciho mechanismu II uspofadany po obou stranach dvei-
niho kfidla 1, jak je naznaceno na obr. 2.

Popsané provedeni ovladaci soustavy dvefi miize byt feSeno tak, Ze oteviraci a zaviraci mecha-
nismus | je misto pruzin vybaven pneumatickym, pneumaticko-hydraulickym nebo hydraulic-
kym ¢lenem, vzdy s akumulaci energie.

Z fady divodii mize byt perspektivni ¢isté mechanicka forma predmétné ovladaci soustavy dve-
fi, ve které budou oteviraci ¢len 14 a zaviraci ¢len 17 tvofeny pruzinou a budou jako celek prove-
deny jako akumulétor sily, popfipadé energie k otevieni a uzavieni dveiniho kiidla 1.

Oteviraci a zaviraci mechanismus [ je podle obr. 3a tvofen otoénym &lenem 5, ktery je detailné
znazornén na obr. 3d, provedenym s vyhodou jako otoény segment, kterym se opét na zpiisob
akumulatoru sily, popfipadé energie, pti aktivaci ovladaciho mechanismu Il pisobenim ovladaci
sily 39, se sou¢asné predepne oteviraci ¢len 14 a zaviraci ¢len 17 — viz obrézek 4a. Oteviraci ¢len
14 je podle obr. 3b upevnén jednim koncem pomoci uichytu 15 oteviraciho ¢lenu 14 do ototného
¢lenu 5, druhym koncem je pomoci op&rného ramena 16 opten o zarubeii 3 nebo pfimo o sténu 2.
Zaviraci ¢len 17 je upevnén jednim koncem pomoci tichytu 18 zaviraciho ¢lenu 17 do otoEného
&lenu 5, druhym koncem je pomoci opérného ramena 19 zaviraciho ¢lenu 17 opfen o tichyt 11,
ktery spojuje horni zavés 10 a spodniho zavés 12, a tim o dveini kfidlo 1. Zaviraci ¢len 17 je
montovan s piedpétim pro udrzeni dveiniho k¥idla 1 v zavieném stavu. Oto¢enim oto¢ného Clenu
5, obr. 4a dojde k akumulaci energie v oteviracim ¢lenu 14, v tomto pripadé ke zkrouceni otevi-
raci pruziny a soucasné dojde k akumulaci energie v zaviracim ¢lenu 17, v tomto piipadé ke
zkrouceni zaviraci pruziny. Po otoeni oto&ného &lenu 5 nepiisobi sila oteviraciho ¢lenu 14 proti
sile zaviraciho ¢lenu 17. To mGze byt realizovano tak, obr. 4c, ze zapadka 7, uloZzena na otoném
bodu 8, nachazejici se v aktivovaném stavu pomoci pruziny 9 zapadky 7, coZ je detailn& znazor-
néno na obr. 4d, se pfi oto¢eni otodného &lenu 5 zachyti o unase¢ 22, ktery je pfipevnén na uchy-
tu 11 spodniho zavésu 10 a horniho zavésu 12 a tim na dveinim kiidle 1, obr. 4a. Tim ze jsou oba
konce zaviraciho ¢lenu 17 propojeny s dveinim kfidiem 1, az do okamziku uvolnéni zapadky 7,
je funkce zaviraciho ¢lenu 17 zablokovana. Oteviraci ¢len 14 plsobi pies otoény ¢len 5 nesouci
zapadku 7 na unased 22 pfipevnény na uchytu 11 spodniho zavésu 10 a horniho zavésu 12, a tim i
na dveini kiidlo 1, které se zagne otevirat, obr. 4c. Protoze musi byt rovnéz mechanicky zajisténo
ukon&eni piisobeni oteviraciho ¢lenu 14 pfi Uplném, &i téméi Uplném otevieni dvefniho kidla 1,
aby zaviraci ¢len 17 mohl dvetni kifdlo 1 opét zaviit, opfe se zapadka 7 svym druhym o doraz 6,
obr. 5¢. Dverni kiidlo 1 spolu s unaSeem 22 opusti setrvaénosti misto dotyku se zdpadkou 7, a ta
se oprenim zapadky 7 o doraz 6 namontovany na krytu 20, ktery je pfipevnén pomoci uchyceni
krytu 21 na zarubeii 3 nebo sténu 2, vrati do neaktivované polohy. Na dveini kiidlo 1 zaéne pli-
sobit odblokovany zaviraci len 17 a dvefe se zaénou automaticky zavirat. Pfi tom, unase¢ 22
mine zdpadku 7 v neaktivované poloze, obr. 5c¢.
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Mimoto existuje moznost, Ze prochazejici osoba mize dveini kiidlo 1 pied odblokovanim zépad-
ky 7 zadrzet, naptiklad opét nohou. Tim dojde k tomu, Ze unase¢ 22 dveiniho kiidla 1 neopusti
setrvacnou silou misto dotyku se zdpadkou 7, a ta tak zustane v aktivované poloze, obr. 5b.
Dveini kfidlo 1, pak zlstane v oteviené poloze do doby, nez obsluhujici osoba, mirnym tlakem,
opét napiiklad nohou, na dveini kfidlo 1, ve sméru jeho otevirani, deaktivuje zapadku 7, a tim
zaCne plsobit zaviraci ¢len 17. Stejného efektu lze docilit eventualné i pohybem dvefi ve sméru
zavirani, kdy po uvolnéni dveiniho ktidla 1 se toto zacne opét otevirat a tim setrvaénosti dojde k
uvolnéni zdpadky 7 standardnim zplisobem popsanym v (ivodu tohoto odstavce.

Ovladaci mechanismus II v mechanickém provedeni mize byt usporadan na jedné strané dveini-
ho kfidla 1, pfi¢emz na protilehlé strané dveiniho kiidla 1 miZe byt na téZe ose uspotfadano dalsi
naslapné rameno 34, obr. 2 bez dalSich ustroji, takze oteviraci a zaviraci mechanismus | a celé
dverni kfidlo 1 mize byt stejnym zplsobem ovladano z obou jeho stran. Oteviraci a zaviraci me-
chanismus I je vZdy montovan na strané zavési 4 dveiniho kfidla 1, obr. 1.

Popis funkce
Neaktivovany stav — obrazky 1, 2, 3a, 3b, 3¢, 3d, 6a, 7a, 7b

Obr. 2 a 6a ukazuji ovladaci mechanismus I, ktery ma naslapné rameno 34, na které plisobi
ovladaci sila 39, které se otaci kolem otoéného bodu 30 a je umisténo po obou stranach dveiniho
kfidla 1. NaSlapne rameno 34 je spojeno na svém druhém konci se spojovacim ¢lenem 23, vede-
nym pres kladku C 32 otacejici se na ¢epu 33. Ovladaci prvek A 28 i ovladaci prvek B 29, pokud
Jje namontovén, jsou v neaktivované, tedy horni, poloze a otoény ¢len 3, jehoz detail je na obr. 3d
je v zékladni poloze — viz obr. 3a.

Oteviraci ¢len 14 nevyviji zadnou silu. Zaviraci ¢len 17 vyviji pouze silu danou piedpétim, aby
dveini kridlo 1 drzelo zaviené.

Zapadka 7 je v neaktivni poloze, obr. 3¢, protoze se opira o doraz 6 na krytu 20, pfipevnéném
uchycenim krytu 21 k zarubni 3 nebo sténé 2, diky ptedpéti zaviraciho ¢lenu 17, které prekonava
silu pruziny 9 zapadky 7. Oteviraci ¢len 14 nevyviji Zadnou silu, ani silu danou ptedpétim, proto-
Ze jeho piisobeni je zablokovano tim, Ze oba jeho konce piisobi proti zarubni 3 nebo sténé 2.

Schematické usporadani je ziejmé z obrazku 7a, ktery znazorfiuje funkci, kdy oteviraci a zaviraci
mechanismus | je aktivovan pohybem oto¢ného &lenu 5 proti sméru otevirani dveiniho kiidla 1.
Schematické usporadani na obr. 7b znazornuje funkci, kdy se oteviraci a zaviraci mechanismus 1
aktivuje pohybem oto¢ného ¢lenu 5 ve stejném sméru jako otevirani dvefniho kiidla 1.

Obr. 6a ukazuje ovladaci mechanismus II v neaktivovaném stavu. Spojovaci ¢len 23, ktery je
veden pres kladku C 32, otaCejici se na Cepu 33 je ukotven na posuvném uchyceni 27 spojovaci-
ho Clenu 23. Posuvné uchyceni 27 spojovaciho ¢lenu 23 se pohybuje po proménném rameni 36, v
zavislosti na Ghlu pootoceni, a tim se plynule méni prevod, ktery je v neaktivovaném stavu mi-
nimalni. NaSlapne rameno 34 je uloZzeno na oto&ném Sepu 35 a opérnou plochou 37 se opird o
oto¢né ulozeni 31. Timto uspofadanim je zamezeno pfipadnému drazu osoby nalézajici se na
opacné stran€, nez je obsluhujici osoba tim, ze dojde k odklopeni naslapného ramena 34.

Aktivovany stav, otevirani dvefi — obrazky 4a, 4b, 4c, 4d, 6b

Ovladaci prvek A 28 i ovladaci prvek B 29, pokud je namontovén, jsou v aktivované, tedy spod-
ni, poloze, obr. 6b a oto¢ny ¢len 5 je poototen o 90°, obr. 4a.

Oteviraci ¢len 14 otocenim oto¢ného ¢lenu 5 a zkroucenim pies auchyt 15 oteviraciho &lenu 14 a
opfenim druhého konce opérnym ramenem 16 oteviraci €lenu 14 o zarubett 3 nebo sténu 2 vyviji
plnou silu. Zaviraci ¢len 17 vyviji také plnou silu, zkroucenim ptes tchyt 18 zaviraciho &lenu 17
a opfenim druhého konce opérnym ramenem 19 zaviraciho ¢lenu 17 o dveini kiidlo 1, obr. 4b,
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ale jeho plsobeni je zablokovano, protoZe oba konce piisobi proti dveifnimu kiidlu 1, obr. 4¢c. Na
obr. 4c je také znazornéno uchyceni 26 spojovaciho ¢lenu 23 do oto€ného Elenu 5.

Zapadka 7 je v aktivované poloze, protoZe se uz neopira o doraz 6 a pruzina 9 zapadky 7 ji drzi v
aktivovaném stavu, obr. 4d. Pfi pohybu oto¢ného ¢lenu 5 nesouciho zapadku 7 za unase¢ 22 na-
montovanym na Gchytu 11 spodniho zavésu 10 a horniho zavésu 12, se na dveinim kiidle 1 pre-
skoc¢i zapadka 7 za unése¢ 22 a zachyti se o ngj, obr. 4c. Jakmile osoba otevirajici dveini kiidlo 1
uvolni ovladaci prvek A 28 nebo ovladaci prvek B 29 a odstoupi od dverniho kfidla 1, dveini
kiidlo 1 se zaéne pisobenim oteviraciho ¢lenu 14 otevirat.

Na obr. 6b doslo naslapnutim k oto¢eni otocného ulozeni 31 naslapného ramena 34 kolem otoc-
ného bodu 30, tim se posuvné uchyceni 27 spojovaciho ¢lenu 23 dostane do druhé krajni polohy,
kdy je ptevod maximalni.

Oteviené dvefe, zavirani dvefi — obrazky 5a, 5b, 5c, 5d, 6b

Ovladaci prvek A 28 i ovladaci prvek B 29, pokud je namontovan, jsou v aktivované poloze, obr.
5a, obr. 6b a oto&ny ¢len 5 je tésné pred zakladni polohou a deaktivaci zapady 7, obr. 5b.

Oteviraci ¢len 14 vyviji pouze zistatkovou silu. Zaviraci ¢len 17 vyviji plnou silu, ale jeho piso-
beni je zablokovéno, protoZe oba jeho konce ptsobi proti dveinimu kiidlu 1.

Je-li dveini kiidlo 1 zastaveno tésné pied zakladni polohou oto¢ného ¢lenu 5 a tim je pusobeni
setrvacnosti dvefniho kfidla 1 eliminovano, napfiklad pfidrzenim nohou, zistanou dvefe otevre-
ny, protoZe oteviraci ¢len 14 nema jiz dostate¢nou silu na deaktivovani zapadky 7 jejim opfenim
o doraz 6 umistény na krytu 20 a tim na zarubni 3 nebo sténé€ 2.

Nedojde-li k zastaveni dveiniho kiidla 1, zpisobi setrvacna sila, ze dveini kiidlo 1 spolu s unaSe-
&em 22 opusti misto dotyku se zapadkou 7, ta se opfe svym druhym koncem o doraz 6 umistény
na krytu 20, a tim na zarubni 3 nebo sténé 2, coz deaktivuje zapadku 7 a otoény €len 3, obr. Sc.
Tim se oto¢ny ¢len 5 dostane do zakladni polohy.

Oteviraci ¢len 14 nevyviji Zadnou silu, ani silu danou predpétim, protoze jeho plisobeni je zablo-
kovéno tim, Zze oba jeho konce pusobi proti zarubni 3 nebo sténé 2. Zaviraci ¢len 17 vyviji plnou
silu, jeho pusobeni je odblokovano tim, ze konec zapadky 7 se opird o doraz 6. Opérné rameno
19 zaviraciho ¢lenu 17 pisobi proti dveinimu kiidlu 1 a Gchyt 18 zaviraciho ¢lenu 17, pisobi na
oto¢ny €&len 5 a tim na a tim pies doraz 6, umistény na krytu 20 na zarubeii 3 nebo sté€nu 2, obr.
5d. Deaktivovanim zapadky 7 je umoznéno, aby se dveini kiidlo 1 pusobenim ¢inku zaviraciho
¢lenu 17 vratilo do zaviené polohy.

Popsané feseni ma fadu technickych a ekonomickych vyhod, mezi které patii moznost montaze
na stavajici dveini kiidlo 1 a skutecnost, ze neni zasadné ovlivnéna funkce a ovladani dvefniho
kfidla 1 v piipadé, ze namontovany oteviraci a zaviraci mechanismus I neni vyuzit, funguje neak-
tivovany zaviraci a oteviraci mechanismus I pouze jako zavirac.

Pramyslova vyuzitelnost

Piedmétny vynalez je vyuzitelny ve viech oblastech, kde je nutno otevirat a zavirat dvefe tako-
vym zpiisobem, aniz se jich dotkne lidska ruka a to z hygienickych divodii nebo i v pfipadech,
kdy otevieni rukou je obtizné, naptiklad pokud ma osoba otevirajici dvefe pIné ruce. VyuZitelna
je 1 funkce, kdy lze dvefe zastavit v oteviené poloze naptiklad pro prijezd nemocni¢niho voziku,
piiGemz k samo&innému zavfeni sta¢i lehky impuls ve sméru otevirani nebo zavirani. Pfipadné v
dalich oblastech, kde by byla moznost s vyhodou pouzit automatickou dopfednou a vratnou
funkei.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zpisob ovladani dveti bez dotyku lidské ruky, vyznacujici se tim, Ze pfizavre-
ném dveinim kiidle (1), za stavu, Ze toto zlstava stale v klidu, se béhem pusobeni ovladaci sily
(39) na ovladacim mechanismu (II) realizované naslapem boty naakumuluje v oteviracim a zavi-
racim mechanismu (I) veskera energie nutna k automatickému otevieni a naslednému zavfieni
dveiniho kfidla (1), pficemz pfi automatickém otevirani je jedinou pusobici silou sila oteviraciho
¢lenu a pfi nasledném automatickém zavirani je jedinou pusobici silou sila zaviraciho ¢lenu.

2. Zafizeni k provadéni zptisobu ovladani dvefi bez dotyku lidské ruky podle naroku 1, kde je
na dveinim kridle (1) umistén ovladaci mechanismus (Il), vyznadujici se tim, Zena
dvefnim kiidle (1) je usporddan oteviraci a zaviraci mechanismus (I) obsahujici oteviraci ¢len
(14), jehoz prvni pracovni konec je v silovém spojeni se zarubni (3) dvefi nebo sténou (2), a zavi-
raci Clen (17), jehoz prvni pracovni konec je v silovém spojeni s dveinim k¥idlem (1), pfi¢emz
druhy pracovni konec oteviraciho ¢lenu (14) a druhy pracovni konec zaviraciho ¢lenu (17) jsou v
silovém spojeni s oto¢nym ¢lenem (S5) ovladatelnym ovladacim mechanismem (II), pfi¢emZ na
oto¢ném Clenu (5) je umisténa zapadka (7) pro zachyceni o unase¢ (22) spojeny s dvefnim kii-
dlem (1), ovladatelna dorazem (6) pro zajisténi silového spojeni otoéného ¢lenu (5) a tim druhych
koncii oteviraciho ¢lenu (14) a zaviraciho ¢lenu (17) pro uvoliiovani naakumulované energie
vzdy pouze jednoho z téchto ¢lenti (14, 17) pro automatické otevieni a nasledné zavieni dveiniho
kiidla (1), pficemz doraz (6) je spojeny se zarubni (3) nebo sténou (2).

3. Zafizeni k provadéni zpusobu ovladani dveti bez dotyku lidské ruky podle naroku 2, kde je
na dvernim kiidle (1) umistén ovladaci mechanismus (II), vyznadujici se tim, Ze
oteviraci ¢len (14) a zaviraci ¢len (17) jsou tvofeny pruzinou.

4. Zafizeni k provadéni zplisobu ovladani dvefi bez dotyku lidské ruky podle naroku 2, kde je
na dvetnim kiidle (1) umistén ovladaci mechanismus (II), vyznadujici se tim, Zze
oteviraci a zaviraci mechanismus (I) je propojen pomoci spojovaciho &lenu (23) s ovladacim
mechanismem (I1), ktery je upofadan ve spodni ¢asti dvefniho k¥idla (1).

5.  Zafizeni k provadéni zpisobu ovladani dvefi bez dotyku lidské ruky podle naroki 2 a 4, kde
je na dveinim kfidle (1) umistén ovladaci mechanismus (1), vyznaéujici se tim, ze
ovladaci mechanismus (II), ktery je usporadan ve spodni &asti dvefniho kiidla (1) je opatien
naslapnym ramenem (34) pro obsluhu nohou, idealné podrazkou boty.

6. Zafizeni k provadéni zplisobu ovladani dvefi bez dotyku lidské ruky podle narokd 2, 4 a S,
vyznafujici se tim, Ze oteviraci ¢len (14) a zaviraci &len (17) jsou tvofeny pneuma-
tickym ¢lenem s akumulaci energie.

7. Zatizeni k provadéni zplsobu ovladani dveti bez dotyku lidské ruky podle naroki 2, 4 a 5,
vyznadujici se tim, 7zeoteviraci¢len (14)a zaviraci &len (17) jsou tvofeny hydraulic-
ko—pneumatickym ¢lenem s akumulaci energie.

8. Zafizeni k provadéni zplisobu ovladani dvefi bez dotyku lidské ruky podle naroki 2, 4 a 5,

vyznadujici se tim, Ze oteviraci ¢len (14) a zaviraci ¢len (17) jsou tvoreny hydraulic-
kym €lenem s akumulaci energie.

10 vykresu
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Ptehled vztahovych znacek:

XNAN B LN -

Oteviraci a zaviraci mechanismus
Ovladaci mechanismus

dvetni kfidlo

sténa

zarubeil

zaves dveti

otoény ¢len

doraz

zapadka

oto¢ny bod zapadky

pruzina zapadky

horni zavés

Gchyt horniho a spodniho zavésu
spodni zaveés

¢ep kladky A, B

oteviraci ¢len

Gchyt oteviraciho ¢lenu

opémé rameno oteviraci ¢lenu
zaviraci ¢len

Uchyt zaviraci ¢lenu

opérné rameno zaviraci ¢lenu
kryt

uchyceni krytu

unasec

spojovaci ¢len

kladka A

kladka B

uchyceni spojovaciho ¢lenu
posuvné uchyceni spojovaciho ¢lenu
ovladaci prvek A

ovladaci prvek B

oto¢ny bod

oto¢né ulozeni

kladka C

&ep kladky C

naslapne rameno

oto¢ny ¢ep naslapného ramena
proménné rameno

opérna plocha naslapného ramena
drazka proménného ramena
ovladaci sila
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