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Udelem redeni je odstran&ni nevyhod
ruéniho nand3eni ochranné hmoty a zvydeni '
presnosti umistén{ a ddvkovédn{ ochranné
hmoty na PN prechod polovodifové souldst-
ky. . w |
Uvedeného udelu se dosédhne zarizenim,
sloZenym z oto&ného suportu s prevodovkou,
motorem, &idlem otédlek a nanédsecfho zafi-
zeni, opatrendho tryskou, zdsobnikem ' ©
ochranné nmoty, zubovym &erpadlem a prevo- e ;m
dovkou s motorem. Oba motory jsou napdje- 5
ny prostrednictvim klidovanych zdrojd
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Vyndlez se tykd za¥izeni pro nandSeni povrchové izoladni
ochrany na PN a PNPN pFechody polovodidovych souldstek kruhoe
vého tvaru,

PF¥i dosavadnim zplsobu nandfeni povrchové izoladni ochrae=
ny ne PN pFechod polovodidového systému je ochrannd hmota,
nap¥iklad silikonovy kauluk, naniSena ruéné pomoci injekdéni
gtFikadky, Nevyhodou tohoto zplsobu Jje zna&né nerovnomérng 3{iYe
ka a tloustka nanesené vrstvy, moZnost naneseni ne vodivou
vrstvu polovodidového systému a moZnost poSkozeni vodivé vrstvy
injekdéni jehlou,

P¥i dalsSim zplisobu nandSeni se polovodidovy systém uloZeny na
undSecim stolku pomalu ot4S{ & obsluha opdt vytladuje ochrannou
hmotu pomoci injekéni st¥ikalky s jehlou,

U tohoto zplisobu je nandSend stopa co do sméru pravidelnéjsi,
ale ostatn{ nevyhody rudnfho zpisobu nanédseni zlstévajfe

Vise uvedené nevyhody odstranuje za¥izeni podle vyndlezu,
sloZené z otodného suportu, nandSeciho zaiizen{, pohani a ovlée
dacich obvodl, Na h¥ideli motoru suportu je umisténe jednak
¢idlo otd8ek a jednak vetupn{ hiidel pFevodovky suportv .

Na vystupnim h¥{deli pFevodovky suportu je umistén otodny suport.
K napdjecim svorkdm motoru suportu jsou pF¥ipojeny vfstupy drue
hého kliovaného zdroje stejnosmérného napdti, Nad suportem je
unisténce Serpadlo opatiené zdsobnikem ochranné hmoty a tryskou,
Jerpadlo je p¥ipojene k vystupnimu h¥ideli pFevodovky ¥erpadla.
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Ke vstupnimu h¥ideli pF¥evodovky Serpadla je p¥ipojen motor
Serpadla, K napdjecim svorkdm motoru Serpadla jsou p¥ipojeny
vystupy prwniho klidovaného zdroje stejnosmérného napéti,

Vstup prvwniho kliSovaného zdroje stejnosmdrného napdti je pFie
pojen k v¥stupu prvniho klopného obvodu, Prvni vstup prwniho
klopného obvodu je pFipojen k vystupu soudtového hradla a druhy
vatup je pFipojen soudasnd k druhému vstupu druhého klopného
obvodu, k¥ prwmimu vstupu citade a vstupu startovacihe obvodu,
Prvaf vstup druhého klopného obvodu je p¥Fipojen jednak k druhée
mu vstupu souétového hradla a jednak k vystupu logického komparée
toru suportu, Prwvni vstup soultového hradla je p¥ipojen k vistue
pu logického kompardtoru Serpadla, Vystup druhého klopného obvodu
je p¥ipojen ke vstupu druhého klidovaného zdroje stejnosmémmého
napéti, Druhy vstup Sitale je p¥ipojen k vystupu 8idla otélek,
Vystup 8itale je p¥ipojen k prwmim vstupim logickych kompardtord
suportu a Serpadla, K druhému vstupu logickéhe komparédtoru supore
tu Je pF¥ipojen vystup &islicové pFedvolby suportu, K druhému
vetupu logického kompardtoru Serpadla je p¥ipojen vystup &islicoe
vé p¥avolby Jderpadla,

Vy¥hodou za¥izenf podle vynédlezu je vysokd pFesnost ddvkevini
a umisténi ochranné hmoty na PN pFechod polovodidového systému,
V misté spojeni povrchové ochrany nedochézi k jejimu ztendeni
nebo zesileni a je vyloudena moZnost ndhedného dotyku trysky s
PN p¥echodem polovodilového systému, Za¥fzen{ lze pouZfit p¥i
riznych prim&rech polevodidovych systémi a jeho obsluha je jednoe
duché,

Na p¥ipojeném vykresu jJe znézorndno za¥igeni podle vyndlesu
v blokovém zapojeni,

Priklad konkrétnfho provedeni

Polovodilovy systém ) je uloZen na suportu 2, ktery je vyménny a
umistény na vystupnim h¥ideli p¥evodovky 3 suportu 2. Na h¥{deli
motorn 4 suportu 2 je umisténo jednak &idlo 5 otddek, tvoFené
diodou a fotoodporem a jednak vstupni h¥{del pFevodovky 3 supore
tu 2, Ne sverky motoru 4 suportu 2 jsou p¥lpojeny vystupy 44 a

45 druhého klidoveného zdroje 14 stejnosm&mého napdti, Nad supore
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tem 2 je umistén zdAsobnik 6 ochranné hmoty opat¥eny Zerpadlem T
a tryskou 47, Jerpadlo 7 zubového typu je umietinc na vistupnim
h¥{deli pF¥evodovky 8 Zerpadla T, k jejimuZ vstupnimu h¥fdeli je
p¥ipojen motor 9 8erpadla 7. Ke svorksm motoru 9 Cerpadla J
Jsqu p¥ipojeny vystupy 38 a 39 prwnfho klffovaného zdroje 10
stejnosmérného nepdti, Motor 4 suportu 2 a motor 9 &erpadla T
Jsou stejnoemérné motory s cizim buzenim, Suport 2 je vyménny
pro rizné priméry polovodidovych systéml, Vstup 37 prwniho klilos
veného zdroje 1O stejnosmErného napdt{ Je pF¥ipojen k vystupu 33
prvnfho klopného obvodu 12, jehoZ prwni vetup 31 Jje p¥ipojen k
vystupu 34 soudtového hradla 19, Druhy vstup 32 prwniho klopného
obvodun 12 je p¥ipojen souasné k druhému vetupu 28 druhého klopa
ného obvodn 13, k prwmimu vstupu 40 &itade 1l a vystupu 21 star=
tovectho obvodu 20, Prvnf vstup 29 druhého klopného obvodu 13
Je pFipojen jednak k druhému vstupu 35 somnltového hradla 19 &
- jednak k vystupu 22 logického kompardtoru 16 suportu 2, Prvni
vetup 36 soutového hradla 19 je p¥ipojen k vystupu 25 logického
kompardtoru 15 Serpadla J. Vystup 30 druhého klopného obvodu 13
Jje p¥ipojen ke vstupu 43 druhého klflovaného zdroje 14 stejnose
mérného napéti, K druhému vstupu 23 logického kompardtoru 16
suportu 2 je p¥ipojen vfstup 4] pFépinade ¥islicové pFedvolby
18 suportu 2. Ke druhému vetupu 26 logického kompardtoru 15 Cerpa=
dla 7 je p¥ipojJen vystup 48 pFepinade islicové piFedvolby 17
derpadla 7. Vystup 41 &itafe 11 Je spojen se vstupem 24 logického
kompardtoru 16 suportu 2 a vstupem 27 logického kompardtoru 1§
derpadla 7. Na vstup startovaciho obvodu 20, ktery Je tvo¥en monoe
stabilnim klopnym obvodem, je p¥ipojeno startovac{ tladitko 46,

Na prvnim klfSoveném zdroji 10 stejnosmérného napdti se
nastavi velikost napdtfi, kterd je imérnd prutodnému mnoZstvi
Serpadla ] v zdvislosti na priméru zpracovdvaného polovodidového
systémn 1, Na druhém kl{dovaném zdroji 14 stejnosmérného nepéti
se nastavi takovd velikost napéti, imErnd priméru polovedidového
systému ), p¥i které je zachovdna konstantn{ obvodovd rychlost
pro rizné priméry polovodilového systému L. Spudténim startovae
e¢iho obvodu 20 startovacim tladitkem 46 je vysldn nulovaei impuls
ne prvnf vstup 40 &f{tade 1l a druhé vstupy 28 a 32 prwiho a
druhého klopného obvedu 13 a 12, Vystup 33 prvnihe klopného obvoe
du 12 se pFeklopi do aktiwniho stavu, &im%¥ odkliluje prvani klioe
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vany zdroj 10 stejnosmérného nepdti, Vystup 30 druhého klopného
obvodu 13 se rowmé&Z pFeklopi do aktiwmiho stavu a odkliluje

druhy kl{doveny zdroj 14 stejnosmérného nep&ti, Rychlost{i, timére
nou velikost{ napéti ne vystupech 38 a 39 klidoveného zdroje 10O
stejnosmErného napéti, se rozbdhne motor 9 Serpadla ] a pies
p¥evodovku 8 derpadla ] pohéni &erpadlo T. Jerpadlo 1 dévkuje
ochrannou hmotu ze zdscbnfku 6 ochranné hmoty tryskoun 47 na polo~
vodilovy systém }, Soudasné sé rozbdhne motor 4 suportu 2 ryche
losti dmérnou velikost{i nap8t{ na vistupech 44 a 45 druhéhe
kl{8ovaného zdroje 14 stejnosmérného napéti, kiery pres pFevoe
dovku 3 suportu 2 otédd{f suportem 2, na kterém je upevnén polovoe
di&ovi systém l. Tim dochdz{ k postupnému nendSeni ochranné

hmoty na PN pF¥echod polovodilového systémm 1. Sfta¥ L1, vynulovae
ny impulsem startovaciho obvodu 20 &{t4 impulsy vys{lené &idlem 5
otddek, Impulsy jeou Uimérné poltu otidek motoru 4 suportu 2 v
zdvislosti na pFevodovém poméru pFevodovky 3 suportu 2 a dhlu
natodeni suportu 2. Sislicové hodnoty vfstupu 41 &{tale L1 jsou
p¥ivedeny na prvni vstup 27 logického kompardtoru 15 &Serpadla
a na prvni vstup 24 logického kompardtoru L6 suportu 2, ve ktes
rfych jsou porowmiévény se zadanymi Eislicovymi hodnetami S{slicow
vé p¥edvolby L7 Serpadla 7 a &fslicové p¥edvolby 1§ suportu 2.
8islicovd pFedvolba 17 CGerpadla 7 zaddvé Ghel, p¥i némZ mé ukone
¢it ddvkovéni ochranné hmoty Zerpadlo T, Jislicovd pFedvolba 18
suportu 2 zaddvd thel, p¥i ném¥ se md zastavit otdieni suportu 2.
Po dosaZen{ &i{slicové hodnoty na vystupu 41 &itale 11, zadané n&a
¢{slicové pFedvolbé 17 Jerpadla I, vysle logicky kompardtor 15
Zerpadle 7 p¥es soultové hradlo 19 nulovaci impuls ne prvni

vetup 31 prwiho klopného obvodu 12, Ten p¥eklopf a zakliZuje
prwi kl{8ovany zdroj 10 stejnosmErného napéti, &im¥ se ukondi
ddvkovéni derpedla 7, Obdobné& po dosaZeni &islicové hodnoty, zadaw
né na c¢islicové predvolb& 18 suportu 2, vysSle logicky kompardtor
16 suportu 2 nulovaci impuls ne prwni vstup 29 druhého klopného
obvodu 13, Ten prostiednictvim svého vystupu 30 zakliduje druhy
kl{3ovany zdroj 14 stejnosmérného nepéti a zastavi otddeni moto-
ru 4 suportu 2, Tim je naneseni povrchové ochrany ng jednom pos
lovodidovém systému 1 ukonleno, Soudtové hradlo 19 zamezuje tomu,
aby Serpadlo 7 ddvkovalo ochrannou hmotu po zastaveni suportu 2
p¥il chybném nastaveni 8islicové p¥edvolby 17 Serpadla 7, Tim je
zaruteno, Ze ddvkovin{ Serpadle 7 lze nastavit pouze v p¥edstihu
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Zatizen{ pro nandSeni povrchové ochrany podle vyndlezu
lze pouZit pro nandsSeni povrchové ochrany vSech polovediovych
systémd kruhového tvaru libovolného priméru, Je vhodné pro
nandSeni povrchové ochrany u polovodilovych soufdstek nap¥iklad
diod, tyristord a vykonovych tranzistord pastilkového provedeni,




P¥fFedmét vyndlezh
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1, Za¥izeni pro nandsSeni povrchové ochrany na PN p¥echod poloe
vodidové souddstky, sloZené z otodného suportu, nandseciho
za¥{zen{, pohonli a ovlddacich obvodl,
vyznadené tim , Ze na h¥ideli motoru /4/
suportu /2/ je umisténo jednak &idlo /5/ otd8ek a jednak
vetupn{ h¥{del pFevodovky /3/ suportu /2/, na jejimZ vystupe
nim h¥ideli je umistén suport /2/, pF¥ifemZ na svorky motorun
/4/ suportu /2/ jsou p¥ipojeny vistupy /44 s 45/ druhého
kliSovaného zdroje /14/ stejnosméyrného napéti{, nad suportem
/2/ je umisténo Serpadlo /7/ opatiené zdsobnikem /6/ ochra-
nné hmoty a tryskou /47/, p¥ilem¥ &erpadlo /7/ je umistino
ha v§stupn{m h¥{deli p¥evodovky /8/ Serpadla /7/, k jejimu
vetupnimu h¥{deli je p¥ipojen motor /9/ Serpadlea /7/ a ke
svorkém motoru /9/ %rpadla /7/ jsou pFipojeny vystupy /38 a
39/ prwmiho klifovaného zdroje /10/ stejnosmérného napdti,

2. Za¥izeni pro nandSeni povrchové ochrany podle bodu 1 ,
vyzneaedené tim , Ze vestup /37/ prwmiho klidovae
ného zdroje /10/ stejnosmérného napéti je pFipojen k vystupun
/33/ prwafho klopného obvodu /12/, jehoZ prwai vetup /31/ je
p¥ipojen k vystupu /34/ soudtového Wiila /19/, druhy vstup
/32/ prwiho klopného obvedu /12/ je p¥ipojen soudasnd k
druhému vstupu /28/ druhého klopného obvodu /13/, k prvnimu
vstupu /40/ 8ita%e /11/ a vystupu /21/ startovacfhe obvodm
/20/, p¥ifem¥ prvni vstup /29/ druhého klopného obvodn /13/
je p¥ipojen jednak ke druhému vstupu /35/ soudtového hradla
/19/ a jednak k vystupu /22/ logického kompardtoru /16/ sue
portu /2/, prvni vstup /36/ soudtového hradla /19/ je pii=
pojen k vystupu /25/ logického kompardtoru /15/ &erpadla /7/,
p¥iSem¥ v¥stup /30/ druhého klopného obvodu /13/ je p¥ipojen
ke vestupu /43/ druhého kliSovaného zdroje /14/ stejnosmérnée
ho napéti, druhy vstup /42/ 8itae /11/ je p¥ipojen k vystu-
pu /46/ &idla otdlek /5/, vystup /41/ &ita¥e je pFipojen k
prvaimu vatupu /24/ logického kompardtoru /16/ suportu /2/

a k prvnfmu vstupu /27/ logického kompardtoru /15/ Zerpsdla /7/,



239 956
p¥idem¥ ke druhému vetupu /23/ logického kompardtoru /1%/
suportu /2/ je p¥ipojen vystup /47/ &islicové p¥edvolby /18/
suportu /2/ a ke druhému vstupu /26/ logického kompardtoru
/15/ derpadle /7/ je p¥ipojen vystup /48/ &islicové pFedvole
by /17/ 8erpadla /7/.

1 vykres
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