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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第７部門第２区分
【発行日】平成29年6月8日(2017.6.8)

【公開番号】特開2016-63039(P2016-63039A)
【公開日】平成28年4月25日(2016.4.25)
【年通号数】公開・登録公報2016-025
【出願番号】特願2014-189072(P2014-189072)
【国際特許分類】
   Ｈ０１Ｌ  21/677    (2006.01)
   Ｈ０１Ｌ  21/027    (2006.01)
   Ｂ２５Ｊ  13/08     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｈ０１Ｌ   21/68     　　　Ａ
   Ｈ０１Ｌ   21/30     ５６２　
   Ｂ２５Ｊ   13/08     　　　Ｚ

【手続補正書】
【提出日】平成29年4月18日(2017.4.18)
【手続補正１】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】０１５９
【補正方法】変更
【補正の内容】
【０１５９】
　Ｘｒｂ＝Ｘｂ±ΔＸ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　（７）
　Ｙｒｂ＝Ｙｂ±ΔＹ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　（８）
　上記の例では、搬送機構１２７のハンドＨ１を用いた教示動作について説明したが、ハ
ンドＨ２を用いた教示動作も、ハンドＨ１を用いた動作と同様である。また、搬送機構１
２８，１３７，１３８を用いた教示動作も、搬送機構１２７を用いた教示動作と同様であ
る。


	header
	written-amendment

