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Mą-pęd żłobów tucloL&a^yck prsy pomo¬
cy aSn&ów elektrycznych odbywa się w
ten sposób, iż żłoby umieszczone naj wał¬
kach lub wahadłach otrzymują ruch zapo-
r»ocą drążków korbowych napędzanych
przez silnik, Drążek ten nie fest bezpośred¬
nia połącziony zie żłobem lecz za pośred-
nictwiem dwóch spręjżyn, które pochłaniałją
uderzenia. Gdyby sipi*ężyny te pod wzglę¬
dem swych wymiarów i współczynników
były jednakowe, to przy poziomem położe-
nito żłdbt* teudltMlek byłby przesuwany tam
i zpowrotem. Pochodzi to stąd, iż przy
zwykłym napędzie korbowym bez sprężyn,
krzywa prędkości żłobu ma prziebiieg pra¬
wie kształtu siinusoidy i opóźnienie nai koń¬
cu skoku nie jest tak wielkie aby ładunek
posuwał się w żłobie pod wpływem udzie¬

lanej mu siły żywej. Może więc co najwyżej
mieć1 miejsce drobne przesuwanie się tani
i zpowrotem. Gdy przejdziemy od napędu
siztywtraego do najpędu przy pomocy dwóch
jedinaikowych sprężyn, może nastąpić po-
wSększemie skoku żłobu, jako też pewne
prziesunięcie czaisowie fazy drgania pomiię-
dizy czopem korbowym al punktem zaicziepile-
nia żłobu, jednak przebieg krzywej ruchu
żłobu pozostaje mimo to sitausoilda,kiy.

Ażeby nalstąpiło przesuwanie się ładun¬
ku w żłobie musi; być opóźniendie na jednym
końcu skoku większe jak na przeciwnym
tak, aby udzielaina ładunkowi energja wy¬
starczała do pokonatnila tarcia pomiędzy
ładunkiem a żłobem, al więc alby ładunek
mógł isię naprzód przesuwać.

Opóźnienie to osiągamy albo przez spe-
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cjalny kinematyczny ńapędi albo przez uda¬
rowe zawieszenie żłobu na końcu skoku.
Napęd kinematyczny ma tę wadę, że jest
zalwiły i czuły,, a więc nie nadaje się do' pro¬
stych urządzeń, Zawieszenie udarowe pró¬
bowano miiędzy inmiemi osiągnąć także za-
pomocą sprężyn, które przy ściśnięciu ude¬
rzają zwojami o siebile. To jednak ma tę u-
jemną stronę, że poszczególne części nara¬
żone są bardzo wskutek uderzeń i wobec
tego zachodzą złamania i uszkodzenia w u-
rządzeniu najpędu,

c Przedmiotem wynalazku jest takie urzą-
\ r >, dzenie, przy? którem osiąga się nich żłobu

be*f uderzeń, a przesuwania ładunku odby¬
wał się zapomocą zwykłego na|pcdu korbo¬
wego. Wynalazek polega na tern, że drążek
korbowy połączony ze ziąbem za pośrednic¬
twem dwóch sprężyn o różnych społczynńi-
kaoh sprężystości ii sprężyna o większym
spółczynniku opóźnia ruch żłobu na końcu
skoku skutecznego tak, iż następuje prze¬
sunięcie się ładunku naprzód. Pod skokiem
skutecznym rozumiemy skok zgodny z zah
mierzonym kierunkiem przesuwania ładun¬
ku, w czasie w którym ładunkowi udziela
się energja potrzebna do przesunięcia i na
końcu którego następuje opóźnienie szyb¬
kości, dzięki czemu ładunek się przesuwa.

Na rysunku przedstawiony jest przy-
kłajd wykonatnia takiego napędu.

Silnik elektryczny napędza zapomocą
przełożenia czop korbowy a, a za jego po¬
średnictwem drążek korbowy b żłobu c.
Sprzęgło d połączone stale ze żłobem c jest
osadzone luźno na) drąiżku korbowym b. Z
praweij i lewej strony utrzymanie jest sprzę¬
gło d w położeniu środkowem przy pomocy
sprężyn e i / opierających się na pierście¬
niach stałych g i h. Sprężyna walcowata e

leżąca po stronie czopa korbowego a jest
o szerokich odstępach zwoi i ma mały spół-
cżynmik sprężystości, a więc ma duże ugina¬
nie i jest bardzo giętka. Przeciwnie spręży¬
na / z drugiej strony umieszczona jest od¬
bojowa o dużym spółczynniku sprężysto¬
ści i małem uginaniu.

Przyrząd ten działa w ten sposób, iż
podcms skoku skutecznego^ w kierunku
strzałki, sprężyną / pochłania bezwładność
rachu nato^ Niema silnego
udemzenila), ponieważ zostaje ono zniweczone
silną sprężyną odbojową. Pomimo to dzia¬
łanie sprężyny a dateiń i! udzielone opóźnię-
nie prędkości ruchu które jest prizenieisione
na żłób, jest tak wielkie, że łajdunek prze¬
suwa się podczas tego skoku w dradze po¬
wrotnej przejmuje ruch żłobu sprężyna
giętka e. Dzidje się to jednak z powotdu mah
łego spółczyninika sprężystości tej sprężyny
tak wolno, że łaldunek spoczywa nierucho¬
mo w żłobie, a więc nie oofai siię wstecz.

Urządzenia to odiznacza się dobrą spraw¬
nością i spokojnym biegiem bez uderzeń.

Zastrzeżenie patentowe.

Przyrząd do nalpędu żłobów ruchomych,
przy którym drążek napędu p<ołączomy '-jest
za żłobem za pośrednictwem dwóch sprę¬
żyn, znamienny tern, że dwie sprężyny (e,
f) maiją różne spółczynniki giętkości i siprę-^
żyna (f.) o większym spółczynniku opóźnia
ruch żłobu na) końcu skoku skutecznego.

Siemens-Schuckert-Werke
Gesellschaft mit

beschrankter Haftung.
Zastępca: I. Myszczyński,

! rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Ńr 3331.
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Druk L. Bogusławskiego, Warszawa.
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