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DISPOSITIF PERMETTANT DE CONTROLER LA POSITION D'UN LEVIER DE COMMANDE D'UNE BOITE DE

VITESSES.

@ L'invention porte sur un dispositif permettant de
contrdler la position d'un levier de commande sur le boitier
de commande externe (10) d'une boite de vitesses. Le dis-
positif est composé de deux parties: une premiere partie,
dite « corps de positionnement » (20}, qui comprend une
surface de maintien contrdlé du levier de commande (1) et
des moyens d'ancrage du corps de positionnement sur le
boitier de commande externe (10), et une seconde partie,
dite « corps de verrouillage » (30), qui est destinée a étre
montée sur le corps de positionnement (20) avec une posi-
tion de verrouillage et une position de déverrouillage, le
corps de verrouillage (30) comprenant des moyens de ver-
rouillage des moyens d'ancrage du corps de positionnement
(20) sur le boitier de commande externe (10), et des
moyens d'ancrage du corps de verrouillage (30) sur le corps
de positionnement (20).
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DISPOSITIF PERMETTANT DE CONTROLER LA POSITION
D’'UN LEVIER DE COMMANDE D'UNE BOITE DE VITESSES.

[0001] La présente invention concerne un dispositif permettant de contrdler la position
d’'un levier de commande d’'une boite de vitesses de véhicule, en particulier de véhicule
automobile. Elle concerne, par conséquent, les moyens de réglage de la commande de
vitesses par rapport a la boite de vitesses du véhicule, ces moyens de réglage ayant la
forme d’un dispositif de réglage, dit aussi « outil méthode ».

[0002] Ce dispositif de réglage, en position de fonctionnement, doit pouvoir se maintenir
sur son support malgré les manipulations faites en usine par les opérateurs de montage.
De plus, ce dispositif de réglage doit pouvoir étre démonté en exercant des efforts
relativement faibles, de fagon a satisfaire diverses prescriptions des cahiers des charges

d’ergonomie des constructeurs automobiles.

[0003] La conception actuelle de ces dispositifs de réglage ou outils méthode repose sur
l'utilisation de clips, qui n'offrent pas la garantie d’un verrouillage de la liaison sur la piece
support et d'un effort relativement faible pour le démontage. Ou bien ces clips sont
volumineux pour répondre a la nécessité mentionnée ci-dessus de bon maintien lors des
manipulations en usine, alors ils nécessitent des efforts de démontage trop importants, ou
bien ces clips, plus fragiles, répondent aux cahiers des charges d’ergonomie, mais alors ils
se maintiennent moins bien en position, et peuvent méme se perdre en bord de ligne de

montage avant les opérations de réglage.

[0004] On a déja recherché des solutions techniques pour perfectionner ces dispositifs
de réglage.

[0005] On connait, selon le document FR 2 938 035, un outil de contrble de la position
d’'un levier de commande manuelle de changement de rapport d’une boite de vitesses par
rapport a une surface de référence d’une butée fixe. Cet outil de contréle comprend un
corps, des moyens d’accouplement pour accoupler le corps au levier de commande, dans
une position déterminée, un organe de contréle monté pivotant sur le corps et présentant
une partie d’appui apte a venir en contact avec la surface de référence de la butée, et un
moyen de détection pour détecter la position angulaire de I'organe de contrble par rapport
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au corps lorsque la partie d’appui de I'organe de contréle est en contact avec la surface de
référence de la butée.

[0006] On connait également, selon le document EP 0983893 B1, un dispositif
d'immobilisation pour le transport et le réglage d’'un sélecteur de vitesses d'un véhicule
automobile. Une piece en matiere plastique, qui est placée sur une partie du sélecteur de
vitesses, immobilise ou bloque le sélecteur dans une position préférentielle par le biais
d'une languette faisant ressort. Cette piece en matiére plastique présente une premiere
encoche a laguelle va la préférence pour le transport et le montage du groupe du sélecteur
et a partir de laquelle ledit sélecteur peut étre mis dans une deuxieme encoche a lagquelle
va la préférence pour le réglage ou l'assemblage du groupe du sélecteur avec les
éléments de liaison avec la boite de vitesses, et peut étre immobilisé et bloqué.

[0007] Le but de la présente invention est de fournir un dispositif permettant de contréler
la position d’'un levier de commande d’une boite de vitesses de véhicule, en particulier de
vehicule automobile, qui soit d'une excellente tenue mécanique lors des nombreuses
manipulations de la commande de vitesses, qu’il s'agisse des manipulations lors du
transport vers les usines de montage ou des manipulations lors des opérations de

montage et de réglage sur les véhicules.

[0008] Un autre but de la présente invention est de fournir un tel dispositif, qui garantisse
les prescriptions ergonomiques évoquées précédemment en termes defforts de
démontage.

[0009] Enfin, c’est aussi un but de la présente invention de fournir un tel dispositif, qui
soit de conception, de fabrication et de montage simples, qui soit fiable, robuste et

économique.

[0010] Pour parvenir a ces buts, la présente invention a pour objet un dispositif
permettant de contréler la position d’'un levier de commande sur le boitier de commande
externe d’'une boite de vitesses, et ce dispositif, nouveau, est composé de deux parties :
une premiere partie, dite « corps de positionnement », qui comprend une surface de
maintien contrélé du levier de commande et des moyens d’ancrage dudit corps de
positionnement sur le boitier de commande externe, et une seconde partie, dite « corps de
verrouillage », qui est destinée a étre montée sur le corps de positionnement avec une
position de verrouillage et une position de déverrouillage, ledit corps de verrouillage
comprenant des moyens de verrouillage desdits moyens dancrage du corps de
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positionnement sur le boitier de commande externe, et des moyens d’ancrage du corps de

verrouillage sur le corps de positionnement.

[0011] Selon un mode préféré de réalisation de linvention, les moyens d’ancrage du
corps de positionnement sur le boitier de commande externe sont constitués par une
pluralité de broches de « clippage », chaque broche de clippage présentant la forme d'un
manchon cylindrique avec un renflement externe a sa partie inférieure, qui forme clip et est
destiné a immobiliser la broche de clippage sur un épaulement correspondant de la

commande externe.

[0012] Selon un mode préféré de realisation de linvention également, les moyens de
verrouillage des moyens d'ancrage du corps de positionnement sur le boitier de
commande externe de véhicule sont constitués par des pions cylindriques intégrés au
corps de verrouillage, chaque pion cylindrique étant destiné a s’insérer dans l'alésage
d’'une broche de clippage correspondante lorsque le corps de verrouillage est en position
de verrouillage de fagon a empécher la broche de clippage correspondante de s’extraire
de sa position de clippage sur le boitier de commande externe.

[0013] Le nombre de broches de clippage, ainsi que le nombre de pions cylindriques
correspondants, peut étre compris entre 1 et 4, de préférence ce nombre est égal a 4.

[0014] De maniere préférentielle, les moyens d’ancrage du corps de verrouillage sur le
corps de positionnement sont constitués par des languettes de clippage intégrées au
corps de verrouillage, chaque languette de clippage étant destinée, lorsque le corps de
verrouillage est en position de verrouillage, a immobiliser le corps de verrouillage sur un

épaulement correspondant du corps de positionnement.

[0015] Les languettes de clippage peuvent avantageusement étre au nombre de deux,
situées de maniére symétrique par rapport au plan de symétrie axiale du dispositif.

[0016] De maniére préférentielle également, des épaulements de butée sont prévus sur
le corps de positionnement pour retenir les languettes de clippage et solidariser ainsi en
position de déverrouillage le mouvement du corps de positionnement avec le mouvement
du corps de verrouillage, de telle sorte que lorsque l'opérateur retire le corps de
verrouillage du boitier de commande externe aprés la fin des réglages, le corps de

positionnement est également et simultanément retiré du boitier de commande externe.
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[0017] Ces épaulements de butée peuvent, comme les languettes de clippage,
avantageusement étre au nombre de deux, situés de maniére symétrique par rapport au

plan de symétrie axiale du dispositif.

[0018] Le dispositif selon linvention peut avantageusement comporter un moyen de
blocage du levier de vitesses qui est constitué, d'une part, par des excroissances ou
ergots en saillie de la surface interne du corps de verrouillage, et d’autre part, par des

excroissances en saillie de la surface interne du corps de positionnement.

[0019] Le dispositif selon linvention peut également avantageusement comporter un
moyen de détrompage, qui est constitué, d’'une part, par un pion en saillie de la surface du
corps de positionnement, et d’autre part, par un orifice correspondant du corps de
verrouillage. En variante, le pion peut étre en saillie de la surface du corps de verrouillage,
tandis que l'orifice correspondant est situé sur le corps de positionnement.

[0020] De préférence, la surface externe des broches de clippage, qui est en contact
avec le corps de positionnement, peut présenter au moins une forme chanfreinée, qui
permet de diminuer les efforts lorsque I'opérateur désolidarise le corps de verrouillage du
corps de positionnement.

[0021] De préférence également, il peut étre prévu une partie de préhension a la partie
supérieure du corps de verrouillage, laquelle partie de préhension est avantageusement
formée de deux pattes en forme sensiblement d’équerre pour permettre une bonne prise

par les doigts de 'opérateur de montage.

[0022] Le dispositif en deux parties selon la présente invention peut avantageusement

étre réalisé en matiere plastique.

[0023] D’autres buts, avantages et caractéristiques de I'invention apparaitront dans la
description qui suit d’'un exemple de réalisation, non limitatif de I'objet et de la portée de la
présente demande de brevet, accompagnée de dessins dans lesquels :

[0024] - la figure 1 est une vue en coupe, schématique, illustrant le principe de
fonctionnement du dispositif selon la présente invention permettant de contréler la position

d’'un levier de commande d’'une boite de vitesses de véhicule,

[0025] - la figure 2 est une vue en coupe, également schématique, des moyens de
verrouillage en position du dispositif de la figure 1,
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[0026] - la figure 3 est une vue de dessus, en perspective, d’'un exemple de réalisation
du dispositif selon l'invention permettant de contrbler la position d’un levier de commande
d’une boite de vitesses de véhicule automobile, le dispositif étant en position verrouillée
sur le boitier de commande externe de la boite de vitesses,

[0027] - la figure 4 est une vue en perspective du dispositif de contréle de position de la
figure 3, représenté seul avant son montage sur le boitier de commande externe d’'une

boite de vitesses de véhicule automobile,

[0028] - la figure 5 est une autre vue en perspective (selon un autre angle de vue) du
dispositif de contrdle de position des figures 3 et 4, représenté seul également avant son
montage sur le boitier de commande externe d’une boite de vitesses de véhicule

automobile,

[0029] - la figure 6 est une vue en coupe, schématique, du dispositif selon l'invention
des figures 3 a 5, le dispositif étant en position montée et verrouillée sur le boitier de

commande externe de boite de vitesses,

[0030] - la figure 7 est une vue en coupe, schématique, agrandie, du moyen de
verrouillage du dispositif des figures 3 a 6 en position montée et verrouillée sur le boitier
de commande externe de boite de vitesses,

[0031] - la figure 8 est une vue en coupe, schématique, du dispositif selon l'invention
des figures 3 a 7, le dispositif étant en position déverrouillée sur le boitier de commande
externe de boite de vitesses,

[0032] - la figure 9 une vue en coupe, schématique, agrandie, de la partie du dispositif
recevant le moyen de déverrouillage de la figure 7 lorsque ce dernier est extrait de sa
position de verrouillage, le dispositif étant alors en position démontée,

[0033] - la figure 10 est une vue en perspective d’'une premiere variante de réalisation
du dispositif selon la présente invention, qui comporte un moyen de blocage du levier de

vitesses en position fixe,

[0034] - la figure 11A est une vue en coupe, schématique, représentant le corps de
verrouillage du dispositif de la figure 10,

[0035] - la figure 11B est une vue en coupe, schématique, représentant le corps de
positionnement du dispositif de la figure 10,
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[0036] - lafigure 12 est une vue en perspective d’'une seconde variante de réalisation du
dispositif selon la présente invention, qui comporte un moyen de détrompage,

[0037] - la figure 13 est une vue en coupe, schématique, agrandie, trés partielle,
représentant le moyen de détrompage de la figure 12, et

[0038] - les figures 14 et 15 sont des schémas illustrant un autre mode de réalisation
des broches de clippage du corps de verrouillage du dispositif selon l'invention permettant
de faciliter le démontage de ce dernier.

[0039] En référence aux dessins des figures 1 et 2, on a représenté le principe de
fonctionnement du dispositif selon la présente invention permettant de contréler la position
d'un levier de commande, de référence 1, par rapport a une piece support, qui est le
boitier de commande externe, de référence générale 10, de la boite de vitesses d'un

véhicule automobile.

[0040] Dans cette représentation trées schématique du levier 1 et de la commande
externe 10 de boite de vitesses, la référence 15 désigne le palier a rotule ou palier
sphérique de support articulé du levier 1, et la référence 13 désigne la rotule elle-méme,
dans laquelle est monté le levier de vitesses 1.

[0041] Selon le principe méme de la présente invention, il est prévu un dispositif de
réglage monté sur le boitier de commande externe 10, et ce dispositif de réglage est
réalisé en deux parties, a savoir une premiére partie, dite « corps de positionnement », de
référence générale 20, qui comporte des moyens d’ancrage sur le boitier de commande
externe 10, et une seconde partie, dite « corps de verrouillage », de référence générale
30.

[0042] Le corps de verrouillage 30 comporte, d’'une part, des moyens de verrouillage des
moyens d’ancrage du corps de positionnement 20 sur le boitier de commande externe 10,
et d’autre part, des moyens d’ancrage du corps de verrouillage 30 méme sur le corps de
positionnement 20.

[0043] Les moyens dancrage du corps de positionnement 20 sur le boitier de
commande externe 10 sont des moyens de clippage et sont constitués par une pluralité de
broches de « clippage », de référence collective 22. Chaque broche de clippage 22
presente la forme d’un manchon cylindrique d’alésage 22A et d’axe yy’ (figure 2). A

lextrémité inférieure de chaque broche 22 est prévu un renflement en saillie radiale
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externe 22B, qui forme clip et est destiné a immobiliser la broche de clippage 22 sur un
épaulement 12 correspondant de la commande externe 10.

[0044] De facon a verrouiller le dispositif de I'invention en position montée sur le boitier
de commande externe 10, des moyens de verrouillage des broches de clippage 22 sur le
boitier de commande externe 10 sont prévus. Ces moyens de verrouillage sont constitués
par des pions cylindriques, de référence collective 32, intégrés au corps de verrouillage
30. Chaque pion cylindrique 32 est destiné a s’insérer dans l'alésage 22A d’une broche de
clippage 22 correspondante lorsque le corps de verrouillage 30 est en position de
verrouillage. La présence du pion cylindrique 32 dans lalésage 22A correspondant
empéche la broche de clippage 22 de s’extraire de sa position de clippage.

[0045] En position déverrouillée (les broches de clippage 22 étant libérées des pions
cylindriques 32), pour bter le dispositif de I'invention du boitier de commande externe 10, il
faut désengager les renflements 22B des broches de clippage 22 des épaulements 12 du
boitier 10. Il importe de noter que pour pouvoir effectuer cette opération de libération des
broches de clippage 22, il faut nécessairement que I'épaisseur radiale du renflement 22B
(llustrée par la distance « A » sur la figure 2) soit supérieure au jeu radial « B » entre le
pion cylindrique 32 et l'alésage 22A de la broche de clippage 22.

[0046] En référence aux dessins des figures 3 a 9, on a représenté, de maniére plus que
détaillée, un exemple de réalisation du dispositif de contrdle de position selon la présente

invention.

[0047] Les pieces et parties de pieces des figures 3 a 9, qui sont identiques ou de
fonction similaire aux pieces et parties de pieces des figures 1 et 2, sont désignées par les

mémes références numériques que ces dernieres.

[0048] Comme montré sur les figures 3 a 5, le dispositif selon l'invention est composé

des deux parties mentionnées précédemment :

[0049] - le corps de positionnement 20, qui comprend une surface de maintien contrélé
du levier de commande 1 et quatre broches de clippage 22 (figures 4 et 5) permettant
'ancrage par clippage du corps de positionnement 20 sur le boitier de commande externe
10, et

[0050] - le corps de verrouillage » 30, en position de verrouillage sur la figure 3, qui
comprend quatre pions cylindriques 32 pour verrouiller en position les broches de clippage
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22 sur le boitier de commande externe 10. Des moyens d’ancrage (par clippage
également), référencés 34, décrits de maniere détaillée dans la suite du texte, sont prévus
pour clippper le corps de verrouillage 30 sur le corps de positionnement 20.

[0051] Le corps de verrouillage 30 présente la forme générale d’une semelle 37 (figure 5
notamment) prolongée vers le bas par les quatre pions cylindriques 32 et vers le haut par
deux poignees 38A et 38B, chacune en forme courbée ou sensiblement d’équerre pour
permettre une bonne préhension par les doigts de I'opérateur de montage.

[0052] Le fonctionnement du dispositif de contrdle de position selon la présente invention

est le suivant, en référence aux dessins des figures 6 a 9.

[0053] La figure 6 illustre le dispositif de l'invention en position montée et verrouillée (le
boitier de commande externe 10 n’est pas représenté). Le corps de verrouillage 30 est
«ancré » sur le corps de positionnement 20 par lintermédiaire de deux languettes de
clippage 34 situées de maniere symétrique par rapport au plan de symétrie axiale du
dispositif. Chaque languette de clippage 34 vient s'immobiliser sur un arrétoir ou
épaulement radial référencé 24 correspondant du corps de positionnement 20. Comme
montré sur la vue agrandie de la figure 7, dans cette position de verrouillage, les pions
cylindriques 32 sont engagés dans les alésages cylindriques 22A d’axe yy’ des broches de
clippage 22, ce qui interdit aux broches de clippage 22 de s’extraire de leur logement dans
le boitier de commande externe 10 (C’est-a-dire de s’extraire selon la direction « f » de la
figure 7), les épaulements 22B des broches étant alors maintenus fermement en butée
contre les épaulements 12 du boitier 10.

[0054] En position démontée, le corps de verrouillage 30 est « déclippé » du corps de
positionnement 20 en exergant une pression radiale (fleches « M » de la figure 8) sur les
pattes de préhension 38A et 38B du corps de verrouillage. Cette pression vient, du fait de
I'élasticité du matériau constituant le dispositif, écarter radialement les languettes de
clippage 34 de leur position d'immobilisation sur les épaulements 24, et les libérer pour
permettre de tirer vers le haut (fleche « H » de la figure 8) le corps de verrouillage 30.
Dans cette position, comme montré sur le dessin de la figure 9, les pions cylindriques 32
ne sont plus présents dans les alésages 22A des broches de clippage correspondantes,
ce qui permet au corps de positionnement 20 de s’extraire de son logement dans le boitier
de commande externe 10. Plus précisément, dans cette position démontée des figures 8
et 9, les renflements flexibles 22B des broches de clippage 22 sont radialement déplacées
(fleches « F » de la figure 9) et quittent les épaulements 12 pour permettre I'extraction



10

15

20

25

30

3027582

9

axiale (fleches « E » de la figure 9) du corps de positionnement 20 par rapport au boitier
10.

[0055] Comme représenté également sur le dessin de la figure 8, des épaulements de
butée, de référence 26, sont prévus au voisinage de la partie supérieure du corps de
positionnement 20 pour retenir les languettes de clippage 34 et solidariser ainsi en position
de déverrouillage le mouvement (selon la fleche « H ») du corps de positionnement 20
avec le mouvement du corps de verrouillage 30, de telle sorte que lorsque I'opérateur
retire le corps de verrouillage 30 du boitier de commande externe 10 apres la fin des
réglages, le corps de positionnement 20 est également et simultanément retiré du boitier
de commande externe 10 par la liaison formée de la languette 34 et de I'épaulement 26.

[0056] En référence aux dessins des figures 10, 11A et 11B, on a représenté une
premiere variante de réalisation du dispositif selon I'invention, qui comporte un moyen de
blocage du levier de vitesses 1 en position fixe sur ledit dispositif. Ce moyen de blocage
est constitué, d'une part, par deux excroissances de la surface interne 30i du corps de
verrouillage 30 ou ergots, qui sont référencés respectivement 31 (figure 11A) et 33 (figures
10 et 11A), et d'autre part, par deux excroissances de la surface interne 20i du corps de
positionnement 20, appelées aussi ergots, qui sont référencées respectivement 21 et 23
(figures 10 et 11B). Le corps de positionnement 20 étant en position montée sur le boitier
de commande externe 10, le corps de verrouillage 30 est « clippé », comme décrit
précédemment, sur le corps de positionnement 20. Dans cette position du corps de
positionnement 20 et du corps de verrouillage 30, les ergots 21, 23, 31, 33 viennent
bloguer le levier de vitesses 1 en position fixe, de telle sorte qu’il N’y a plus aucun

mouvement possible pour ce dernier.

[0057] En référence aux dessins des figures 12 et 13, on a représenté une seconde
variante de réalisation du dispositif selon linvention, qui comporte un moyen de
détrompage. Ce moyen de détrompage est constitué, d’une part, par une excroissance du
corps de positionnement 20 en forme de pion, lequel pion est dirigée sensiblement
verticalement et est désigné par la référence 25, et d'autre part, par un orifice
correspondant 35 du corps de verrouillage 30, lequel orifice 35 est destiné a recevoir le
pion 25.

[0058] Le corps de positionnement 20 étant en position montée sur le boitier de
commande externe 10, le corps de verrouillage 30 est «clippé », comme décrit
précédemment, sur le corps de positionnement 20. Grace a la présence du moyen de
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détrompage 25, 35, le corps de positionnement 20 recoit le corps de verrouillage 30 selon
un bon sens de montage, c’est-a-dire avec le pion 25 inséré dans l'orifice 35 (figure 13).

[0059] Dans le cas d’'un mauvais sens de montage du corps de verrouillage 30 sur le
corps de positionnement 20, le pion 25 vient bloquer le corps de verrouillage 30 et interdit
le « clippage » de ce dernier sur le corps de positionnement 20.

[0060] Une variante de ce moyen de détrompage pourrait étre constituée par un pion en
excroissance, situé non pas sur le corps de positionnement 20 mais sur le corps de
verrouillage 30, tandis que lorifice correspondant se trouverait alors sur le corps de
positionnement 20.

[0061] En référence aux dessins des figures 14 et 15, on a représenté une autre variante
de réalisation du dispositif selon l'invention, dans laquelle les broches de clippage 32 du
corps de verrouillage 30 présentent des formes géométriques qui permettent de diminuer
les efforts lorsque l'opérateur désolidarise le corps de verrouillage 30 du corps de
positionnement 20. Ces formes géométriques particulieres, chanfreinées, des broches de
clippage 32 sont désignées par la référence numérique 39. Grace a ces formes
chanfreinées 39, la surface de contact des broches 39 sur le corps de positionnement 20
est sensiblement diminuée et cette diminution contribue a la réduction des efforts de

démontage.

[0062] Il importe de noter que le nombre et la forme des broches de clippage et/ou des
languettes de clippage peuvent étre différents du nombre et de la forme des broches et
des languettes de clippage décrites dans I'exemple de réalisation ci-dessus du dispositif

selon l'invention.

[0063] De la méme fagon, la forme des pattes de préhension du dispositif peut étre
différente.

[0064] Enfin, la matiere du dispositif peut étre une matiére plastique ou tout autre
matiére présentant une élasticité suffisante au niveau des broches de clippage et des
languettes de clippage, de fagon a permettre un fonctionnement optimal du verrouillage et
du déverrouillage.

[0065] Le dispositif décrit ci-dessus permettant de contréler la position d'un levier de
commande d'une boite de vitesses présente de nombreux avantages, parmi lesquels les

avantages suivants :
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[0066] - il présente une excellente tenue mécanique, ce qui lui permet de rester en
place, fermement maintenu, lors des nombreuses manipulations de la commande de
vitesses, qu'il s’agisse des manipulations lors du transport vers les usines de montage
automobile ou des manipulations lors des opérations de montage et de réglage sur les
vehicules,

[0067] - il peut étre démonté sans exercer des efforts de démontage trop forts, ce qui
satisfait les prescriptions ergonomiques des cahiers des charges des constructeurs, et

[0068] - Il est de fonctionnement simple, robuste, fiable et économique.
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Revendications :

Dispositif permettant de contrbler la position d’'un levier de commande (1) sur le
boitier de commande externe (10) d’une boite de vitesses, caractérisé en ce qu'il est
composé de deux parties :

- une premiere partie, dite « corps de positionnement » (20), qui comprend
une surface de maintien contrélé du levier de commande (1) et des
moyens d’ancrage dudit corps de positionnement (20) sur le boitier de

commande externe (10), et

- une seconde partie, dite « corps de verrouillage » (30), qui est destinée a
étre montée sur le corps de positionnement (20) avec une position de
verrouillage et une position de déverrouillage, ledit corps de
verrouillage (30) comprenant des moyens de verrouillage desdits
moyens d’ancrage du corps de positionnement (20) sur le boitier de
commande externe (10), et des moyens d’ancrage du corps de
verrouillage (30) sur le corps de positionnement (20).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que les moyens d’ancrage du

corps de positionnement (20) sur le boitier de commande externe (10) sont
constitués par une pluralité de broches de « clippage » (22), chaque broche de
clippage (22) présentant la forme d’un manchon cylindrique avec un renflement
externe (22B) a sa partie inférieure, qui forme clip et est destiné a immobiliser la
broche de clippage (22) sur un épaulement (12) correspondant de la commande
externe (10).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications 1 et 2, caractérisé en ce que
les moyens de verrouillage desdits moyens d’ancrage du corps de positionnement
(20) sur le boitier de commande externe (10) de véhicule sont constitués par des
pions cylindriqgues (32) intégrés au corps de verrouillage (30), chaque pion
cylindriqgue (32) étant destiné a s’insérer dans lalésage (22A) d’'une broche de
clippage (22) correspondante lorsque le corps de verrouillage (30) est en position de
verrouillage de fagcon a empécher la broche de clippage (22) correspondante de
s’extraire de sa position de clippage sur le boitier de commande externe (10).
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Dispositif selon les revendications 2 et 3, caractérisé en ce que le nombre de
broches de clippage (22), ainsi que le nombre de pions cylindriques (32)
correspondants, est compris entre 1 et 4, de préférence est égal a 4.

Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 a 4, caractérisé en ce que
les moyens d’ancrage du corps de verrouillage (30) sur le corps de positionnement
(20) sont constitués par des languettes de clippage (34) intégrées au corps de
verrouillage (30), chaque languette de clippage (34) étant destinée, lorsque le corps
de verrouillage (30) est en position de verrouillage, a immobiliser le corps de
verrouillage (30) sur un épaulement (24) correspondant du corps de positionnement
(20).

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce que les languettes de clippage
(34) sont au nombre de deux, situées de maniére symétrique par rapport au plan de
symétrie axiale du dispositif.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications 1 a 6, caractérisé en ce que des
clips de butée (26) sont prévus sur le corps de positionnement (20) pour solidariser
en position de déverrouillage le mouvement du corps de positionnement (20) avec le
mouvement du corps de verrouillage (30), de telle sorte que lorsque 'opérateur retire
le corps de verrouillage (30) du boitier de commande externe (10) apres la fin des
réglages, le corps de positionnement (20) est également et simultanément retiré du
boitier de commande externe (10).

Dispositif selon la revendication 7, caractérisé en ce que les clips de butée (26) sont
au nombre de deux, situées de maniére symeétrique par rapport au plan de symétrie
axiale du dispositif.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications 1 a 8, caractérisé en ce gu'il
comporte un moyen de blocage du levier de vitesses (1) qui est constitué, d’une part,
par des ergots (31, 33) en saillie de la surface interne (30i) du corps de verrouillage
(30), et d’autre part, par des ergots (21, 23) en saillie de la surface interne (20i) du
corps de positionnement (20).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications 1 a 9, caractérisé en ce gu'l
comporte un moyen de détrompage, qui est constitué, d’'une part, par un pion (25) en
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saillie de la surface du corps de positionnement (20), et d’autre part, par un orifice
correspondant (35) du corps de verrouillage (30).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications 1 a 9, caractérisé en ce gu'l
comporte un moyen de détrompage, qui est constitué, d’'une part, par un pion en
saillie de la surface du corps de verrouillage (30), et d’autre part, par un orifice
correspondant du corps de positionnement (20).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications 1 a 11, caractérisé en ce que la
surface externe des broches de clippage (32) en contact avec le corps de
positionnement (20) présente au moins une forme chanfreinée (39) qui permet de
diminuer les efforts lorsque I'opérateur désolidarise le corps de verrouillage (30) du
corps de positionnement (20).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications 1 a 12, caractérisé en ce qu’'une
partie de préhension est prévue a la partie supérieure du corps de verrouillage,
laquelle partie de préhension est formé de deux pattes (38A, 38B) en forme
d’équerre pour permettre une bonne prise par les doigts de 'opérateur de montage.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications 1 a 13, caractérisé en ce gu'l

est réalisé en matiere plastique.
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