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Vynélez se tykd jednodlelového obrabé-
ciho stroje, zejména pro obrabéni zdpichu
na dosedaci plo3e hlavy vdlce pro styko-
vy krouZek na obvodu prostoru spalovaci
komory. Problematika provedeni operace
spoCivd v tom, Ze urfujicimi plochami pro
polohu obrobku je jednak centradni prii-
mér t&lesa hlavy vélce, jednak dno spalo-
vaci komory, ob& tyto plochy se nachéazeji
v prostoru provddéné operace. Vzddlenost
protilehlé plochy, na kterou nutno obrobek
upnout, ma vaci uréujici roviné toleranci
0,35 mm, coZ ¢ini dvaap{ilndsobek povolené
tolerance &elni plochy provadéného zéapi-
chu. PFitom neni zarufena ani rovinncst
dosedaci plochy, ani jeji rovnob&Znost s ur-
¢ujici rovinou.

Vzhledem k uvedenym skutefnostem a z
toho vyplyvajici nemozZnosti sprdvmného za-
polohovani a upnuti obrobkii se aZ dosud
zdpich neprovadi a hlavy se montuji bez
stykového krouZzku. Vy3e uvedeny nedosta-
tek odstratiuje jednotfelovy obrabéci stroj
provedeny podle vynélezu, jehoZ podstata
spofiva v tom, Ze ho tvofi stojan s pétipo-
lohovym hydraulicky zpeviiovanym otofnym
stolem, na kterém je v pravidelnych thlo-
vych roztefich rozmisténo pét hydraulic-
kych upinacich jednotek napojenych na spo-
leény stifedovy rozvod, jednak CtyFi bo&ni
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stojany opatfené posuvovyimi jednotkami.
Posuvovd jednotka v prvni poloze otofného
stolu je vybavena polohovaci jednotkou se
dv8ma polohovacimi hlavami, navzdjem vii-
&1 sobé pootofenymi o 180 °C. Ostatni po-
suvové jednotky, které se nachézeji ve dru-
hé aZ ¢tvrté poloze otciného stolu, nesou
po dvou vyvrtdvacich vietenicich, z nichZ
kazdy je opatfen vyvrtdavaci hlavou se spo-
le¢nym nédhonem. Polohovaci hlavy jsou o-
patfeny hydraulicky ovladanym stfedovym
trnem, ktery je opatfen zkosenymi plocha-
mi, které jscu ve styku s odpovidajicim zpQ-
sobem zkosenymi konci odpruZenych samo-
sifedicich ¢elisti. Na &elni ploSe polohova-
cich hlav jsou upraveny tFi vystupky dora-
zové roviny a dva polohovaci €epy. Upinaci
jednotka se sklada z t8lesa, ve kterém jsou
uloZemy ¢tyfi dvojice vysuvnych opérnych
pinol, jeZ jsou opatieny jednak zdvésnymi
¢epy, jednak draZkami se Sikmym dnem, do
kterych zasahuji zkosené C&&sti priCné po-
suvnych klinfl, které jsou umisténé kolmo
na podélnou osu opdrnych pinol. V podél-

nych drazkach wnmit¥ni ctvefice opérnych

pinol je umist&n kolik s tGkosovym nébé-
hem, nachéizejici se v alternativnim styku s
jednim koncem odpruZeného vysuvného ko-
liku, ktery je svym drubhym koncem ve sty-
ku s pfilehlym ramenem dvouramenné péa-
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ky ovladani prisludného kontrolniho venti-
lu. V télese upinaci jednotky jsou umisté-
ny kuZelové objimky nesamosvornych kles-
tin, uloZenych v hydraluickém valcl. PFic-
né& posuvné Kkliny jsou napojeny na pistni-
ce ovladacich vdlclh a jsou suvné uloZeny
ve vodicich drazkach. Jejich pfevySené ¢as-
ti se nachdzeji v prostoru mezi op&rnymi
pinolami a kaZdd dvojice je ve styku s od-
pruZzenym vahadlem, které je ve styku s
jednim koncem ovladaciho koliku, jehoZ
druhy konec je ve styku s prisluSnym kon-
trolnim ventilem. V sousedstvi op&rnych pi-
nol jsou v télese upinafe uspofdddmy tifi
dvojice vykyvnych dvouramennych upinek,
jejichZ podélné hrany jsou na horni hrané
zkoseny a které jsou ve styku s jednim kon-
cem pruZin, zasahujicich druhym koncem
do natéfecich objimek vybavenych ozube-
nymi koly, kterd jsou v zabé&ru s ozubenym
hiebenem spoleénym pro kaZdy péar upinek,
do nichZ zasahuji unaSeci koliky, které jsou
upevnéné v natdfecich objimkach. Upinky
jsou opat¥eny polohovacimi Srouby a tladné
hlavice upinek jsou spojeny pomoci kulo-
vych kloubli s pistnicemi tlakovych vélcd, v
nichZ se na strané pistnice nachdzi pruZiny.
Na horni ploSe t8lesa upinaci jednotky jsou
uchyceny dvé previslé dvouramennné péaky,
jejichZ jedno rameno je ve styku s obrob-
kem a druhé s prisluSnym kontrolnim ven-
tilem. Prikladné provedeni jednougelového
stroje podle vyndalezu je schematicky zné-
zornéno na vykresech, kde na obr. 1 je na-
rys stroje, na obr. 2 plidorys stroje, na obr.
3 polohovaci jednotka, na obr. 4 &elni po-
hled na upinaci jednotku, na obr. 5 Fez A—A
a na obr. 6 fez B—B upinaci jednotkou.

Jednoucelovy stroj pro obrébdni zapichu
na dosedaci ploZe hlavy véalce tvoli stojan
1, na kterém je uloZen pé&tipolohovy, hyd-
raulicky zpeviiovany, otoény still 2, ktery je
vybaven stfedovym rozvodem 4 a pé&ti hyd-
raulicky ovlddanymi upinacimi jednotkami
3. Ke stojanu 1 jsou pfiSroubovany CtyFi
bo&ni stojany 5, které nesou posuvové jed-
motky 6. V prvni poloze je umist&na polo-
hovaci jednotka 7 se dvéma polohovacimi
hlavami 8, které jsou navzdjem vigi sob&
pootofeny o 180° Ve druhé aZ &twrié paolo-
ze jsou na posuvovych jednotkdch 8 umis-
tény vZdy dva vyvrtdvaci vieteniky % opat-
Fené vyvrtdvacimi hlavami 18 se spolefnym
ndhonem 11. V péaté poloze se opracované
obrobky snimaji ze stroje. Mezi stojany 5
posuvnych jednotek 8 v druhé a tfeti polo-
ze je umisténa nadrZ 12 chladici kapaliny a
shraboval 13 tfisek, mimo obvod stroje po-
tom hydraulicky agregdt 14 s pFisluSnymi
rozvadéti a elektrorozvadédé 15.

‘Polohovaci hlavy 8 jsou opatifeny hydrau-
licky ovlddanym stfedovym trnem 18 se tfe-
mi zkosenymi plochami 17, které jsou ve
styku s odpovidajicim zplisobem zkosenymi
konci odpruZenych samostiedicich Celisti
18. Na ¢&elni plo3e polohovacich hlav jsou u-
praveny tri vystupky 19, které vytvareji do-
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razovou rovinu 29 a dva polcohovaci epy 21.
Pistnice 22 upravend na druhé strang& pistu
23, se kterym je spojen stfedovy trn 18, je
v alternativnim styku s koncovym spinafem
24,

Na konzole 26 je pfiSroubovano téleso 27
s otvory, v nichZ jsou uloZeny Ctyfi dvojice
opérnych pinol 28, které nesou zavésné Ce-
py 39. Vnitini ¢ela op&rnych pinol 28 jsou
opatfena drdZkami 29 se Sikmym dnem, je-
hoZ tkos odpovidd tkosu prién& posuvnych
klind 30, umist&nych kolmo na podéinou osu
opérnych pinol 28. Ve dnu drdZek 32 vniti-
ni étvelice op&rnych pinol 28 je naraZen ko-
lik 33 s dkosovym néb&hem, ktery p¥ichéazi
do styku s odpruZenym vysuvnym kolikem
34, ktery se svym druhym koncem opird o
prilehly konec dvouramenné pdky 35, kte-
ra ovlada kontrolni ventil 36. VAalcové plo-
chy vnéjSich dvojic opérnych pinol 28 jsou
opatfeny podélnou drédZkou 37, do které za-
sahuje kolik 38. Na strané& zavésnych Eepll
39 jsou v télese 27 uloZeny kuZelové objim-
ky 40 pro nesamosvorné klestiny 41, jejichZ
négkruZek tvofi pist hydraulického védlce 42.

PFitn& posuvné kliny 30 jsou napojeny na
pistnice owlddacich valct 43 a jsou botné
uloZeny ve vodicich drdZkdch 44 a v pro-
storu mezi opérnymi pinolami 28 maji pre-
vySenou ¢4st 31, ktera zasahuje do vybranf
vytvofeného prohloubenim vodici drazky 44
do hloubky 45. O pFevySenou &ast 31 se o-
pird vahadlo 46 opatfené pruZinami 47 a u-
loZené ve vybrdni 48 v prohloubené &asti
vodici draZky 44. Vahadlo 46 je ve styku s
jednim koncem ovladaciho koliku 49, jehoZ
druhy konec ovldd4 kontrolni ventil 50. Vo-
dici drazky 44 pPi¢m& posuvnych Kklint 30
jsou na zadni strané télesa 27 uzavieny vi-
ky 51, kter4d uzaviraji dv& stifedni vodici
draZky 44, jsou opatfena dv8ma pary vysou-
vacich valch 52, jejichZ pisty 53 ovladaji
vysouvani opérnych pinol 28. Vysouvaci véal-
ce 52 jsou uzavieny rozvodovymi kostkami
54. V sousedstvi op&rnych pinol 28 jsou v
t8lese 27 uspofadény tfi dvojice vykyvnych
dvouramennych upinek 55, jejichZ tlatné
hlavice 58 jsou spojeny pomoci kulového
kloubu 58 s pistnici 57 tlakovych valc 59
opatfenych pruZinou 60. Do dvouramennych
upinek 55 zasahuiji koliky 61 natacecich ob-
jimek 62, které jsou opatfené ozubenymi kKo-
ly 63. Upinky 55 jsou od natddecich objimek
62 odtladovdny pruZinami 70 proti hlavédm
polohovacich 3roubd 71. Ozubend kola 63
natatecich objimek 62 kaZdého paru dvou-
ramennych upinek 53 jsou v zdbé&ru s ozu-
benym h¥ebenem 64, ktery je napojen na
pistnici natdfeciho valce 85. Ve spodnich
koncovych polohdch ozubenych hiebent 64
se nachazeji kontrolni ventily 66. Na okra-
ji Eelnich ploch télesa 27 jsou umistény sta-
bilni opérky 67 dvouramennych upinek 58.
Na horni ploSe télesa 27 jsou uloZeny dvé
previslé dvoyramenné péaky 68, jejichZ jed-
no rameno je ovldddno obrobkem, zatimco
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druhé rameno obsluhuje kontrolni ventil
69.

Na polohovaci jednotku 7 v prvni poloze
stroje se naloZ{ dva obrobky tak, Ze se dno
spalovaci komory opfe o t¥i vystupky 189,
které tvoii dorazovou rovinu 20 na Ccelni
plode kaZzdé polohovaci hlavy 8. Sprdavné a-
hlova orientace obrobku na polohovaci hla-
vEé 8 je zaji¥tdna dv&ma polohovacimi epy
21, které zasahuji s potFebnou vili do otvo-
rit ventilovych voditek. Zpevnéni obrobku
se provede hydraulicky pomoci tfi samo-
sttedicich &elisti 18, které se radidlné vysu-
nou piisobenim hydraulicky ovladaného
stfedového trnu 16 proti tlaku vratnych
pruZin 25.

Polohovaci jednotka 7 se potom plesune
smérem Ke stfedu otofného stolu 2 pfed u-
pinaci jednotku 3. To je moZno jen v pii-
padg, Ze jsou na obou polohovacich hlavach
8 upnuty obrobky nebo jsou alespoil vysu-
nuty samostifedici gelisti 18 obou polohova-
cich hlav 8, didle pokud jsou uzavieny
viechny vzduchové ventily 36, 50 a 69 na
prislusné wvé&tvi pneumatické kontroly. To
nastane v p¥ipads, Ze jsou na upinaci jed-
notce 3 (obr. 4 aZ 6), nachézejici se v prvni
poloze otofného stolu 2, vysunuty Ctyfi
vnitfni pinoly 28 do pFedni polohy 72, po-
kud jsou vSechny ¢&tyfi dvojice posuvnych
klin@ 30 v zakladni poloze a pokud se nena-
chédzi na uvedené upinaci jednotce 3 obro-
bek.

. P¥i pFesouvani obrobk® pred upinaci jed-
notku 3 zatla¢i kaZdy z nich jednu dvojici
op&rnych pinol 28 z p¥edni polohy 72 zpét
proti hydraulickému odporu pistd 53 vysou-
vacich védlci 32. Po dojeti polohovacl jed-
notky 7 na pfedni pevny doraz posuvové
jednotky 6, na kterém je tato silové pfidr-
Zena a jeji poloha soufasné kontrolovdna
koncovym spinafem, uvede se automaticky
— presunutim neznézorn&ného rozvadéte —
v ginnost upinaci jednotka 3 v prvni polo-
ze ototného stolu 2. NejdFive se poototi
dvouramenné upinky 55 do upinaci polohy
a soudasnd dotladi p¥itné posuvné kliny 30
opsrné pinoly 28 na dosedaci plochy ob-
robkl. Pokud je v3e v poraku, coZ je sig-
nalizovdno néarastem tlaku jednak w pfi-
sluné vé&tvi hydrauliky pro vysouvani Kkli-
nd 30, jednak v p¥isludné vétvi pneumatic-
ké kontroly v dlsledku uzavieni vSech tFi
vzduchovych ventili 66, které uzaviraji ve
své koncové poloze ozubené hiebeny 64 na-
pojené na nataceci valce 65, plivede se hyd-
raulicky tlak pod pist upinacich vélcd 59
a obrobky se upnou. Soufasné nesamosvor-
né klestiny 41 vymezi vili op&rnych pinol
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28. Pon&vadZ v upinaci poloze je cely pro-
stor piFed upinaci jednotkou 3 vypln&n polo-
hovaci jednotkou 7 se dvéma obrobky, neni
zde moZno umistit utahovaci jednctky a po-
uZzft samosvorného upnuti, a protoZe obrob-
Ky jsou v damé poloze drZeny pouze tfenim
vyvolanym upinaci silou, je ¢ést upinaci si-
ly vyvozovdna pruZinami 68, v8tSi Cast po-
tom tlakem v upinacich valcich 59. Tak je
zajistdno, Ze v piipadé vypadku elektricke-
ho proudu nebo pii vypnuti ferpadla hyd-
rauliky nedojde ke zmé&né polohy upnutych
obrobkil.

Pon&vadZ z diwodd prostorové tisné bylo
nutno poZit pro dva obrobky spolegnych
dvouramennych upinek 53 (stfedni par),
mlZe nastat p¥i vloZeni pouze jednoho ob-
robku do upinaci jednotky 3 pFipad, Ze by
dvouramennd upinka 53 byla podepfena
pouze na jednom konci, v diisledku &ehoZ
by nevyvcdila na obrobek Zddnou silu. Pro-
to jsou v prvni poloze oto&ného stolu stied-
ni dva pary opdrnych pinol 28 vysunuty po-
moci vysouvacich véalc 59 do predni polohy
72 a v pripadd, Ze nejsou vklddanym ob-
robkem zatlateny zpét, jsou v predni po-
loze 72 podepfeny prevysencu €asti 31 pric-
né posuvnych klint 30, které v tom pripadé
provedou cely zdvih, vytvofi tak op&rku pro
op&rné pinoly 28, a tim také pro volny ko-
nec dvouramenné upinky 53. U vnéjSich u-
pinek 55 jsou volné konce podepfeny sta-
bilnimi opérkami 67.

Upnuti soudésti je kontrolovano  neza-
kreslenym tlakovym relé. PFi jeho sepnuti
se automaticky uvolni polohovaci hlavy 8
a po sepnuti koncovych spina¢li 24 odjede
polchovaci jednotka zpét do-zékladni polo-
hy. Potom je moZné spustit tla¢itkem cyklus
stroje, nastane pootofeni stolu 2 o jednu
polohu a déle soufasn& obrabéni ve druhé
aZ &tvrté poloze. V dobd, kdy probihéd auto-
matické upindni obrobku v prvni poloze, se-
jmou se opracované obrobky v pété poloze
ototného stolu 2, ve které jsou stfedovym
rozvodem 4 automaticky uvolnény a zfista-
vaji volng zavéSeny na zavésnych Cepech
39, zasahujicich do otvord pro pFipeviiovaci
Srouby v obrobku.

V pfipads, Ze vadny odlitek znemoZni na-
toteni dvouramennych upinek 55 do uzké
mezery mezi chladicimi Zebry obrobku, ne-
uzavie se pfislusny kontrolni ventil 66 a ne-
ni moZno spustit cykilus stroje. Potom je nut-
no tlaéitkem ,Porucha® navolit né&hradni
cyklus, v n8mZ jednotky ve druhé aZ Ctvrté
poloze postupné vynechéavaji operaci a ne-
dokonale upnuté obrobky projdou do péaté
polohy neopracované.
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PREDMET VYNALEZU

1. Jednoucelovy obrdbé&ci stroj, zejména
pro obréabéni zdpichu na dosedaci ploSe hla-
vy vélce, vyznacujici se tim, Ze ho tvofi jed-
nak stojan (1) s pétipolohovym hydraulic-
ky gzpevilovanym otoénym stolem (2}, na
kterém je v pravidelnych thlovych rozte-
€ich rozmisténo pét hydraulickych upina-
cich jednotek (3) napojenjch na spoleCny
stfedovy rozvod (4), jednak &tyri bo&ni sto-
jany (5) opatfené posuvovymi jednotkami
(6), pficemZ posuvova jednotka (6) v prvni
poloze ototného stolu (2) je vybavena po-
lohovaci jednotkou (7} se dvéma polohova-
cimi hlavami (8) navzdjem vigi sob& pooto-
tenymi o 180°, zatimco ostatni posuvové
jednotky (6}, které se nach&zeji ve druhé
aZ Ctvrté poloze oto&ného stolu (2), nesou
po dvou vyvrtavacich vietenicich (9), z
nichZz kaZdy je opatfen vyvrtdvaci hlavou
(10) se spolednym ndhonem (11).

2. Jednoudelovy obrabéci stroj podle bo-
du 1, vyznadujici se tim, Ze polohovaci hla-
vy (8} jsou opatfeny hydraulicky ovlada-
nym stiedovym trnem (106), ktery je opatfen
zkosenymi plochami (17), které jsou ve
styku s odpovidajicim zplsobem zkosenymi
konci odpruZenych samostfedicich ¢elisti
(18]}, pritemZ na celni plo3e polohovacich
hlav (8) jsou upraveny tfi vystupky [19)
dorazové roviny (20) a dva polohovaci &e-
py (21).

3. Jednoudelovy obrdbéci stroj podle bo-
du 1, vyznadcujici se tim, Ze upinaci jednot-
ka (3) se sklada z télesa (27), ve kterém
jsou uloZeny ¢tyfi dvojice vysuvnych opér-
nych pinol (28) opatfenych jedmak z&veés-
nymi Cepy (39), jednak drdZkami (29) se
Sikmym dnem, do kterych zasahuji zkose-
né gasti pritné posuvnych klintt (30), které
jsou umistény kolmo na podélnou osu opér-
nych pinol (28), pFfitemZ v podélnych draz-
kach (32) vnitini &tvefice op&rmych pinol
(28) je umistén kolik (33) s dkosovym né-
b&hem, nachézejici se v alternativnim sty-
ku s jednim koncem odpruZeného vysuvné-
ho koliku (34), ktery je svym druhym kon-

cem ve styku s pfilehlym ramenem dvoura-
menné paky (35) ovlddani piisiudného kon-
trolniho ventilu (36).

4. Jednotudelovy obrdbé&ci stroj podle bodu
3, vyznadujici se tim, Ze v t&lese (27) upi-
naci jednotky (3) jsou umist&ny kuZelové
objimky (40) nesamosvornych kleStin [(41)
uloZenych v hydraulickém valci (42].

5. Jednotugelovy obrdabé&ci stroj podle bo-
du 3, vyznactujici se tim, Ze pfiné posuvné
kliny (30) jsou napojeny na pistnice ovla-
dacich valcli (43) a jsou uloZeny ve vodi-
cich drazkéach (44), pfitemZ jejich prevyse-
né ¢asti (31) se nachédzeji v prostoru mezi
opérnymi pinolami (28) a kaZdd dvojice je
ve styku s odpruZenym vahadlem (46), kte-
ré je ve styku s jednim koncem ovlddaciho
koliku (49), jehoZ druhy konec je ve styku
s pfisludnym kontrolnim ventilem (50).

6. Jednoucelovy obrab8ci stroj podle bodu
3, vyznatujicl se tim, Ze v sousedstvi opé&r-
nych pinol (28) jsou v t8lese [27) upinale
usporadany t¥i dvojice vykyvnych dvoura-
mennych upinek (55), jejichZ podélné hra-
ny jsou na horni stran& zkoseny, které jsou
ve styku s jednim koncem pruZin (70), za-
sahujicich druhym koncem <do natédfecich
objimek (62) vybavenych wozubenymi koly
[63), kterd jsou v zab&ru s ozubenym hie-
benem (64) spolenym pro kaZdy par upi-
nek (55), do nichZ zasahuji unéSeci koliky
(61) upevnéné v natdfecich objimkach (62),
pfitemZ objimky (62) jsou cpatfeny polo-
hovacimi Srouby (71) a tlatné hlavice (58)
upinek (55) jsou spojeny pomoci kulovych
kloubi (56) s pistnicemi (57) tlakovych
vélcl (59), v nichZ se na strang pistnice na-
chézeji pruZiny (60).

7. Jednougelovy obrabéci stroj podle bo-
du 1 a 3, vyznaéujici se tim, Ze na horni
ploSe télesa (27) upinaci jednotky (3]} jsou
uchyceny dvé pFevislé dvouramenné paky
(68), jejichZ jedno rameno je ve styku s
obrobkem a druhé s dalSim kontrolnim ven-
tilem (69).

5 listdt vykresd
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