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OZET
BALON CAPI KONTROL UNITESI

Bu bulus, direkt kablolama yapan biikiim makinelerinde pozisyon sensorleri (3)
sayesinde balon capinin dogrudan kontroliiniin yapilmasini ve bu sayede enerji
tiiketiminin azaltilmasini saglayan bir balon ¢ap1 kontrol iinitesi (1) ile ilgilidir.
Bulusun amaci, biikiim sirasinda olusan balonun ¢apinin geri beslemeli olarak
kontrol edilmesi ve bu sayede enerji tilketiminin minimuma indirilmesini saglayan

balon cap1 kontrol iinitesi (1) gerceklestirmektir.
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ISTEMLER

1. Kord bezi tiretiminde ilk adim olan biikiim isleminde,

bir i¢ iplik (7) ile bir dis ipligin (8) bikim isleminin
gergeklestirildigi bir regiilator (4)

bir bobinden (B) gelen dis ipligin (8), regiilatére (4) beslenmesini
saglayan bir dis iplik besleme motoru (6)

dis iplik besleme motorundan (6) gelen dis ipligin (8) regiilatore “4)
dogru savrularak beslenmesini saglayan bir i3 motoru (5) iceren

direk kablolama yapan biikiim makinesi iizerine uygulanan ve

dis ipligin (8) ig motorundan (5) ¢ikis agisi ile regiilatére (4) giris ag1s1

arasindaki farka bagh olarak olusan ve ig motoru (5) etrafindaki diske

dolanmasrtyla diizensiz olarak biiyiiyen balonun kontrol edilmesini

saglayan ve;

regiilatdr (4) ve ig motoru (5) iizerinde yer alan ve ig motorundan
(5) regiilatore (4) iletilen dig ipligin (8) ig motorundan (5) cikis
agisina ve regiilatdre (4) giris acisina dair verileri alan sensorler (3)
ve

sensorlerden (3) aldig1 verilere bagl olarak, balon ¢api degerinin
belirlenmesinde etkili olan dis ipligin (8) i motorundan (5) cikis1
ile regiilatére (4) beslenme agilar1 arasindaki farkim diizenlemek
i¢in dig iplik besleme motorunun (6) ¢alisma hizini kontrol eden bir
kontrol karti (2) ile karakterize edilen bir balon ¢ap: kontrol

tinitesi (1).

2. Kontrol kartinin (2) sensorlerden (3) aldig dis iplik (8) ag bilgisine bagh

olarak, kontrol kart1 (2) tarafindan verilen atimlar (pulse) ile beslemenin

kontrollii bir sekilde gergeklestirilmesini saglayan bir step motor olan dig

iplik besleme motoru (6) ile karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir

balon ¢api kontrol iinitesi (1).
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TARIFNAME
BALON CAPI KONTROL UNITESI

Teknik Alan
Bu bulus, direkt kablolama yapan biikiim makinelerinde pozisyon sensorler:
sayesinde balon c¢apinin dogrudan kontroliiniin yapilmasini ve bu sayede enerji

tiikketiminin azaltilmasini saglayan balon ¢capi kontrol {initesi ile ilgilidir.

Onceki Teknik
Kord bezi iiretiminde gerceklestirilen ilk adim kord bezi yapisinda kullamilacak
olan ipliklerin biikiilmesidir. Bu biikiim prosesi esnasinda olusan balon etkisinin

gerekenden fazla enerji tilketimine sebep oldugu tespit edilmistir.

Direkt kablolama yapan mevcut biikiim makineleri bir adet dis iplik ve bir adet i¢
ipligin regiilator tizerinde biikiilmesi islemini gerceklestirir. Kablolama iki korda
daha fazla esneklik kazandirmak adina yapilan bir prosesdir. Lastigin i¢in biikiilil
ipler (kordlar) iki ya da ¢ok kathi kablolanmis halde yerlestirilirler ve bu lastie
esneklik kazandirir. Bunu gerceklestirirken i¢ iplik pot kazani denilen
pozisyondan regiilatore dogru beslenir. Dis iplik ise pozisyonun iistiindeki kafes
bolgesine yerlestirilmis olan bobinden beslenir. Kafesteki bobinden beslenen
iplik, potdaki bobinden beslenen iplik ile beraber regiilatore girerek bukiilmiis
ipler birbiri iizerine kablolanir ve sonrasinda iiriin sarnim silindiri tizerine sarilir.
Dis 1plik, regiilatore beslenmeden Once 1§ motoruna girer ve 1§ motoru tizerindeki
diskten cikan iplik biikiim plakasi vasitasiyla, pot ile pozisyonu simirlayan sag
arasina yonlendirilir. Pot kazani ve sa¢ arasinda balon olusur. Balon capi
konusunda bir kontrol uygulanmamaktadir. Balon, makine de uygulanan hiza ve
iriiniin dtex degerine bagl olarak olusur ve enerji sarfiyatinin da biiyiik bir
kismuimi olusturur. Dtex degeri artukca balonun enerji sarfiyat da artmaktadir.
Merkezkac etkisiyle olusan hiz artisi ve dtex artigi, enerji sarfiyatinda da dogrudan

bir artisa neden olur. Aym zamanda dis ipligin beslenmesi, sadece dis iplik
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freninin kontrolii ile yiiriitildagi icin kopmalar ya da tansiyon degisikliklerinde

herhangi bir 6nlem alinamaz.

Teknikte bilinen uygulamalardan DE4220824 sayili Alman patent dokiimaninda,
poligonal iplik gecisi ve balon limiti ile seri halde iliskilendirilmis iki biikiim
yapict sahip pndmatik ipliklerin biikiilmesi i¢in bir biikiim makinesinden
bahsedilmektedir. Biikiim makinesi iki tane biikiim yapic1 birime sahiptir.
Bunlarin diizeleri, birbiri ardina seri halde, anafor bosluklarn olusturacak sekilde
iplik icerisinde basin¢cli hava gdndermektedir. Bir iplik balon kontrolorii ikinci
biikiim biriminin disinda yer almaktadir. iplik gegisi olarak gérev yapan kanal
gecisleri bir poligonal kesitli olarak uzamaktadir. Yapir iplik gelismesindeki
hareketlenmeleri kisitlamaktadir, boylelikle balonlagsma hareketi sinirlandirilarak

ipligin diizgiin bir hatta ilerlemesi saglanmaktadir.

Teknikte bilinen uygulamalardan GB389011 sayih Ingiliz patent dokiimaninda,
tekstil fiberlerinde ve suni ipeklerin egirilmesi ve/veya biikiilmesi icin yapilan
gelistirmelerden bahsedilmektedir. Dogal fiberlerin ve suni ipegin ipliklerinin
biikiilmesi veya egirilmesinde, ipligin doner bobinden gecisi sirasinda balon
olusumu ve tegetsel kopma durumunun belirlenmesi saglanmaktadir.
Ayarlanabilir  bir iplik kilavuzu sayesinde balonlasmanmin  kontroliinii

gerceklestirilmektedir.

Teknikteki uygulamalarda en biiyiik sikinti, dis iplik besleme sisteminin sadece
frene bagh olmasidir. Fren, dis iplik besleme konusunda yasanan herhangi bir
stkintiya cevap verebilecek bir ekipman degildir. Ayrica balon olugmasi
durumunda meydana gelen gereksiz bollanma ya da daralmalara karst da
etkisizdir. Nihai {iriinde balon olusturulmasi veya balonun biiyiikligii belirli bir
noktadan sonra etkisizdir. Bu gerekli azami degerlerin saglanabilmesi ve

sonrasinda da degisen sartlara uyabilmesi beklenir.
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Bulusun Kisa Aciklamasi
Bulusun amaci, biikiim sirasinda olugan balonun capimin geri beslemeli olarak
kontrol edilmesi ve bu sayede enerji tiiketiminin minimuma indirilmesini saglayan

balon ¢api kontrol iinitesi gergeklestirmektir.

Bulusun Ayrintih Agiklamasi
Bu bulusun amacina ulagmak icin gergeklestirilen “Balon capt kontrol iinitesi”
ekli sekillerde gdsterilmis olup; bu sekillerden:

Sekil 1 — Bulus konusu balon ¢api kontrol iinitesinin sematik gosterimidir.

Sekillerdeki parcalar numaralandirilmis olup karsiliklar asagida verilmistir
1. Balon cap1 kontrol {initesi

Kontrol kartt

Sensor

Regiilator

Ig motoru

Dis iplik besleme motoru

Ic iplik

Dis iplik

el AN O

T. Bikiim elemant

B. Bobin

Kord kumas iiretim ydnteminde gerceklestirilen ilk adimm kord kumas yapisinda
kullanilacak olan ipliklerin biikiilmesidir. Biikiim islemi sirasinda olusan balon
etkisi sistemin gerekenden daha fazla enerji harcamasina neden olmaktadir. Direkt
kablolama yapan mevcut biikiim makineleri, bir dis ipligin (8) ve bir i¢ ipligin (7)
biikiim islemini bir regiilator (4) tizerinde gerceklestirmektedir. Kablolama iki
korda da (7, 8) esneklik kazandirmak icin gerceklestirilen bir islemdir. Biikiilen
iplikler (kordlar) (7, 8) iki ya da daha fazla katmana kablolanarak lastik i¢erisine
yerlestirilmektedir, bu da lastige esneklik kazandirmaktadir. Bunu

gerceklestirirken ic iplik (7) pot kazani denilen pozisyondan regiilatdre (4) dogru
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beslenir. Dis iplik (8) ise pozisyonun iistiindeki kafes bolgesine yerlestirilmis olan
bobinden (B) beslenir. Kafesteki bobinden (B) beslenen iplik (&), pottaki
bobinden (B) beslenen iplik (7) ile beraber regiilatore (4) girerek biikiilmiis ipler
(7, 8) birbiri iizerine kablolanir. Sonrasinda iiriin sarim silindiri iizerine sarilir. Dig
iplik (8), regiilatore (4) beslenmeden dnce ig motoruna (5) girer ve 1§ motoru (5)
iizerindeki diskten ¢ikan iplik (8) biukiim plakas: vasitasiyla, pot ile pozisyonu
sinirlayan sa¢ arasina yonlendirilir. Teknigin bilinen durumunda pot kazani ile sac
arasinda olusan balonun c¢apim diizenleyen bir kontrol mekanizmasi yoktur.
Biikiim makinelerinde enerji tilketimine neden olan balon dis iplik (8) freniyle
kontrol edilmeye calisildiginda, kirilmalara veya gerilim degisikliklerine neden

olmaktadir.

Bulus konusu balon c¢api kontrol iinitesi (1), regiilator (4) ve ig motoru (5)
iizerinde yer alan sensdrler (3) vasitasiyla biikiim elemamna (T) gonderilen dig
ipligin (8) gelis acisina dair bilgileri alan ve buna bagh olarak balon cap
degerinin  belirlenmesinde etkili olan dis ipligin (8) acis1, gerginligi gibi
ozelliklerini diizenlemek icin dis iplik besleme motorunu (6) kontrol eden bir
kontrol kart1 (2} icermektedir. Pot etrafinda olusan balonun icindeki iplik (7, 8)
miktarim ayarlamak amaciyla, kontrol kart1 (2), sensdrlerden (3) aldign bilgiler
dogrultusunda geri beslemeli olarak dis iplik besleme motorunun (6) dis iplik (8)

iletim hzim diizenlemektedir.

Dis ipligin (8), ig motorundan (5) cikis1 ile regiilatore (4) girmesi arasmdaki agi
fark: pot etrafindaki balonun durumunu belirler. Eger bu ag1 belirli bir seviyenin
iizerindeyse dis iplik (8) ig motoru (5) etrafindaki diske dolanmaya baslar ve bu

da pot etrafinda olusan balonun gereksiz bilylimesine sebep olur.

Bulus konusu balon ¢api kontrol iinitesinin (1} sahip oldugu kontrol sisteminde;
bir kontrol kart1 (2), regiilatoriin (4) ve ig motorunun (5) ac1 bilgilerine gore dis
iplik besleme motorunu (6) kontrol etmektedir. Bu kontrol kart1 (2), regiilatdrden

(4) ve ig motorundan (5) gerekli aci bilgilerini bunlarin Gzerinde yer alan
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sensorler (3) vasitasiyla alarak balon kontrolii yapilmaktadir. Boylelikle balon
capt siirekli olarak istenilen degerlerde tutulmaktadir. Regiilator (4) ve ig
motorundan (5) alan bilgilerden faydalamlarak gerceklestirilen bu balon capi
kontrolii sayesinde, makinenin bakim ihtiyacindan, 1§ motorundaki (5)
rulmanlarin bakim ihtivacindan ya da nihai iiriindeki stil degisikliklerinden
etkilenmeyecektir. Ayrica her dtex degeri i¢in ayri ayr regete olusturulmas: da

gerekmeyecektir.

Dis ipligin (8) beslemesi, teknigin bilinen durumunda, ig motorunun (5) doniisii
sirasinda dis ipligin (8) regiilatore (4) savrulmast ile saglanir. Bulus konusu balon
capt kontrol initesinde (1) ise, dig ipligin (8) biikiim elemanmina (T) beslenmesini
saglayan dis iplik besleme motoru (6); bu beslemenin kontrollii bir sekilde ve
motora verilen atimlar (pulse) ile gerceklestirilmesi i¢in step motor olarak tercih

edilmigtir.

Balon kontroliinde en dnemli unsur, ashinda dis iplik (8) beslemesinin kontrollil
bir sekilde yapilmasidir. Bu sayede hem enerji sarfiyatinda dtex degerine bagh
olarak %14-21 gibi ciddi bir diisiis gézlemlenir, hem de dis iplik (8) beslemesi bir
step motor iizerinden ve sensor (3) geri bildirimleri ile kontrollii olarak saglandigi

icin dis iplik (8) kaynakli kopmalarda %80 e yakin bir azalma gozlemlenir.
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