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(54) Zatizeni k obraceni profilovych ty&i

(%elem YeSeni je sniZit energetickou
ndro&nost obraceni p¥i mnohostrann&j¥im
vyu2iti za¥izeni, %ehoZ se doséhne tak,
fe na ovlédacim h¥fideli jsou pevné& uchyceny
hlavn{ nosné pdky v jejichZ hornich koncich
je upraven nosny &ep. Na nosném Cepu
je kyvn& uchycena dvojramennd obraceci
pdka, jejif krat¥{ rameno je &epem kyvné
spojeno s tdhlem, kyvn& spojenym s Cepem
p¥ipevn&nym k rému za¥fzenif.
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Vynilez se tyka zafizeni k obraceni profilovych ty¥f okoloc podélné osy a ¥e¥{ sniZeni
energetické ndrolnpsti obraceni.

P¥i obraceni profilli, pouZivanych v dpravndch se dosud nap¥. pouZfivajil pdkové obracede
opat¥ené elektromagnety. Jejich funkce podstatn® ovliviunje sloZitost adjustéZnich roﬁtﬁ'
a to tak, %e ke konednému obraceni ndkolika profild dochdzi vidy a% po jejich sdruZeni
do jedné skupiny. Toto sdrufovdni se d&je zpravidla na konci adjustédZnfho ro&tu. Nevyhodou
je, %Ze k tomu je nutny dal3f samostatny dopravnf{ vlie&nik a jiné mechanismy. Navic soustava
elektromagnetd nedovede zajistit u riznych tvarh profill vidy stejnou polohu z divodd jejich
nepravidelné magnetické p¥itaZlivosti. Nevyhodou je také to, Ze magnety jsou energeticky
nédro¥n&js{ a provozn& drais{.

Uvedené nevyhody odstrafuje za¥izeni k obraceni profilovych ty&i, podle vynédlezu,
tvofené dvojramennymi obracecimi pdkami a spolednym ovlddacim h¥idelem. Podstatou vyndlezu
je to, Ze na spole&ném ovlddacim h¥fdeli jsou pevné& uchyceny hlavni nosné pdky, v jejichi
hornich volnych koncich je upraven nosny &ep, na kterém je kyvné& uchycena dvojramennd obraceci
paka, jeji%f kratii rameno je Sepem kyvn& spojeno s téhlem, kyvné& spojenym s Cepem p¥ipevnénym
k rdmu zafizeni. Podstatou vyndlezu je déle to, Ze na nosném Cepu hlavni nosné péky je
kyvn& uloZena druhd dvojramennd obraceci pdka, jeji% krat3{i rameno je &epem kyvné spojeno
s t&dhlem kyvné& spojenym s &Cepem.

Vyhodou za¥f{zeni podle vyndlezu je to, Ze profilové tyle mohou byt obraceny bud jedno-
tlivé anebo podle jejich tvaru i ve v&t3im podtu, p¥idemZ zafizeni miZe byt zafazeno jak
v prdb&hu dopravni{ délky rodtu, tak i na jeho vstupni a koncové &4sti. Lze jej zaradit
s vyhodou i v dopravnim valnfku. Vyhodou je také to, Ze kinematika za¥izeni je z hlediska
potfeby energie pro urychlovdni celého mechanismu velmi v¢hodnd, nebof rychle se pohybujfc{
S4sti mohou mit pom&rn& malou hmotnost, naopak hlavni nosné &4sti s v&t3f{ hmotnostf{ maji
malou rychlost a minimdlnf{ pohyb, takZe energetickd nérofnost je men3i.

Na p¥iloZenych vykresech je zndzornéno p¥ikladné provedeni{ za¥izeni podle vyndlezu,
kde na obr. 1 je zndzorn&n jeho schematicky nérys v z&kladni vychozf poloze obraceciho
ramene a na obr. 2 je toto rameno v horni koncové poloze. Na obr. 3 je znézorn&n schematicky
nirys alternativniho provedeni za¥izeni s dvojic{ obracecich pék v zdkladn{ poloze pod drovni
roitnice a na obr. 4 s rameny v hornf{ krajni poloze, kde se obracend ty& pfekldpi 2z parnfch
obracecich p&k na druhé obraceci péky.

za¥fzen! v p¥fkladném provedeni podle vynédlezu sestévéd ze spole&ného ovlddaciho hi¥idele
2, ulofeného v lofiskdch 1, na ném% jsou pevn& uchyceny hlavni nosné pdky 3, v jejichi
hornich volnych koncich je upraven nosny Sep 4, na kterém je kyvn& uchycena dvojramennéd
obraceci pdka 5. Krat3{ rameno 51 této dvojramenné obraceci pdky 5 je svym Eepem 8 kané
spojeno s téhlem 6, které je spojeno kyvn& na svém druhém konci s &epem 7 pfipevn&nym k rému
lg\zafizeni.

Hlavni nosné pdky 3 jsou opat¥eny tlumic{ vrstvou 14.

Podle alternativnfho provedeni je na nosném Sepu 4 hlavni nosné péky 3 kyvné uloZena
druhé dvojramennd obraceci pdka 12, jejiZ krat3{ rameno 121 je svym Cepem 8  kyvn& spojeno
se svym téhlem 9 kyvnd spojenym druhym koncem s &epem 7. Cepy 7 mohou bjt pro kaidé tdhlo
6, 9 uloZeny zv143E, nebo mohou byt pro ob& téhla 6, 9 spoleCné. Pracovni &dsti dvojramennych
obracecich pdk 5, mohou byt libovolnd tvarované podle druhu obrdcengch profilovgch ty&f 11.

v zékladn{ poloze jsou ob& dvojramenné obraceci paky 5, 12 rozevfeny na opatné strany
tak, %e jejich horn{ hrany, jsou pod Grovni 10 ro¥tnice s profilovymi tyCemi 11. VSechny
pdky dvojramenné obracec{ pdky 5 a téhla 6 se pohybujf najednou spole&n&, nebof jsou synchroni-
sovdny spolednym ovlddacim h¥f{delem 2.
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Natodenim ¥ady hlavnich nosnych pdk 3 z vychozi polohy, kdy dvoiramenné obraceci paky
5 jsou pod trovni 10 roZtnice do horn{ koncové polohy, se zdroveh pohybujf nosné &epy 4
po kruhové drdze. Soufasn& s nimi jsou unddeny dvojramenné obraceci pdky 5, které se vlivem
spojovacich tdhel 6 zdroven otdlej{ kolem nosnych &pel 4. Vznik4 tim slo¥eny pohyb v¥ech
dvojramennych obracecich pdk 5, pfifem% je obrdcend profilov4 ty¥& 11 podchycena a vyné¥end
nad troveii 10 ro#tnic dopravniku, kde je soulasné natdlena kolem svého t&%i%t& o dhel v&tif
ne# 90°.

V koncové poloze hlavnich nosngch pdk 3 maj{ dvojramenné obraceci pdky 5 takovou polohu,
pfi niZ obrédcend profilovd ty& 1l polne vlivem gravitace samovolnd padat, soudasnd se natilet
a¥ do okam¥iku ndrazu na tlumici vrstvy 14. V horni koncové poloze jsou vidy tlumici vrstvy
14 nad drovni 10 roZtnic dopravniku. P¥i zp&tném pohybu hlavnich nosnych pdk 3 do vychozi
polohy se vracej{ dvojramenné obraceci péky 5 a%Z pod uroven 10 rostnic, priZem¥ obrécenéd
profilovd ty& 11 je poloZena bezndrazov& na ro¥tnice, &Im%¥ je cyklus obracenf ukon&en.

U alternativnifho provedeni s dv&ma dvojramennymi obracecimi pdkami 5, 12 se druhé
dvouramenné obraceci pdky 12 soufasné natdfeji protism&rné k dvojramennym obracecim pakam
5. V jejich horni koncové poloze je profilovd ty& 11 pfeklopena z dvojramennych obracecich
pék 5 na druhé dvojramenné obracec{ pdky 12. P¥i zp&tném pohybu poloff nejd¥ive druhé dvoj-
ramenné obraceci pdky 12 obracenou profilovou ty& 11 bez nérazu na rodtnice dopravniku
a poté pokraduji v pohybu aZ se Gpln& dostanou pod troven 10 ro$tnic.

KaZd4 obraceci péka 12, 5 je spojena svym tédhlem 9, 6 s Cepem 7, uloZenym na pevném
rdmu 13. Velikost dhlu natofeni obou dvojramennych obracecich pdk 5, 12, jakoZ i jejich
koncové polohy, jsou vidy zdvislé na velikosti jejich ramen, tj. na vzddlenostech jejich
&epl 8, 8 od nosného Zepu 4 a poloze &epu 7 uchyceni téhel 6, 9, kter4 mohou byt uchycena
budto na spole&ném Cepu 7 nebo ve dvou samostatnych bodech. Kombinace vSech t&chto hodnot
a tvarovénim obou dvojramennych cbracecich pdk 5, 12 lze docilit nejvyhodn&jSiho obraceci~

ho dkonu p¥i nejmen¥im hluku.
PREDMET VYNALEZU

1. za¥izeni k obraceni profilovych ty&f, tvofené dvojramennymi obracecimi pédkami a
spolednym ovlddacim h¥fdelem, vyznalené tim, Ze na spolelném ovlddacim h¥ideli /2/ jsou
pevn& uchyceny hlavni nosné pdky /3/, v jejich¥ hornich volnych koncich je upraven nosny
&ep /4/, na kterém je kyvné& uchycena dvojramennd obraceci pdka /5/, jejiZ krat3f{ rameno
/51/ je Eepem /8/ kyvn&€ spojeno s tdhlem /6/, kyvn& spojenym s Cepem /7) pfipevnénym k rému
/13/.

2. zaffzeni k obracent profilovych ty&{ podle bodu 1., vyznalené tim, Ze na nosném

&epu /4/ hlavn{ nosné pdky /3/ je kyvn& uloZena druhd dvojramennd obraceci pdka /12/, jejiZ
krat&{ rameno /121/ je &epem /8"/ kyvnd spojeno s téhlem /9/ kyvné& spojenym s Cepem /7/.
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