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Relatério Descritivo da Patente de Invengéo para "DISPOSICAO
PARA A INSERGAO DE IMPLANTES".

A presente invengao refere-se a uma disposicéo para a insergéo
de implantes, especialmente implantes dentarios, conforme as caracteristi-
cas apresentadas no preambulo da reivindicagéo 1.

Pelo DE 94 18 182 U1 se conhece uma disposicdo desse tipo
com um implante que apresenta uma rosca externa. O implante esta configu-
rado como implante dentario e contém uma abertura de admissao, que se
estende da regiao extrema coronal para a apical, para um perno de uma pe-
¢a acessoria que pode ser conectada ao implante ap6s a insercdo deste em
um osso, especialmente osso do maxilar. A abertura de admissao contém
uma superficie interna conica que se abre para a extremidade coronél e, Se-
guindo-se para a épical, um primeiro elemento de indexagdo sob a forma de
um encaixe poligonal, bem como uma perfuragéo roscada. De modo analogo
a isso, o0 perno da pega acessoéria contém uma superficie externa cénica,
bem como um segundo elemento de indexagéo sob a forma de um poligdno
que pode ser inserido no encaixe poligonal do implante. Para a conexzo da
peca acesséria com o implante é previsto um parafuso' de tragdo ou de re-
tengéd, o qual transpassa uma perfuragdo de passagem da peca acesséria
e, por meio de uma rosca externa, pode ser aparafusado na perfuragdo ros-
cada do implante. Para a inser¢do do implante no osso é prevista uma fer-
ramenta com um poligono, o qual se encontra ajustado ao encaixe poligonal
do implante e pode ser inserido neste. O momento de rotagdo para a inser-

¢ao do implante é transmitido exclusivamente através do encaixe poligonal

e, consequentemente, ao ocorrer a insergdo, respectivamente o aparafusa-

mento, ocorre o risco de que o encaixe poligonal projetado como elemento
de indexagdo seja danificado e, consequentemente, a conexio correta da
pega acessoria com o implante e, principalmente, o alinhamento exato da

pega acessoéria em relagdo ao implante em uma posigéo angular de rotagio

" predeterminada seja colocada sob quest&o. O primeiro elemento de indexa-

cao se encontra em uma regido na qual o implante nao apresenta nenhuma
rosca por fora. A rosca externa esta disposta a distancia em diregcao axial em
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relagéo ao elemento de indexagéo, e se estende aproximadamente a partir
do centro da extens&o longitudinal do implante até a sua extremidade apical.
Ja que o elemento de indexagdo mencionado é previsto axialmente em se-
guida a superficie interna conica do implante, entéo a superficie interna c6-
nica do corpo de implante se estende apenas por uma pequena parte de seu
comprimento total, de tal modo que para a conexdo de cone com a pega a-
cessoria fica a disposigéo apenas uma superficie de conexdo bem pequena,
respectivamente axialmente curta, sendo que se acha predeterminado um
éhgulo de abertura comparativamente grande das superficies conicas men-
cionadas.

| Além disso, pelo EP 0 707 835 B1 se conhece um implante den-
tario cdm uma abertura de admisséao central, a qual apresenta uma superfi-
cie interna conica que se abre para a extremidade coronal e, na regido ex-
trema interna, uma rosca interna para a ancoragem de um parafuso de tra-
¢do. Na abertura de admisséo é possivel inéerir um perno de uma pe¢a a-

cessoria, em cuja perfuragdo de passagem penetra o parafuso de tragao,

. sendo que em uma regido de cabeca, apontando para a cavidade bucal, da

peca acessoria € prevista a perfuragéo de passagem de uma expansao para
a admiss&o de uma cabega do parafuso de tragdo. O mencionado perno da
peca acessoria contém uma superficie externa adaptada a superficie interna

conica da abertura de admiss&o. A superficie interna conica da abertura de

adrhisséo e a superficie externa conica do perno estao projetadas de tal for—
ma que entre o implante e a peca acesséria conectada por meio do parafuso
de tragdo existe uma conexdo de cone com travamento automatico. Essa ,
conexédo de cone pelo ajuste de formas e por travamento mecénico garante
uma seguranga contra rotagcao da pega acessoéria que resiste duradouramen-
te aos altos esforgos de carga, no que se refere ao implante. Para a inser¢éao
do implante no osso do maxilaf, o implante contém, na regiao coronal, res-
pectivamente na superficie extrema coronal, elementos de engate para uma
ferramehta, como por exemplo fendas que se abrem para a ocusal para uma
chave de parafuso. A peca acessoéria pode ser posicionada sem estégids' em
qualquer posigéd angular de rotagdao em relagdo ao implante no que se refe-
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re ao eixo longitudinal, sendo que particularmente no caso da tomada de
molde necessaria para a produgdo de uma supraconstrucéo e/ou na pratica
odontolégica sdo necessarias providéncias especiais para a transmissao,
respectivamente alinhamento, fiel ao angulo da pega acesséria em relagéo
ao implante.

Além disso, pelo DE 10 2005 005 402 A1 se conhece um implan-
te dentario, contendo um corpo de implante com uma abertura de admisséao
central, uma pega acessoria, a qual apresenta um perno que engata na a- |
bertura de admisséo mencionada, bem como um parafuso de tragédo, o qual
penetra através de uma perfuragdo de passagem da peca acessoéria e, de-
pois da inser¢ao do corpo de implante, é aparafusado em uma rosca interna
existente na abertura de admiss&o. Para a inser¢do em um osso do maxilar,
o corpo de implante contém elementos de inser¢éo na regido de sua extre-
midade coronal, sendo que a ferramenta de aparafusar pode ser projetada,
por exemplo, como chave de parafuso e os elementos de insergéo podem
ser projetados como fendas para a ferramenta que pode engatar neles. De-
pois da insercdo do corpo de implante, a peca acesséria & conectada com
este, sendo qué por meio de elementos de indexacao, que séo previstos, pok
um lado, na abertura de admissao do corpo de implante e, por outro lado, no
perno da pecga acessoéria, se predetermina a posigao de rotagéo da peca a-
cessoria em relagéo ao corpo de implante.

Partindo do aqui exposto, a invengéo tem como objetivo desen-
volver a disposigdo mencionada no sentido de que, de um modo simples e
ao mesmo tempo funcionalmente seguro, seja possivel executar a insergao
do implante. A disposicdo deve poder ser produzida de modo simples e deve
poder ser empregada também para implantes de filigrana muito pequenos,
especialmente tais como os assim chamados mini-implantes. A inser¢éo de-

‘ve poder ser executada com seguranca, evitando-se danificar o elemento de

indexacéo. Além disso, a indexagdo deve ser altamente precisa e/ou devem
ser evitadas avarias e/ou sobrecargas. '
Esse objetivo é alcangado segundo as caracteristicas apresen-

tadas na reivindicagao 1.
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A disposigdo proposta se caracteriza por uma construgdo fiel
funcionalmente, sendo que através da conexdo de cone com travamento
automatico entre a ferramenta de aparafusar e o implante durante a insergcéo
do mesmo, o momento de rotagdo é transmitido a0 menos parcialmente. A
superficie de cone externa do perno que engata na abertura de admisséo e
a superficie interna conica do implante estao ajustadas uma a outra de uma
forma tal que uma parte predeterminada do momento de rotacédo a ser intro-
duzido seja transmitida para o implante através das superficies de cone en-
costadas uma na outra da ferramenta de aparafusar e do implante. Nesse
caso, de modo adequado, apenas uma sub-regidao predeterminavel de toda a

superficie interna conica do implante é usada para a transmissdo do momen-

~ to de rotaggo. Essa sub-regido é prevista vantajosamente na parte da super- _

ficie interna conica que esta mais préxima da extremidade coronal do im-
plante. Para isso, o angulo de abertura da superficie externa conica da fer-
ramenta de aparafusar é predeterminado um pouco maior do que o angulo
de abertura da superficie interna conica do implante, mais precisamente de
uma forma tal que na sub-regido mencionada, seguindo-se para a apical, as
superficies cénicas mencionadas praticamente nao encostam mais uma né
outra elou nao contribuem para a transmissdo de momento de rotagdo. Al-
ternativamente, a parte conica do perno, na medida em que este engate na
abertura de admisséo, pode ser mais curta do que o comprimento total da
superficie interna cénica, sendo que o angulo de abertura das superficies de
cone encostadas uma na outra sdo idénticas no essencial. Por fim, de acor-
do com' a invengao, o angulo de abertura da $uperﬁcie externa cénica da
ferramenta de aparafusar podé ser ligeiramente menor do que o angulo de
abertura da superficie interna conica, de tal modo que a sub-regiéo do conta-
to se encontre, de preferéncia, a distancia em relagdo a superficie extrema
coronal do implante. Desse modo, fica predeterminada uma fragéo prede-
terminavel, respectivamente ajustavel, da transmissdo do momento de rota-
céo através de variacéo da superficie de aperto na mencionada sub-regiao,
respectivamente a sua dimensédo, sendo que a parte restante da superficie

interna conica do implante permanece livre, respectivamente fora do aperto
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com a ferramenta de aparafusar, respectivamente com o seu cone externo.
A fragdo restante do momento de rotagéo a ser introduzido é absorvida de
modo adequado por outros elementos, especialmente por meio dos elemen-
tos de indexag&o e do implante que engatam um no outro, ou de um aperto,
respectivamente um avango de uma correspondente superficie de avango da
ferramenta de aparafusar na aresta superior, respectivamente na superficie
extrema coronal do implante, ou de um aperto, respectivamente retesamen-
to, da ferramenta de aparafusar com o implante por meio de uma rosca de
aparafusar. . -

A ferramenta de aparafusar esta conectada pelo lado ativo com
o implante efou sob tens&o prévia definida, mais precisamente por meio de
um parafuso de tragdo, o qual penetra através de uma perfuragéo de passa-
gem da ferramenta de aparafusar e, por meio de uma rosca, fica aparafusa-

do em uma rosca interna disposta na abertura de admiss@o do implante. A

ferramenta de aparafusar encontra-se vantajosamente pré-montada com o

implante e/ou projetada como haste de aparafusar e contém uma parte de
cabeca, prevista fora do implante, para uma outra ferramenta ou instrumen-
to, tal como uma cahtoneira ou uma catraca. Além disso, a ferramenta de
aparafusar pode ser projetada como instrumento a parte para uma cantonei-
ra, ou, no caso de ser projetada como haste de aparafusar pré-montada,
éom conexao para cantoneira. A parte de cabega da ferramenta de aparafu-
sar possui, vantajosamente, pelo menos uma superficie de ataque para a
ferramenta ou instrumento adequado, tal como uma catraca ou similar. Além
disso, a parte de cabega pode ser projetada, de preferéncia, para uma peg:é
acessoria temporaria, tal como uma coroa, ou pode ser empregada como tal.

~ Devido a configuragédo e a disposi¢ao, de acordo com a inven-
¢ao, da ferramenta de aparafusar em combinagdo com o implante e/ou devi-
do a capacidade de transmissdo ao menos parcial do momento de rotagdo
através da conexdo de cone com travamento automatico entre a ferramenta
de aparafusar e o implante, o seu elemento de indexagéo de alta preciséo
nao € danificado com alta seguranga ao ocorrer o apafafusamentq. Desse

rhodo, o] elemento de indexagéo pode ser projetado com economia de espa-
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¢o relativamente, respectivamente com pequeno volume estrutural, sendo
que, de modo adequado, evita-se uma avaria devido a uma sobrecarga. Isso
€ particularmente importante, tendo em vista dimensées do implante efou

das formas de implante cada vez menores e cada vez mais em filigranas.

Devido ao aproveitamento do aperto de cone entre a ferramenta de aparafu-

sar e o implante, o elemento de indexacéo é protegido com seguranga, sen-
do que, de modo vantajoso, & possivel predeterminar sem problemas um
ajuste, respectivamente uma distribuigao, da fragdo de momento de rotacédo
a ser transmitida atraves das superficies de cone, respectivamente de -aper-
to. A precisao para a seguranca de rotagdo da pega acessoria a ser conec-
tada com o implante ap6s a insergéo é predeterminada com alta seguranca,
pois o elemento de indexagao do implante ndo é danificado ao ocorrer a in-
sercdo. Cabe registrar aqui que as forgas de rotagdo atuantes étravés da
péga acessoria efou do atendimento protético sdo nitidamente menores do
que o momento de rotagéo a ser introduzid_o sobre o implante durante a sua
inser{;éb. Além disso, cabe notar expressamente que a disposicdo no ambito
da invehgéo inclui implantes com ou sem elementos de indexacdo e, além
disso, que a ferramenta de aparafusar apresenta elementos de indexagéo
correspondentes ou, porém, ndo os apresenta. Na medida em que a ferra-
menta de aparafusar apresente elementos de indexagéo, estes podem ser
projetados e/ou dispostos, de preferéncia, de tal forma que a ferramenta de
aparafusar possa ser empregada e/ou engatar com implantes que apresen-
tem elementos de indexagédo ou, porém, que ndo contenham elementos de
indexacgéo. |

| Ja que de acordo com a invengéb apenas uma sub-regido da
superficie interna conica do implante é usada para a transmissdo do momen-
to de rotagdo, entdo, de modo particularmente adequado, evita-se uma
"grimpagem rapida" indesejavel da ferramenta de aparafusar, respectiva-
mente de sua superficie externa conica, em relagédo ao implante e, conse-
quentemente, depois da inser¢do do implante fica assegurada sem proble-
mas"a soltura hecesséria e a remogao da ferramenta de aparafusar do im-
plante. Além disso, ficou comprovado que € particularmente adequado rete-
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sar mutuamente, com uma tensao prévia predeterminada, a ferramenta de
aparafusar e o implante pelo lado ativo durante a produgéo. Ao ocorrer a
insergc&o do implante, se for ultrapassado um valor limite assim predetermi-
nado do momento de rotagdo a ser introduzido, entéo a ferramenta de apa-
rafusar podera ser girada em relagdo ao implante, de um modo tal que ela
venha a encostar nos demais elementos explicados acima. Além disso, de
preferéncia, a conexdo de cone com travamento automético acha-se proje-
tada ho senfido de que no caso de ultrapassagem do valor limite predetermi-
nado do momento de rotagédo e/ou no caso de rotagéo relativa do adaptador
em felagéo ao implante, a sua superficie de cone nao seja danificada. Nesse
sentido, particularmente o coeficiente de atrito e/ou a rugosidade da superfi-

“cie de cone do perno da ferramenta de aparafusar sdo configurados, de a-

cordo com a invengédo, menores em um determinado valor do que o coefici-
ente de atrito e/ou a rugosidade da superficie de cone e/ou da superficie in-
terna do implante. Esse valor é predeterminado especialmente 10 % menor,
vantajosamente 25 %, de preferéncia 35 %. Além disso, o valor acha-se pre-
determinado espeéialrhente no maximo em 90 %, vantajosamente 70 %, de
preferéncia 35 %. _

Segundo a invengdo, a invengdo é um sistema de implan-
te,contendo o implante, a ferramenta de aparafusar e a peca acesséria, sen-
do que o perno da ferramenta de aparafusar e, especialmente, a sua super-
ficie externa conica estdo projetados em forma coincidente com o perno da
pega acessoria. Nesse sistema de implante, o perno da peca acessoéria se
acha projetado, de preferéncia, essencialmente igual ao perno da ferramenta
de aparafusar. Além disso, o parafuso de tragdo para a conexao da ferra-
menta de aparafusar com o implante se acha projetado vantajosamente co-
incidindo com o parafuso de tragéo previsto para a conexao da pega acesso-
ria com o implante, fazendo com que assim seja reduzido especialmente o
dispéndio para a fabricagdo e/ou preparagdo do mencionado parafuso de
tragdo. Isso se aplica na mesma medida para a luva com rosca a ser conec-
tada e/ou conectada com a extremidade livre do parafuso de tragdo. No sis-
tema de implante de acordo com a invencgéao, de preferéncia, o implante e a
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ferramenta de 'aparafusar s&o conectados um com o outro pelo lado ativo
e/ou com uma tens&o prévia definida e/ou predeterminada. Depois da inser-
cao 'do implante em um 0sso, a conexao é desfeita e, em séguida, a peca
acesséria com o perno € inserida na abertura de admissdo do implante‘e,
por fim, por meio do parafuso de tragdo se estabelece a conexdo de cone,
com travamento automatico, da pe¢a acessoria com o implante.

Configuragées e formas de desenvolvimento particulares da in-
vengao sao apresentadas nas demais reivindicagGes e na descricdo que se-
gue de um exemplo de execugao preferido da disposigéo.

A seguir, a invengéo sera explicada detalhadamente com base
em um exemplo de execugao particular, sem que nesse sentido ocorra uma
restricdo. Mostra-se:

Figura 1: uma vista lateral da disposigao;

Figura 2: a disposi¢gdo em um corte longitudinal ao longo da linha
de corte B segundo a figura 1;

Figura 3: um corte da disposigao no plano de corte C segundo a
figura 2;

Figura 4: uma representacdo desmembrada da disposicio;

Figuras 5, 6: a ferramenta de aparafusar, em uma vista lateral,
respectivamente em perspectiva;

Figuras 7, 8: o implante, no plano de corte segundo a figura 2,
respectivamente em perspectiva.

Segundo as figuras 1 a 3, a disposi¢ao contém o implante 2 e a
ferramenta de aparafusar 4, sendo que a ferramenta de aparafusar 4 com
um perno 8 engata em uma abertura de admissao 6 do implante. A ferra-
menta de aparafusar 4 esta conectada com o implante 2 por meio de um
parafuso de tragdo 10, o qual esta disposto em uma perfuragéo central de
passagem 12 da ferramenta de aparafusar 4, essencialmente coaxialmente
ao eixo longitudinal 14 do implante 2. A abertura de admissdo 6 evolui de
uma superficie extrema coronal 16 do implante 2 na dire¢ao de sua regido
extrema apical 18 e esta projetada basicamente como uma perfuragéo cega.

O implante 2 contém ainda uma rosca externa 20, a qual esta projetada, de
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preferéncia, como autocortante ao menos na regido extrema apical 18 efou a
qual apresenta um nicleo roscado conico 22 que esta indicado por uma li-
nha de tragos e pontos e que se estreita para a regido extrema apical 8. Na
regiao extrema coronal 24 do implante 2,a abertura de admissao 6 contém
uma superficie interna conica 26 que se abre para a superficie extrema co-
ronal 16. Além disso, o implante 2 contém um primeiro elemento de indexa-
¢ao 28 que se segue na diregéo apical e que engata parcialmente na super-
ficie interna conica 26. Na regido extrema da abertura de admisséo 6 proje-
tada especialmente como perfuragéo cega é prevista uma rosca interna 30,
na qual engata, respectivamente esta aparafusado, o parafuso de tragdo 10
com uma rosca externa 32. De modo vantajoso, a rosca externa 32 esta dis-
posta sobre uma luva com rosca 34, a qual esta ligada de modo permanente
com a extremidade interna do parafuso de tragido 10, esp_ecialmente por
meio de soldagem ou cola. Como se deduz da figura 2, o diametro externo
da luva com rosca 34 é predeterminado maior do que o didmetro da perfura-
¢do de passagem 12, de tal modo que a ferramenta de aparafusar 4 ésteja
projetada correspondentemente pequena, respéctivamente com um diametro
externo correspondentemente pequeno. Na pérfurag:éo de passagem 12 é

‘prevista uma superficie de contato 36 de preferéncia projetada em forma

conica, na qual encosta a cabega de parafuso 38 do parafuso de tragio 10.
Por meio do parafuso de tragéo 10, a ferramenta de aparafusar 4 fica conec-
tada, de modo removivel, com o implante com uma tensao prévia predeter-
minada.

A ferramenta de aparafusar 4 contém uma parte de cabega 40,
uma parte intermediaria 42 que se segue na diregdo apical, respectivamente
na diregdo do implante, e em seguida o perno 8 ja mencionado. A ferramen-
ta de aparafusar, respectivamente o seu perno 8, que engata parcialmente
na abertura de admissao 6, contém uma superficie externa conica 44, a qual
esta adaptada e/ou ajustada a superficie interna cénica 26 do implante. Os
angulos de abertura das superficies conicas 26 e 44 encontram-se prede-

terminados, levando-s em consideragédo os seus coeficientes de atrito e/ou

~as suas qualidades de superficie e/ou o grau de rugosidade e/ou a dimensao
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das regiées de superficie encostadas uma na outra, de tal modo que a fer-
ramenta de aparafusar 4, devido ao travamento automatico, fica fixada em
relagéo ao implante 2, sendo que por meio do parafuso de tragdo 10 fica
predeterminado um retesamento definido da ferramenta de aparafusar 4 com
o implante 2. A ferramenta de aparafusar 4 e/ou seu perno 8 contém um ou-
tro elemento de indexagdo 48, o qual esta projetado em forma correspon-
dente com a do primeiro elemento de indexagdo 28 do implante 2 e agarra
este, tal como evidente na figura 3. _ | |

De modo preferivel, a ferramenta de aparafusar 4, respectiva-
mente o seu perno 8, é projetada de tal forma que a superficie externa ¢oni-

~ ca 44 encoste apenas em uma sub-regi&o 50 na superficie interna cdnica 26

do implante 2 sob tens&o prévia e/ou com travamento autométicd. Vantajo-
samente, a sub-regido 50 é a mais proxima da superficie extrema coronal
16, enquanto que na diregdo apical entre a superficie interna coénica 26 e o
perno 8 n&o ha nenhum contato ativo para a conexao coénica com travamen-
to automatico. Para tanto, especialmente o &ngulo de abertura da superficié
externa conica 44 do perno 8 pode ser projetado em um valor predetermina-
do maior ou menor do que o angulo de abertura da superficie interna conica
26. Além disso, tal como indicado pela linha tracejada 52 de modo bastante
ampliado, na diregdo apical, seguindo-se a sub-regido 50, o diametro do
perno 8 pode ser projetado em dimensao reduzida. No ambito da invencao,
alternativamente, a sub-regido pode estar disposta na regido da extremidade
apical ou, desde que la haja elementos de indexagéo, de preferéncia se-
guindo-se a estes na diregao oclusal, no perno da ferfamenta de a'pa>rafusar.
Isso € importante na medida em que a parte da superficie interna conica 26
que se 'segue a superficie extrema coronal 16 do implante 2, depois da in-
ser¢éo do implante 2 e da conexao ocorrida da peca acesséria, é usada efou

- prevista para o fechamento hermético com o perno da pega acesséria. Des-

se modo se evita com seguranc¢a uma danificagédo da superficie interna coni-
ca do implante existente na extremidade coronal, ao ocorrer a insergao.
| De preferéncia, a parte intermediaria 42 da ferramenta de apara-

fusar 4 acha-se projetada como uma expanséo da ferramenta de aparafusar
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-4 prevista em seguida ao perno conico, sendo que essencialmente em se-

guida a superficie externa cénica 44 acham-se presentes uma regido cénca-
va 54 e, em seguida, uma regido convexa 56 da parte intermediaria 42. A
parte de cabega 40 apresenta um didmetro externo reduzido em relagéo a
expanséo 42, especialmente a sua regido convexa 56, sendo que, de prefe-
réncia, a expansdo 42 forma um colar com uma superficie de apoio 58. A
parte de cabega 40 da ferramenta de aparafusar 2 contém superficies de
ataque 60 para um instrumento tal como uma catraca, por exemplo, sendo
que neste caso a superficie de ataque 60 esta projetada como hexégqno,
por exemplo. DeVido a superficie de apoio 58 obtém-se uma guia e uma fi-
xacao segufas do instrumento mencionado e evita-se o deslizamento do ins-
trumento ou mesmo lesdes no paciente. No ambito da invengéo, a parte de
cabeg;a 40 acha-se projetada também para a disposigdo de uma pecga aces-

séria temporaria, como por exemplo uma coroa, a qual, depois da insercédo

do implante por meio da ferramenta de aparafusar 4, é conectada com a par-

te de cabeca 40 de modo adequado e ¢ disposta vantajosamente na superfi-
cie de contato 58 em seguida a expansdo 42 e/ou fica apoiada sobre esta.
Além disso, comprovou-se que é particularmente adequado que a suberficie
de contato 36, vantajosamente conica, para a cabega de parafuso 38 seja
prevista ao rhenos aproximadamente, embora o mais adequado seja com-
pletamente, na expansao 42, fazendo com que se obtenha uma espessura

de parede suficientemente grande da ferramenta de aparafusar

~e,consequentemente, uma introdugéo segura da for¢a de tensdo prévia apli-

cada através da cabega de parafuso 38 por meio do parafuso de tragéo 10.
De acordo cbm a invencéo, a forca de tensao prévia esta predeterminada de
modo definido pelo lado ativo e o adaptador 4 encontra-se conectado de
modo removivel com o implante 2 por meio do parafuso de tragdo 10.

A parte de cabecga 40 da ferramenta de aparafusar 4,segundo a
invengéo, acha-se projetada como um pino, cuja superficie externa apresen-

ta a, pelo menos uma, superficie de ataque para a outra ferramenta ou ins-

trumento. A parte de cabega e/ou o pino 40 apresenta uma superficie exter-

na ndo-redonda e/ou uma segéo transversal que permanece essenciaimente
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constante de preferéncia por todo o comprimento. Particularmente, o pino 40
esta projetado como um poligono com a, pelo menos uma, superficie de a-
taque 60. De preferéncia, a parte de cabega, respectivamente o pino, apre-
senta n+1 superficies de ataque 60, sendo que n é um namero inteiro, e/ou
as superficies de ataque 60 estdo distribuidas uniformemente pela circunfe-
réncia. A configuragdo do pino 4 com uma segéo transversal poligonal com
pelo menos trés superficies externas € vantajosa para o emprego da outra
ferramenta ou instrumento, sendo que foram aprovados como particularmen-

‘te adequados um quadrado ou, como mostrado, um hexagono

A figura 4 mostra, em forma desmembrada, a disposicdo com o
nmplante 2, a ferramenta de aparafusar 4 e o parafuso de tragéo 10, com o
qual, depois da insercao na ferramenta de aparafusar 4, fica conectada de
ihodo fixo a luva com rosca 34 que apresenta a rosca externa 32. O outro
elemento de indexagdo 48, previsto em seguida a superficie 'extern_é conica
44 da férramenta de aparafusar 4, contém ranhuras axiais 62. Como se pode
observar em conjunto‘com a figura 3, nessas ranhuras axiais 62 da ferra-
menta de aparafusar 4, respectivamente de seu perno 8, engatam ressaltos
radiais ou excéntricos 64 do primeiro elemento de indexagédo 28 do implante

2. Os elementos de indexagdo 28 e 48 estéio projetados como um tipo de

~ endentagao axial ajustada uma a outra e engrenando uma na outra.

As figuras 5 e 6 mostram, em escala ampliada, a ferramenta de
aparafusar 4, a qual contém a parte de cabecga 40 com as superficies de a-
taque 60, a expansao 42 e, também, o perno 8 com a superficie externa c6-
nica 44 e, pof fim, o outro elemento de indexacdo 48 com as ranhuras 62
que evoluem em diregéo radial. Desse modo, na diregéo periférica entre as
ranhuras 62 encontram-se segmentos 66 que, depois da inser¢ao do perno
8, engatam em'ranhuras correspondentes do primeiro elemento de indexa- |
¢ao do |mplante

As fi guras 7, respectivamente 8, mostram, em um corte ax1a|
respectivamente em perspectiva, o implante 2 com a abertura de admissao
6. A abertura de admissao contém, na regido extrema coronal 24, a superfi-
cie interna conica 26 e, também, na direcéo capital, o primeiro‘ elemento de
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indexagéo 28 com o excéntrico 64 dirigido para dentro em dire¢éo radial. Na

diregao periférica entre os excéntricos 64 encontram-se as ranhuras 68 ja

mencionadas.
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REIVINDICAGOES

1. Disposi¢ao, contendo um implante (2), especialmente um im-
plante dentario, e uma ferramenta (4), por meio da qual, para a insergéo, o
implante (2) que apresenta uma rosca externa (20) pode ser aparafusado em
um osso, sendo que o implante (2) apresenta uma abertura de admissao (6)
com uma superficie interna (26) ao menos parcialmente cénica, sendo que
na abertura de admissao pode ser inserido um perno de uma pecga acessoria
que pode ser conectada com o implante (2) depois de sua insergao, sendo
que a ferramenta de aparafusar (4) apresenta um perno (8), que engata na
abertura de admissao (6) do implante (2), com uma superficie externa conica
(44) bem como uma parte de cabega (40) com pelo menos uma superficie
de ataque (60) para uma outra ferramenta ou um instrumento, e sendo que
no caso de ser projetada como conexdo de cone com travamento automati-
co, a superficie externa cénica (44) é projetada em forma correspondente
com a superficie interna conica (26) do implante (2) e encosta nesta ao me-
nos parcialmente sob tensao prévia, de tal modo que ao menos uma parte
predeterminada do momento de rotagdo necessario para o aparafusamento
do implante (2) pode ser transmitida através da conexao de cone com tra-
vamento automatico da ferramenta de aparafusar (4) com o implante (2),
caracterizada pelo fato de que a ferramenta de aparafusar (4) esta conecta-
da de modo removivel com o implante (2) por meio de um parafuso de tra-
¢ao (10), o qual penetra uma perfuragao de passagem (12) da ferramenta de
aparafusar (4) e, por meio de uma rosca externa (32), fica aparafusado em
uma rosca interna (30) da abertura de admissao (6) do implante (2); sendo
que por meio do parafuso de tragdo (10) se predetermina a tensdo prévia
definida da superficie interna conica (26) do implante (2) e da superficie ex-
terna conica (44) do perno que encostam ao menos parcialmente uma na
outra; e sendo que a perfuracdo de passagem (12) da ferramenta de apara-
fusar (4) contém uma superficie de contato (36) para uma cabeca de parafu-
so (38) do parafuso de tragao (10).

2. Disposigao de acordo com a reivindicacao 1, caracterizada

pelo fato de que a rosca externa (32) é prevista sobre uma luva com rosca
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(34) que esta conectada de modo fixo com o parafuso de tragdo (10).

3. Disposigao de acordo com a reivindicagao 1 ou 2, caracteriza-
da pelo fato de que a superficie de contato (36) esta disposta ao menos par-
cialmente na regido da parte intermediaria (42), projetada como expansao
radial, da ferramenta de aparafusar (4).

4. Disposicao de acordo com qualquer uma das reivindicagées 1
a 3, caracterizada pelo fato de que a superficie externa conica (44) do perno
(8), por meio de uma sub-regido (50) predeterminada, encosta na superficie
interna cdnica (26) do implante (2), e/ou que, de preferéncia, essa sub-
regiao (50) fica combinada a superficie extrema coronal (16) do implante (2)
e/ou adjacente a esta ou a uma distancia predeterminada desta.

5. Disposigao de acordo com qualquer uma das reivindicacées 1
a 4, caracterizada pelo fato de que o momento de rotagéao pode ser transmi-
tido parcialmente através da conexido de cone com travamento automatico
da superficie interna conica (26) e da superficie externa cénica (44), e que
uma outra parte do momento de rotacao pode ser transmitida através de ou-
tros elementos, tais como especialmente elementos de indexagéo (28, 48)
ou superficies de contato ou de apoio, correspondentes uma a outra, da fer-
ramenta de aparafusar (4) e do implante (2).

6. Disposicao de acordo com qualquer uma das reivindicacgées 1
a 5, caracterizada pelo fato de que, por meio do parafuso de tragao (10), um
valor limite do momento de rotagdo acha-se predeterminado de modo defini-
do e que no caso de ultrapassagem do valor limite o0 momento de rotacéo
pode ser transmitido em combinagdo com outros elementos da ferramenta
de aparafusar (4), bem como com elementos correspondentes do implante
(2).

7. Disposic¢ao de acordo com qualquer uma das reivindicagées 1
a 6, caracterizada pelo fato de que a parte de cabega (40) & prevista como
elemento de admissdo de uma peca acessoéria temporaria ou é projetada
como tal.

8. Disposig¢ao de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 1

a 7, caracterizada pelo fato de que a parte de cabeca (40) esta projetada
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como um pino e/ou apresenta uma secao transversal essencialmente cons-
tante por todo o comprimento e/ou esta projetada como um poligono com
segao transversal poligonal e/ou que as, pelo menos duas, superficies de
ataque (60) estao distribuidas uniformemente pela circunferéncia da parte de
cabeca (40).

9. Disposi¢ao de acordo com qualquer uma das reivindicagoes 1
a 8, caracterizada pelo fato de que a ferramenta de aparafusar (4), entre a
parte de cabeca (40) e o perno (8), apresenta uma parte intermediaria (42)
que esta projetada especialmente como uma expansao radial e/ou a qual, de
preferéncia em seguida ao perno (8), apresenta uma regiao céncava (54) e,
também, na dire¢do da parte de cabega (40), uma regido externa convexa
(56) da superficie externa efou que a parte intermediaria (42), na regiao de
transicao para a parte de cabecga ou pino (40), apresenta um diametro exter-
no maior do que a parte de cabega ou pino (40) e/ou a peca intermediaria,
na dire¢cao da parte de cabecga ou pino (40), apresenta uma superficie de
apoio (58) que se estende em diregao radial.

10. Disposigao de acordo com qualquer uma das reivindicacées
1 a 9, caracterizada pelo fato de que o implante (2) apresenta pelo menos
um primeiro elemento de indexagao (28), com o qual se pode engatar um
segundo elemento de indexacdo correspondente de uma pecga acessoria
para a predeterminagao de uma posicao definida do angulo de rotagao, e/ou
que a ferramenta de aparafusar (4) apresenta um outro elemento de indexa-
¢ao (48), o qual esta projetado em forma correspondente com o primeiro e-

lemento de indexagéo (28) do implante (2) ou engata neste.
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