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1

Przedmiotem wynalazku jest synchroniczne dwu-
programowe urzgdzenie do sterowania punktowych
zgrzewarek oporowych zwlaszcza Kkleszczowych,
umozliwiajagce nastawianie dwéch réznych progra-
méw pozwalajgcych zgrzewaé przy réiznych para-
metrach technologicznych ustalonych z géry w za-
lezno$ci od. zgrzewanego materialu i ksztaltu

elektrod.

W znanych i stosowanych urzadzeniach do ste-
rowania zgrzewarek kleszczowych, dwa pelne pro-
gramy otrzymywane sg przez polaczenie dwoéch
kompletnych ukladéw sterowania w jedng calosé
zasilang ze wspoélnego zasilacza. Rozwigzanie to
cechuje znaczne rozbudowanie urzadzenia steru-
jacego na skutek podwojenia iloSci elementow.
Znane jest réwniez rozwigzanie, gdzie pelne dwa
programy uzyskuje sie przez przelgczanie wszysi-
kich zadajnik6w przy pomocy elementdw, styko-
wych. Rozwigzanie to jest rzadko stosowane w
praktyce i jedynie w urzadzeniach o matej iloSci
przedzialéw czasowych ze wzgledu na trudno$ci
eksploatacyjne spowodowane duzg iloScig stykow
elementéw przelaczajacych, Elementy te sa naj-
czeSciej sterowane osobnym pokretltem lub przy-
ciskiem. Znane i uzywane sg réwniez rozwiazania,
w ktorych celem zmniejszenia iloSci stykéw stosuje
sieg dwa niepelne programy uzyskiwane przez prze-
laczanie elementami stykowymi, jedynie zadajni-
k6w czasu i mocy zgrzewania tylko dla jednego
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przedziatu pradowego. Natomiast pozostale przedzia-
1y czasowe s3 jednakowe dla obydwu programéw.

Celem wynalazku jest zbudowanie urzgdzenia do
sterowania punktowych zgrzewarek oporowych
zwlaszcza kleszczowych, ktore by posiadalo dwa
pelne programy przy jednoczesnym uproszczeniu
konstrukeji, dzieki czemu uzyska sie wieksze moz-
liwos$ci technologiczne przy zastosowaniu prostszego
i bardziej niezawodnego ukladu, w ktérym ilo&é
zespoléw wsp6lnych dla obydwu programéw bedzie
mozliwie najwieksza.

Wymienionych wad i niedogodnoéci, wystepuja-
cych w znanych dotychczas dwuprogramowych
urzgdzeniach do sterowania zgrzewarek oporowych
nie posiada synchroniczne dwuprogramowe urza-
dzenie wedlug wynalazku, ktérego istota polega,
na zastosowaniu wsp6lnych dla obu programéw
zespot6w: dodatkowego nacisku wstepnego, uktadu
kasujgcego, generatora impulséw, licznika impul-
s6w, matrycy deszyfrujgcej, ukladu programujg-
cego i przesuwnika fazowego, oraz niezaleznych
dla obu programéw uklad6w nastawiania czaséw
i mocy, ukiladé6w logicznych i tylko dwdch poje-
dynczych stykéw normalnie zamknietych, po jed-
nym dla kazdego programu, sterowanych przy
pomocy zespolu przekaZnikowego. Zesp6t ten po-
taczony jest z zespolem dodatkowego nacisku
wstepnego, ktéry Igczy sie z jednym wejSciem
ukladu kasujgcego.

Drugie wejScie ukladu kasujgcego jest polgczone
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z ukladem programujgcym, skladajacym z tylu ze-
spoléw ile jest w urzadzeniu przedzialow czaso-
wych. WyjsScie ukladu kasujgcego jest potgczone
z ukladem programujgcym, a takze z licznikiem
impulséw i generatorem impulséw. Wyjécie gene-
ratora impuls6w jest polgczone z licznikiem impul-
s6w, ktérego wyjscie lgczy sie z matryca deszyfru-
jaca. WyjScie matrycy deszyfrujacej jest polaczone
z obu ukladami nastawiania czas6w poszczegdlnych
faz zgrzewania.

Kazdy z ukladéw nastawiania czasé6w ma taka
samg ilo§é "zespoléw jak uklad programujgcy.
Wyjécia poszczegblnych zespoldw ukladédw nasta-
wiania czas6w sg polgczone z pierwszymi wejSciami
odpowiadajacych im ukladéw iloczynéw logicznych,
ktére poprzez uklady sum logicznych ljcza sie
z odpowiednimi zespolami ukladu programujgcego.
Drugie wejScia powyzszych ukladéw iloczyné6w
logicznych s potaczone z kontaktami normalnie
zamknigtymi wlaczajgcymi odpowiedni program
w zaleznoSci od podanego sygnalu startowego.
W ukladzie programujacym wyjscie kazdego ze-
spolu pracujgcego w czasie trwania pradowego
przedzialu czasowego jest polgczone z pierwszymi
wejSciami dwéch ukladéw iloczynéw logicznych,
z ktérych jeden swoim wyjSciem jest polgczony
z wejéciem odpowiedniego zespolu ukladu nasta-
wiania mocy dla programu pierwszego podczas gdy
drugi iloczyn logiczny jest polgczony analogicznie
z odpowiednim zespolem ukladu nastawiania mocy
dla programu drugiego. Drugie wej$cia tych ukla-
déw iloczynéw logicznych sg polgczone z wymie-
nionymi juz wyzej kontaktami normalnie zamknie-
tymi wlgczajgcymi poszczegblne programy.

Ukladéw iloczynéw logicznych wspélpracujacych
z ukladami nastawiania mocy, oraz zespotéw w tych
ukladach nastawiania mocy jest tyle, ile jest
w ukladzie programujgcym zespoléw pracujgcych
jako pradowe przedzialy -czasowe. WyjsScia zespo-
16w ukladéw nastawiania mocy sg polgczone po-
przez uklad sumy z przesuwnikiem fazowym ste-
rujagcym wielko§cia mocy stycznika elektronicz-
nego znajdujgcego sie w zgrzewarce.

Przedmiot wynalazku jest pokazany przykladowo
na rysunku, ktéry przedstawia schemat urzgdzenia.
Urzadzenie sklada sie z przekaZnikowego zespotlu
ZP, bloku DNW dodatkowego nacisku wstepnego,
kasujgcego ukladu UK, generatora GJ impulséw,
licznika LI impuls6w, deszyfrujacej matrycy MD,
dwéch ukladéw nastawiania czasu dla n przedzial6w

czasowych — UNC-I dla programu pierwszego,

i UNC-II dla programu drugiego, dwéch ukladéw
nastawiania mocy dla k przedziat6w pradowych —
UNM-1 dla programu pierwszego i UNM-II dla
programu drugiego, zespolu ukladdéw logicznych
Bl/1 Bl/n, B2/1 -+ B2/n, B3/1 -+ B3/n,
B4/1 +— B4/k, B5/1 = B5/k, sumy B6 oraz kon-
taktu P-I normalnie zamknietego wlgczajgcego
pierwszy program i kontaktu P-II wlgczajgcego
drugi program, a takze z programujgcego ukla-
du UP programujgcego n czasbw poszczeg6lnych
operacji zgrzewania i fazowego przesuwnika PF.

PrzekaZnikowy zesp6t ZP jest polaczony z blo-
kiem DNW dodatkowego nacisku, ktéry t1aczy
si¢ z jednym wejSciem kasujacym ukladu UK,
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natomiast drugie wejScie jest polgczone z progra-
mujgcym ukladem UP. Wyjscie kasujgcego ukladu
UK 1jczy sig z programujacym ukladem UP a takze
z generatorem GI impulséw i licznikiem LI impul-
séw, ktéry jest polaczony z wejSciem deszyfrujgcej
matrycy MD. WyjScie matrycy deszyfrujgcej MD

- jest polgczone z obu ukladami nastawiania czaséow

UNC-I i UNC-II przy czym wyj$cia poszezégolnych
zespoldw ukladéw nastawiania czaséw 1gczq sie
z pierwszymi wej$ciami ukladéw iloczynéw lo-
gicznych B1/1 = Bl/n i B2/1 -+~ B2/n. WejScia dru-
gie tych uklad6éw 1gczg sie odpowiednio z normalnie
zamknietym kontaktem P-I i P-IIL

Wyjscia ukladéw iloczynéw logicznych B1/1 =- Bl/n
i B2/1-B2/n sy polgczone z wej§ciami ukladow
sum logicznych B3/1 = B3/n, ktérych wyjscia lgcza
sie z kolejnymi zespolami programujacego ukla-
du UP. Wyjscia niektérych zespoléw programujg-
cego ukladu UP pracujacych w czasie irwania
pradowych przedzialéw czasowych -polgczone sa
z wyjSciami pierwszymi uklad6éw iloczynéw logicz-
nych B4/1-+-B4/k i B5/1-=B5/k, ktérych wejscia
drugie lacza si¢ z tymi samymi odpowiednimi kon-
taktami P-I i P-II normalnie zamknietymi. Wyjscia
ukladéw iloczynéw logicznych B4/1 — B4/k 1i3czg
sie z ukladem '‘UNM-I nastawiania mocy dla pro-
gramu pierwszego, a wyj$cia ukladéw iloczynéw
logicznych B5/1 =~ B5/k z ukiadem UNM-II nasta-
wiania mocy programu drugiego. Obydwa te uklady
1gczg sie z ukladem sumy B6, ktérej wyjscie jest
polaczone z wejSciem fazowego przesuwnika PF.
Do wyjscia fazowego przesuwnika PF dolyczony
jest znajdujacy sie w zgrzewarce stycznik elektro-
niczny SE.

Podanie sygnatu S-I wzglednie S-II pobudza
odpowiednie obwody zespotu przekaZnikowego ZP,
ktére wlaczajag nieuwidoczniony na rysunku zawoér
elektromagnetyczny zgrzewarki dla programéw
pierwszego wzglednie drugiego oraz uruchamiajg
blok DNW dodatkowego nacisku wstepnego, a ten
po odmierzeniu stalego czasu uruchamia uklad UK
kasowania. Uklad UK kasowania odblokowuje pro-
gramujacy uklad UP, generator GI impulséw i licz-
nik LI impulséw. Licznik LI impulséw zlicza im-
pulsy, a deszyfrujgca matryca MD rozrdznia kolejne
stany licznika LI impulsé6w i wysyla sygnaly do
ukladéw nastawiania czas6w UNC-I i TUNC-IIL
W chwili zgodno$ci stanu licznika LI impulséw
z wielko$cig czasu nastawiong w wybranym ukla-
dzie nastawiania czasu UNC-I lub UNC-II na wyj-
§ciach pojawia sie sygnal podawany na wejscie
odpowiedniego uktadu iloczynu logicznego. Podanie
sygnatu S-I wzglednie S-II spowodowalo rozwarcie
odpowiedniego kontaktu P-I lub P-II normalnie
zamknietego. Kontakty te sa sterowane z przeka-
zZnikowego zespolu ZP przy czym niemozliwe jest
jednoczesne ich otwarcie. Rozwarcie kontaktu P-I
powoduje odblokowanie ukladéw iloczynu logicz-
nego B1/1-+Bl/n i B4/1--B4/k. Dzieki temu wy-
brane przez uklad UNC-I nastawiania czaséw sy-
gnaly mogg byé podane poprzez uklady iloczynéw
logicznych BI1--Bl/n i uklady sumy logicznych
B3/1 — B3/n na wejscia programujgcego ukladu UP

‘co jest réwnoznaczne z zakoficzeniem odmierzania

czasu danej fazy zgrzewania.
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Odblokowanie ukladéw. iloczynéw logicznych
B4/1 = B4/k umozliwia podanie z wyjscia okreslo-
nych zespoléw programujgcego ukladu UP sygnalu
logicznego do ukladu UNM-I nastawiania mocy
poprzez te uklady iloczynéw logicznych. Z odpo-
wiedniego zespotu ukltadu UNM-I nastawiania mocy
podany zostaje sygnal analogowy proporcjonalny
do wymaganej mocy przez uklad sumujacy B6 do
przesuwnika fazowego PF. Przesuwnik fazowy PF
wytwarza impulsy wyzwalajgce tyrystory stycznika
elektronicznego SE. Wielko§¢ przesuniecia fazowego
miedzy impulsami a napigciem zasilajagcym a tym
samym wielko§¢é pradu zgrzewania zalezna jest od
sygnalu analogowego doprowadzonego do przesuw-
nika fazowego PF. W przypadku wybrania progra-
mu drugiego nastepuje rozwarcie kontaktu P-II,
normalnie zamknietego i uklad dziala analogicznie
przy zastosowaniu ukladéw UNC-II, UNM-II i ukla-
doéw logicznych B2/1 - B2/n. Ilo§¢ zespoléw w ukla-
dach ‘UNC-I, UNC-II nastawiania czasu, w ukla-
dzie UP programujqcym oraz ilos ukiadoéw logicz-
nych Bl, B2 i BS:‘jest réwna ilofci przedzialéw
czasowych - a ilo§¢ “zespolébw w ukladach UNM-I,
UNM-II nastawiania mocy oraz ilo§¢ ukladéw lo-

gicznych B4 i B5 réwna jest iloSci przedzialow pra--

dowych urzadzenia.

Zastrzezenia patentowe

1. Synchroniczne dwuprogramowe urzadzenie do
sterowania punktowych zgrzewarek oporowych
zwlaszcza Kkleszczowych wyposazone w uklad ‘do-
datkowego nacisku wstepnego, uklad kasujacy,
generator impulséw, licznik impulséw, matryce de-
szyfrujacg oraz przesuwnik fazowy, znamienne tym,
ze wyjScie znanej matrycy deszyfrujacej (MD) jest
polgczone z dwoma ukladami nastawiania czaséw
(UNC-I i“UNC-II), przy czym wyjScia poszczeg6lnych
zespoléw (UNC-I/1 = UNC-I/n) ukiadu nastawiania
czasu dla pierwszego programu sg polgczone z pier-
wszymi wej§ciami odpowiednich ukladéw iloczy-
néw logicznych (B1/1 = Bl/n), ktérych drugie wej-
§cia sg polgczone ze sobg i jednocze$nie z normalnie
zamknietym kontaktem (P-I) wigczajacym pierwszy
program, a wyj§cia zespotéw (UNC-II/1 = UNC-II/n)
ukladu nastawiania czasu dla drugiego programu
sg polgczone z pierwszymi wejSciami uktadéw ilo-
czynéw logicznych (B2/1- B2/n), ktérych drugie
wejScia sg polgczone ze sobg i jednocze$nie z nor-
malnie zamknietym kontaktem (P-II) wiaczajacym
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drugi program, natomiast wyjécia odpowiadajgcych
sobie ukladéw iloczynéw logicznych obu progra-
méw (Bl/1-+Bl/n i B2/1--B2/n) s3 polaczone
z wejSciami odpowiednich ukladéw sum logicznych
(B3/1--B3/n), a wyjScia tych sum logicznych sg
polgczone z wejSciami odpowiednich zespoléw
(UP/1 +~ UP/n) ukladu programujgcego UP, za$
wyjscia zespoléw ukladu programujacego (UP) pra-
cujgcych w czasie trwania pradowych przedziatéw
czasowych sa polaczone z pierwszymi wejéciami.
dwéch ukladéw iloczynéw logicznych (B4/1 — B4/K
i B3/1-+B5/n), z ktérych jeden swoim wyjSciem
jest polaczony z wejSciem odpowiedniego zespotu
(UNM-I/1 - UNM-I/K) dla programu pierwszego,
podczas gdy drugi jest polgczony analogicznie z od-
powiednim zespotem (UNM-II - UNM-II/K) ukladu
rnastawiania mocy dla programu drugiego, a jed-
nocze$nie drugie wejScia ukladéw iloczynéw logicz-
nych (B4/1-=- B4/n) sg polgczone z kontaktem (P-I)
no;malnie zamknietym wilaczajacym program pie-
rwszy, a drugie wejscia ukladéw iloczynéw logicz-
nych (B5/1 — B5/n) s3 polgczone z kontaktem (P-II)

'normalnie., zamknietym wilgczajacym program dru-

gi przy czym wyjscia ukladéw iloczynéw logicznych
(B4/1 =-B4/n) wspblpracujacych z kontaktem wig-
czajagcym program pierwszy sg polaczone z odpo-
wiednimi zespolami (UNM-I/1 = UNM-I/n) ukladu
nastawiania mocy dla programu pierwszego, a wyj-
§cia ukladéow iloczyn6éw logicznych (B5/1 < B5/n)
wsp&pracujacych z kontaktem wigczajgcym pro-

. gram drugi sq polgczone z odpowiednimi zespotami

(UNM-J1 -+ UNM-I/n) ukladu nastawiania mocy
dla programu drugiego, jednocze$nie wyjscia ukla-
déw nastawiania mocy (UNM-I i UNM-II) sg po-
lgczone z wejSciami ukladu sumy (B6), ktérego
wyjScie polaczone jest z wejSciem znanego prze-
suwnika fazowego (PF) sterujacego znany stycznik
elektroniczny (SE) znajdujgcy sie w zgrzewarce.

2. Synchroniczne dwuprogramowe urzadzenie-
wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze w ukladach
nastawiania czaséw (UNC-I i UNC-II) dla obydwu
programéw, oraz w ukiadzie programujgcym - (UP)
moze by¢ tyle zespoléw ile potrzebnych jest prze-
dzialéw czasowych. '

3. Synchroniczne dwuprogramowe urzadzenie
wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze w ukladach
nastawiania mocy (UNM-I i UNM-II) obydwu pro-
grambéw moze byé tyle zespolow ile potrzebnych
jest przedziatéw pradowych.



99 144

up

DNW |—

UK

vot | w2 | vs/s \\ uRfn

BY

Errata

Yam 6, wiersz 16
Jest: UNM-II
Powinno byé: UNM-II/1

UNM-I
MMA B
——
w-Tfk
B6
w4

OzGraf. Z.P. DzZ-wo, z. 887 (110+20) 12.78

Cena 45 zl




	PL99144B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


