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{(54)  Pruina spojka

Seap

Re#en{ se tyké pru¥né spojky, kterd N
je urdena pro spojen{ h¥{deld zejména b— / V3
u ta%kych pohond v energetice, kde se N 4B
t&iko zajistuje souosost spojovanych hi¥fde- 19 N ‘ 9
18 v dgzké montdin{ toleranci. USelem Fedent [ rqffz%////’/

Je odstranit znalné dynamické naméhéni
loZisek motoru a gohén&ného stroje, pi{-
padnd lo%isek vloZené hydrodynamické roz- . 2— L3N
bshové spojky. Dosahuje se toho u pruZné ) \
spojky sestdévajic{ z hnactho kotoude

a hnanéhe kotoule tim, Ze v hnacim. kotouli b
a hnaném kotoudi Jsou po obvodu vytvofeny - -
radidlni vy¥rezy, do nich% jsou napF{il ke
kotouZim uloZeny dva unddeZe, mezi nimiZ

Jje upevnén silentblok, pri¥emZ jsou dvojice
undiell se silentblokem rovnom¥rn¥ rozddle--
ny po obvodu kotou&i.
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Predm&tem vyndlezu Je prufnd spojka.

U t&2kfch pohond v energetice, jeko u pohonu ventilétord, mlynd a Serpsdel s pod.
se pouZivd pro spojeni h¥fdeld motoru a pohdnZného stroje rdznfch druhd spojek, nap¥.
typu VPS,

Viivem pom&rnd velké tuhosti dosud pouffvanych spojek Je nutno dodriet pi#i montd#i
souosgost spojovanych h¥fdeld v uzké tolersnci. P¥i nedodrZeni tolerenci ulofenf hiffdele
motoru vzhledem k h¥fdeli pohénZného stroje dochdzi p¥i nepPetriitém provozu ke zneinému
dynamickému namghéni lo%isek motoru a pohén¥ného stroje, esnebo loZisek vloZené hydrodyne-
mické rogbshové spojky, pokud Je v pohonném scustroji pouZite. Tato skutednost Je potom
pri¥inou havérie loZisek pohonu, co2 je spojeno s precnou demonté2f, nékladnou opravou,
vyrazenim ze¥izeni z provozu a vypadkem ve vyrob¥ energie. T¥mto poruchdm lze pPedejit
pouze pedlivou montd%f v predepsanych tolerancich coZ byvd spojeno u velkych pohond s vel-
kou pracnostf kvelifikovanych pracovaikd. . ‘

Uvedené nedostatky odstranuje pruZnd spojke sestdvajici z hnacfho a hneného kotoule
podle vyndlezu, JehoZ podstata spodivd v tom, Ze v hnacim & v hneném kotou¥i Jsou vytvole-
ny po obvodu redidlni vyfesy, do nichZ Jsou nap¥id ke kotoudim vloXeny vidy dva unddele,
mezi nimiZ je upevnién silentblok, piilemZ Jsou dvojice und¥edd se silentblokem rovnom¥rnd
rozddleny po obvodu spojky a proti uvolnéni p#i rotecl spojky Jsou zajiZt¥ny benddZemi,
pFipevninymi ke kotouddm spodky.

V#hoda pruiné spojky podle vynélezu spodivéd v tom, Ze se Jejim pouZitim umoZni rychld
montd% pohonného soustroj{ bez velkych nérokd ne presnost souososti h¥fdeld, coZ mé vyznem
zv148t3 u t&Zkych pohond, kde se doba montd¥e znaln¥ zkrdtf{ a spolehlivéd funkce spojky
Je zechovéne.

S{ly, vyvolené neaouosost{ h¥fdeld p¥i montéXi, jsou vliivem pruZngech prvkd (silent-
blokd) velmi melé, EIm% se prodlou¥{ ¥ivotnost loZisek motoru a pohdnZného stroje. Odstra-
nf se tim zbytedné montédZni préce s vym¥nou loZisek a sni¥f se polet vy¥padkd z precvozu.

P¥{kled proveden{ pru%fné spojky podle vynélezu je neznalen ne p¥iloZenfch vykresech
1 a¥ 4, kde obr. 1 predstsvuje podélny Fez B-B spojkou, obr. 2 je pffinym Fezem A-A, obr.
3 je bo¥ni pohled "b" v obr. 1 na hnaci kotou¥ spojky s nébojen.

Na spojovaend hif{dele jsou nasagzeny ndboje 1 @ 2, plechdzejfci do hnactho kotoude 3
a hnaného kotouZe 4, JejichZ provedeni miZe byt shodné, Jak Je naznedeno na vykresech 3, 4
a které Jsou nasazeny na h¥idele podle sbr. 3.

V hnecim xotou¥i 3 i v hnaném kotoudi 4 jsou radidlni vyrezy 5, §, vedené ve sméru
te¥ny 20 k my¥lené kru¥nici 18, Jeji% primdr je roven tlousice silentbloku Z. Do radiélnich
vytezd 5, & Jsou nepfi¥ ke hnacimu kotoui 3 e hnanému kotoufl 4 volnZ nesunuty unéiele
8, 9 s pru¥nfmi Bilentbloky I. Silentbloky 7 jsou k und¥eddm 8, 9 upevniny pomocf Sroubd
10 a metic 11 s podlo¥kemi 12. Stéld poloha silentblokd 7 s und¥edi 8, 9 v kotoudich 3, 4
Je zajisitine pomoci Broubld 14 s podlo¥kemi 15 & zdvitovfch otverd 16. V hnecfm kotouZi 3
a v hnaném kotoudi 4 Jsou vyvrtdny chledicf otvory 19 pro p¥{ved chladfcfho vzduchu k si-
lentblokim 7.

PFi chodu soustrojf, kde jJe nep¥. néboj 1 s hnacim kotouem 3 nasazen na h¥{del hne-
efho motoru & rotuje ve sm&ru ¥ipky 17 se prendsf kroutfcf moment pres néboj 1 a hnecf
kotou¥ 3 na und¥ed 8§, zasunuty do vytezu S a odtud pres silentblok 7 ne uné¥ed 3. Z unddele
9, zasunutého do vi¥fezu £ v hnaném kotou¥i. 4 se kroutfci moment prendf{ ne hnany kotou& 4
a tim i pfes nébo3 2 na hneny h¥fdel stroje. BanddZfe 13 zachyculf odst¥edivé sily, vyvolané
p*i rotaci unédZeld § a 9 se silentblokem 7. Silentbloky 1, které se mohou p¥i rotacl spojky
zah¥ivat, jsou chlezeny vzduchem, pFfivédddnym k silentblokim 7 pomoci chledfcich otvord 19.
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PREDMET VYNALEZU

1. Prufné spojka sestdvajfcf z hnacfho kotoude a hmaného kotouZe, vyznalené tim,
Ze v hnacim kotoudi (3) a v hnaném kotoudi (4) jsou po obvod¥ vytvofeny radidlnf vyfery
(5, 6), do nichZ jsou napff¥ ke kotou¥im (3, 4) uloZeny dve undsee (8, 9), mesi nimi¥
je upevnin silentblok (7), prifemZ jsou dvojice undsedd (8, 9) se silentblokem (7)
rovnom¥rn¥ rozdileny po obvodu kotoudd (3, 4).

2. Pru¥né spojka podle bodu 1 vyznedend tim, ¥e silentbloky (7) jsou k unéSeZim
(8, 9) pFipevn¥ny pomocf Sroubd (10) a matic (11).

3. Prufnd spojka podle bodu ! vyznalené tfim, ¥e silentbloky (7) Jsou pevnd navulke-
nizovény pF{mo na undiele (8, 9).

4. PruZnd spojke podle bodd 1 a% 3 vyzne¥end tim, %e v hnacim kotou¥i (3) a v hna-
ném kotou¥i (4) Jsou umistiny chladfcf otvory (19).

4 vykresy
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