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Vyndlez sc¢ tyk4d odm&fovale Utku pro bezé&lunkové tkac!{ stroje, zahrnujlfc! nehybné ulo-
zeny buben, nav{jeci kfidlo pro vytvdfenl zdsobnich ovind na buben, upevné&né na hnacim
htideli, otoé¢né& uloZeném v bubnu s opatfeném na obvodu, symetricky k hnacimu hffdeli, list-

“vymi undse¢i pohyboveé spojenymi s hnacim hfidelem pro postupné zveddn{ vytvdtfenych ovind
nad drovenn bubnu, doptedny pohyb a opé&tné uloZeni ovind nad droved obvodu bubnu, dopledny
pohyb a8 opétné uloZen{ ovinu na buben, &¢idlo zaplné&n{ bubnu zédsobnim ovinem, ovlddajic{
rychlost navijeciho kridla, a elektromagnetické dstroj{ prisazené k bubnu pro pragramové
odméfovani prohozni délky uUtku.

Odmé&fovad dtku, jeho? princip je uveden v uvodu popisu, mé nékolik konstruk&nich mo-
difikaci vytvdteni zdsobnich ovin® na bubnu, ze kterych se periodicky odtahuje prohozn{
délka Gtku.

Podle DE-PS 2 352 521 jsou und3ec! prostfedky ztélesnény kotoudem uloZenym Sikmym
loZiskem na excentru, upevnéném na hnacim hfideli. Kotou® md radidln{ vystupky, opattené
soubéiné orientovanymi unddedi, zasahujfcimi do radidlnich podélnych vytezl uspotddanych
na pld¥ti bubnu soubé&Zné s podélnou osou hnaciho hffdele. Buben md na konci ptilehlém navi -
je¢i pEkfrubu s Ukosem pro usmérnéni ovind, vytvdfenych navijeem na oblast plastd bubnu,
vymezenou podélnymi vyrezy s undSeti, opatfenymi na konci odvrédceném od navije€e tladnym
ukosem.

Pri rotaci hnacfho htfdele se undiete pohybujf v podélnych otvorech v prostorové tra-
Jektorii, zabrnujic{ postupng zvednuti undSetd nad droved podélnych aotvorl, dopfedny pohyb,
klesnut{ pod Urovefd podélnych otvord a ndvrat und3edt do vychozi polohy. Tato trajektorie
undsetlt zajistuje postupné zveddnt novych ovind nad droven podélnych otvorlt, doptedny po-
hyb a op&tné ulcoZeni ovinlt na pld¥t bubnu. Unddect plochy bghem pfemisfovani nového ovinu
na plédsti bubnu soutasné posouvaji tla&nym (kosem predchédzejici ovin k zdsobnim ovindm na
bubnu, €imZ se vyvoldvd posuv kontinudlné vytvétené zdsoby ovind na bubnu, ze kterd se ple
vodici o¢ko umisténé v ose bubnu v intervalech odtahuje prohozn{ délka Gtku.

Urcitou nevyhodou feSen{ je negativni pusoben{ na nékteré Gtkové materidly vyvolané
prostorovou trajektorii pohybu undse&t na premisfovdné oviny a posouvdnim vytvdfenych zd-
sobnich ovind po pldsti bubnu.

Odméfovad Gtku podle DE-AS 2 440 939 se vyznaduje nékolika kotoudi v provedeni podle
DE-PS 2 352 521, uloiehymi vedle sebe na excentrech hnaciho hitidele. Und%ede zasahujl do
podélnych vyfezd uspotrddanych ne plditi bubnu. PFi rotaci hnacfho htidele soustavy undde-
¢t postupné premistujf v intervalech vytvétené oviny po plode bubnu do zdsoby ovind pro
prohaoz.

Toto redeni sice odstrafiuje posouvdni zdsoby ovinG po pldsti bubnu, ale neodstrafiuje
prostorovou trajektorii pohybu und¥edt. Navic je zafizeni pom&rnd sloZité a nérodné na
ddribu.

Podle EP 164 032 zahrnuj{ und3ec{ prostfedky kotou& s radidlnimi Zebry, uloZenym 3ik-
mym loZiskem na excentru, upevné&ném na hnacim htfdeli. Zebra kotoude nesou li%tové undgede,
které zasahuji do podélnych vyfezd pldsté bubnu. Toto feSeni se 1i%f od proveden{ uvedend-
ho v DE-PS 2 352 521 délkou undsect ve formé li&t vzhledem k relativné krdtkym undgeddim
podle uvedeného patentu. Délka li¥tovych undsesd ptesahuje Usek pldsté bubnu, na kterém se
kontinudlné& vytvdfi zdsoba ovind pro prohoz. Listové unddede se smé&rem od navijele sbihaji
tak, Ze jejich konce, odvrdcené od navijeée,‘jii nad drovef pldsté bubnu nevystupuji. PEi
chodu dtkového odméfovaée se pisobenim prostorové trajektorie listovych unddedd vytvéarend
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oviny postupné premistujl po pld&ti bubnu pfi sou&asném zkracovani zvedacfho intervalu li$ -
tovych unéd%eéd nad droved plasté bubnu a zhudlovdni ovind, aZ se pohyb ovind zastavi, poton

se pfedchdzejici oviny ndslednymi oviny posouvaji po koncové &¢4sti listovych undsell a na-

vazujic{ ¢dsti pldsté bubnu do zdsoby ovinlG pro prohoz.

Uvedené reden{, které je vzhledem ke stavu techniky relativné pokrokové, se v3ak sté-
le vyznaluje nevyhodou prostorovou trajektori{ pohybu listovych unédsecu.

U&elem vyndlezu je proto navrhnout takové provedeni odm&fovaée Gtku zaloZeného na
principu uvedeném v prvnim odstavci Gvodu popisu, které by uvédé&nou nevyhodu odstranilo.

Uvedenou podminku v podstaté splfiuje odméfoval dtku podle vyndlezu tim, Ze koncové
td4sti lidtovych undsecl, prilehlé navijecimu kifdlu, jsou kloubové spojeny s klikami upra-
venymi na excentrickych &epech hifdell, kolmych na hnac{i hifdel a s nim pohybové& spojenych
zatimco opatné koncové €dsti lidtovych und3elld jsou spojeny s kinematickymi dvojicemi zahr -
nujicimi buben, pfifemZ excentrické &epy, uspofddané na vzdjemné& opacnych koncich hfideld,
jsou natogeny o 180°. ’

Kinematickd dvojice je vytvofena bud téhlem, otofn& uloZenym na vystupku bubnu, nebo
op&rnym tepem, suvné uloZenym ve veden{ upraveném na bubnu.

Podle vyhodného provedeni reseni zahrnuje &bvod bubnu, opatfeného dvéma protilehle
uspofddanymi listovymi unédseti, dédle jednak nehybnd tyCové Zebra, umist&na soub&iné po oba
strandch lijtovych ung%eld a jednak dvé dvojice radidlné stavitelnych tycovitych Zeber,
uspotféddanych mezi tycovymi Zebry.

Podle vyhodného provedeni jsou dvojice. stavitelnych tyCovitych Zeber upraveny na dvo-
jicich zabirajicich ozubenych kol dhlové stavitelnych na vnitfn{ pfirub& bubnu.

Listovy uné3e& méd na konci prisazeném k navijecimu kifdlu usmériovaci nos, pro usmér-
néni vytvdtenych ndvind na 1iStové undiece. :

Utelem zlepSeni dynamickych pom&rd mechanismu je li3tovy unédfet podélné rozdélen na
dvé samostatné €4dsti s klikou a excentrickym &epem.

Oviny, vytvéfené na bubnu navijeSem, jsou pisobenim funk&nich pchybl postupng zvedd-
ny nad Groved nehybnych ty&ovitych Zeber, uspofddanych po obou strandch liStovych undsecd,
unddeny dopfedu a nédslednd op&t ukldddny na fecend nehybnd tylovitéd Zebra, pfi souZasném
zhusfovdn{ ovinG a vytvdtens zdsobnich ovind, ze kterych se elektromagnetickym dstrojim
programové odm&fujl prohozni délky ttku.

Pohyb ligtovych undsecd po plosné kruhové drdze zajisdtuje podminky pro optimélni vy-
tvédfeni zdsobnich ovint a odtah dtku.

Odméfovad Gtku je vhodny jak pro jednobarevny, tak i pro vicebarevny prohoz.

Ptikladné provedeni odm&fovate Utku podle vyndlezu je schematicky zndzornéno na pli-
pajenych vykresech kde na obr. 1 je zafizeni v pohledu ze strany v Cdstelném vertikédinim
fezu, vedenym hnacim hifidelem zafizen{ na obr. 2 je fez podle roviny II - II z obr. 1,
na obr. 3 je varianta provedeni kinematické dvojice v pohledu ze strany a na obr. 4 je va-
rianta proveden{ d&lenych listovych und3ell a jejich pohon, v &dstetnim fezu podle roviny
IT -~ II z obr. 1.

Odmé&fovaé utku zahrnuje buben 1 otolng uloZeny prostfednictvim loZisek Z, 2" na hna-

cim hiideli 3, oto&n& ulozeném v loZiskdch 4, 3; profilového dridku 5, spojeného Sroubem



CS 271200 Bl

6 s elektromotorem 7, upevnénym na bodnici stroje s pfisazeného pfes mezeru 8 k vnitini pH-
rubé 9 bubnu 1. Hnaci hiidel 3 je spojen zubovou spojkou s dutym hiidelem 10 elektromotoru
7.

Na hnacim hiideli 3 je nasazena objimka 11, do které je zadroubovdno §ikmo uspofddané
navijeci{ kfidlo 12 zakoncéena hrdlem 13 soubé&inym s nezndzornénou podélnou osou hnaciho hifl -
dele 3, na jehoZ axidlnf dutinu navazuje axidlni dutina navijeciho kfidla 12. Ve vnitfni
ptirubé 9 bubnu 1 a v pfirubé 14 profilového drzdku 5 jsou protilehle uloZeny permanentni
magnety 15, 15°, jejichZ opa&né polové uspofddani zajistuje stabiln{ polohu bubnu 1 pfi
rotaci navijeciho kffdla 12.

Mezi distaninimi trubkami 16, nasazenymi na hnacim hiideli 3, je na tomto hiideli upev-
n&no klinem 17 Sroubové kolo 18, které zabfrd v pfevodu 1:1 se dvojicf Sroubovych kol 19,
19a uspofddanych v duting té&lesa bubnu ) proti sob& vzhledem k hnacimu hitfdeli 3. Hiidel
20 sroubového kola 19, ktery je kolmy na hnaci htfdel 3, je ototné ulcZen v loZiskach 21,
22, uloZenych v duting t&lesa bubnu 1. Jeden z koncl hiidele 20 je zakonCen excentrickym
tepem 23, uloZenym v loZiskovém pduzdru 24, upraveném v klice 25 nehybné spojené s konco-
vou &4sti li&tového undsefe 26, pfilehlou navijecimu kifidlu 12. Excentricky Cep 23 je v
loZiskovém pouzdru 24 zajistén pfiloZkou 29 a &roubem 30. Odpovidajici konstrukéni elemen-
ty navazujici na Zroubové kolo 19a jsou oznadeny indexem "a". Uspofdddni konstrukénich sou -
¢4st{ navazujicich na &roubové kolo 19 je zrcadlové obrdcené vzhledem k uspofddéni konstrik-
&nich souddsti navazujicich na Sroubové kolo 193, jak je zfejmé z obr. 2, piicfemi excen-
trické tepy 23, 23a uspoféddané na vzdjemné opatnych koncich hi#fdeld 20, 20a jsou pootoZeny
o 180°. Opainé koncové &4&sti listovych unddetd 26, 26a jsou spojeny s kinematickymi dvoji-
cemi, z nich? na obr. 1 je zndzorn&na kinematickd dvojice 31, vytvofend v pffkladném prove -
deni téhlem 32, otoln& uloZenym na &epu 33 listového undSete 26 a Cepu 34 upraveném na
vystupku 35 bubnu 1. Na profilovém driédku 5 ‘je nasazen kryt 36, ktery pfechdzi nad hrdlo
13 navijeciho kridla.

Podle provedeni zndzorn&ného na obr. 3 je kinematickd dvojice 31 zt&lesnéna opérnym
tepem 37, upevnénym na listovém und$eti 26 a suvné uloZenym ve vedeni 38 upraveném na
vystupku 35 bubnu 1.

Obvod bubnu je vytvofen dvojici protilehle uspoféddanych lidtovych undselu 26, 26a,
nehybnymi ty&ovitymi zebry 39, 39°; 39a, 393 , pfisazenymi soub&zn& s podélnou osou hna-
ciho hffdele 3 z obou stran k liStovym undSetm 26, 26a a uchycenych ve vnitfnf piirubé
9 a vn8jsf pfirub& 40 bubnu 1, a dv&ma dvojicemi radidln& stavitelnych tyZovitych Zeber
41, 41°; 4la, 4la  excentricky uchycenych na dvojicich zabirajicich ozubenych kol 42, 427
423, 423  otoZn& uloZenych na sroubech 43, 43°; 43a, 43a  zasroubovanych do vnitini pfiru-
by 9 bubnu 1 s té&mitoc Srouby dhlové stavitelnych pro zm&nu obvodu bubnu 1.

Listovy undse¢ 26, 26a, ktery je mirn& sklon&n sm&rem k Zepu 33, md na konci, pfisa-
zeném k navijecimu kif{dlu 12, usmérhovaci nos 44, 44a, jehoZ vodici plocha je uspolddédna
pod dstim hrdla 13 navijeciho kiidla 12. Na ramenu 45 upevnE&ném na profilovém dridku 3 Je
uchycen omezovat 46 balonu, jehoZ funk&ni plocha 47 je pfes $térbinu 48 prisazena k obvo-
dové vodici plose 49 vnejsi ptiruby 40, kterdito obvodovd vodici plocha 49 ptechdzi do ku-
Zelové vodic{ plochy 50. Utkovému ooméfovaci je pfedfazeno vodici otko 51, uspolfédané v
podélné ose hnaciho hiidele 3, na které navazuje nezndzorneénd pneumatickd prohozni tryska
tkaciho stroje.

Ve funké&ni plose 47 omezovate 46 baldnu je zapusténo elektronické &idlo 52 napojené
na nezndzornené elektromagnetické dstroji, jehoZ kotva 53, umisténd protilehle k €idlu 52,

je uspofdddna pro intervalovy styk s obvodovou vodici plochou 49 vn&js{ pEiruby 40.
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K obvodu bubnu 1- jsou ddle pfisazena elektronickd &idla 54, 54" pro hlidani zaplnéni
bubnu 1 zdsobnim ovinem, kterd ovlddaji elektromotor 7 odvijete Utku. Funkce elektronic-
kych €idel 52, 54, 23; je zndmé, takze neni bliZe vysvétlovédna. Utek 55 odtahovany z nez-
ndzornéné pfedlohové civky, prochdzi dutym hfidelem 10 elektromotoru 7, axidlni dutinou
hnacfho hffdele 3 od navijeciho kifdla 12.

Rotaci navijecfho kffdla 12 se vytvafejf z dtku 55 oviny uklédané pfes usméPnovaci no=
sy 44, 443 na listové undsSefe 26, 26a do zdsobnich ovind 56, které se pusobenim kinemati -
ky li8tovych und8etd na nich intervalové pohybuji ve sméru Zipky 57. Li&tové unasede 26,
26a , jejichz jednotlivé body opisuji kruZnice, jJejichZ pramér se ve sméru k &epu 33 plynuw
le zmen8uje, nadzvedajici zdsobnf oviny.56 nad nehybnd ty&ovitd Zebra 39, 397; 39a. 39a  a
posunuji je dopfedu a opé&t uklddaji na nehybnd tytovitd Zebra, pri&em? oviny se vyvoldvanym
tahem posouvajl i na stavitelnych tygovitych Zebrech 41, 41°; 4la, 4la’, potom se liZtové
unédsete 26, 26a opé&t vracejf pod drovni nehybnych tyovitych Zeber do vychozi polohy. Ze
zgsobnich ovinG 56, které se mirnym sklonem li&tovych undse&t 26, 26a postupné zhudfuji,
se odvinuje tahem prohozni trysky prohozni délka dtku, periodicky odm&fovand kotvou 53
elektromagnetického dstrojf, ovlddaného elektromagnetickym &idlem 52, které indikuje pré-
chody dtku kontrolni zonou. Mno¥stvi zdsobnich ovind se hlidé elektronickymi &idly 54, 54°
z nich% prvn{ &idlo 54 hlfd4 minimum a druhé &idlo 54  maximum zdscbnich ovint 56 na li&to -
vych undsetich 26, 26a , ptifemz vyhodnocenim indikovanych hodnot se vyvoldvajf signdly pm
If{zeni chodu elektromotoru 7 odméfovate dtku.

P¥i zméné prohozni{ ${fky se pfislusn& nastavi poloha stavitelnych ty&ovitych Zeber
41, 4175 4la, 41a’ odpovidajicim Ghlovym natoZenim ozubenych kol 42, 42°; 42a, 42a .

Obr. 4 ptedstavuje provedeni dstroji pro vyvozen! specifického pohybu li&tovych uné-

Secl 26, 26a. V tomto pfipad® je li%tovy undsed podéln& rozd&len na dvé samostatné Gést
26", 26"; 26a’, 26a" nasazené na excentrickych Sepech 23, 23"; 23a’, 238" uspotddanych o
cbou strandch hfideld 20, 20a &roubovych kol 10, 19a. Ostatni sougdst{ tstrojif, znézornénsé
na obr. 4, jsou oznadeny odpovidajfcimi vztahovymi znadkami podle obr. 2. Provedeni Ustro-"

ji podle obr. 4 zlep8uje . dynamické pomé&ry mechanismu.

PREDMET VYNALEZU

1. Odméfovaé wtku pro bezE€lunkové tkaci stroje, zahrnujfc{ nehybn& uloZeny buben, navijeci
kffdlo pro vytvdfeni zdsobnich ovint na bubnu, upevné&né na hnacim h¥ideli, ototn& uloZe -
ném v bubnu a opatfeném na obvodu, symetricky vzhledem k hnacimu h¥fdeli, li¥tovymi unég -
se¢i, pchybové spojenymi s hnacim hfidelem pro postupné zveddni vytvéfenych ovind nad
droverl obvodu bubnu, dopfedny pohyb a opétné uloZeni ovind na buben, &idlo zaplné&ni bub -
nu z4sobnim ovinem ovlddajici rychlost navijeciho k¥fdla, a tidlo elektromagnetického
Ustrojl pfisazeného k bubnu pro programové odméfovédni prohozni délky dtku, vyznadujici
se tim, Ze koncové &4sti lidtovych undseld (26; 26a), ptilehlé navijecimu k¥idlu (12),
jsou kloubové spojeny s klikami (25, 25a), upravenymi na excentrickych &epech (23; 23a)
hifdelt (20; 20a), kolmych na hnaci hifdel (3) a s nim pohybov& spojenych, zatimco opad -
né koncové &dsti listovych unadedt (26; 26a) jsou spojeny s kinematickymi dvojicemi (31),
zahrnujicimi buben (1), prifemZ excentrické Eepy (23; 23a) uspofédané na vzdjemnd opac-
nych koncich h¥fdeld (20; 20a) jsou vzéjemnd natodeny o 180°.
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. Odméfovat¢ ltku podle bodu 1, vyznatujlci se tim, Ze kinematickd dvojice (31) je vytvo-
fena tdhlem (32) oto&né uloZenym na vystupku (35) bubnu (1).

. Odméfovac dtku podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze kinematickd dvojice (31) je vytvote -
na op&rnym &epem (37) suvng uloZenym ve vedeni (38), upravenym na bubnu (1).

Odm&fova¢ Gtku podle bodu 1, vyznadujicf{ se tim, Ze na obvod& bubnu (1), jsou upravena
jednak nehybnd tyBovitd Zebra (39, 39°; 39a, 39a’) a jednak dv& dvojice radidlné stavi-
teinych tydovitych Zeber (41, 41°; 4la, 4la’) uspofddanych mezi nehybnymi ty&ovitymi
Yebry (39, 397; 39a, 39a’).

. Odmérovat dtku podle bodu 4, vyznadujici se tim, Ze dvojice radidln& stavitelnych tydo-

vitych Zeber (41, 41°; 4la, 4la’) jsou upravena na dvojicich zabirajfcich ozubenych kol
(42, 427; 42a, 42a’) uUhlové stavitelnych na vnitini pffrubg (9) bubnu (1).

. Odm&fova¢ podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e listovy undfed (26, 26a) md na konci pti -

sazeném k navijecimu k¥idlu (12) usmér ovaci nos (44, &44a).
Odméfovat dtku podle bodu 1, vyznatujici se tim, ?e li&tovy undded (26; 26a) je podélné

rozd&len na dvé samostatné 84sti (267, 26";.26a", 26a") s klikau (257, 25" ; 25a”, 25a")
s excentrickym Sepem (237, 23"; 23a, 23a").

3 vykresy
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