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DESCRIPCION

Aparato y procedimiento de transferencia en una red inaldmbrica.
Antecedentes

Algunos sistemas de comunicacion comprenden dos o mds dispositivos maestros que proporcionan comunicacion
entre un dispositivo esclavo y una red. Para reducir el riesgo de que los dispositivos maestros vecinos interfieran uno
con otro, los dispositivos maestros pueden utilizar diferentes secuencias de saltos que modifiquen la frecuencia de
transmisién del dispositivo maestro a lo largo del tiempo, de manera que los dispositivos maestros vecinos puedan
transmitir a una frecuencia diferente.

Si el dispositivo esclavo es un dispositivo movil, puede ser necesario o deseable transferir la responsabilidad del
mantenimiento de la comunicacién entre el esclavo y la red al dispositivo maestro que esté mas préximo al dispositivo
esclavo. Sin embargo, ello puede ser dificil de llevar a cabo si los dispositivos maestros vecinos estdn transmitiendo
con secuencias de salto diferentes. Ello se complica ain mas teniendo en cuenta las muchas normas y reglamentos
que regulan el funcionamiento de los sistemas de comunicacion. Por ejemplo, en una red Bluetooth™, el articulo 247,
del capitulo 15 de la Comisién de Comunicacién Fedederal [“Federal Communication Comission (FCC)”] especifi-
camente prohibe cualquier forma de control central para coordinar las secuencias de salto utilizadas por los distintos
dispositivos maestros existentes en la red, (nota: Bluetooth™ es una marca registrada de Bluetooth SIG, Incorporated).
Las normas exigen que las secuencias sean escogidas independientemente unas de otras.

El documento US 6,088,951 describe un protocolo de cesiéon de llamada de comunicacién celular. De acuerdo
con el protocolo, cada estacion de base estd configurada para comunicar su particular secuencia de salto a las demas
estaciones de base por medio de la red primaria del sistema. Cada estacién a renglén seguido proporciona a los dis-
positivos moviles que estdn registrados en ella la informacioén relativa a las particulares secuencias de salto empleadas
por otras estaciones de base que dan servicio a las celdas dentro de las cuales el dispositivo mévil puede itinerar.

El documento WO 01/20940 A1 describe un procedimiento para facilitar el traspaso de comunicacién dentro de un
BLUEPAC (acceso publico a Bluetooth) u otro sistema de comunicacién de radio. La informacién de sincronizacién
y direccién asociada con las estaciones de base diana potenciales se recoge y se difunde a los dispositivos méviles
durante el funcionamiento del sistema de comunicacién de radio. La informacidn es utilizada por el dispositivo mévil
durante los procedimientos de traspaso para facilitar el traspaso eficaz de las comunicaciones hasta la base diana
seleccionada.

Se hace asi mismo referencia a la obra “Descripcion Detallada del Sistema Bluetooth, volumen 1 de la Descripcidn,
Conexiones Inaldmbricas sin esfuerzo, Nucleo, V 1.0 B, pédginas 1, 127 a 138, capitulo 11 Seleccién por Saltos”
“Descripcion detallada del sistema bluetooth”, XX, XX vol. 1, 1 de Diciembre 1999 (01-12-1999), paginas 126 a 138,
XP002212187. [“Specification of the Bluetooth System, Specification Volume 1, Wireless Connections made easy,
Core, V 1.0 B, pages 1, 127-138, chapter 11 Hop Selection” SPECIFICATION OF THE BLUETOOTH SYSTEM,
XX, XX, vol. 1, 1 December 1999 (1999-12-01), pages 126-138, XP002212187].

Por tanto, persiste la necesidad de la obtencidon de mejores formas de suministrar la transferencia entre los dispo-
sitivos maestros en redes de comunicacién que emplean saltos de frecuencias.

Sumario de la invencion

De acuerdo con un aspecto de la invencién, se proporciona un procedimiento de transferencia entre dispositivos
maestros que proporcionan comunicacion entre un dispositivo esclavo y una red, estando el procedimiento caracteriza-
do por: el sondeo de un primer dispositivo maestro con un segundo dispositivo maestro para determinar una secuencia
de salto del primer dispositivo maestro, en el que el sondeo del primer dispositivo incluye la determinacién de si el
primer dispositivo maestro estd recibiendo una sefial desde el dispositivo esclavo.

De acuerdo con otro aspecto de la invencién, se proporciona un procedimiento de transferencia de comunica-
cién desde una red hasta un dispositivo esclavo, en el que la comunicacién entre la red y el dispositivo esclavo se
proporciona mediante dispositivos maestros, estando el procedimiento caracterizado por: la notificacién a un primer
dispositivo maestro de la secuencia de salto del dispositivo esclavo con un segundo dispositivo maestro; y el sondeo de
un dispositivo maestro para determinar si el primer dispositivo estd recibiendo una sefial desde el dispositivo esclavo.

De acuerdo con otro aspecto de la invencion, se proporciona un articulo caracterizado por: un medio de almacenaje
sobre el cual estdn almacenadas unas instrucciones, que, cuando son ejecutadas por una plataforma informadtica, sumi-
nistran la transferencia entre los dispositivos maestros que suministran la comunicacién entre un dispositivo esclavo y
una red, y que se traduce en: la notificacién a un primer dispositivo maestro de una secuencia de salto del dispositivo
esclavo con un segundo dispositivo maestro; y el sondeo del primer dispositivo maestro para determinar si el primer
dispositivo maestro esta recibiendo una sefal del dispositivo esclavo.
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Breve descripcion de los dibujos

El objeto considerado como la invencién se indica de modo concreto y se reivindica de forma precisa en la parte
final de la memoria descriptiva. La invencidn, sin embargo, tanto por lo que respecta a la organizacién como al proce-
dimiento de funcionamiento, junto con otros objetivos, caracteristicas, y ventajas de la misma, puede ser comprendida
de forma Optima por referencia a la descripcion detallada subsecuente leida en combinacién con los dibujos que se
acompaiian, en los cuales:

La Fig. 1 es una representacion de un diagrama de bloques de una red de comunicacién de acuerdo con una forma
de realizacién de la presente invencion;

la Fig. 2 es una representacion de un diagrama de bloques de una parte del dispositivo de transmisién de acuerdo
con una forma de realizacién de la presente invencién; y

la Fig. 3 es un diagrama de flujo que ilustra un procedimiento que puede llevarse a cabo de acuerdo con una forma
de realizacién de la presente invencion.

Debe apreciarse que, por razones de sencillez y claridad de la ilustracion, los elementos ilustrados en las figuras no
han sido necesariamente trazados a escala. Por ejemplo, las dimensiones de algunos de los elementos estdn exageradas
con respecto a otros elementos, por razones de claridad. Asi mismo, cuando se considere oportuno, los nimeros de
referencia han sido repetidos entre las figuras para indicar elementos correspondientes o andlogos.

Descripcion detallada

En la descripcién detallada que sigue, numerosos detalles especificos se exponen con el fin de proporcionar una
compresion cabal de la invencién. Sin embargo los expertos en la materia comprenderdn que la presente invencién
puede llevarse a la prictica sin estos detalles especificos. En otros supuestos, determinados procedimientos, etapas,
componentes y circuitos sobradamente conocidos, no han sido descritos con detalle para no oscurecer la presente
invencion.

Algunas partes de la descripcidn detallada que sigue se presentan en términos de algoritmos y representaciones
de operaciones simbolicas sobre bits de datos o de sefnales digitales binarias dentro de una memoria de computadora.
Estas descripciones y representaciones algoritmicas pueden ser las técnicas utilizadas por los expertos en la materia
de procesamiento de datos para comunicar la esencia de su trabajo a otros expertos en la materia.

En la presente memoria, y en términos generales, se considera un algoritmo como una secuencia de actos u opera-
ciones autocoherente que conduce a un resultado deseado. Estos incluyen manipulaciones fisicas de cantidades fisicas.
Generalmente, aunque no necesariamente, estas cantidades adoptan la forma de sefiales eléctricas o magnéticas capa-
ces de se almacenadas, transferidas, combinadas, comparadas, y de cualquier otra forma manipuladas. A veces se ha
evidenciado la utilidad, principalmente por razones del uso comun, de hacer referencia a estas sefiales como bits, va-
lores, elementos, simbolos, caracteres, términos, nimeros o similares. Debe entenderse, sin embargo, que todos estos
y similares términos deben resultar asociados con las cantidades fisicas apropiadas y que son simplemente etiquetas
comodas aplicadas a estas cantidades.

A menos que se diga especificamente lo contrario, como se pone de manifiesto mediante los anélisis subsecuentes,
debe apreciarse que, a lo largo de la memoria descriptiva, las exposiciones que utilizan términos tales como “procesa-
miento”, “computacién”, “cédlculo”, “determinacién”, o similares, se refieren a la accién y/o los procesos de un sistema
por computadora o informadtico, o a un sistema informatico electrénico similar, que manipula y/o transforma los datos
representados como cantidades fisicas, como por ejemplo electronicas, dentro de los registros del sistema informético
y/o de las memorias convirtiéndolos en otros datos representados de forma similar como cantidades fisicas dentro de
las memorias, registros del sistema informatico o de otros dispositivos de almacenaje, transmision o representacion de

los tipos indicados.

Las formas de realizacion de la presente invencion pueden incluir unos aparatos para llevar a cabo las operaciones
desarrolladas en la presente memoria. Este aparato puede especialmente ser construido para las finalidades deseadas,
o puede comprender un dispositivo informatico de propdsito general activado de forma selectiva o reconfigurado por
un programa almacenado en el dispositivo. Dicho programa puede ser almacenado en un medio de almacenaje, como
por ejemplo, pero no limitado a, cualquier tipo de disco incluyendo discos flexibles, discos épticos, CD-ROMs, discos
opticos magnéticos, memorias de solo lectura (ROMs), memorias de acceso aleatorio (RAMs), memorias de solo
lectura eléctricamente programables (EPROMs), memorias de solo lectura programables y eléctricamente borrables
(EEPROMs), tarjetas magnéticas u Opticas, o cualquier otro tipo de medios apropiados para almacenar instrucciones
electrénicas, y capaces de ser acoplados a un bus de sistema para un dispositivo informético.

Los procesos y representaciones ofrecidos en la presente memoria no estdn inherentemente relacionados con nin-
gtin dispositivo informadtico concreto o con otros aparatos. Pueden utilizarse diversos sistemas de propdsito general
con programas de acuerdo con las ensefianzas ofrecidas en la presente memoria o puede resultar conveniente construir
un aparato mas especializado para llevar a cabo el procedimiento que se desee. La estructura deseada para diversos
sistemas del tipo indicado se pondrad de manifiesto a partir de la descripcion subsecuente. Asi mismo, las formas de
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realizacién de la presente invencién no se describen con referencia a ningin lenguaje programatico concreto. De-
be apreciarse que pueden ser utilizados diversos lenguajes de programacion para implementar las ensefanzas de la
invencidn tal y como se describe en la presente memoria.

En la descripcién subsecuente y en las reivindicaciones, pueden ser utilizados los términos “acoplado” y “conec-
tado”, junto con sus derivados. Debe entenderse que estos términos no pretenden ser sindbnimos unos de otros. Por el
contrario, en formas de realizacién concretas “conectado” puede ser empleado para indicar que dos o mds elemen-
tos estan en contacto fisico o eléctrico directo uno con otro. “Acoplado” puede significar que dos o mds elementos
estdn en contacto fisico o eléctrico directo. Sin embargo, “acoplado” puede también significar que dos o més ele-
mentos no estdn en contacto directo uno con otro, pero que no obstante siguen cooperando o interactuando uno con
otro.

Debe entenderse que las formas de realizacion de la presente invencion pueden ser utilizadas en una pluralidad de
aplicaciones. Aunque la presente invencién no queda limitada en este sentido, los circuitos divulgados en la presente
memoria pueden ser utilizados en muchos aparatos, como por ejemplo en los transmisores y receptores de un sistema
de radio. Las redes radioeléctricas destinadas a quedar incluidas dentro del alcance de la presente invencidn, incluyen,
solo a modo de ejemplo, sistemas celulares de comunicacién radiotelefénica, sistemas de comunicacién por satélite,
sistemas de comunicacién de radio bidireccionales, buscapersonas unidireccionales, buscapersonas bidireccionales,
sistemas de comunicacién personales (PCS), asistentes personales digitales (PDA’s) y similares. Asi mismo, las formas
de realizacién de la presente invencion pueden ser utilizadas de acuerdo con una pluralidad de sistemas especificos,
como por ejemplo el Bluetooth™, el Instituto de Ingenieros Eléctricos y Electrénicos (IEEE) 802.11, y cualquier
sistema que emplee salto de frecuencia; aunque debe entenderse que el alcance de la presente invencién no esta
limitado a estos ejemplos.

En concreta referencia a la Fig. 1, se describe una forma de realizacién 100 de acuerdo con la presente invencion.
La forma de realizacién 100 puede ser un sistema de comunicacién que puede incluir unos dispositivos 30 - 31 para
proporcionar una comunicacién hacia y desde un dispositivo esclavo 40 y una red 60. Aunque el alcance de la presente
invencion no estd limitado en este sentido, la red 60 puede ser, por ejemplo, Internet, una intranet, una red de 4rea local
(LAN), una red de area extensa (WAN), una computadora, o un dispositivo periférico (una impresora, un dispositivo
de almacenaje). Hablando en términos generales, la red 60 puede ser cualquier dispositivo, componente, o sistema,
con el cual el dispositivo esclavo 40 pueda estar en comunicacion.

Como se muestra en la Fig. 1, los dispositivos maestros 30 a 33 pueden estar conectados entre si y a la red
60 por medio de cualquier combinacién de comunicaciones cableadas o inaldmbricas. Por ejemplo, los dispositivos
maestros 30 a 33 pueden estar conectados entre si en una disposicion de una LAN o de una WAN. Mientras estidn en
funcionamiento, uno o mas de los dispositivos maestros 30 a 33 pueden proporcionar comunicacién entre el dispositivo
esclavo 40 y la red 60. Por ejemplo, los dispositivos maestros 30 y 31 pueden ser cualquier combinacién de puntos
de acceso, estaciones de base, terminales, servidores, nodo de red, etc. Aunque el alcance de la presente invencién no
estd limitado en este sentido, los dispositivos maestros 30 a 33 pueden basarse en una comunicacién inaldimbrica para
proporcionar informacién entre la red 60 y el dispositivo esclavo 40 posibilitando que el dispositivo esclavo 40 sea
movil y mantenga al tiempo comunicacién con la red 60.

En esta concreta forma de realizacién, puede ser deseable que cada uno de los dispositivos maestros transmitan en
una frecuencia diferente para reducir el riesgo de que los dispositivos maestros 30 a 33 se interfieran entre si. Puede
asi mismo ser deseable que la frecuencia de transmision de los dispositivos maestros 30 a 33 cambie con el tiempo
(por ejemplo salto de frecuencia) para reducir el riesgo de que la comunicacién interfiera con, o se encuentre con una
interferencia procedente de las fuentes de comunicacién vecinas. De acuerdo con ello, los dispositivos maestros 30
a 33 pueden ser adaptados para utilizar una secuencia de salto que determine la frecuencia de transmisién de cada
dispositivo maestro 30 a 33 a lo largo del tiempo, aunque el alcance de la presente invencién no estd limitado en este
sentido.

Para facilitar la movilidad del dispositivo esclavo 40 mientras estd en comunicaciéon con la red 60, puede ser
deseable que la comunicacién entre el dispositivo esclavo 40 y la red 60 esté provista del dispositivo maestro 30
a 33 que esté mas proximo al dispositivo esclavo 40 o que esté recibiendo la sefial mds intensa/mads clara desde el
dispositivo esclavo 40. Sin embargo, cuando el dispositivo esclavo 40 se desplaza, la intensidad de la(s) sefial(es) de
comunicacidn entre el dispositivo esclavo 40 y el dispositivo maestro 30 a 33, con el cual estd en comunicacion, puede
cambiar. Por ejemplo, como se muestra en la Fig. 1, cuando el dispositivo esclavo 40 se desplaza en la direccién
indicada con una flecha 25, puede ser deseable transferir la responsabilidad de la comunicacién entre el dispositivo
esclavo 40 y la red 60 (esto es, la transferencia) desde el dispositivo 33, a continuacién al dispositivo maestro 32, a
continuacién al dispositivo maestro 31, etc. Las técnicas para llevar a cabo esto se describen mds adelante.

Dirigiendo brevemente nuestra atencidn a la Fig. 2, se proporciona un ejemplo de un dispositivo de comunicacién
200 que puede ser utilizado de acuerdo con determinadas formas de realizacién de la presente invencién. El diagrama
de bloques del dispositivo de comunicacién 200 puede representar componentes de, o bien un dispositivo de transmi-
sién maestro (por ejemplo los dispositivos tipo maestro 30 a 31), un dispositivo de transmision esclavo (por ejemplo
un dispositivo esclavo como el dispositivo esclavo 40), o ambos. El dispositivo de comunicacién 200 puede incluir
un procesador 210 que puede ser utilizado para ejecutar instrucciones. Por ejemplo, las instrucciones pueden ser uti-
lizadas para llevar a cabo la comunicacién hacia o desde la red, determinar si la responsabilidad de mantenimiento
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de la comunicacion debe transferirse a otro dispositivo maestro o facilitar la transferencia de la responsabilidad de la
comunicacién aunque el alcance de la presente invencion no estéd limitado en este sentido.

Las instrucciones que deben ser ejecutados por el procesador 210 pueden ser almacenadas en una memoria 220. La
memoria 220 puede comprender una diversidad de tipos de memorias, como por ejemplo una o mas de las relacionadas
anteriormente. Un dispositivo de comunicacién 200 puede asi mismo comprender un transceptor 230 que puede estar
acoplado a una antena 240. El transceptor 230 puede posibilitar que el dispositivo de comunicacién 200 lleve a cabo
una comunicacién inaldmbrica con otros dispositivos (por ejemplo otros dispositivos maestros o esclavos). Aunque el
alcance de la presente invencién no estd limitado en este sentido, el dispositivo de comunicacién 200 puede emplear un
protocolo de comunicacién, como por ejemplo el Bluetooth™, el IEEE 802.11, etc., para posibilitar que el dispositivo
de comunicacién 200 comunique con otros dispositivos maestros, otros dispositivos esclavos, o con una(s) red(es).

Volviendo ahora nuestra atencién a la Fig. 3, se proporciona un procedimiento para llevar a cabo una transferencia
entre dos dispositivos maestros de acuerdo con una forma de realizacién de la presente invencién. En este concreto
ejemplo se supone que el dispositivo maestro 32 estd actualmente proporcionando comunicacién hacia y/o desde
el dispositivo esclavo 40 y la red 60 (véase la Fig. 1). Sin embargo, cuando el dispositivo 40 se desplaza puede ser
deseable transferir la responsabilidad de mantenimiento de la comunicacion a otros dispositivos maestros (por ejemplo,
los dispositivos maestros 31 o 33).

Este proceso puede empezar, por ejemplo, con la vigilancia por parte del dispositivo maestro 32 de la intensidad
de la(s) sefial(es) de comunicacién entre el dispositivo maestro 32 y el dispositivo esclavo 40, bloque 300. Aunque
el alcance de la presente invencién no estd limitado en este sentido, si el sistema de comunicacién 100 es una red
Bluetooth™, el dispositivo maestro 32 puede utilizar su capacidad de indicador de la intensidad de la sefial de recep-
cién (RSSI). Como una alternativa, el dispositivo maestro 32 puede efectuar el seguimiento de la intensidad de la(s)
seflal(es) de comunicacién desde el dispositivo maestro 32 en tiempo real o periédicamente para vigilar el desplaza-
miento del dispositivo esclavo 40 con respecto al dispositivo maestro 32.

Si el dispositivo maestro 32 estd al borde de perder la comunicacién con el dispositivo esclavo 40 (por ejemplo,
la intensidad de la sefial recibida estd resultando demasiado débil), entonces el dispositivo maestro 32 puede detectar
la comunicacién degradada (bloque 310) como parte de un proceso de transferencia de la responsabilidad de la co-
municacién, bloque 310. Por ejemplo, el dispositivo maestro 32 puede ser programado con una amplitud aceptable
o un umbral predeterminado (por ejemplo minimo) de intensidad de la sefal aceptable o con una tasa de errores de
bit maxima para el funcionamiento normal. Debe destacarse que esta amplitud o umbral puede variar dependiendo
quizds del rendimiento deseado del sistema de comunicacién 100 o de las caracteristicas de los dispositivos maestro o
esclavo del sistema. Como una alternativa, el dispositivo esclavo 40 puede informar al dispositivo maestro 32 de que
la intensidad de la(s) sefial(es) de comunicacion que esté recibiendo desde el dispositivo maestro 32 se estd acercando
a un umbral predeterminado. Asi, antes de que se pierda la comunicacidn, la responsabilidad de mantenimiento de la
comunicacion entre el dispositivo esclavo 40 y la red 60 puede ser transferida a otro dispositivo maestro (por ejemplo,
el dispositivo maestro 31 o 33).

El dispositivo maestro 32 puede a continuacién sondear a los dispositivos maestros en comunicacioén con la red
100 para determinar si uno de los demds dispositivos maestros puede comunicar con el dispositivo maestro 40 (bloque
320). Si uno de los otros dispositivos maestros (por ejemplo el dispositivo maestro 31 o el 33) pueden comunicar
mejor con el dispositivo esclavo 40, puede ser conveniente transferir la comunicacién. Aunque el alcance de esta
invencién no estd limitado en este sentido, el dispositivo maestro 32 puede, facilitar la determinacién de la calidad de
la comunicacién con el dispositivo esclavo 40 mediante el envio de un paquete a través de la red de comunicacién 100
que informe a los demds dispositivos maestros (por ejemplo al dispositivo maestro 30, 31 y 33) de las caracteristicas del
dispositivo esclavo 40. Por ejemplo, el dispositivo maestro 32 puede notificar a los demds dispositivos maestros de la
secuencia de salto, de la informacién de la identificacién de las franjas de tiempo, de la informacién de sincronizacion,
de los codigos de identificacion, etc. relevantes para recibir las sefiales desde el dispositivo esclavo 40. Como una
alternativa, el dispositivo maestro 32 puede proporcionar a los demds dispositivos maestros sus propias caracteristicas
de comunicacién para que los demds dispositivos maestros puedan emular de forma més estrecha el funcionamiento
del dispositivo maestro 32.

Sin embargo, debe entenderse que el alcance de la presente invencién no estd limitado a formas de realizacion
en las que toda o solo esta informacién es comunicada a los demds dispositivos maestros. Asi mismo, el alcance
de la invencidén no estd limitado a formas de realizacién en las que el dispositivo maestro comunique por medio de
conexiones cableadas (por ejemplo una red de drea local). En formas de realizacién alternativas, las caracteristicas de
comunicacion pueden ser suministradas a los demds dispositivos maestros por medio de una comunicacién inaldmbrica
0 una combinacién de comunicaciones cableadas o inaldmbricas.

Los dispositivos maestros 30, 31 y 33 pueden a continuacién utilizar las caracteristicas de comunicacién suminis-
tradas por la red 60 o por el dispositivo maestro 32 para determinar si pueden comunicar con el dispositivo esclavo 40,
bloque 330. Por ejemplo, los dispositivos maestros 30, 31 y 33 pueden utilizar un receptor auxiliar para determinar
la intensidad relativa de, o la tasa de errores de bit existentes en, la(s) sefial(es) de comunicacion recibida(s) desde
el dispositivo esclavo 40 utilizando todas o algunas de las caracteristicas de comunicacion, aunque el alcance de la
presente invencién no estd limitado en este sentido. En formas de realizacion alternativas, los dispositivos maestros 30,
31y 33 pueden alterar sus propias caracteristicas de comunicacién (por ejemplo frecuencia de salto, franja de tiempo,
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etc.) y a continuacién determinar si estd recibiendo una(s) sefial(es) de comunicacién desde el dispositivo esclavo 40
que sea de un nivel aceptable.

Si cualquiera de los dispositivos maestros 30, 31 o 33 es capaz de comunicar con el dispositivo esclavo 40, pueden
informar a la red 60 o al dispositivo maestro 32 de que la responsabilidad para mantener la comunicacién con el
dispositivo esclavo 40 puede ser transferida a ellos. Si es asi, el dispositivo maestro (por ejemplo los dispositivos
maestros 30, 31 o 33) que sea capaz de comunicar con el dispositivo esclavo 40 puede notificar al dispositivo maestro
32 de su caracteristica de comunicacién concreta, bloque 340. Por ejemplo, el dispositivo maestro 30, 31 o 33 puede
informar al dispositivo maestro 32 de su secuencia de salto, de la informacion de la identificacién de las franjas de
tiempo, de la informacién de sincronizacién, de los cédigos de identificacidn, etc., o cualquier informacién relevante
para la comunicacién con el dispositivo esclavo 40, aunque el alcance de la presente invencion no estd limitado en este
sentido. Como una alternativa, los dispositivos maestros 30, 31 o 33, pueden alterar sus caracteristicas de transmisién
para que sean capaces de comunicar con el dispositivo esclavo 40, en caso de que se permita.

El dispositivo maestro 32 puede a continuacién informar al dispositivo esclavo 40 de las caracteristicas de co-
municacién del dispositivo 30, 31 o 33 como forma de notificar de que el dispositivo esclavo 40 debe empezar la
comunicacién con la red 60 por medio de un dispositivo maestro diferente. El dispositivo esclavo 40 puede a conti-
nuacién alterar sus caracteristicas de comunicacioén para que sea capaz de comunicar con el nuevo dispositivo maestro
(por ejemplo el dispositivo maestro 30, 31 o 33), bloque 350. Con esta informacién, la responsabilidad de proveer la
comunicacion entre la red 60 y el dispositivo esclavo 40 puede ser transferida a un dispositivo maestro que sea capaz
de recibir la(s) sefial(es) desde el dispositivo esclavo 40 a pesar de su desplazamiento.

Asi, el dispositivo esclavo 40 puede resultar provisto de caracteristicas de comunicacién (por ejemplo secuencia
de salto) de otro dispositivo de transmision maestro para que el dispositivo esclavo 40 pueda ser capaz de mantener la
comunicacion con lared 60. Debe destacarse que la forma de realizacién mostrada en la Fig. 3 es capaz de proporcionar
la transferencia de un dispositivo esclavo entre dispositivos maestros diferentes sin el empleo de una unidad de control
central. Aunque el alcance de la presente invencién no estd limitado en el sentido de que excluya una unidad de
control central, debe destacarse que dicha forma de realizacion se ajusta a muchas de las normas y reglamentaciones
que regulan las redes de comunicacién inaldmbrica.

Aunque se han descrito e ilustrado en la presente memoria determinadas caracteristicas de la invencidn, los ex-
pertos en la materia advertirdn tras lo expuesto que pueden existir muchas modificaciones, sustituciones, cambios, y
equivalentes. Por ejemplo, en formas de realizacién alternativas, la red 60 o el sistema de comunicacién 100 puede
contener una tabla de vecinos mds proximos que periédicamente se actualice para indicar la capacidad relativa de otros
dispositivos de transmision maestros para comunicar con el dispositivo esclavo. Dicha forma de realizacion puede ser
deseable para reducir la cantidad de tiempo o la potencia de procesamiento de los dispositivos maestros que se utilice
para determinar qué otro dispositivo maestro debe utilizarse para comunicar con el dispositivo esclavo.

Asi mismo, el alcance de la presente invencion no estd limitado a las formas de realizacion en las que el dispositivo
esclavo se esté desplazando. En formas de realizacidn alternativas, puede ser deseable transferir la responsabilidad de
mantenimiento de la comunicacién con un dispositivo esclavo a otros dispositivos maestros por razones tales como
el consumo de potencia, el ruido, la interferencia, el equilibrio de la carga del tréafico, etc. Debe, por consiguiente,
entenderse que las reivindicaciones adjuntas estdn destinadas a amparar todas estas modificaciones y cambios en
cuanto queden incluidas en el alcance de la invencién.
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REIVINDICACIONES

1. Un procedimiento de transferencia entre unos dispositivos maestros (30 a 33) que proporcionan comunicacion
entre un dispositivo esclavo (40) y una red (60), estando el procedimiento caracterizado por:

el sondeo (320) de un primer dispositivo maestro con un segundo dispositivo maestro para determinar una
secuencia de salto del primer dispositivo maestro, en el que el sondeo del primer dispositivo maestro incluye
la determinacion de si el primer dispositivo maestro estd recibiendo una sefial del dispositivo esclavo (40).

2. El procedimiento de la reivindicacién 1, en el que el sondeo (320) del primer dispositivo maestro incluye el
sondeo del primer dispositivo maestro a través de una red de area local.

3. El procedimiento de la reivindicacion 1, en el que el sondeo (320) del primer dispositivo maestro incluye el
sondeo del primer dispositivo maestro con una comunicacion inaldmbrica.

4. El procedimiento de la reivindicacién 1, que comprende asi mismo la informacién (340) al primer dispositivo
maestro de las caracteristicas de comunicacion de la secuencia de salto del segundo dispositivo maestro.

5. El procedimiento de la reivindicacién 1, que comprende asi mismo la transferencia de responsabilidad para
suministrar una comunicacién entre la red (60) y el dispositivo esclavo (40) desde el segundo dispositivo maestro
hasta el primer dispositivo maestro.

6. El procedimiento de la reivindicacién 1, en el que el sondeo (320) del primer dispositivo maestro incluye el
sondeo de un dispositivo seleccionado entre el grupo compuesto por un punto de acceso, un estado de base, un nodo
de red, y un terminal.

7. El procedimiento de la reivindicacién 1, que comprende asi mismo la determinacion (310) de si una intensidad
de la sefial entre el dispositivo esclavo (40) y el segundo dispositivo maestro se aproxima a un umbral predeterminado.

8. El procedimiento de la reivindicacién 7, que comprende asi mismo la transferencia de la responsabilidad para
suministrar una comunicacién entre la red (60) y el dispositivo esclavo (40) desde el segundo dispositivo maestro hasta
el primer dispositivo maestro.

9. El procedimiento de la reivindicacién 1, en el que el sondeo (320) del primer dispositivo maestro incluye la
actualizacién de una tabla de vecinos préximos.

10. El procedimiento de la reivindicacion 1, que comprende asi mismo la modificacion de la secuencia de salto del
primer dispositivo maestro para su ajuste con el del dispositivo maestro (40).

11. El procedimiento de la reivindicacién 1, que comprende asi mismo la modificacion de la secuencia de salto del
dispositivo esclavo (40) para su ajuste con la del primer dispositivo maestro.

12. Un procedimiento de transferencia de comunicacion desde una red (60) hasta un dispositivo esclavo (40), en el
que la comunicacidn entre la red (60) y el dispositivo esclavo (40) se proporciona por los dispositivos maestros (30 a
33), estando el procedimiento caracterizado por:

la notificacién a un primer dispositivo maestro de la secuencia de salto del dispositivo esclavo (40) con un
segundo dispositivo maestro; y

el sondeo del primer dispositivo maestro con el segundo dispositivo maestro para determinar si el primer
dispositivo maestro estd recibiendo una sefial del dispositivo esclavo (40).

13. El procedimiento de la reivindicacidon 12, en el que el sondeo del primer dispositivo maestro incluye la trans-
misién de un paquete a través de la red (60).

14. El procedimiento de la reivindicacién 13, en el que el sondeo del primer dispositivo maestro incluye una
transmisién inaldmbrica.

15. El procedimiento de la reivindicacion 12, que comprende asi mismo la actualizacién de una tabla de vecinos
cercanos.

16. Un articulo caracterizado por: un medio de almacenaje sobre el cual estdn almacenadas unas instrucciones que,
cuando son ejecutadas por una plataforma informética, proporcionan la transferencia entre los dispositivos maestros
(30 a 33) que proporcionan una comunicacién entre un dispositivo esclavo (40) y una red (60), y que dan como
resultado:
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la notificacién a un primer dispositivo maestro de una secuencia de salto del dispositivo esclavo (40), con
un segundo dispositivo maestro; y

el sondeo del primer dispositivo maestro con el segundo dispositivo maestro para determinar si el primer
dispositivo maestro estd recibiendo una sefial del primer dispositivo maestro (40).

17. El articulo de la reivindicacién 16, en el que las instrucciones, cuando son ejecutadas, dan asi mismo como
resultado la transmisién de un paquete a través de la red (60).

18. El articulo de la reivindicacién 16, en el que las instrucciones, cuando son ejecutadas, dan asi mismo como
resultado la determinacién de si una intensidad de la sefial entre el dispositivo esclavo (40) y el segundo dispositivo
maestro se estd acercando a un umbral predeterminado.
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