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Patent trwa od dnia 1 czerwca 1957 r.

Wynalazek dotyczy urzadzemia do wygniata-
nia masy cukierkowej, przeznaczonej do wyrobu
cukierk6w karmelowych, posiadajgcego chlo-
dzong piowierzchnie i ruchome xamiona.

‘Jak wiadomo, przy wytwarzaniu karmelkéw

gotowana masa cukierkowa musi byé dobrze
wygnieciona w celu wprowadzenia do niej ma-
tych - ilo$ci substancji smakowych i zapacho-
wych.
- Praca ta jest o tyle trudna, Ze naleiy ja wy-
- konywaé réwmomiernie i ze stosunkowo duzg
szybkoscig, aby zapobiec ochlodzeniu sie i ze-
sztywnieniu masy, co uniemozliwiloby dalsza
prace. Z drugiej strony nie mozna podwyzszaé
poczatkowej temperatury masy cukierkowej,
gdyz spowodowaloby to zmiane jej barwy i kar-
melizacje.

Znane jest urzgdzenie do wygniatania masy
cukierkowej zaopatrzone w tiok, ktéry przesu-
wajac sie pionowo sprasowuje przy tym mase
i w ten spos6b zmienia jej ksztait. Urzadzenie
to jest jednak bardzo kosztowne, zajmuje du-

Zo miejsca, a nie spelnia wszystkich siewianych
mu wymagan. S

Urzadzenie wedlug wynalazku eliminuje- te
wady przez to, ze pozwala na stosowanie pros-
tych ruchéw, nasladujacych naturalne ruchy,
wykonywane przy recznym wygniataniu.

W urzadzeniu wedlug wynalazku ugotowana
masa cukierkowa zostaje przeniesiona na chto-
dzong powierzchnie, a mastepnie zagarnieta po-
miedzy dwie lyzki, w ksztalcie szczek i zbli-
zajgce sie do siebie ruchem przede wszystkim
poziomym. Nastepnie lyzki podnoszy sig, a po
osiggnieciu ich najwiekszego zblizenia si¢ wza-
jemnego opadajg znowu, przy czym réwnocze-
$nie oddalajg sie od siebie. Powierzchnia sto-
tu na ktérym lezy masa wykonuje przy tym
éwieré obrotu dookola pionowej ‘osi. Nastepnie
te same ruchy powtarzajg sie. :

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie ze
stolu roboczego, ' ktéry moze byé wprawiony
w ruch obrotowy i ktéry mozna chiodzi¢ za po-
mocg cieczy chiodzgcej, dwu ramion, umiesz-



czonych poziomo'i posxadajacych na swych kon-
cach po jednej lyice o ksztalcie szczeki lub
podobnym. Poza tym unzadzenie posiada \ko—
nieczne $rodki w celu umozliwienia wykony-
wania opisanych powyzej ruchéw ramlon oraz
obracania stotu roboczego.

. Specjalnym szczegélem urzadzenia wedlug wy-
nalazku jest to, ze tyzki lub szczeki nie sa wy-
konane symetrycznie, lecz jedna posiada kra-
wedz stosunkowo ostra,' podczas gdy druga znacz-
nie grubszg i tepg, a to w celu zmuszenia obra-
bianej masy do obrotu dookola wlasnej osi,
“w momencie gdy szczeki zblizajg sie do °iebie

Dalszym szczeg6lem urzadzenia wediug wy-
nalazku Jest to, ze jest ono wyposazone w §rod-
ki, ktére umozliwiajg za pomoca jednego tylko
silni.ka‘ele'krti'ycmego osigga¢ dwie réine szyb-
koéci robocze, a mianowicie na poczgtku pra-
cy stosunkowo duzy szybko$é, a z chwilg ozie-
biania sie masy i stawiania przez nig wiekszego
oporu zmniejszong szybkos¢. \

Nastepna cecha wynalazku polega na tym,
ze wszystkie ruchy stolu. roboczego i ramion
sg ‘zsynchronizowane, co osigga sie przez zasto-
sowanie jednego tylko watu i grupy tarcz nos-
kowych lub krzywikowych.

Dalsze cechy i szczegély wynalazku objaé-
nione sa blizej na rysunkach, na ktérych
fig. 1 przedstawia widok - urzadzenia z przo-
du z natozonymi przykrywami, fig. 2 — wi-
dok tego samego urzadzenia z géry, fig. 3 —
widok wewnetnznego urzgdzenia ruchowego
z przodu, fig. 4 — widok z géry wewnetrznego
ukiadu urzadzenia z ruchomym stolem i ra-
mionami, a fig. 5 — przekroj plonowy ‘wzdluz
linii V—V z fig. 4.

Zgodnie z fig. 1 urzgdzenie sklada sie z pod-
stawy 1, dzwigajacej urzadzenie przenoszace
i ruchowe oraz stotu 2, ktérego ksztalt wyraz-
niej przedstawiony jest na fig. 2. Stét ten po-

siada w przyblizeniu cylindryczne wgiebienie 3 .

o niewielkiej = glgbokosci oraz podwyzszone
- obrzeze 4. Ponizej cze$ci cylindrycznej znajduje
" sie otwér, przez ktéry moze przeptywaé woda

chiodzaca.

Po stole 2 $lizgajg sie konce dwoch s«zczeko-
watych tyzek 5 i 6, osadzonych ma ramionach
71 8, przy czym tyzki te moga zblizaé sie do
siebie lub odldalaé od siebie; a ponadto moga
by¢ podnoszone i opuszczane, jak to nizej wy-
jasniono dokladniej. Eyzki w poloZeniu unie-

* sionym oznaczone sy na fig. 1 liniami przery-
wanymi. Jak wida¢ na rysunku (fig. 1) lyzka

5 ma krawedz 9 ostrg (tngeg), a lyzka 6 ma

krawedZ 10 tepa.

Naped urzadzenia- uwidoczniohy jest na fig.
3, 4 i 5. Za pomocg k6 12 i nie uwidocznionych
na rysunku paskéw klinowych silnik 11 nz:g-
dza kolo 13, ktoére obraca wal 14. Na tym wa-

. le umieszczone jest obracalne koto zebate 15,

a na przeciwleglym koncu — kolo zebate 16,
réwniez obracajgce sig swobodnie na wale’ Na-
przeciw. watu 14 znajduje sie drugi wat 17,
pnzei'biegaj,qcy prawie przez calg dhlugos¢ pod-
stawy 1 i posiadajgcy zaklinowane kolo zebate
18, zazebiajace sie z kolem 15 oraz réwniez
zaklinowane koto 19, zazebiajgce sie z kolem 16.
Powyzej watu 14 i miedzy dwoma swobodnie
obracajacymii sie kolami zebatymi 15 i 16 umiesz-
czony jest lacznik 20, napedzany przez nie uwi-
ddcznione na rysunku widelki i sterowany za
pomacyg obracalnego r’amienia 21, uruchomiane-
go dzwignig 22. hacznik 20 posiada zeby, ktére
dowolnie moga sie zazebiaé o koto 15 lub ko-
fo 16, tworzac w ten spdséb polaczenie zwie-
rajgce z walem 14. )
- Kola 15 i 18 majg rézng sredmce, 00 pomwa- .
la na zmniejszenie iloSci obrotéw, podczas gdy
przenoszenie pomiedzy kolami 16 i 19 odbywa
si¢ bez zmiany szybkosci katowej, gdyz kola
te majg jednakowsg srednice. .
'Na wale 17 zaklinowane jest réwniez zebate

koo stozkowe 23, zazebiajace sie z innym ko-

tem stozkowym 24, ktérego watl wystaje z osto-
ny podstawy wurzadzenia i moze byé urucho-
miany za pomocg matego, recznego pokretia 25.

Na wale 17 ulozyskowane jest poza tym obra-
calne kolo 26, ktére moze zazgbiaé¢ sie z lgcz-

‘nikiem 27, sterowanym wideltkami 28. Koto 26.

jest stale zazebione z kotem 29, zaklinowanym
na wale $limaka bez konca 30, stuzacego do.po-
wodowania ruchu obrotowego . stolu 3. W tym

‘celu $limak 30 zazebiony jest z §limacznica 31

(fig. 3), umocowang na powierzchni stolu.

Na wale 17 zaklinowany jest réwniez $limak
bez kofica 32, nozrzadzajgcy szereg réznych tarcz
noskowych i krzywikowych, jak to nizej wy-

- jadniono bardziej szczegbélowo.

Jak widaé z fig. 5 &limak.32 zazebia- sie -ze
Slimacznicg ' 33, umocowang na.osi 34, utrzymy-

“wanej w lozyskach czopowych 35 i 36 (fig. 4).

i posiadajgcej trzy tarcze noskowe lub krzywi-
kowe 37, 38, 39. Pierwsza tarcza krzywikowa
rozrzadza widetkami 28 powodujacymi sprze-
ganie stolu. Druga tarcza (38) reguluje zasad-
niczo poziome ruchy tam i napowré6t ramion 7

- i 8, podczas gdy trzecia (39) reguluje ‘ruch tych

ramion w gére i w dol.
Jak dalej widaé na fig. 5 kolo. lérzymﬂmwe
38 posiada rowek prowadniczy. 40, w ktéry wcho-
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dzi koniec diwigni 42 w postaci. czopa 41. Dwu-
ramienna dZwigniia 42 obraca sie w punkcie 43,
a jei komiec 44 pelaczony jest z przegubem,
‘wspétdziatajacym z korbowodem 45, ktérego
drugi koniec 46 umiesaczony jest przegubowo
na kole 47, ktérego of 48 zazebia sie z kéltkiem
49. O§ 50 tego kotka posiada stozkowe kéltko 51
(fig. 3), ktore zazebia si¢ réwmnoczesnie z dwo-
ma kétkami zebatymi lub stozkowymi 52, 53,
osadzonymi na watach 54 i 55. Oba te waly po-
laczone sg swymi koncami za pomocs Sprze-
giel uniwersalnych lub kardanowych 356, 57 i 58,
59 z odpowiednimi kélkami klinowymi.

Zewnetrme ko6tko klinowe zazebia sie z stoz-
kowym kolem 62, posiadajagcym - te samg oS,
co i cylindryczne kolo 63, zazebiajgce sie z cy-
lindrycznym kolem 63’. To ostatnie zazebia sie
zZ uzebionym pretem 64, umocowanym mna ra-
mieniu 8 i stuzagcym do sterowania poziomego
ruchu tego ramienia.

Po stronie przeciwleglej (strona lewa na fig.
3 i 4) majduje sie analogiczne urzadzenie do
przenoszenia sity, wyposazone oprécz tego w ko-
lo 65, stuzace do zmiany kierunku obrotu.

Tarcza krzywikowa 39 posiada rowek 66,
w ktory wichodzi koniec dwuramiennej dzwigni
68 w postaci czopu. Diwignia 68 osadzona jest
obracalnie w punkcie 69 i drugie jej ramig ‘70
polaczone jest frzegubowo z korbowodem 71
preta uderzajgcego 72, ktéry przegubem 73 po-
laczony jest z tacznikiem 74'. L.gcznik ten ze swej
strony polgczony jest za pomocg nie uwidocz-
nionych na rysunku organéw z osia kola 63
i powoduje posuwowy ruch ramienia.

Uklad urzadzenia po przeciwleglej stronie
jest analogiczny z ta tylko réénica, ze organy
przenoszgce ruch posiadajg jeszcze kolo 65 do
zmiany kierunmku ruchu wlasciwego ramienia.

Lyzki 5 i 6 s3 wewnatrz wydrazone i chlodzo-
ne za pomocg oplywajacej cieczy chlcdzacej, ko-
rzystnie wody. Ramiona 7 i 8 utrzymywane sa
przez ruchome laczniki 74, obracajace sig do-
okola osi zgodnej z osig kola 63’ i pozastajgce
pod dzialaniem pretéw uderzajgcych 72, wy-
posazonych takze w tlumiki uderzen 74, ha-
mujace ruch podezas opadania .

Uruchomianie urzadzenia moze odbywa¢ su:
trzema sposobami, a mianowicie recznie, za po-
.mocg silnika przy duzych obrotach i za pomocg
silnika przy matych obrotach. ‘

Uruchomianie reczne stuzy jedynie do wy-
wolywania slabego ruchu, np. do nastawienia
urzgdzenia na okre$lony punkt,
za pomocg pokretla 25 (fig. 4), znajdujacego sie
na zewnetrznej stronie podstawy. Przez sprze-

i odbywa sig

gniecie kot zebatych 23, 24 uruchamia sig wal
17 i na skutek tego nastepuje qulny ruch
urzadzenia, opisany nizej.

Jezeli urachomianie adbywa sie xremm.leq L
czas diwignie 22 utreymuje sie w jej poloZe-
niy $radkowym, odpowiednio do bietnego poko-
zenia lgeznika 20, przy czym kola 15 i 16, jske
swobodnie obracajace sie, mie przenmosza sily
migdzy walemn 14 i walem 17. Gdy natomiast
dawignia 22 wprowadzona zostanie w palozepie
prawe (fig. 4), wéweczas za pomoca lacenika 20
sprzegnigte zostamie kolo 16 i pizez wai 19 pa-
pedza wal 17, ktéry obraca sie wtedy z sayb-
koécig réwmg szybkoéci walu 14. Taki jest por-
malny sposdb pracy urzadzenia.

Jezeli wreszcie wprowadzi sie diwignie 22
w polozenie lewe (fig. 4), woéwczas lacenik 20
sprzega wat 14 z kolem 15 tak, ze obrét watu
17 nastepuje poprzez koto 18, dzieki czemu szyb-
ko§¢ ruchu zmniejsza sie.

Oczywifcie we wszystkich trzech przypad-
kach ruch ramion 7 i 8 oraz stolu 2 odbywa me
zawsze w ten sam sposéb, a mianowicie chodzi
o obrét watu 17, ktérego ruch przenoszony jest
Slimakiem 32 na rézne tarcze krzywikowe, umo-
cowane na wale 34, W rezultacie otrzymuje -sig
synchronizacje lub kolejne nastgpowanie roéz-
nych taktéw pracy w ten spostb, ze dobiera
sie obwodd poszezegélnych kot krzywikowych
odpowiednio do obrotu watu 34, tak, iz czynne
czeSci obwodu zmieniaja sie w cdpowiedni spo-
s6b z nieczynnymi, a mianowicie podczas ru-
chu tam i napowr6t, i
~ Na poczatku pracy Srodkowa czeéé 3 stolu
jest w spoczynku, a obie lyzki 5 .i 6 sg od sie-
bie oddalone i dotykaja stolu. Material, ktéry
ma byé wymiegzany, to jest masa cukierkowa,
umieszezony jest na Srodku stolu 3. Nastepnie
wlacza sie silnik 11 i laczik 20 naciska .sig
w polozenie prawe wediug fig. 4, dzieki czemu
za pomoca kot 16 i 19 wal I7 poruszany jest
przez wal 14 z takg samg szybkoscia. .

Poprzez tarcze woskows lub. krzywikowsg 38

(fig. 5), za pomoca dwuramiennej diwigni 42

i korbowodu 45 obracana jest of J0 (fig. 3)s
napedzajgca za posrednictwem stozkowych kot
sprzegajacych 81, 52 lub §1, 53 waly 54 i &5,
przy czym pierwszy -z nich obraca kolo 63’
(fig. 3), a mianowicie w kierunku przeciwnym
do kierunkm ruchu wskazéwek zegara. Na sku-
tek tego ramie 8 wysuwane jest w lewo, az

" wat 55 dziéki zazebieniu z kotem poérednim 65

obréei kolo 63 w kierunku rTuehu wakazéwek

- zegara i nozrzadzi ramie ? tak, iz zostanie ono-

wysuniete w prawo.



~ W -ten sposéb odbywa sie wzajemne zb]mza-
nie sie obu tyzek 5 i 6 na odleglo&é okiolo 10 cm.
W tym momencie dwuramienna diwignia 42

i kombawénd 45 nadajg watowi 50 Tuch obrotowy.

w pmecmmnym kierunkmu tak, iZ ramiona 7 i 8
oddalajg sig " od siebie," bez podnoszenia sie,
a masa paddalwana jest pierwszej obrébee.

" Bezposrednio po tym naJstqpuue ponowne zbli- -

‘Zenie -ramion z ‘jednoczesnym uniesieniem ich.
Odbywa sie to dzigki temu, Ze w tym mo-
mencie dziala tareza knzywikowa 39 (fig. 3),
dwuramienna dzwignia 68 przesuwa korbowdd
71 podsuwa laomik 74’, obracajgcy sie réwmo-
‘czednie dookola osi kola 63’, z ktérym jest po-
laczony przegubowo (taki sam ruch nastgpuje
dla. ramienia 7). Pod koniec ruchu ramiona
znajduja si¢ w polozeniu przedstawionym na
fig. 1 linig przerywana. W trzecim takcie pra-
cy- nastepuje opuszczenie ramion -7 i 8 bez ich
cofniecia, przy czym ich ruch w-dét hamowa-
ny jest celowo przez tlumik uderzen 74.-

W cmwartym takcie pracy nastepuje obrét
waléw 54 i 55 w kl?nun.ku przeclwnym ‘do po-
przednio opisanego, na skutek czego ramiona
‘odsuwaja sie od siebie i zajmuja ponownie po-
‘lozenie wyjsciowe. W tym momencie tarcze
krzywikowe 38 i 39 sg bierne, podczas gdy za-
‘czyna dziata¢ famcza krzywikowa 37 i przesu-
wa widelki 28, powodujgc ruch két 26 i 29 oraz
“§limaka 30, co obraca st6l o éwieré obrotu.

" Cykl pracy odpowiada wigc obrotowi watu 34
" powtarzany “jest odpowiednia ilo$é razy. Sko-
ro tylko wygniatany mantenal stanie sie tward-
szy, np. na skutek ochlodzema sie i zacznie sta-
“viaé wiekszy op6r, celowe jest prowadzi¢ pra-
ce ze zmme]slzonq 'szybkoscia, stosujac przeno-
"szeme sﬂy brzez sprzeglo k6t 15, 18 jak opisano
‘wyzej. Jak pomedmano lyzki 5 i 6 majg 6z~
ny ksztalt, przy czym plenws'za z nich ma ostrg

kraweds thacs 9, a- druga tepa krawedz 10.

W ten spos6b otrzymuje sig niesymetryczne od-
dzla.lywame na wygmatany materiat oraz obra-
‘canie materiam, dzieki czemu dzialanie Iyzelk
"'Jest rawnoumemie;sze :

. Oplsarne umdmxe nmozlnma baﬁdlzo szyb-
“kie i doktadne wymieszanie masy i daje lepsze
wyniki niZ ‘znane urzaldzema z ttokami pracu-
Jacynu pllomxwo :

Zastrzezenla patentowe

1. Urzgdzenje do wygmaltama masy cukierko-
wej zwhaszeza . 'do wyrobu karmelkéw, zna-
mienne tym, Ze posiada obracajacy sie ru-

‘chem- przerywanym st6t *oraz 1y2ki’ umiesz-

czone na ruchomych ramionach porusza]ace
sie poziomo wzugledem siebie i pionowo wzile-
dem stolu.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze 'stél, tyzki i ramiona sy we'wnqtrz wydra-

" zone i chtodzone $rodkiem chlod:a,cy'm, maJ-

du,]a‘,cym sie w obiegu.

Urzgdzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym,

ze tyiki wykonane sg w postaci szczek z Cy-
lindrycznym -otworem, przy czym krawedz
jednej szczeki ]est ostra tnq;ca, a drugiej
szozeki tepa.

. Urzadzenie wedlug ' zastrz. 1 znamienne tym,

ze posiada mechanizm umozliwiajacy uru-
chamianie urzgdzen napedowych do przery-
‘wanego obracania stolu, do zblizania, odda-

‘lania, podnoszenia i 'opusmczamia ramion za

pomoca ¢y11k0 jednego silnika, -

. Urzadzenie wedlug zastrz 1 i 4 -zZnamienne

tym, -Ze posiada silnik mnapedzajacy wat
o trzech tarezach noskowych lub krzywiko-
wych, ktére odpowiednio rozrzgdzane powo-
duja obracanie sie stolu, ruch ramion na-
przéd, wstecz, w g6re i na dot. '

5. Urzgdzenie wedlug zastrz. 5, znamienne tym,
- 2e ramiona posiadajg uzebiony pret, ktory
izazgbia sie z kolem powodujgcym przeno-

szenie ruchu w jednym lub drugim- kierun-
ku, przy czym na osi tego kota, umocowa-
ny jest za pomocg zeba, lgcznik, prowadzacy
i trzymajacy odpowiednie ramie, przy czym
moze oOn razem z.ramieniem trzymajgcym
lyzke wykonaé ruch tam i napowrét wok6t
osi kotla, nie przeszkadzajac przy tym ewen-
tualnemu ruchowi ramienia naprzdéd i w tyl.

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 6, znamienne tym,

e lacznik potgezony jest z ttumikiem ude-
rzeni, hamujacym ruch ramion ku dotowi.

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, 4, 5, znamienne
"tym, ze naped z silnika przenoszony jest na
'vwa:t tarcz kmzywikowych poprzez mekladme

zmieniajgcg szybkosé.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 5, znamienne tym,

36 wal noskowy lub krzywikowy z odpo-
wiednimi organami rozrzadzajgcymi jest uru-
chomiany recznie za pomocy malego pokre-
tla, umieszczonego na zewnatrz podstawy
urzadzenia. ' ~

Osvaldo Ruffinatti

Zastepca: m@r inz, Aleksander Samujtto,
rzecmmk patentowy



Do opisu patentowego nr 42545

Ark. 1




Do opisu patentowego nr 42545
Ark. 2

/ . T 7 T
L.l e = - - -
; . =1
€ |l ¢ & = <3l (ee
£ 6
( '1)
& S 4 )
a2 y AN 5! :
- 1
»
R 39 "
” N : o
i O 7o o s bl
,_ ~ * + ! L ¢
S8 3 /A X i 1\

Al

1
| Y75
a2
—

Wzér jednoraz. CWD, zam, PL/Ke. Czest. zam. 3137 7. 9. 59. 100 egz. Al pism_kl. 3.



	PL42545B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


