-

»
CESKOSLOVENSKA
socmusnexs]| POPIS VYNALEZU | 260102
REPUBLIKA .
ae K AUTORSKEMU OSVEDCENI |
(61)
(23) Vystavnf priorita 4
(22) Phhisseno 07 07 83 (1) Int. C1
1) Py 5153-83 H 02 X 19/20
URAD PRO VYNALEZY
(40) Zverejnino 16 05 88
A OBIEVY (45) Vydano 11.05.89
(5) FROEX VOJTECH ing. GSc.,
Autor vynélezu RASIL JIRY ing.,
‘ GASLAVA FANTISEK ing.,
LISKA VACLAV ing. CSc., BRNO
(54) Zubovy rotor, zejména vysokootd®kového elektrického

stroje todivého

Reseni se tyké zubového rotoru, zej-
ména vygokootddkového elektrického stroje
toéivého, opat¥endho ve vybrénich mezi
zuby rotoru vyplnémi, tvorfoimi evymi
vne jiimi obvodovymi povrchy spolu s vnéj-
8imi obalovymi vdlcovitymi plochami zubt
vnéjd{ obalovou vdlcovitou plochu rotoru.

gelem je zejména zvysSeni horni meze maxi-
mélnich otddek rotoru p#i zajisténi mini-
mélni Grovnd eserodynamickych ztrdt. Uvede-
ného Udelu se dosdhne tim, %e bolni stény
viplni a zubl k sobd piiléhaji a jsou ale~
spon v jednom radidlnim vseku rotoru us-
potédddny ve zmenSujioim se tangencidlnim
odstupu a/nebo jsou opatieny prvnimi pro-
gtiedky pro vzdjemné pevné spojeni, tvo-
Yenymi do sebe zapadajfoimi vystupky a
zehloubenimi a/nebo prvnimi drdikemi v
boéni%h gténdoch vyplni a zubd.s prvaimi
zajidtovacimi 1idtami, a/nebo dno vyplni

a dno vybréni mezi zuby rotoru jsou opat-
Peny druhymi prostiedky pro vzdjemné pevné
spojeni, tvorenymi kotevnimi dflci, uspord~
danymi v podélnyoh kotevnich vybrédnich,
a/nebo druhymi dréikgmi na dnd vyplni a
zubd 8 druhyml zajifitovacimi liStemi.
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Vyndlez se tykd zubového rotoru, zejména vysokoot 4¥kového
elektrického stroje toéivého, opat¥eného vyplnémi, usporddanymi
- ve vybrénich mezi zuby rotoru a tvo¥icimi svymi wvn&jsimi obvo=
dovymi povrchy spolu s vn¥j&imi obalovymi vélcovitymi plochami
zubl rotoru vndjsl obalovou vdlocovitou plochu rotorue

Zubové rotory vysokootddkovych elektrickych strojd toEivich,
ze jména homopolérnich, majf po obvodd uspofddény st¥idavd zuby
a vybréni, které p¥i otdfeni rotoru zpisobuji velké aerodyna=- |
mické i tepelné ztrdty t¥enim o okoln{ plynné prost¥edf a jeho
yi¥enim, Pro sni%enf t&chto ztrdt se v soudasnosti pouZfvajf
nejrazndJs{ konstrukinl dprevy, jako nap¥iklad se rotor opat~
¥uje obvodovim membrdnovitym plé¥tdm, nebo se do vybrdni mezi -
zuby rotoru umisfuji vyplng, které se s t&lesem rotoru spojuji
rouby, popFipads se ve vnit¥nim prostoru stroje vytva¥{ pro-
st¥ed{ blizké vakuu, Uvedend uspoFddini Jsou viak nékladnd
a technologicky ndroSnd. P¥#i vyksich obvodovych rychlostech
rotoru je navic pou¥iti podobnych konstrukinich dprev limi-
tovéno mechanickou pevnosti materidlu, zejména u membrén e rize
‘nfch upeviovacich prostdedkd, napiiklad Sroubde L

V¥se uvedend nedostatky jsou odstrandny u zubového rotoru
podle vyndlezu, jeho¥ podstata spodivd v tom, Ze u kaZdé z vi~-
plni jeji bolni stény a k nim pFivrécend bo¥ni stdny obou Jji
pF¥isludnfch sousednich zubd rotoru k sobd p*iléhali a ve smiru
od jejiho dna k vn¥jsf obalové vélcovité plo¥e rotoru jsou
alespon v jednom radidlnfm iseku rotoru uspoidddny ve zmenu-
jicim se tangencidlnim odstupu a/nebo jeJi boéni stdny e k nim
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pFrivrdcenéd bolni stény obou ji p¥islusnych sousednich zubld
rotoru jsou opat¥eny prvwmimi prostiedky pro jejich vzdjemné
pevné mechanlické spojeni, tvorenymi do sebe zapadajicimi vy-
stﬁpky s zahloubenimi a/nebo podélnymi prvnimi drdZkemi v ten-
gencidlnim sméru rotoru oboustranng proti sobd provedenymi

v boénich sténdch ka¥dé z vyplni a k nim pFivrédcenych bodnich
st¥ndch obou Ji piislusnych sousednich zubl rotoru, opatie-
nymi jim tvarové odpovidejicimi prvnimi zajidfovaecimi 1i¥tami,
a/nebo dno ka%dé z vyplni & k nému p¥ivrdcené dno vybrini mezi
zuby rotoru jsou opatieny druhymi prostiedky pro jejich vzé-
jemné pevné mechanické spojeni, tvorenymi nejménd jednim ko~
tevnim dilcem, provedenym v podélném sméru rotoru na Jjednom

z nich a unistdnym v redidlnim smdru rotoru v jemu tvarovd
odpovidajicim podélném kotevnim vybrdni na druhém z nich,
.a/nebo podélnymi druhymi drdikemi, provedenymi v radidlrim
sméru rotoru proti sob& na obou z nich a opatPenymi jim tva-
rové odpovidajfcimi druhymi zejisfovacimi li¥tami.

V porovndni s dosud uZivanymi znémymi provedenimi se u zu~
.bového rotoru podle vyndlezu docili zejména vyznamného zvyseni
horni meze bezpeénd pripustnych maximdlnich provoznich otddek
rotoru p¥li soufasném zejifténi minimdlni drovnd eserodynamickych
ztrdt. Tato podstatnd vyhoda se dociluje predevsim tim, Ze vy~
plné p¥iléhaji celymi. svymi bonimi sténami k piivrécenym bo&
nim st¥ndm obou jim p¥islusnych sousednich zubl rotoru, p¥i- .
demZ pro zajietenn vysoce kvalitniho mechanicky dnogného pev-
ného spojenl viplni s télesem rotoru, umoznnjlclho s dosta~
teCnou pevnostnl rezervou prendset odstredivé sily, vyvozované
' jaho setrvadnymi hmotami, jsou vyplné provedeny tak, Ze ale-
spon v daném radidlnim dseku rotoru ve smdru ode dne vyplnd
k vndjsL obalové vdlcovité plofe rotoru maji jeji bodni stény
- gpolu s pfivrdcenymi bolnimi sténami zubl rotoru vici sobé
pY¥imd¥ené se zmensujic{ tengencidlni odstup, tedy klinovité
ulodeni alespon jedné radidln{ E&sti vyiplni ve vybrdnich mezi
zuby rotoru. V opodstatndnfch p¥ipadech mohou byt bodni stény
vyplni a k nim p¥ivrdcend bodni stény zubl rotoru opatieny
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prvnimi prostiedky pro jejich vzdjemné pevné mechanické spojeni,
vihodnd vytvorenymi v tSchto bodnich stindch vipln{ i zubl ro-
toru ve vhodném tvaru do sebe zapadajicich vystupki a zaehlou-

- beni, pop¥ipedé 1 ve tvaru proti sobé vybtvorenych s piisludng
vhodng tvarové provedenych podélnych prvnich dréZek, do kterych
se uklddd jim tvarovd odpovidajici fixoveei prvni zajidtovaci
11ista, p¥ifem? 1 dno ka%dé z vyplni a k ndmu privrécené dno
vybrédn{ mezi zuby rotoru mohou byt s pfihlédnutim na uvaZované
 konkrétni provozni podminky zubového rotoru podle vyndlezu opat~
feny druhymi prost¥edky pro Jejich vzdjemné pevné mechenické’
spojeni, pF¥edstavovanymi nejmén& jednim vhodné tvarovanym ko-
tevnim d{loem, vyhodnd volitelnd provedenym na jednom dng, na~-
pfiklad ra dné vyplnd, a umisténym v redidlnim sméru rotoru

v jemu tvarové odpovidajicim podélném kotevnim vybrdni, prove-
deném na druhém dns, tedy nap¥iklad na dnd vybrdni mezi zuby
rotoru, a/nebo tyto druhé prosttedky mohou byt pFedstavoviny
alespon Jjednou dvojici primdFené tvarové provedenych podélnych
druhych dréZfek, vytvoF¥enych v radidlnim sméru rotoru proti sobd
ng dné'viplné i na dné€ vybrani mezi zuby rotoru, do kterych

se pak uklddd jim tvarovd p¥isluiné odpovidajiol fixovaci druhd
zaji¥tovaci 1iste. Podle daného pevnostniho namdhdni zubového
rotoru podle vyndlezu lze pouZit vybraného mechenického spojeni
vyplnf se zuby rotoru bud samostatn¥, nebo podle potieby v Selns
kombinacl s nSkterym dal¥im moZnym uvedenym vyfhodnym prostiedkem
&1 prost¥edky Jejich vzdjemného pevného mechani.ckého spojents -
Kromé t&chto pPednost{ se vytvo¥enim zubového rotoru podle vy~
nélezu doséhne i znatelnd lep8ich parametrd z hlediska pPestupu
tepla & odvodu tepelnych ztrét z rotoru do statoru pies pra~
covni{ vzduchovou mezeru stroje vlivem zvét Send teplosménnych
povrchl mezi zuby rotoru e vyplndmi, které budou zerudend
pF¥iznivé p*ispivat ke zrovnomdrndni pYestupu tepla tim, %e od=
vedou g ohledem na m&rnou tepelnou vodivost materidlu vyplni,

~ pouzitého k jejich zhotoveni, &4st tepelného toku, vznikajfciho
v zubech Totoru od povrchovyich a pulsalnich zirdt a od zirdt
vifivymi proudy, &imZ budou zuby rotoru jednak mén¥ tepelnd
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naméhény a Jednak se prestup tepla z rotoru do statoru usku—
teéni v podstaté pPes cely objem pracovni vzduchové mezery
stroje a ne tedy jako dosud u stdvajicich porovnatelnych Fe~
Seni prev4¥n¥d pouze v oblasti zubd rotoru. Viivem zrovnomsr—
ndni prestupu tepla bude proto moZné stroje se zubovim rotorem
podle vyndlezu znetelné vice tepelnd nemdhat, to znemend, %e. je
i z tohoto divodu bude moZné pi*i srovnatelnych zastavovacich
rozmérech provozovat pP¥i kvalitativnd vyddich urovnidh Jak
ot48ek, tak 1 vykonu a tolivého momentu,

P
2

Ne pripojenych vykresech Jsou zndzornény piiklady prove- |
den{ zubového rotoru podle vyndlezu, kde obr. 1 ukazuje zZubovy
rotor v &dsteéném delnim pohledu s viplni obalového lichob&Z-
nikovitého profilu s vit¥im rozmérem rovinné spodni zdkledny -
u jejfho dna, obr, 2 zndzornuje zubovi rotor v Sdstedném Sel-
nim pohledu s vyplni, opat¥enou jednou odlehdovaci dutinou
a ne obou jejich boénich stdndch opatfenou,jednim obloukovitym
v¥stupkem, zapaedajicim do jemu tvarové odpovidajiciho oblou~
kovitého zehloubeni, vytvo¥eného v pFilehlé bofni st&nd obou -
Ji p¥{sludnfch sousednich zubi rotoru, obrs 3 zobrazuje zubovy
- rotor v Jdstedném Celnim pohledu, kde stény viplné i p¥ilehlé
bo¥ni stdny obou i p¥{sluinych sousednich zubl rotoru jsou
ve vymezeném redidlnim dseku rotoru rovinného tvaru a smdrem
ode dna vyplnd k vnéjsi obalové vélcovité plode rotoru majfi -
visi sobé zmensujici se tangencidlni odstup, obre 4 pFedsta~
vuje zubovy rotor v Sdstedném Zelnim pohledu, kde bodni stény
vyplnd a pFilehlé bo¥ni stdny obou Ji pFisluinfch sousednich-
gubl rotoru jeou opat¥eny do sebe zapadajfcimi vistupky a za~
hloubenimi pilovitého profilu a kde vfpln je qpatfena dvéma =
-~ odlendujicimi dutinemi, odd8lenymi od sebe sffedovjm redidlnim
vyztuZnym Zebrem, obre 5 ukazuje zubovy rotor v Sdsteném Sel-
nfm pohledu; kde bodni stdny vyplnE a k nim p¥ilehlé bodnf
at&ny obou ji p¥isluinfch sousednich zubl rotoru jsou opat¥eny
proti sobé vytvorenymi podélnymi prvaimi dré¥kemi o profilu |
tvaru pismene U, ve kterych jsou uloZeny prval zaji§§OVaoi7
1listy o profilu tvaru pismene I, obr. 6 zobrazuje zubovy rotor
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v 34stedném Selnim pohledu s nédzornym ¥rafovanym vyznadenim
tvaru obvodovyoh stén vyplng, kde bodni stény vyplné a p¥i-
lehlé bodni stdny obou JI p¥{sluinych sousednich zubd rotoru
Jsou opatieny do sebe zapadajiciml vystupky a zahloubenimi .

" pilovitého profilu, prilem? vypln je opatiena Sty¥mi odleh¥u-
jieimi dutinami, oddélenymi od sebe tiemi radidlnimi vyztuinymi
Zebry e dno vyplnd je opatieno stredovym podélnym kotevnim
d{lcem kruhovitého profilu, umf{st&ného v Jemu tvarové odpovi-~
dajicim podélném kotevnim vybrdni{ kruhovitého profilu, prove=
deném na dn¥ vybrénf mezi zuby rotoru, obr. 7 ukezuje zubovy = -
rotor v Sdstedném Selnim pohledu, kde bodni stény vyplnd a piie
lehlé bodni stény obou ji p¥{sludnych sousednich zubli rotoru
maji shodné provedené obloukovité profily se zmensujiocim se-
vzdjemnym tangencidlnim odstupem v deném radidlnim iseku ro-
toru a kde dno vyplnd Je jednak opat¥eno moinym vytvofenim
podélného kotevnfho dflce lichobd Enfkovitého profilu s vit&im
rozmérem rovinné zékladny, pfivrdcend k ose rotace zubového -

- rotoru, kteryzto kotevni dilec Je umist®n v jemu tvarové odpo-
vidajfcim podélném kotevnim vybréni, provedeném na dné vybrénd
mezl zuby rotoru, a jednsk je zde vypln opatiena alternativnim
vytvo¥enim jiného podélného kotevniho dilee lichobdinikovitého
profilu, opat¥endho na jeho bodnfch sténdch po jednom vystupku
pilovitého profilu a umfstdného v jemu tvarové odpovidajiefm -
podélném kotevnim vybréni lichob&Znikovitého profilu ns dnd
vybrén{ mezli zuby rotoru, které%to podélné kotevni vybrédnf -
je na bo¥nfch stidndch opatieno pllovitymi zahloubenimi -0 tvarmi, .
odpovidajicim tvaru dvou pilovitjoh vystupkd na bodnich stdndch
predmetneho podélného kotevniho dilce, obr. 8 zobrazuje datail
v pF{&ném Yezu moZného vytvofeni dvojice podélnych druhyeh
dréZek kruhovitého profilu, provedenych v redidlnim smSru ro= -
toru proti sobd zrcadlové obricen¥ na An¥ vyplné a na dnd vy~
brén{ mezi zuby rotoru a opat¥enyoh jim tvarovd odpovidadici
druhou zajidtovaci 1istou profilu tveru dvou v odstupu uspo~

- ¥ddanych kruhi, spojenych plochym krdkem, a.obrs 9 znazornu:ja
detail v pFiéném Fezu jiného moZného vytvoreni dvoJioe podélnydh
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druhych drd¥ek profilu tvaru pismene T, provedenyoh v radidlnim
smdru rotoru proti sob¥ zrcadlovd obrdcend na dnd vyplnd & na dnd
vybrdni mezi zuby rotoru a opatPfenych jim tvarovs odpovmdajloi
druhou zajidtovaci listou profilu tveru pismene I.

Zubovy rotor, zejméne vysokootdfkového elektrického stroje

- to8ivého, podle vyndlezu je pro docileni co nejniZs{ drovnd
aerodynamickych a tepelnjch ztrét opat¥en viplndmi 1, které
Jsou uspordddny ve vybrdnich mezi zuby 8 rotoru a které tvoii
svymi vnéJsiml obvodovymi povrchy spolu s vndjsimi obalovymi
vdlocovitymi plochami zubd 8 rotoru vnéjsi obalovou véloovitou
plochu rotorus. Pro zajidténi vysoké mechanické dnosnogti visi
odst¥edivym siiém, vyvozovanym rotujicimi setrveinymi hmotami
zubového rotoru, jJsou boéhi st¥ny 2 ka¥dé z vipinf 1 & k nim
p¥ivrdcené bodni stény 9 obou JL pfisluinfch sousednich zubl 8
rotoru vidéli sobd v dotyku, pF¥ifemZ ve sméru ode dna 3 vyplnd |
k vnéjsl obalové véleovitdé plosSe rotoru jsou nejménd v jednom
radidlnim dseku rotoru uspo¥dddny ve zmenSujicim se vzdjemndm
tangencidlnim odstupu, nap¥iklad Jak Je patrno podle obre 1, .
vytvo¥enim bodnich stén 2 vyplni 1 a analogicky i pPFivrécenych
boénich stén 9 zubd 8 rotoru o obrysovém profilu tvaru licho~
bdZnike s vét3im rozmérem zékladny lichobéZnike u dna 3 vie

plnd 1, nebo jek Je také patrno u jiného z mo¥nfch provedeni -
v¥plng 1 u zubového rotoru podle vyndlezu, vyznaSeného na obro 3,
kde vypln 1 Je pro docileni vysoké mechanické tinosnosti opat-
Yena u svého dne 3 p¥{davnymi tangencidlnimi vyztuZnymi Zedbry 6
a u ni% jsou JjeJi bodni st¥ny 2 a soudasnd i p¥ilehlé bol¥ni -
stény 9 obou Ji pFislusnych sousednich zubl 8 rotoru uspord-
dény v linedrnd se zmendujioim vzdjemném tangencidlnim odstupu,
'a/nebo jsou boéni stény 2 kaZdé z vyplni 1 e k nim prilehlé
bodn{ stény 9 zubd 8 rotoru opatfeny prvaimi prostredky pro Je~
Jioch vzdjemné pevnélmechanioke gspojeni, tvorenymi nap¥iklad
vzdjemnd do sebe zapadajiciml vystupky 10 a zahloubenimi 11, |
jejich¥ rizné moiné varianty proveden{ jsou vyznaleny na obr. 2,
4, 6 a To V kombinaci s uvedenymi a/nebo samy o sobd mohou byt
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u¥ity 1 jiné prwni prostiedky pro vzdjemné pevné mechenické
spojeni v#plni 1 a zubld 8 rotoru, provedené napiikled tak,

%o v tangenoidlnim smdru rotoru jsou oboustrannd proti sobd
vytvo¥eny v bodnich sténdch 2 ke%¥dé z vyplni 1 a k nim privré-
cenych bo¥nich stdndch 9 obou i pFisludnyoh sousednich zubl 8 -
rotoru podélné prvni drdZky 12 vhodného profilu, nap¥iklad pro-
filu tvaru pismene U, uspo¥ddané vidi sob& zrcadlovdé obrdcené,
p¥t3emZ vzdjemné pevné mechanické spojeni vyplni 1 se zuby 8
‘rotoru se pak.uskutééﬁuje pomoof prvnich zajisfovacich 113t 13
o tvaru, odpovidajfeim profilu tvaru pismene I, jak Je nap¥iklad
nézornd vyznateno na obre 5. P¥l pot¥ebd prendseni odst¥edivyoch -
sil zvl45t8 vysokjoh hodnot je v§hodné opat¥it dno 3 ka#dé z vy~
plni 1 & X n¥mu pFivrdcené dno 14 vybréni mezi zuby & rotoru
druhymi prostfedky pro jejich vzdjemné pevné mechanické spojeni,
napifklad tvo¥enymi nejménd jednfm kotevnim dflcem 15, prove-
denym v podélném sméru rotoru na dnéd 3 vyplnd 1, Jak je ndzornd

~ vyzhaleno na obre. 6 & 7, & umistdnym v redidlnim smdru rotoru -
v jemu tvarovd odpovidajicim podélném kotevaim vybrdni 16, pro=
vedeném u predmdtnych p¥ikladld provedeni zubového rotoru podle
vyndlezu na protilehlém dnd 14 vybrdni mezi ziby 8 rotoru. Je
z¥ejmé, %e uspo¥dddni kotevniho dflce 15 a kotevaniho vybrdn{ 16 .
1ze u zubového rotoru podle vyndlezu provést 1 zrcadlové obré-
cend, to znamend, Ze kotevni dilec 15 lze ve vhodném piipadd
upraevit na dnd 14 vybrdn{ mezi zuby 8 rotoru a jemu tvarovd
odpovidajici kotevni vybrini 16 1lze potom pfi51u§né,upravit -
na. dn 3 vyplnd 1. Druhé prostiedky vzdjemsého pevného mecha~
nického spojenf dna 3 vyplnd 1 a dna 14 vybréni mezi zuby 8
rotoru mohou byt také tvoreny tvarové vhodnymi podélnymi dru-
hymi dréZkami 17, provedenymi v radidlnim smdru rotoru proti
s0b& na dnd 3 kn%dé z vyplni 1 a na dné 14 kaZdého vybréni mezi
zubyAQ,rotoru, nejlépe zrcadlové obrdcens, ve kierych jesou pak
uspordddny jim p¥islusnd tvarové odpovidajfci druhé zajidtovaed
1isty 18, Jjak je nap¥ikled ndzornd vyznaleno na obro 8 a 9. .

_ V odiivodndnych piipadech je moZné s pfihlédnutim na poZes
dovanou mechenickou dnosnost zmen$it setrvadné hmoty zubového
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rotoru podle vynélezu vytvorenim odlehovacich dutin 5 ve vj~
plnich 1 vhodného profilu, popiipadd i jejich podtu, a to po=
kud moZno tek, eby &dsti wn&jsich obvodovych povrehi vyplnf 1
ned dutinami 5 byly provedeny ve tvaru, odpovidajicim v tan-
gencidlnim sm&ru rotoru kriteriim, platnym pro nosnik stejné
ohybové pevnosti. Z ¥ady moZnyobh vytvoFeni zubového rotorn
podle vyndlezu je nap¥iklad jedno z nich vyznacdeno na obr. 2,
kde vypln 1 Je opathena jednou odlehdovaci dutinou 5 a kie
stdna 4 8dsti vnéjiiho obvodového povrchu vyplnd | a v radidl-
nim sm&ru rotoru jeji protilehlé dno 3 tvoXi v tangencidlinim
sméru rotoru nosniky stejné ohybové pevnostio Ne né navazujfeil:
bodnf stdny 2 vyplnd 1 jJsou opatieny jednim obloukovitym v
stupkem 10, ktery zapadd do jemu pFesnd tvarovd odpovidajiciho
obloukovitého zahloubeni 11 v pfilehlé bo&ni stdnd 9 soused-
niho zubu 8 rotoru. Jiné =z moZnych provedeni zubového rotoru po-
dle vynélezu s vyplndmi 1 obdobného typu je zndzorndno na obr. 4,
kde vypln 1 je v tomto p¥ipadd opatiena dvéma podélnymi odleh= -
‘Eujiclmi dutinami 5, oddélenymi od sebe stfedovym radidlnim.
vyztuZnym Zebrem 7, které spolu spojuje sténu 4 3dsti wvndjsiho
obvodového povrchu vyplné 1 a jeJji dno 3, pFedstavujici spolu -
i zde v tangencialnim sméru rotoru nosnlky stejné ohybové pev-
nostio. Jedté jiné z analogickych moZnych provedenl zubového
rotoru podle vyndlezu s v¥plndmi 1 uvaZoveného typu je pak -
zndzorndno na obr. 6, kde vypln 1 je zde opatiena Sty¥mi po-
délnyml odlehdujioimi dutinami 5, odd&lenymi od sebe t¥emi
radidlnimi vfztuinymi Zebry 7, spojujicimi spolu stému 4 Bdstl
vndjifho obvodového povrehu vyiplnd 1 a jeji dno 3, provedens

1 v tombto p¥{padd podle kriterif, platnfch pro nosnik stejné
ohybové pevnostio. Pokud jsou vyplné 1 opatieny odlehéujicimi
dutinami 5, je t¥eba pro zebrdnénl nezddouciho zvyfeni t¥eni

a vireni okolniho plynného prostredi opatifit vyplng 1 na obou -
jejioch ¢elnich strandch kryty, nejlépe {re tvaru deskovityeh .
pretencli, provedenych z nemagnetického materidlu.

© U zubového rotoru podle vyndlezu 12e vyplng 1 vytvorit
z vice druhl materifld, které vyhovuJi poZadavku minimalizace,
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p¥ipadné a% odstrandni vzniku ztrdt vi¥ivymi proudy, to zna=~
mend takovyoh, které jsou magneticky, s vyhodou 1 elektricky,
nevodivé. Pokud Jsou vyplnd 1 soudasnd opatieny 1 kotevaimi
dfled 15, Je vyhodné je provést z téhoZ materidlu. S ohledem
na tyto skutednosti je vyhodné vypln¥ i provést bud Jako kom~
pozitu zpevaujicich vldken, napi{klad uhlikovfch, nebo lze
tyto vyplné 1 zhotovit mimo plastickych hmot p¥imo i z kera~
mického materidlu, opat¥eného zpévﬁujicimi"vlékny, ktery je
tvarovs stdly i pil vyssich teplotdoh a ve spojeni se zpeviu-

. Jloimi vldkny lze jJeho mechanické vlastnosti vyznamné zlep&ite
Aby p¥i uveZovanych vysokych oté¥kdch zubového rotoru podle
‘vynélezu nedochdzelo vlivem vyvozovanych velkych odst¥edivych

- 81l k neZ¥éddoucimu vydouvéni wnsj¥iho obvodového povrohu vi-
pln{ 1 smdrem do pracovni vzduchové mezery stroje, kters by
mohlo vést k jejimu zedfrdni o stator, vedouocimu v meznich A
p¥ipadech a? k havdrii stroje, je dSelné provést tvar vyplnil %
tak, aby alespon &dsti Jejich vn&jsich obvodovych povrohl m§1y
od osy rotaece rotoru mensi radidlni vzddlenost ne. Je od nf
vzd4lenost obalové véloovitd plochy zubd 8 rotoru, Tuto vzdé-
lenost je tieba vhodné volit zejména podle tepelnsd mechaniokyoh
vlastnosti materidlu, uZitého k vytvo¥en{ vypln¥ 1, i s prin
hlédnutim k Jejimu uvaZovanému tvaru profilu. Pfi'kterémkoliv, ’
uplatndném typu vyplnd 1 je u zubového rotoru podle vynilezu -
rovndZ nutné s ohledem na bezpednost a maximidlni pravozni SpO=
lehlivost stroje pedlivé zvdZit dfelnost a potfebu axidint
fixace vyplni 1‘vﬁ61 zubim 8 rotoru vhodnymi prostfedky proti
axidlnimu posunut{ vyplni 1, ukotvenymi v t8lese rTotorus

‘Hesent zubového rotoru podle vyndlezu lze mimo Vvysoko-
ot48kové elektriocké stroje todivé vyhodnd vyu¥it 1 u jingch
druhd todivych stroji a zarf{zen{, u kterfoh je t¥Feba sni#it

ztrdty tfenim obvodové Edsti rotoru o okolni prost¥edi a jeho
vi¥enim, | o
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i, Zubovy§ rotor, zejména vysokoot&Skového elektrického stroje
todivého, opat¥eny vyplndmi, uspoiddenymi ve vybrdnfoh mezi
zuby rotoru a tvorioimi svymi wvndjsimi obvodovymi povrehy
spolu & wndisiml obalovyml véleovitymi plochamli zubd rotoru .
vné3i¥i obalovou viloovitou plochu rotoru; vyznadujieci se

-tim, Ze u kaZdé 2z vyplni (1) jej{ bodni stdny (2) & k nim
p¥ivrdoené bodni stdny (9) obou j{ p¥islusnych sousednich
zubl (8) rotoru k sob¥ pi¥iléhaji a ve sméru od jejiho dna (3)
k vn¥j¥i obalové viloovité ploBe rotoru jsou slespon v jed=
nom radislnim dseku rotoru uspo¥ddény ve zmendujicim se
tangencidlnim odetupu a/nebo jeji bodni stdny (2) e k nim
piivrdcend bodni stdny (9) obou Ji pFislusinfch sousednich
zubli (8) rotoru jsou opatieny prvnimi prost¥edky pro jejich
vzdJemné pevné mechanické spojenf, tvoienymi do sebe zape= -
dajfocimi v¥stupky (10) a zahloubenfmi (11), a/nebo podél-
nymi prvaimi drd¥kemi (12) v tangencidlnim sméru rotoru

' oboustrannd protl sobd provedenymi v bodnich sténdeh (2)
kaZdé z vyplni (1) a k nim p¥ivrdcenfch boSnich st&ndch (9)
obou Ji p¥islusdnych sousednich zubd (8) rotoru, opa%fenjmi -
jim tvarovd odpovidejicimi prvnimi zeji¥tovacimi 1i¥tami (13),
a/nebo dno (3) ke?dé z vyplni (1) a k ndmu piivrdoené dno (14)
vybrénf mezi zuby (8) rotoru jsou opatieny druhymi prost¥edky
pro Jejich vzdjemns pevné mechanicks spojeni, tvoFenymi nej~

- ménd Jednim kotevnim dilcem (15), provedenym v podélném sméru

- rotoru ne Jjednom z nich a umisténym v radidlnim sméru rotoru
v jemu tvarovd odpovidejicim podélném kotevaim vybrént (16)
na druhém z nich, a/nebo podélnymi druhymi drdZkami (17),
provedenymi v rediglnim sméru rotoru proti sobé na obou ' -

z nioh a opatienymi Jim tvarovd odpovidajicimi druhymi zes
jistovaoimi 1i¥tant (18). |

20 Zubovy rotor podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze kaZdd -
z vyplnfl (1) je opatiena odlehdujicimi dutinami (5), pro~
vedenymi v podélném sméru rotoru.
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Zubovy rotor podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze vypln& (1)

‘Jsou na Gelnich strandch opat¥eny kryty.

Zubovy rotor podle bodu 1, vyznaujicl se tim, Ze vyp1n§ (1)
Jesou opatieny proatredky proti jejich axiélnimu posunuti,
ukotvenymi v rotoru,. :

Zubovy rotor podle bodu 1, vyzna&ujici se tim, %o vyplné (1)
Jsou vytvofeny z nemagnetického materiélu, s vyhodou alek~
tricky nevodivého. '

Zubovy rotor podle bodu 1, Vyznacujici ge tim, Ze vyplnd (1)
Jsou vytvoXeny z kompozity zpeviujicich vldken.

Zubovy rotor podle bodu 1, vyzna¥ujfef se tim, Ze vyplnd (1)
Jsou vytvo¥eny z keramického materiélu, 8 vyhodou opatreného
zpevnujicimi vldkny. ~

Zubovy rotor podle bodu 1;‘vyznaéujici ge timg %e alespon .
Gdat1 vnéjsiech obvodovych povrchi vyplni (1) maji od osy
rotace rotoru mendf radidlni vzddlenost ne¥ je od ni vzdé-

lenost vnéjs{ obalové védleovité plochy zubd (8) fotoru'

2 wykresy
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