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Vynédlez o ndzvu “"Zaifizeni pro
i8t&n{ prostoru pcd pdsovym doprav-
nikem" se tyk4 ddlkové pdsové dopra-
vy, pfi jejimZ provozu dochézi k zne-
¢18¥ovdnt prostoru pod pdsem od spa-
dového materidlu., Vyndlez se tyké
konstrukce zaPb{zenf, které tento pros-
tor &i8t{. Zarizeni podle vyndlezu Jje
tvofeno pojlzdnym nosifem, na némZ je
uloZena nosné kenstrukce kruhovitého
tvaru., Nosnou konstruke{ je vedena
lopats, kterd zaji#df{ do prostoru
pod pédsovym dopravnikem a vybird z
né&ho napadeny materidl, Na nosni kon-
strukeil jsou otodn& uloZena hraditka,

. kterd shrnuji materidl z lopaty do
prostoru vedle pésového dopravniku,
odkud se pek materidl dodateln& od-
xliz{, Zatizeni je nejlépe znsdzorné&no
na obr. 1 vykresové pPflohy.
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Vynélez se tyké ze¥fzemf{ pro ¥iXtZnf prostoru pod pésovym dopravnikem (déle‘jen zatbfzent),
které je tvo¥eno nosnou konstrukef, ne ni% je upravens vodic{ drdha pro lopsatu.

Jsou znéma zatffzenf, kterd jsou tvofena lopatou, uchycenou na upraveném naklada¥®i nebo
na rypadlu, V&tSina t&chto zaffzeni se vyznafuje dlouhym pracovhim cyklem, tj. velkym
po¥tem jednotlivych pracovnich ukond, nutnyeh pro vy¥i¥t&nf prostoru pod pésovym dopravnikem,

Dlouhy pracovni cyklus je nevfhodou t&chto za¥f{zenf., Dal¥{ nevyhodou je to, Ze p¥i préect
s lepivym materidlem nedojde k vyklopen{ veXkerého materidlu z lopaty, ptilem? zbytek ma-
teridlu ulpfvajfc{ na lopat® neustdle nardsté. Dal3f nevfhodou Je to, Ze‘lelita vydistént
prostoru pod pédsovym dopravnikem je z4visld na svédomitosti obslﬁhy. Casto se totiz stévé,
%e se mezl praZci vybere prohluben, do ni¥ se praice potom propadévaji.

Aby se odstranily ﬁvedené nevyhody, bylo sestrojeno za¥i{zenf, které je tvofeno nosnou
konstruke{ ve tvaru kruhového oblouku, v nf% proji%d{ lopata. Nad lopatou je uspo¥sddn po~
Jizdny vozik opatfeny sklopnymi hraditky, kterd vyhrnujf materidl z lopety.Pod lopatou Je
uspofédén pomocny dopravnik, ktery dopravuje materidl shrnuty z lopaty na pésevy dopravnik,
z pod ndho% byl materidl lopatou vybrén, )

Toto za¥fzen{ sice odstranuje v&t¥inu popisovanych nevyhod, je v3ak konstruknd slo%ité,
z ZehoZ vyplfvé mo¥nost vykkytu Zetngch poruch. Uvedené za¥fzenf! je rovn&% vyrobn¥ velmi
nékladné. '

Uvedené nevyhody podstatn¥ zmen¥uje za¥fzenf podle vynélezu, které je tvoteno nosnou
konstrukc!, na ni? je upravena vodic{ drdha pro lopatu. Lopata je sp¥aZens s hnecim moto-
rem; mé dno a dv& postranice. Vodicf drdha mé ve svislé roving tvar kruhového oblouku.
Podél vodict dréhy jsou oto¥n¥ usporddéna hradftka. Nosné konstrukce Je oto¥né& zav&Zena na
pojizdném nosili, Podstata vyndlezu spo¥ivé v tom, Ze na konci nosné kon;trukce pF¥ivrécendm
k pédsovému dopravniku je otoZn& ulofeno hlavnf hraditko, které je spfaﬁeno s pohonem. Za
" hlavnim hradftkem je na nosné konstrukei oto¥n& ulofeno aspon jedno p¥fdavné hradftke spira~
%ené s pohdnécim ustrojim., K pojfzdnému nosiéi Je upevn&no svislé vedenf, na n¥m3 jsou ulo=-
Zeny san®., Mezi pojfzdnym nosilem a sanémi je upraven zdvihovy motor, NaAsanich je oto¥n&
uloZeria nosné konstrukce. Mezi san&mi a nosnou konstrukef Je upraven nakldpscf motor.

Zatizeni podle vynélezu mé Fadu vyhod. Jednou z nich Je krétky pracovni ¢yklus, cof zna=-
mend, Ze zarfzen! mé velky vykon. Dal3f vyhodou Je, %e prostor pod dopravnikem 1lze dokona-
le vytistit, JelikoZ dréha lopsty je presnd urdena, nemiZe dojft k tomu, aby obsluha vybrals
pod dopravnikem prohluben. Dal3{ vyhoda spoffvéd v tom, Ze hnacf motor lopaty, pohon hlavni-
ho hradftke a pohéne{ dsfroji pi*idavnych hradftek lze umfstit mimo prostor, kterym prochéd-
z1 vyhrabdvany materidl. Timto uspofdddnfm se zvy%{ spolehlivost alzivotnost za¥{zent,
Vyhodou je rovn&% to, %e z vnit¥ku lopaty lze spolehlivé odstranit nalepe;y meteridl,

Na vykresu je schematicky znézorn&n p¥iklad provedenf za¥{zen{ podle vyndlezu, kde znad{f
obr. 1 pohled na za¥fzen{ s fézem svislou rovinou vedenou st¥edem nosné konstrukce (Pez A-A
z obr. 4), pfi¥emi lopata je v pfedni poloze pod pédsovym dopravnivem, obr, 2 tentyZ pohled
na za¥izeni, kdy lopate je v zadni poloze, obr. 3 pohled na vedeni, zdvihovy motor a naklg-
péci motor, obr. 4 fez B-B z obr. 1, obr. 5 bo&n{ pohled ne upraveny‘tvar hradf{tka,

Zatfzeni je tvoreno (obr. 1, 2) nosnou konstrukef 2, kterd je pomoct Zepu 20 oto¥n¥ uchy-
cens k sanfm 17. San¥ 17 jsou kluzné uloZeny na vedent 16 (obr. 3), které je pripevn&no k
pojfzdnému nosi¥i 15. Pojfzdnym nosiem 15 mtZ¥e byt kolovy nebo pésovy naklada& opat¥eny



radlic! nebo nabfract 1%ifcf. Mezi san¥mi 17 a'rémem, k¥ nému? je pripevnéno vedenf 16, Je

uchycen zdvihovy motor 18. V p¥ikladu provedeni je zdvihovy motor 18 predstavovén dvéma

hydraulickymi vélci., Mezi sandmi 17 a nosnou konstrukei 2 je upraven naklsp&cf motor 19,

. jim% je s vyhodou rovnéi hydraulicky vélec. Nosnd konstrukce 2 mé v primétu do sv1slé roviny
(obr. 1, 2) tvar kruhového oblouku. Na nosné konstrukci 2 jsou zevnd upraveny vodicf drshy T
(obr. 4), v nichZ jsou usazeny kladky 11, které jsou otodn& spojeny s lopatou l. Lopats 1
Jje tvorena dﬁem 21 & dv3me postranicemi 22.Dno 21 lopaty 1 mé v primStu do svislé roviny
(obr. 1, 2) rovn¥% tvar kruhového oblouku. Ne horn{ Zésti nosné konstrukce 2 je uloZen
hnasc{ motor 5, ktery je spfa¥en s lopatou 1. Hnacim motorem 3 Jje s vyhodou hydraulicky vé-
lec, ktery je spojen s lopatou 1 pomoci{ lanového prevodu 10. Na konei nosné konstrukce 2,
ktery je privrécen pPi &innosti k pésovému dopravnfku 12, je otofn& uloZenc hlavni hraditko
3. Hlavni hrad{tko 3 Jje sptaZeno s pohonem 6, napf. hydrauliékjm vélcem, uloZenym na vn&ji
stran& nosné konstrukce 2. Ze hlavnim hrad{tkem 3 jsou n& nosné konstrukei 2 otoZn& uloZena
dvé prfdavnd hradftke 4. P¥fdavnd hradftka 4 jsou vzéjemn¥ sprafena & Jjsou spojena se spo-
le¥nym pohédndcim dstrojim’ 9 (obr. 4}, uloﬁenJm rovnd% ne vnd3j%{ strand nosné konstrukce Z2.
Tvar pPidavnych hradftek 4 i hlavnfho hraditke 3 je takovy, Ze pfi sklooeni smErem ke dnu 21
lopaty 2 v podstatd vyplnujf. vnit¥n{ obrys lopaty 1. Hlavn{ hraditko 3 i pridavnd hradftka 4
mohca mit &inné plochy 23 bud rovné (obr. 1 & 2), nebo jejich ¥innd nrlocha 23 miZe byt za-
k¥ivena (obr. 5). Ginnou plochou 23 je ta plocna, kterd pfi déle popsané funkei zafizeni
piichézi dc styku s materidlem na lopat¥ 1. K nosné konstrukel 2 Je pfipevnéna patks 8, po—
moe{ nif mi¥e ze¥{zeni spodivat na kolejnici 14. Kolejnice 14 je uloZena na prafefch 13, jeZ
nesou pésovy dopravanfk 12.

Pred zatdtkem &innosti najede pojfzdny ndsié'AQ % pésovému dopravniku 12, kde se s ohle-
dem na terén ustavi s pomoci zdvihodvého motoru 18 do zékladni polohy. Potom se zaiizeni po-
moc{ nakldp&cfho motoru 19 nastavi tak, %e se patka 8 op¥e o kolejnici 14, V této fézi mus{
byt lopata 1 zasunuta v zadni poloze (obr. 2). P¥i &innosti lopate 1 vyji?df ze zadn{ polo~
hy pod pésovy dopravnik 12 a nabiré spadang materiél; T{m, %e lopate 1 Je vedené po kruhové
dréze, dochdz! k tomu, Ze se vyhne b1i2%¥f kolejnici 14. Jakmile lopate 1 dosdhne pfedn{
polohy (obr.ll), uvede se do &¢innosti naklép&cf motor 19, jehoZ plsobenim se nosné konstruk-
ce 2 mirAé natoéi ¢1m? se lopate 1 nadzvihne, Pak se lopata 1 za¥ne vracet do zadni polohy
a pPi tomto zpétném pohybu lopaty 1 jak hlavnf hraditko 3, tek i pfidavné hradftka 4 jsou
zdvi%ena (znézorn&no plnymi garami na obr. 1, 2). Kdy% se lopatas 1 do-tane do zedni polohy,
popojede pojizdny nosié o vzddlenost, kterd je men3{ neZ 3{¥ka lopaty 1. Nyn{ se nosné kon~-
strukce 2 opét sklopf a lopata ) se zaZne znovu vysunovat smérem k prednf poloze. Soulasnd
se za&ne sklépdt hlavnf hraditko 3 a s melym zpozdénim za nim pi{davns hrad{tke 4. PFi tom~
to pohybu lopaty l se do ni znovu za¥ne nabfirat materidl, ptifem? materiél naloZeny na lopé-
t& v predchézejfcim cyklu se pomoc! hlavnfho hraditka 3 i ptidavnych hraditek 4 zastav{ a

‘pfl pohybu lopaty 1. dopredu prepeddvé pfes zadni hranu lopety 1 do volného prostoru za po~-
jizdny nosi¥& 15. Poloha zcela sklopenych pfifdavnych hraditek 4 i hlavniho hredftka 3 Jje zné-
zorn&na ns obr. 2 terchovanymi Zarami. Protofe se v materidiu na lopat®& 1 mohou vyskytovat

hroudy, které mohou zabrénit Uplnému sklopeni prfdavnych hraditek 4, je hlavn{ hraditko 3

opatfenc svym vlestnim pohonem 6, &im% je zabezpeleno, Ze aspon piedni ¥4st lopaty 1 bude

vylisténa, Materidl, ktery byl popsanym zpisobem uloZen vedle pésového doprévniku 12 se



potom dodatedn& odklfzf, a to napi. pomocf naklédacy lZzice, ji% mlZe byt vybaven poj{zdny
nosid& 15. '

Za¥fzenI je urdeno k &i¥tZnf prostoru pod pésovym dopravnikem zejména tehdy, poZaduje-1i
se kvalitn{ vy&i¥t&n{ tohoto prostoru a velky vykon. Vykon zafizent lze jeSt& zvdt¥it tim,
Ze se zarfzen{ opatPf &idly pro zji¥tovdnt polohy kole jnice, patky a vodorovné roviny a
¢idly pro signalizovéni koncovych poloh ovlddacich i ovléddanyeh prvkd, &im% lze zat{zent
zapojit do automstického pracovntho cyklu. .

PREDMET VYNLLEZU

Za¥fzenl pro ¥i¥t¥ni prostoru pod pédsovym dopravnikem, které je tvo¥eno nosnou konstrukef,
pfifemZ na nosné konstrukci je upravens vodic{ 8rsha pro lopatu msjic{ dno a dv¥ postranice,
lopata je spfaZena s hnacim motorem a vodicf dréha mé ve svislé rovin& tver kruhového oblou-
ku a podél vodici dréhy jsou oto¥n¥ uspofdddne hradftke, pri¥em? nosnd konstrukece je otoZn¥
zavéSena na pojfzdném nesi¥i, vyznadujfcf se tfm, %e na konci nosné konstrukce (2) p¥ivré-
ceném k pésovému dopravniku (12) je otofn¥ ulo¥eno hlavni hradftke (3) spfaZené s pohonem f6)
& za hlavnim hraditkem (3) je ne nosné konstrukel (2) oto¥n& ulofeno espon jedno p¥fdavné
hradftko (4) spra%ené s pohénscim ustrojfm (9) & k pojfzdnému nosi¥i (15) je upevn&no svis-
16 vedenf (16), na n¥mz jsou uloZeny san¥ (17), mezi pojizdnym nosi¥em ‘15) a san&mi (17)

Je upraven zdvihovy motor (18), na sanfch (17) je oto¥n& uloZena nosnd konstrukee (2) 3

mezi san&mi (17) a nosnou konstrukef (2} Jje upraven naklédp&c{ motor (19).

4 vykrésy
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