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(54) DISPOSITIF DE REGLAGE DE LA LONGUEUR D’UN BRACELET

(57)  Dispositif de réglage de la longueur d’un brace-
let, comprenant un systéme de guidage et d’accrochage
(10, 30, 40, 50), caractérisé en ce qu’il comprend au
moins une maille de réglage (23) montée mobile en ro-
tation autour d’'un axe (A1) de rotation défini par un dis-
positif de guidage dudit systéme de guidage et d’accro-
chage (10, 30, 40, 50), ce systéme de guidage et d’ac-
crochage (10, 30, 40, 50) comprenant en outre un dis-
positif d’accrochage élastique comprenant une propriété
élastique pour remplir une fonction d’accrochage élasti-
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que, ces deux dispositifs de guidage et d’accrochage
élastique étant tous deux agencés autour dudit axe (A1),
notamment lors de la mise en oeuvre de la fonction d’ac-
crochage, et caractérisé en ce que le dispositif d’accro-
chage élastique assure un blocage élastique d’'une maille
d’extrémité (25) liée a la maille de réglage (23), notam-
ment le blocage élastique relatif de ladite maille d’extré-
mité (25) vis-a-vis de la maille de réglage (23), dans au
moins une configuration du dispositif de réglage.
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Description
Introduction

[0001] Laprésenteinvention concerne un dispositif de
réglage de lalongueur d’'un bracelet, comprenant un sys-
téme de guidage et d’accrochage particulier pour brace-
let, particulierement adapté a un bracelet pour montre-
bracelet muni d’un dispositif de rallonge et/ou muni d’'un
fermoir a lames déployantes disposé entre deux extré-
mités du bracelet. Elle porte aussi sur un fermoir et un
bracelet en tant que tels, intégrant un tel dispositif de
réglage de la longueur d’un bracelet, ainsi que sur une
montre-bracelet en tant que telle comprenant un tel dis-
positif.

Etat de I’Art

[0002] Il existe plusieurs situations dans lesquelles il
est nécessaire de mettre en oeuvre des fonctions de gui-
dage et d’accrochage au niveau d’un bracelet, notam-
ment de montre-bracelet, particuliérement dans un dis-
positif de réglage de longueur d’un bracelet.

[0003] Par exemple, un fermoir, prévu pour accrocher
les deux brins d’'un bracelet de montre autour du poignet
de son porteur, comprend plusieurs lames articulées, qui
peuvent occuper une premiére position de fermeture,
dans laquelle une fonction d’accrochage est nécessaire
pour stabiliser cette position de fermeture, et une deuxie-
me position d’ouverture, dans laquelle les lames ne sont
plus accrochées et permettent I'insertion ou le retrait du
bracelet.

[0004] D’autre part, un fermoirest en général doté d’'un
premier réglage de son positionnement relativement au
bracelet, dit réglage conventionnel.

[0005] Cependant, la longueur finale obtenue n’est
souvent pas parfaite et non optimale.

[0006] Pour cela, des fermoirs existants sont équipés
d’'une solution permettant la réalisation d’'un deuxiéme
réglage de la longueur du bracelet, aussi appelé réglage
de confort, complémentaire avec le premier réglage con-
ventionnel. Le document EP0819391 décrit une telle so-
lution, qui repose sur un maillon de réglage qui pivote et
peut occuper deux positions stables induisant deux lon-
gueurs différentes du bracelet. La position courte est
maintenue par un cran d’un maillon d’extrémité du bra-
celet qui vient s’accrocher et se bloquer de maniére élas-
tique contre le maillon de réglage dans sa position courte.
Une telle solution nécessite donc I'articulation de plu-
sieurs maillons et 'accrochage d’'un maillon pour garantir
la stabilité de la position courte.

[0007] D’autres fermoirs, tel que celui décrit par le do-
cument EP2601855, integrent un systéme de rallonge
prévu pour la pratique de la plongée sous-marine. Une
telle solution nécessite de méme la mise en oeuvre des
deux fonctions de guidage et d’accrochage pour obtenir
I'effet de rallonge.

[0008] Finalement, les exemples précédents illustrent
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qu'’il existe de nombreuses solutions de bracelets qui
mettent en oeuvre des articulations et des accrochages
élastiques, particulierement dans un dispositif de réglage
de longueur.

[0009] L’invention a pour objectif général d’offrir une
solution de guidage et d’accrochage destinée a un ré-
glage de longueur d’un bracelet, qui améliore les solu-
tions existantes, qui optimise notamment les deux fonc-
tions de guidage et d’accrochage.

[0010] Plus particulierement, l'invention propose une
solution de réglage de la longueur d’un bracelet, voire
une solution de fermeture d’un bracelet, dont le fonction-
nement est fiable et la manipulation conviviale.

[0011] Plus particulierement, un objetde l'invention est
d’offrir une solution de guidage et d’accrochage pour bra-
celet qui permet d’atteindre un fonctionnement fiable des
deux fonctions de guidage et d’accrochage élastique.
[0012] Undeuxiéme objetde I'invention est d’offrirune
solution de guidage et d’accrochage pour bracelet ga-
rantissant I'intégrité esthétique d’un bracelet.

Bréve description de I'invention

[0013] A cet effet, I'invention repose sur un dispositif
de réglage de la longueur d’un bracelet, comprenant un
systéme de guidage et d’accrochage, caractérisé en ce
qu’il comprend au moins une maille de réglage montée
mobile en rotation autour d’'un axe de rotation défini par
un dispositif de guidage dudit systeme de guidage et
d’accrochage, ce systéme de guidage et d’accrochage
comprenant en outre un dispositif d’accrochage élasti-
que comprenant une propriété élastique pour remplirune
fonction d’accrochage élastique, ces deux dispositifs de
guidage et d’accrochage élastique étant tous deux agen-
cés autour dudit axe, notamment lors de la mise en
oeuvre de la fonction d’accrochage, et caractérisé en ce
que le dispositif d’accrochage élastique assure un blo-
cage élastique d’'une maille d’extrémité liée a la maille
de réglage, notamment le blocage élastique relatif de
ladite maille d’extrémité vis-a-vis de la maille de réglage,
dans au moins une configuration du dispositif de réglage.
[0014] L’inventionrepose aussisurun systéme de gui-
dage et d’accrochage pour bracelet, caractérisé en ce
qu’il comprend un dispositif de guidage apte a mettre en
oeuvre une fonction de guidage et un dispositif d’accro-
chage élastique apte aremplir une fonction d’accrochage
élastique, et en ce que ces deux dispositifs de guidage
et d’accrochage élastique sont agencés autour d’un mé-
me axe, notamment lors de la mise en oeuvre de la fonc-
tion d’accrochage.

[0015] L’invention est plus précisément définie par les
revendications.

Bréve description des figures
[0016] Ces objets, caractéristiques et avantages de

linvention seront exposés en détail dans la description
suivante de modes de réalisation particuliers faits a titre
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non-limitatif en relation avec les figures jointes parmi
lesquelles :

La figure 1 représente une vue en perspective d’'un
fermoir intégrant un systeme de guidage et d’accro-
chage appartenant a un premier mode de réalisation
de linvention.

La figure 2 représente une vue en perspective du
fermoir au niveau d’un dispositif de réglage de lon-
gueur de bracelet intégrant le systéeme de guidage
et d’accrochage appartenant au premier mode de
réalisation de l'invention, en configuration longue.

La figure 3 représente une vue en perspective du
fermoir au niveau d’un dispositif de réglage de lon-
gueur de bracelet intégrant le systéeme de guidage
et d’accrochage appartenant au premier mode de
réalisation de l'invention, en configuration d’action-
nement.

La figure 4 représente une vue en perspective du
fermoir au niveau d’un dispositif de réglage de lon-
gueur de bracelet intégrant le systéeme de guidage
et d’accrochage appartenant au premier mode de
réalisation de l'invention, en configuration courte.

La figure 5 représente le fermoir en coupe transver-
sale au niveau du systéme de guidage et d’accro-
chage appartenant au premier mode de réalisation
de linvention.

La figure 6 représente un fermoir en coupe longitu-
dinale au niveau d’un dispositif de réglage de lon-
gueur de bracelet en configuration courte intégrant
un systéme de guidage et d’accrochage appartenant
a un deuxiéme mode de réalisation de I'invention.

La figure 7 représente une vue en perspective du
fermoir au niveau d’un dispositif de réglage de lon-
gueur de bracelet intégrant le systéeme de guidage
et d’'accrochage appartenant a un deuxieme mode
de réalisation de I'invention, en configuration courte.

La figure 8 représente une vue en perspective du
fermoir au niveau d’un dispositif de réglage de lon-
gueur de bracelet intégrant le systéeme de guidage
et d’accrochage appartenant au deuxieme mode de
réalisation de l'invention, en configuration d’action-
nement.

La figure 9 représente le fermoir en coupe transver-
sale au niveau du systéme de guidage et d’accro-
chage appartenant au deuxi€me mode de réalisation
de linvention.

La figure 10 représente une vue en coupe transver-
sale d’'un systéme de guidage et d’accrochage ap-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

partenant a un troisieme mode de réalisation de l'in-
vention.

La figure 11 représente une vue en perspective du
fermoir au niveau d’un dispositif de réglage de lon-
gueur de bracelet intégrant le systeme de guidage
et d’accrochage appartenant au troisieme mode de
réalisation de l'invention, en configuration longue.

La figure 12 représente une vue en coupe longitudi-
nale du fermoir au niveau d’un dispositif de réglage
de longueur de bracelet intégrant le systeme de gui-
dage et d’accrochage appartenant au troisieme mo-
de de réalisation de l'invention, en configuration
courte.

La figure 13 représente une vue en coupe transver-
sale du fermoir en configuration courte au niveau du
systeme de guidage et d’accrochage appartenant
au troisieme mode de réalisation de l'invention.

La figure 14 représente une vue en coupe transver-
sale du fermoir en phase d’actionnement au niveau
du systéme de guidage et d’accrochage appartenant
au troisieme mode de réalisation de l'invention.

La figure 15 représente un fermoir en configuration
courte en coupe transversale au niveau d’un syste-
me de guidage et d’accrochage appartenant a un
quatrieme mode de réalisation de l'invention.

La figure 16 représente une vue en perspective du
fermoir au niveau d’un dispositif de réglage de lon-
gueur de bracelet intégrant le systeme de guidage
et d’accrochage appartenant au quatrieme mode de
réalisation de I'invention, selon un premier réglage.

La figure 17 représente une vue en perspective du
fermoir au niveau d’un dispositif de réglage de lon-
gueur de bracelet intégrant le systeme de guidage
et d’accrochage appartenant au quatrieme mode de
réalisation de l'invention, selon un deuxiéme régla-

ge.

La figure 18 représente une vue en perspective du
fermoir au niveau d’un dispositif de réglage de lon-
gueur de bracelet intégrant le systeme de guidage
et d’accrochage appartenant au quatrieme mode de
réalisation de l'invention, selon un troisiéme réglage.

La figure 19 représente une vue en coupe selon un
plan longitudinal d’'un fermoir en configuration cour-
te, au niveau d’un dispositif de réglage de longueur
de bracelet intégrant le systeme de guidage et d’ac-
crochage appartenant au cinquiéme mode de réali-
sation de l'invention.

La figure 20 représente une vue en coupe selon un
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plan longitudinal d’un fermoir en configuration lon-
gue, au niveau d’un dispositif de réglage de longueur
de bracelet intégrant le systéme de guidage et d’ac-
crochage appartenant au cinquieme mode de réali-
sation de l'invention.

[0017] Pour simplifier la description, nous utiliserons
par convention les termes de « direction longitudinale »
pour la direction selon la longueur d’un brin de bracelet
ou d’'un fermoir, et de « direction transversale » pour la
direction perpendiculaire, dans le plan d’un brin de bra-
celet (selon sa largeur) ou d’un fermoir. La direction ver-
ticale est la direction perpendiculaire aux deux premiéres
directions, orientée perpendiculairement au plan du bra-
celet. D’autre part, nous utiliserons le terme de « maille »
pour un composant élémentaire d’'un bracelet et le terme
«maillon » pour un assemblage de mailles. Par
« bracelet », nous désignerons soit le bracelet dans son
ensemble, fermoir compris ou non, soit 'un ou l'autre des
brins du bracelet. D’autre part, les mémes références
seront utilisées dans les différents modes de réalisation
pour désigner des éléments identiques ou similaires ou
présentant les mémes fonctions.

[0018] L’invention repose sur un systéme de guidage
et d’accrochage combiné. Le systeme de guidage et
d’accrochage du dispositif de réglage de longueur selon
le premier mode de réalisation de l'invention participe a
une fonction de réglage de longueur d'un bracelet au
sein d'un fermoir, tel que représenté par la figure 1, et
mettant en oeuvre une architecture proche de la solution
décrite par le document EP0819391. L’extrémité d’un tel
bracelet estreliée a un dispositif de réglage, en particulier
un réglage de confort, de sa longueur, conformé pour
permettre une légere adaptation de la longueur du bra-
celet, en complément d’un réglage initial conventionnel,
comme expliqué précédemment.

[0019] Un fermoir 2 a lames déployantes, comprend
deux lames 2a, 2b, articulées I'une a I'autre autour d’'un
axe 3. L'une de ces lames, la lame 2a, est articulée a
une premiere extrémité 1a d’un bracelet 1, tandis que la
deuxieme extrémité 1b de ce bracelet est articulée a un
couvercle 24 du fermoir muni de deux parois latérales
paralleéles 2c1, 2c2, formant un capot sous lequel les la-
mes 2a, 2b, se replient. Les deux parois latérales paral-
leles 2c1, 2c2, de ce couvercle 24 comportent deux sé-
ries d’alésages 4 respectives qui se font face deux a
deux, destinées arecevoir un axe de pivotement, comme
cela va étre détaillé ci-dessous.

[0020] Le systeme de guidage et d’accrochage 10 ap-
partenant au premier mode de réalisation de I'invention,
particulierement visible sur la figure 5, est agencé a la
deuxiéme extrémité 1b du bracelet, autour d’'un axe A1,
comme cela va étre détaillé plus en détail. Ce systéme
de guidage et d’accrochage forme d’abord un axe d’ar-
ticulation pour des mailles de réglage 23, 23’ agencées
sous le couvercle 24 du fermoir. Ces mémes mailles de
réglage 23, 23’ sont liées par un deuxieme axe de pivo-
tement 26, agencé autour d’'un deuxiéme axe A2, notam-
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mentvisible surlafigure 2, distinct de 'axe A1 du systeme
de guidage et d’accrochage 10, autour duquel est mon-
tée mobile enrotation une maille d’extrémité 25 présente
a I'extrémité 1b du bracelet 1.

[0021] La figure 2 illustre cet agencement au niveau
de I'extrémité 1b du bracelet en configuration longue.
Les mailles de réglage 23, 23’ sont positionnées de sorte
que le deuxieme axe de pivotement 26 se trouve orienté
vers I'extérieur du couvercle 24 du fermoir par rapport
au premier axe A1. La maille d’extrémité 25 s’étend ainsi
vers le bracelet, entre ce deuxiéme axe de pivotement
26 et un troisieme axe 27 disposé vers la deuxieéme ex-
trémité 1b, auquel est lié le reste du brin de bracelet.
[0022] La figure 3 illustre le méme agencement en
cours d’actionnement, pour passer notamment de la con-
figuration longue a la configuration courte. Pour cela, les
mailles de réglage 23, 23’ sont actionnées en rotation
autour de I'axe A1, pivotant ainsi I'axe de pivotement 26
autour de cet axe A1, vers lintérieur du couvercle du
fermoir, entrainant la maille d’extrémité 25 vers 'intérieur
du couvercle, induisant une réduction de la longueur du
bracelet 1. Cette rotation des mailles de réglage 23, 23’
est poursuivie sur environ un demi-tour, jusqu’a atteindre
la configuration courte illustrée par la figure 4.

[0023] Le systéme de guidage et d’accrochage 10 du
dispositif de réglage de longueur selon le premier mode
de réalisation est agencé autour de I'axe A1 et remplitla
premiére fonction d’articulation des mailles de réglage
23, 23’ et une deuxieme fonction d’accrochage élastique
permettant le maintien stable de la configuration courte
mentionnée précédemment, comme cela va étre détaillé
ci-dessous.

[0024] La figure 5 représente I'agencement par une
vue en coupe selon un plan transverse vertical, au niveau
de I'axe A1 du systeme de guidage et d’accrochage 10.
[0025] Le systeme de guidage et d’accrochage 10
comprend d’abord une barrette 12, sensiblement cylin-
drique, s’étendant transversalement sur toute la largeur
du fermoir, agencée autour de I'axe A1 central, et com-
prenant des pieces d’extrémité 13, 13’ respectivement,
logées dans des alésages 4 des parois latérales 2c1,
2c2 du couvercle 24 du fermoir. Un ressort de maintien
14 est disposé dans une tige 120 tubulaire entre les deux
pieces d’extrémité 13, 13’, en configuration comprimée,
le long de I'axe A1, pour permettre le montage et démon-
tage de la barrette 12 et son maintien stable en configu-
ration de fonctionnement. La tige 120 comprend une sur-
face périphérique, formant une surface de guidage 11,
11°, autour de laquelle est agencée respectivement la
rotation des mailles de réglage 23, 23’, notamment par
lintermédiaire d’une surface complémentaire formée par
un alésage de ces mailles de réglage. Ainsi, la barrette
12 forme un dispositif de guidage du systéme de guidage
et d’accrochage 10. La maille 23 comprend donc un alé-
sage débouchant pour le passage de la barrette 12.
[0026] D’autre part, le systéeme de guidage et d’accro-
chage comprend un tube ressort 15, disposé autour de
la barrette 12, en position centrale. Ce tube ressort 15
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forme un tube de compression. Il a pour axe le méme
axe A1 que la barrette 12. Il est donc agencé coaxiale-
ment a la barrette 12, qu’il entoure. Ce tube ressort 15
forme un dispositif d’'accrochage du systéme de guidage
etd’accrochage 10, quiremplitla deuxiéme fonctiond’ac-
crochage élastique. Pour cela, au moins une portion du
tube ressort 15 est prévue pour étre compressée sous
I'actionnement de la maille d’extrémité 25, plus particu-
lierement sous l'actionnement d’'un cran 22 de cette
maille d’extrémité 25, selon ce mode de réalisation, en
configuration courte du bracelet. Cette compression du
tube engendre sa déformation élastique de sa paroi pé-
riphérique dans une direction sensiblement perpendicu-
laire a I'axe A1, donc en direction de la barrette 12. Cette
coopération avec la maille d’extrémité 25 assure I'accro-
chage de cette maille d’extrémité 25 et le maintien stable
de 'ensemble de 'agencement en configuration courte.
Une traction volontaire de cette maille d’extrémité 25
avec une force prédéterminée, lui permet d’échapper a
son accrochage élastique et de revenir en configuration
longue du bracelet.

[0027] La liaison entre le tube ressort 15 et la barrette
12 du systéme de guidage et d’accrochage 10 est telle
que le tube ressort 15 est indépendant de la barrette 12
etinversement. Notamment, le tube ressort 15 présente,
a chacune de ses extrémités, une portion 16, 16’ dotée
d’une surface de guidage, qui est prévue pour coopérer
avec une surface complémentaire de guidage des
mailles de réglage 23, 23’, mise en oeuvre par exemple
par un alésage 230, 230’ de ces mailles. Ainsi, le tube
ressort 15 est disposé et dimensionné de telle sorte que
le diamétre intérieure du tube ressort 15, une fois com-
primé, ne rentre pas en collision avec la périphérie exté-
rieure de la barrette 12. Sa déformation élastique est
donc libre, et n’a pas d’'impact sur la barrette 12, et ne
nuit pas a sa fonction de guidage. Inversement, la bar-
rette 12 n’a pas d’influence sur la fonction élastique du
tube ressort 15 dans son fonctionnement de guidage.
[0028] Ainsi, les deux dispositifs de guidage et d’ac-
crochage du systeme de guidage et d’accrochage 10
sont combinés entre eux de sorte a former un dispositif
compact, d’'encombrement minimal, et qui ne nuit pas a
I'esthétique du fermoir ou du bracelet. lls permettent par
ailleurs d’étre assemblés et intégrés facilement au sein
du bracelet.

[0029] D’autre part, les deux dispositifs respective-
mentde guidage etd’accrochage du systéme de guidage
et d’accrochage sont indépendants entre eux. Cela per-
met de remplir la fonction d’accrochage élastique de ma-
niere fiable et répétée dans le temps, indépendamment
des éventuelles variations du dispositif de guidage. De
plus, la fonction d’accrochage élastique repose sur une
déformation élastique d’au moins un composant ressort
du systeme de guidage et d’accrochage, de maniere in-
dépendante de la partie de guidage, c’est-a-dire que cet-
te déformation n’a pas d’'impact sur les composants du
premier dispositif participant a la fonction de guidage. La
force de tenue est définie uniquement par la déformation
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élastique du tube ressort 15, sans risque de déformation
plastique de la barrette 12, ni risque de mise en flexion
de la barrette 12. La force de tenue est par ailleurs indé-
pendante du matériau de la maille d’extrémité 25, no-
tamment du matériau du cran 22 de la maille d’extréemité
25, qui vient directement coopérer avec le tube ressort
15 lors de la mise en oeuvre de 'accrochage de la maille
25 par le tube ressort 15.

[0030] Comme cela ressort de la description précé-
dente, I'indépendance des fonctions de guidage et d’ac-
crochage du systéme de guidage et d’accrochage est
obtenue par la séparation physique de composants met-
tant en oeuvre ces deux fonctions. En effet, de tels com-
posants sont distincts, ce qui permet de choisir des ma-
tériaux différents et optimisés pour remplir chaque fonc-
tion, et de remplir chaque fonction sans subir I'influence
des composants utilisés pour remplir I'autre fonction.
[0031] A titre d’exemple, les éléments 120, 13, 13’ de
la barrette 12 de guidage peuvent se trouver dans un
matériau de type acier 904L ou en or. Le tube ressort 15
peut se trouver dans un matériau ressort de type Niva-
flex®, ou encore en un alliage super élastique de nickel
et de titane tel que le Nitinol. La géométrie du tube peut
bien sr étre adaptée en vue d’optimiser ses caractéris-
tiques mécaniques. Par exemple, le tube peut étre fendu,
notamment de part et d’autre, ou encore présenter une
ou plusieurs découpes. De maniére complémentaire, la
fonction d’accrochage élastique est aussi indépendante
des matériaux employés pour les mailles de réglage et
la maille d’extrémité. Ainsi, la force de tenue générée par
la fonction d’accrochage est constante dans le temps,
quel que soit le bracelet utilisé. A titre d’exemple, les
mailles du bracelet coopérant avec le systéeme de guida-
ge et d’accrochage, notamment la ou les mailles de ré-
glage et la maille d’extrémité peuvent étre en acier 904L,
en or, ou encore en platine.

[0032] Les figures 6 a 9 illustrent un systeme de gui-
dage et d’accrochage 10 d’un dispositif de réglage de
longueur selon un deuxieme mode de réalisation de I'in-
vention. Ce dispositif est de méme intégré dans un cou-
vercle 24 de fermoir et participe a un réglage de longueur
du bracelet. Ce réglage différe de la solution décrite en
référence avec le premier mode de réalisation notam-
ment en ce que le systéme de guidage et d’accrochage
10 appartenant au premier mode de réalisation est mo-
bile dans des rainures ou glissiéres 6 longitudinales
agenceées dans les parois verticales 2¢1, 2¢2 du couver-
cle 24.

[0033] Lesfigures6et7illustrent’agencementencon-
figuration courte du bracelet. Des mailles de réglage 23,
23’ latérales sont positionnées de sorte que le deuxiéme
axe de pivotement 26 se trouve orienté vers l'intérieur
du couvercle 24 du fermoir par rapport au premier axe
A1. La maille d’extrémité 25 du bracelet et I'axe de pivo-
tement 26 sont ainsi en position reculée en regard de
I'extrémité 1b du bracelet. Contrairement au mode de
réalisation décrit précédemment, la maille d’extrémité 25
comprend un doigt 28 coopérant avec une denture 8
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agenceée dans le fond 240 du couvercle, pour bloquer le
déplacement, correspondant sensiblement a un mouve-
ment de translation, du dispositif de réglage de longueur
du bracelet. Les dents de cette denture 8 définissent plu-
sieurs positions de la maille d’extrémité 25 du bracelet
en regard du couvercle 24 du fermoir et donc plusieurs
longueurs du bracelet. Sur les figures 6 et 7, le doigt 28
coopére avec la premiére dent de la denture 8 a partir
de l'intérieur du couvercle 24, ce qui correspond a la po-
sition la plus courte du bracelet.

[0034] La figure 8 illustre le dispositif de réglage en
cours d’actionnement pour procéder a un réglage de lon-
gueur. La maille d’extrémité 25 du bracelet est manuel-
lement tournée autour de son axe de pivotement 26
agenceé entre les mailles de réglage 23, 23’, avec une
force prédéterminée permettant de la dégager de son
accrochage élastique dans le dispositif d’accrochage du
systéme de guidage etd’accrochage, touten libérant son
doigt 28 de la denture 8 du couvercle du fermoir. Le dis-
positif de réglage est ainsi libre de se déplacer longitu-
dinalement dans les rainures latérales du fermoir. Lors-
qu’une longueur de bracelet satisfaisante est atteinte, la
maille d’extrémité 25 est rabattue vers le fond 240 du
couvercle, de sorte qu’elle vienne s’accrocher élastique-
ment dans le dispositif d’accrochage du systéeme de gui-
dage et d’accrochage 10, tout en bloquant sa position
longitudinale par le positionnement de son doigt 28 dans
une nouvelle dent de la denture 8 du fermoir.

[0035] Le systeme de guidage et d’accrochage 10 est
plus particulierement illustré par la coupe transversale
de la figure 9. Ce systéme de guidage et d’accrochage
10 est trés proche de celui du premier mode de réalisa-
tion. Il comprend une barrette 12 qui se distingue de la
barrette du premier mode de réalisation en ce qu’elle est
guidée, a ses extrémités latérales, par des patins 17, 17’
logés dans des rainures agencées longitudinalement
dansles parois verticales 2c1, 2c2 du couvercle 24. Ainsi,
la barrette 12 est susceptible d’étre guidée par les rainu-
res, selon un mouvement qui suit la courbure du couver-
cle 24, et qui s’approche d’une translation longitudinale.
[0036] Un tube ressort 15 est disposé coaxialement a
la barrette 12, de maniére similaire au premier mode de
réalisation. La maille 25 peut également comporter un
cran 22 dont la conformation est prévue pour générer
desforces de compression adéquates du tube ressort 15.
[0037] A Tinstar du dispositif appartenant au premier
mode de réalisation, la liaison entre le tube ressort 15 et
la barrette 12 du systéeme de guidage et d’accrochage
10 est telle que le tube ressort 15 est indépendant de la
barrette 12 et inversement. Notamment, le tube ressort
15 présente, a chacune de ses extrémités, une portion
16, 16’ dotée d’une surface de guidage, qui est prévue
pour coopérer avec une surface complémentaire de gui-
dage des mailles de réglage 23, 23’, mise en oeuvre par
exemple par un alésage 230, 230’ de ces mailles. Ainsi,
le tube ressort 15 est disposé et dimensionné de telle
sorte que le diamétre intérieur du tube ressort 15, une
fois comprimé, ne rentre pas en collision avec la péri-
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phérie extérieure de la barrette 12. Sa déformation élas-
tique est donc libre, n’a pas d’impact sur la barrette 12,
et ne nuit pas a sa fonction de guidage. Inversement, la
barrette 12 n’a pas d’influence sur la fonction élastique
du tube ressort 15 dans son fonctionnement de guidage.
[0038] Dans les deux premiers modes de réalisation
du dispositif de réglage de longueur, le guidage du tube
ressort 15 par les mailles de réglage 23, 23’ peut étre
effectué avec un jeu défini de telle fagon que le tube
ressort 15 puisse étre entrainé en rotation ou non sous
I'effet du cran, avant et/ou pendant la compression du
tube ressort 15.

[0039] Lesfigures 10 a 14 illustrent un systéme de gui-
dage et d’accrochage 30 appartenant a un troisieme mo-
de de réalisation du dispositif de réglage de longueur,
qui est semblable a celui représenté en figure 1. Le dis-
positif de réglage de longueur d’un bracelet fonctionne
de maniére semblable a celui décrit en référence avec
le premier mode de réalisation.

[0040] Lesystemedeguidage etd’accrochage 30, par-
ticulierement représenté sur la figure 10, comprend une
barrette 32 comprenant un premier axe creux 34 doté
d'une périphérie extérieure 33 destinée a guider une
maille de réglage 23. La barrette 32 comprend un deuxie-
me axe creux 39, logé au sein du premier axe creux 34,
destiné a relier une maille de réglage 23 a un couvercle
24 de fermoir, notamment par le biais d’'un tenon 38 dis-
posé a une premiére extrémité de la barrette 32. Les
deux axes creux sont solidarisés par un rivetage 37. Un
ressort hélicoidal 35 estintégré au sein du volume creux
de la barrette 32, en configuration précontrainte. Il coo-
pére avec une bille 45 positionnée en partie au sein du
volume creux de la barrette, de maniére mobile, et en
partie en saillie a I'extérieur de la barrette 32, au niveau
de sa deuxieme extrémité. Au repos, tel que représenté
par la figure 10, le ressort hélicoidal 35 exerce un effort
sur la bille 45, orienté vers I'extérieur de la barrette 32.
La bille 45 est ainsi maintenue en butée contre une paroi
latérale intérieure de la barrette tout en faisant saillie au
niveau de la deuxiéme extrémité de la barrette 32.
[0041] La figure 11 illustre un dispositif de réglage de
la longueur d’un bracelet, qui intégre deux dispositifs de
guidage et d’accrochage 30, 30’ tels que décrits ci-des-
sus pour relier deux mailles de réglage 23, 23’ au cou-
vercle 24 du fermoir, selon un axe de rotation A1. La
figure 11 illustre la configuration longue du bracelet, dans
laquelle un deuxiéme axe de rotation A2 lié aux deux
mailles de réglage 23, 23’ est orienté vers I'extérieur du
fermoir. Une maille d’extrémité 25 du bracelet est fixée
a un axe de pivotement 26 agencé autour de ce second
axe de rotation A2.

[0042] La figure 12 illustre en vue de coupe la confi-
guration courte du dispositif de réglage de la longueur
d’un bracelet. Elle est obtenue par la rotation arriére des
mailles de réglage, autour de I'axe A1, selon un guidage
autour de la surface périphérique de la barrette 32. Le
principe est similaire a celui décrit en référence avec le
premier mode de réalisation.
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[0043] La figure 13 illustre la fonction d’accrochage
élastique du systeme de guidage et d’accrochage 30 en
configuration courte du dispositif de réglage de longueur
du bracelet. Dans cette configuration, la maille d’extré-
mité 25 vient coopérer avec les billes 45 du systéme de
guidage et d’accrochage 30. Cette maille d’extrémité 25
présente la particularité de comporter au moins un cran
29,29 agencé en creux dans une de ses parois latérales.
Chaque cran 29, 29’ peut par exemple prendre la forme
d’une découpe délimitée par un ou plusieurs flancs incli-
nés vis-a-vis des parois latérales de la maille 25.
[0044] Ainsi, I'actionnement du dispositif de réglage
pour faire passer le bracelet de sa configuration longue
asa configuration courte induitla compression de chacun
desressorts hélicoidaux 35 par le contact entre les parois
de la maille d’extrémité 25 et les billes 45. Ces derniéres
sont repoussées vers l'intérieur du volume creux de la
barrette 32, a I'encontre de I'effort de poussée des res-
sorts hélicoidaux 35. Cet actionnement est illustré par la
figure 14, quireprésente une situation intermédiaire dans
laquelle lesdites parois agissent surles billes. En position
finale, illustrée par la figure 13, les billes 45, 45’ sont
logées au seind’un cran 29, 29’ respectif des deux parois
latérales de la maille d’extrémité 25. Les ressorts 45 com-
primés sont prévus pour garantir le maintien stable de
cette configuration etremplir ainsila fonction d’accrocha-
ge élastique.

[0045] Ainsi, comme celaressort de la description pré-
cédente, le systeme de guidage et d’accrochage réunit
aussi deux dispositifs distincts, respectivement de gui-
dage etd’accrochage. Le dispositif de guidage comprend
la barrette 32, et plus précisément au moins une partie
de sa surface périphérique, ainsi qu’éventuellement sa
premiere extrémité. Le dispositif d’accrochage comprend
le ressort hélicoidal 35 et la bille 45. Les deux fonctions
de guidage et d’accrochage sont ainsi assurées de ma-
niére indépendante entre elles. La fonction d’accrochage
est de plus indépendante des mailles utilisées, notam-
ment du matériau utilisé pour les mailles du bracelet. La
force de tenue est définie uniquement par la déformation
élastique des ressorts 35, sans risque de déformation
plastique du ou des crans, ni risque de mise en flexion
de la barrette 12.

[0046] D’autre part, la barrette 32 est sensiblement cy-
lindrique, autour d’'un axe A1, et assure un guidage en
rotation d’'une maille de réglage 23 autour de cet axe A1.
De plus, le ressort hélicoidal 35 etlabille 45 sontagencés
le long de ce méme axe A1, le ressort travaillant en com-
pression dans la direction de I'axe A1. La bille 45 est
mobile dans la direction de 'axe A1. Le ressort hélicoidal
35 et la bille 45 sont ainsi agencés autour de I'axe A1.
La barrette 32 entoure le ressort hélicoidal et la bille 45.
L’axe A1 forme sensiblement un axe de symétrie pourle
dispositif d’accrochage élastique.

[0047] Dans cette construction, le dispositif de réglage
met en oeuvre deux systemes de guidage et d’accrocha-
ge 30, 30'. Bien entendu, il est tout a fait possible de
mettre en oeuvre un dispositif de réglage doté d’'un seul
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systéme, coopérant avec un seul cran.

[0048] Par ailleurs, les billes 45, 45’ des systéemes de
guidage et d’accrochage 30, 30’ peuvent étre rempla-
cées par des plots ou tout autre composant dont la géo-
métrie estadaptée pour constituer une interface adéqua-
te entre un ressort et un cran : nous utiliserons donc le
terme de bille au sens large, permettant d’inclure des
géométries non nécessairement sphériques.

[0049] Lesfigures 15 a 18 illustrent un systéme de gui-
dage et d’accrochage 40 appartenant a un quatrieme
mode de réalisation du dispositif de réglage de longueur
d’'un bracelet au sein d’un fermaoir.

[0050] Un tel systeme de guidage et d’accrochage,
particulierement visible sur la figure 15, comprend une
barrette 42 formant un axe creux. Une partie de sa péri-
phérie extérieure 43 est destinée a guider une maille de
réglage 23. Un ressort hélicoidal 35 est intégré au sein
du volume creux de la barrette 42, en configuration pré-
contrainte. Le ressort hélicoidal 35 coopére avec deux
billes, une premiére bille 45 disposée a une premiére
extrémité de la barrette orientée vers une maille d’extré-
mité 25, et une deuxiéme bille 46 disposée a une deuxie-
me extrémité de la barrette orientée vers une paroi 2¢1,
2c2 du couvercle 24 du fermoir, positionnées en partie
au sein du volume creux de la barrette 32, de maniére
mobile, et en saillie a I'extérieur de la barrette, au niveau
de chaque extrémité. Enfin, la barrette 42 comprend une
butée mobile 47 entre les deux billes 45, 46. En remar-
que, dans ce mode de réalisation, comme dans le pré-
cédent, les billes peuvent étre remplacées par des plots
ou tout autre composant dont la géométrie est adaptée
pour constituer une interface adéquate entre un ressort
et un cran.

[0051] La figure 15 représente un fermoir comprenant
deux systémes de guidage et d’accrochage 40, 40’ ap-
partenant au quatrieme mode de réalisation. Ces deux
systémes de guidage et d’accrochage sont alignés selon
un méme axe A1, et cooperent tous les deux avec une
maille d’extrémité 25 en position centrale, de maniére
similaire au fermoir selon le mode de réalisation précé-
dent. Lafigure 15illustre une configuration d’accrochage,
danslaquelle les premiéres billes 45, 45’ respectives des
deux systémes de guidage et d’accrochage 40, 40’ sont
logées dansun cran 29, 29’ respectifaménagé dans cha-
que paroi latérale de la maille d’extrémité 25. Dans cette
configuration, chaque systéme de guidage et d’accro-
chage 40, 40’ assure I'accrochage de la maille d’extré-
mité 25 et maintient la configuration de réglage choisie
de maniére stable. D’autre part, les deuxiémes billes 46,
46’ respectives des deux systémes de guidage et d’ac-
crochage 40, 40’ sontlogées dans des crans 9, 9’ formés
respectivement, notamment par usinage, sur les parois
verticales 2c¢1, 2¢2 du couvercle 24.

[0052] Dansce mode de réalisation particulier, au con-
traire du précédent, chaque barrette 42, 42’ est agencée
pour pouvoir se déplacer dans des paires de rainures
6a, 6b et 6a’, 6b’ formées dans les parois verticales la-
térales 2c1, 2c2 du couvercle du fermoir, comme dans
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le second mode de réalisation de I'invention décrit pré-
cédemment. Ainsi, les périphéries extérieures 43,43’ des
barrettes forment également des deuxiemes surfaces de
guidage qui réceptionnent un patin de guidage 17, 17’
prévu pour étre guidé au sein des paires de rainures 6a,
6b et 6a’, 6b’ du couvercle du fermoir. Les crans 9, 9’ se
superposent ainsi a la trajectoire des rainures 6, 6’ de
fagon a définir plusieurs positions longitudinales prédé-
terminées de la maille 25 vis-a-vis du couvercle 24 de
fermoir selon la trajectoire des paires de rainures 6a, 6b
et 6a’, 6b’. Ainsi, les barrettes 42, 42’ sont susceptibles
d’étre guidées par les rainures, selon un mouvement qui
suit la courbure du couvercle 24, et qui s’approche d’une
translation longitudinale, et d’étre arrétées en position
parles crans 9, 9'.

[0053] Dans la configuration représentée par les figu-
res 15 et 16, les parois latérales de la maille d’extrémité
25 exercent une force surles premieres billes 45, 45’ des
deux systémes de guidage et d’accrochage. Cette force
induit une compression de leurs ressorts 35, 35’ internes,
et une transmission de force a leurs deuxiémes billes 46,
46’, par I'intermédiaire de leurs butées 47, 47°. Ainsi, la
maille d’extrémité 25 est élastiquement accrochée par
les deux systémes de guidage et d’accrochage 40, 40’,
et cet accrochage induit le deuxiéme effet d’accrochage
des deux systemes dans le couvercle du fermoir. Ainsi,
chaque systéme de guidage etd’accrochage 40,40 rem-
plit deux fonctions d’accrochage élastique simultanées,
avec une maille d’'une part et avec le fermoir, en particu-
lier le couvercle 24 de fermoir, d’autre part.

[0054] Lorsque la maille centrale 25 est dégagée de
son accrochage élastique, elle libére simultanément les
deux accrochages susmentionnés, ce qui a pour effet de
permettre le déplacement longitudinal des mailles de ré-
glage 23, 23’ et de leurs systémes de guidage et d’ac-
crochage 40, 40’ respectifs le long des rainures.

[0055] Comme illustré par la figure 17, cette architec-
ture permet un double réglage. En effet, outre le dépla-
cement décrit ci-dessus dans les glissieres du fermoir,
les mailles de réglage 23, 23’ sont de plus mobiles en
rotation autour des dispositifs de guidage, ce qui permet
d’obtenir le méme effet que dans le premier mode de
réalisation, a savoir une rotation de la maille d’extrémité
25 en regard des mailles de réglage 23, 23’. A titre d’il-
lustration, la figure 16 représente une configuration cour-
te du bracelet pour une position donnée des deuxiémes
billes 46, 46’ au sein des crans 9, 9'. La figure 18 repré-
sente, quant a elle, une configuration longue du bracelet
pour une position donnée des deuxiémes billes 46, 46’
au sein des crans 9, 9. Dans cette configuration, les
mailles de réglage 23, 23’ sont tournées de 180 degrés
par rapport a leur position sur la figure 16, offrant ainsi
une extension supplémentaire.

[0056] Les figures 19 et 20 illustrent un systéeme de
guidage et d’accrochage 50 appartenant a un cinquiéme
mode de réalisation du dispositif de réglage de longueur,
semblable a celui représenté en figure 13. Le dispositif
de réglage de longueur d’un bracelet fonctionne de ma-
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niére semblable a celui décrit en référence avec le troi-
sieme mode de réalisation du dispositif de réglage de
longueur.

[0057] Le systéme de guidage et d’accrochage 50,
comprend une barrette 52 se présentant comme un pre-
mier axe creux 54 doté d’une périphérie extérieure 53
destinée a guider une maille de réglage 23. La barrette
52 forme donc un dispositif de guidage du systéeme de
guidage et d’accrochage 50 selon ce mode de réalisation
du dispositif de réglage de longueur. Cette barrette 52
est de plus destinée a relier une maille de réglage 23 a
un couvercle 24 de fermoir, par le biais d’'un tenon 58
disposé a une premiere extrémité de la barrette 52. Un
ressort hélicoidal 55 est intégré au sein du volume creux
de la barrette 52, en configuration précontrainte lorsque
le couvercle 24 est assemblé. Il a pour fonction de main-
tenir de maniére stable le tenon 58 au sein d’'un alésage
4 agencé dans une paroi verticale du couvercle 24 du
fermoir.

[0058] Comme cela est visible sur les figures 19 et 20,
le dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet selon
ce mode de réalisation intégre deux barrettes 52, 52’
telles que décrites ci-dessus pour relier deux mailles de
réglage 23, 23’ au couvercle 24 du fermoir, selon un axe
de rotation A1. Les mailles de réglage 23, 23’ sont de
plus reliées a une maille d’extrémité 25, comme dans les
modes de réalisation précédents, par une liaison articu-
lée autour d’'un axe 26.

[0059] La maille de réglage comprend de plus une
ouverture cylindrique dans laquelle est logée une secon-
de barrette 62, s’étendant transversalement sur toute la
largeur de la maille d’extrémité 25. Cette seconde bar-
rette comporte un axe creux 63 qui intéegre un ressort
hélicoidal 65, en configuration précontrainte. Ce ressort
hélicoidal 65 coopére avec deux billes 75, 75’ position-
nées en partie au sein du volume creux de I'axe 63, de
manieére mobile, et en partie en saillie a I'extérieur de
'axe 63, respectivement au niveau de ses deux extrémi-
tés latérales.

[0060] Au repos, tel que représenté par la figure 20, le
ressort hélicoidal 65 exerce un effort sur les billes 75, 75’
orienté vers 'extérieur de la barrette 62. Les billes 75,
75’ sont ainsi maintenues en butée contre une paroi la-
térale intérieure de I'axe 63 tout en faisant saillie au ni-
veau de ses deux extrémités. Cette figure 20 illustre le
dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet, en con-
figuration longue du bracelet, dans laquelle un deuxiéme
axe de rotation A2 lié aux deux mailles de réglage 23,
23’ estorienté vers I'extérieur du fermoir. Une maille d’ex-
trémité 25 du bracelet est fixée aux mailles de réglage
23, 23’ par un axe de pivotement 26 agencé autour de
ce second axe de rotation A2.

[0061] La figure 19 illustre le dispositif de réglage de
la longueur d’un bracelet, en configuration courte du bra-
celet, dans laquelle la rotation arriére des mailles de ré-
glage 23, 23’, autour de I'axe A1, selon un guidage autour
de la surface périphérique des barrettes 52, 52’ permet
de positionner I'axe de pivotement 26 vers l'intérieur du
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couvercle 24 de fermoir.

[0062] Dans cette configuration courte, les billes 75,
75’ de la maille d’extrémité 25 viennent coopérer avec
des crans 59, 59’ agencés en creux dans les parois la-
térales des mailles de réglage 23, 23’, centrés sensible-
ment sur 'axe A1, dans le prolongement de I'axe des
barrettes 52, 52’. Les crans 29, 29’ peuvent par exemple
prendre la forme d’une découpe délimitée par un ou plu-
sieurs flancs inclinés vis-a-vis des parois latérales des
mailles de réglage 23, 23'. Les parois latérales des
mailles de réglage 23, 23’ sont préférentiellement verti-
cales.

[0063] Ainsi, I'actionnement du dispositif de réglage
pour faire passer le bracelet de sa configuration longue
a sa configuration courte induitla compression du ressort
hélicoidal 65 par le contact entre les parois des mailles
deréglage 23, 23’ et les billes 75, 75’. Ces derniéres sont
repoussées vers l'intérieur du volume creux de I'axe 63,
a I'encontre de I'effort de poussée du ressort hélicoidal
65. En position finale, illustrée par la figure 19, les billes
75, 75’ sont logées au sein d’'un cran 29, 29’ respectif de
deux parois latérales de respectivement les mailles de
réglage 23, 23'. Le ressort 65 comprimé est prévu pour
garantir le maintien stable de cette configuration et rem-
plir ainsi la fonction d’accrochage élastique. Toutes les
barrettes 52, 52’, 62 de cette solution sont alignées le
long du méme axe transversal A1 en configuration cour-
te, donc lors de la mise en oeuvre de la fonction d’accro-
chage. Ainsi, la seconde barrette 62 intégrée au sein de
la maille d’extrémité 25 représente un dispositif d’accro-
chage du systéme de guidage et d’accrochage 50.
[0064] Enremarque, les parois verticales du couvercle
24 présentent plusieurs alésages 4 répartis longitudina-
lement pour offrir un réglage de longueur complémentai-
re par le simple déplacement des mailles 23, 23’ et I'in-
sertion de leurs tenons 58, 58’ dans I'un de ces alésages
4 en vis-a-vis.

[0065] Ainsi, comme cela ressort des explications pré-
cédentes, ce cinquieme mode de réalisation correspond
autroisieme mode de réalisation, dans lequel les moyens
formant la fonction d’accrochage ont été ré-agencés en-
tre les mailles de réglage 23, 23’ et la maille d’extrémité
25, pour atteindre un fonctionnement équivalent et un
résultat similaire.

[0066] Ainsi, comme précédemment, le systéme de
guidage etd’accrochage réunit aussi deux dispositifs dis-
tincts, respectivement de guidage et d’accrochage. Le
dispositif de guidage comprend au moins une barrette
52, et plus précisément au moins une partie de sa surface
périphérique 53. Le dispositif d’accrochage comprend le
ressort hélicoidal 65 et les billes 75, 75’. Les deux fonc-
tions de guidage et d’accrochage sont ainsi assurées de
maniere indépendante entre elles. La fonction d’accro-
chage est de plus indépendante des mailles utilisées,
notamment du matériau utilisé pour les mailles du bra-
celet. La force de tenue est définie uniquement par la
déformation élastique du ressort 65, sans risque de dé-
formation plastique du ou des crans, ni risque de mise
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en flexion de la barrette.

[0067] Comme précédemment, les billes 45, 45’ des
systemes de guidage et d’accrochage 30, 30’ peuvent
étre remplacées par des plots ou tout autre composant
dont la géométrie est adaptée pour constituer une inter-
face adéquate entre un ressort et un cran : nous utilise-
rons donc le terme de bille au sens large, permettant
d’inclure des géométries non nécessairement sphéri-
ques.

[0068] Finalement, I'invention repose donc sur I'agen-
cement optimal d’un dispositif d’accrochage élastique,
de maniere combinée a un dispositif de guidage, pour
obtenir un ensemble compact permettant la définition de
performances et de résultats esthétiques améliorés. Cet-
te combinaison des deux dispositifs de guidage et d’ac-
crochage se fait avantageusement autour d’'un méme
axe, qui peut étre un axe de symétrie et/ou un axe de
rotation lors de la mise en oeuvre d’une fonction de gui-
dage. En variante, ces deux dispositifs pourraient ne pas
présenter une symétrie axiale. Selon une autre variante,
leurs axes pourraient étre légérement décalés et paral-
leles. Avantageusement, un des deux dispositifs entoure
au moins partiellement l'autre dispositif. Ces deux dis-
positifs peuvent étre combinés selon un agencement dis-
posé au sein d’'un méme premier élément, par exemple
une premiére maille de bracelet ou une premiéere lame
de fermoir, destiné a un accrochage avec un second élé-
ment, comme par exemple une seconde maille de bra-
celet ou une seconde lame de fermoir. En variante, com-
me illustré par le cinquiéme mode de réalisation, le dis-
positif de guidage peut étre disposé dans le premier élé-
ment et le dispositif d’accrochage élastique dans le se-
cond élément, de sorte que ces deux dispositifs sont ali-
gnés sur un méme axe transverse dans la position d’ac-
crochage des deux éléments.

[0069] Nous entendons par dispositif d’accrochage
élastique un dispositif qui comprend au moins un élément
ressort, qui se déforme pour accrocher un composant a
un ou plusieurs autres composant(s), de maniere réver-
sible élastiquement. Cet accrochage élastique peut étre
pratiqué a l'encontre d’'une maille de bracelet, ladite
maille participant de maniére passive (sans déformation)
al'accrochage. Cet accrochage élastique peut étre pra-
tiqué a I'encontre d’'une partie fixe d’un bracelet ou d’un
fermoir.

[0070] D’autre part, nous entendons par dispositif de
guidage un dispositif doté d’au moins un moyen, notam-
ment une surface, de guidage d’'un composant par rap-
port a un composant distinct. Ce guidage peut étre une
rotation et/ou un déplacement dans une rainure, notam-
ment un déplacement correspondant sensiblementaune
translation ou un déplacement correspondant a la cour-
bure d’'un couvercle de fermoir. Il peut étre mis en oeuvre
avec une maille de bracelet, en particulier une maille de
réglage, et/ou un fermoir.

[0071] De plus, selon un mode de réalisation avanta-
geux, les deux dispositifs de guidage et d’accrochage
sont indépendants, c’est-a-dire qu’ils mettent en oeuvre
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leurs fonctions respectives sans influence sur I'autre dis-
positif.

[0072] Naturellement, les agencements précédents
ont été décrits a titre d’exemples de réalisation, et
d’autres architectures sont imaginables sans sortir du
cadre de l'invention. Par exemple, un ou deux systemes
de guidage et d’accrochage ont été utilisés avec deux
mailles de réglage : en variante, un nombre différent de
systémes de guidage et d’accrochage pourrait étre utili-
sé, ainsi qu’'un nombre différent de mailles de réglage.
Les surfaces de guidage prenant part aux systemes de
guidage pourraient également étre substituées par des
moyens de guidage prenant par exemple la forme de
plusieurs arrétes.

[0073] Avantageusement, le systtme de guidage et
d’accrochage est associé a un dispositif de réglage de
la longueur d’'un bracelet au sein d’un fermoir, tel que
décrit précédemment. Avantageusement, une maille de
réglage et éventuellement au moins une partie d'une
maille d’extrémité se trouve disposé sous un couvercle
formé par le fermoir, ce mécanisme restant ainsi caché.
Le fermoir peut étre de différents types, a deux ou trois
lames déployantes.

[0074] En variante, le systéeme de guidage et d’accro-
chage pourrait étre simplement associé a une lame d’un
fermoir, et permettre I'articulation et 'accrochage de cet-
te lame. Le systeme de guidage et d’accrochage peut
ainsi étre mis en oeuvre pour tout systéme lié a un bra-
celet nécessitant des variations de géométrie. En varian-
te encore, le systeme de guidage et d’accrochage pour-
rait étre associé a une maille ou a un maillon de bracelet,
quelle que soit sa position relativement au fermoir.
[0075] L’invention porte aussi sur un bracelet et/ou un
fermoir et/ou une montre bracelet, qui intégre(nt) au
moins un systéme de guidage et d’accrochage, et un
dispositif de réglage de longueur.

Revendications

1. Dispositif de réglage de la longueur d’un bracelet,
comprenant un systéme de guidage et d’accrochage
(10, 30, 40, 50), caractérisé en ce qu’il comprend
au moins une maille de réglage (23) montée mobile
en rotation autour d’'un axe (A1) de rotation défini
par un dispositif de guidage dudit systeme de gui-
dage et d’accrochage (10, 30, 40, 50), ce systeme
de guidage et d’accrochage (10, 30, 40, 50) com-
prenant en outre un dispositif d’accrochage élasti-
que comprenantune propriété élastique pour remplir
une fonction d’accrochage élastique, ces deux dis-
positifs de guidage et d’accrochage élastique étant
tous deux agencés autour dudit axe (A1), notam-
ment lors de la mise en oeuvre de la fonction d’ac-
crochage, et caractérisé en ce que le dispositifd’ac-
crochage élastique assure un blocage élastique
d’'une maille d’extrémité (25) liée a la maille de ré-
glage (23), notamment le blocage élastique relatif
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de ladite maille d’extrémité (25) vis-a-vis de la maille
de réglage (23), dans au moins une configuration du
dispositif de réglage.

Dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet
selon la revendication précédente, caractérisé en
ce que les deux dispositifs de guidage et d’accro-
chage élastique sont aptes a mettre en oeuvre leurs
fonctions respectives de maniére indépendante en-
tre elles.

Dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet
selon I'une des revendications précédentes, carac-
térisé en ce que les deux dispositifs de guidage et
d’accrochage élastique s’étendent coaxialement le
long d’'un méme axe (A1).

Dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet
selon I'une des revendications précédentes, carac-
térisé en ce que les deux dispositifs de guidage et
d’accrochage élastique sont formés en tout ou partie
par des composants distincts.

Dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet
selon I'une des revendications précédentes, carac-
térisé en ce que le dispositif d’accrochage élastique
comprend un élémentressort, notammentunressort
hélicoidal (35, 65) ou un tube ressort (15).

Dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet
selon I'une des revendications précédentes, carac-
térisé en ce que le dispositif de guidage comprend
au moins une barrette (12, 32, 42, 52).

Dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet
selon I'une des revendications précédentes, carac-
térisé en ce qu’il comprend une barrette (12) for-
mant une surface de guidage surau moins une partie
de sa périphérie et au niveau latéral du systéme de
guidage et d’accrochage et un tube ressort (15) dis-
posé en partie centrale du systéme de guidage et
d’accrochage et agencé autour de la barrette (12),
ce tube ressort (15) étant apte a un déplacement
élastique vers la barrette (12) sans toucher la bar-
rette (12) pour remplir la fonction d’accrochage élas-
tique.

Dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet
selon 'une des revendications 1 & 6, caractérisé en
ce qu’il comprend une barrette (32) comprenant au
moins une surface de guidage sur une partie latérale
du systeme de guidage et d’accrochage et une bille
(45) mobile parallélement a I'axe de la barrette (32)
sous l'effet d’'un ressort (35) précontraint logé dans
un volume creux de la barrette (32), la bille (45) pou-
vant faire saillie hors de la barrette (32).

Dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet
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selon la revendication précédente, caractérisé en
ce que la barrette (32) comprend un tenon (38) dis-
posé a une de ses deux extrémités, pour la rendre
apte a relier une maille de réglage (23) a un couver-
cle (24) de fermoir, et comprend une périphérie ex-
térieure (33) formant une surface de guidage apte a
guider une telle maille de réglage (23) en pivotement
par rapport a un tel couvercle (24) de fermoir.

Dispositif de réglage de la longueur d’un bracelet
selon 'une des revendications 1 a 6, caractérisé en
ce qu’il comprend une barrette (42) avec au moins
une surface de guidage sur une surface périphérique
et deux billes centrale (45) et latérale (46) mobiles
parallelement a I'axe de la barrette (42) a chaque
extrémité de la barrette (42), sous I'effet d'un méme
ressort (35) précontraint et d’'une butée (47) logés
dans un volume creux de la barrette (42), les billes
(45, 46) pouvant faire saillie hors de la barrette.

Dispositif de réglage de la longueur d’un bracelet
selon I'une des revendications précédentes, carac-
térisé en ce que le dispositif de guidage comprend
une barrette comprenant une extrémité apte a une
liaison avec un couvercle (24) de fermoir par des
patins et/ou un tenon, et comprend une périphérie
extérieure formant une surface de guidage, apte a
guider une maille de réglage (23) par rapport a un
couvercle (24) de fermoir.

Dispositif de réglage de la longueur d’un bracelet
selon la revendication précédente, caractérisé en
ce que le dispositif de guidage comprend une sur-
face de guidage, apte a guider une maille de réglage
(23) en rotation et/ou sensiblement en translation
par rapport a un couvercle (24) de fermoir.

Dispositif de réglage de la longueur d’un bracelet
selon I'une des revendications précédentes, carac-
térisé en ce que la maille de réglage (23) comprend
un deuxiéme axe de pivotement (26) d’axe (A2) dis-
tinct de I'axe (A1) du systéme de guidage et d’ac-
crochage élastique (10, 30, 40, 50), autour duquel
est agencé une maille d’extrémité (25) d’'un bracelet,
et en ce que la maille d’extrémité (25) coopere avec
le dispositif d’accrochage élastique qui assure son
blocage élastique vis-a-vis de la maille de réglage
(23).

Dispositif de réglage de la longueur d’un bracelet
selon la revendication précédente, caractérisé en
ce que la maille d’extrémité (25) comprend au moins
un cran (22) qui vient comprimer un tube ressort (15)
du systeme de guidage et d’accrochage pour obtenir
son accrochage élastique ou dont au moins une pa-
roi comprend un cran (29) qui vient en prise avec un
bille (45) précontrainte par un ressort (35) pour ob-
tenir son accrochage élastique.
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Dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet
selon la revendication 13, caractérisé en ce que la
maille d’extrémité (25) comprend au moins un cran
(22) qui vient comprimer un tube ressort (15) du sys-
teme de guidage et d’accrochage pour obtenir son
accrochage élastique, en ce que le dispositif de gui-
dage du systéme de guidage et d’accrochage (10)
comprend une barrette (12) comprenant une surface
de guidage coopérant avec la au moins une maille
de réglage (23) pour guider son pivotement, et en
ce que le tube ressort (15) présente, a au moins une
de ses extrémités, une portion (16) dotée d’'une sur-
face de guidage, qui est prévue pour coopérer avec
une surface complémentaire de guidage (230) de la
au moins une maille de réglage (23), de sorte que
le tube ressort (15) est indépendant de la barrette
(12) et inversement.

Dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet
selon la revendication précédente, caractérisé en
ce que la au moins une maille de réglage (23) com-
prend un alésage débouchant pour le logement de
la barrette (12) et également un autre alésage for-
mant la surface complémentaire de guidage (230)
et recevant une extrémité du tube ressort (15).

Dispositif de réglage de la longueur d’'un bracelet
selon l'une des revendications 1 a 13, caractérisé
en ce que le dispositif de guidage est agencé au
sein d’'une maille de réglage (23) et en ce que le
dispositif d’accrochage élastique estagencé au sein
d’'une maille d’extrémité (25), de sorte que ces deux
dispositifs de guidage et d’accrochage élastique
sont alignés sur un méme axe transverse (A1) dans
une position d’accrochage mutuel des deux dispo-
sitifs.

Fermoir a lames déployantes pour bracelet, carac-
térisé en ce qu’il comprend au moins un dispositif
de réglage selon'une des revendications précéden-
tes.

Bracelet, caractérisé en qu’il comprend un dispositif
de réglage de la longueur du bracelet selon I'une
des revendications 1 a 17 ou un fermoir a lames
déployantes selon la revendication précédente.

Montre-bracelet, caractérisée en ce qu’elle com-
prend au moins un bracelet selon la revendication
précédente.
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