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Przedmiotem wynalazku jest uklad hydrauliczne-
g0 sterowania zmechanizowanej obudowy goérni-
czej, wspélpracujgcej z maszyng urabiajgca przy
Scianowym systemie urabiania pokladéw . kopalin
uzybecznych, zwlaszeza rud zelaza. ’

Znane uklady hydraulicznego sterowania, w ki6-
rych istotnym elementem rozrzadczym sg mozdzie-
‘lacze dla rozdzialu cieczy obiegowej ukladu hydra-
ulicznego pomiedzy urzgdzeniem zasilajgcym,
a odbiornikiem cieczy, do wykonania zamknietego
cyklu pracy, przy zalozeniu pelnej automatyzacji
sterowania, wymagajg zastosowania odrebnych
urzadzen elekirycznych, czy elektronicznych do
wywolywania impulséw sterujgcych przesuwaniem
zaworéow wrozdzielacza i obiegiem cieczy ukladu
hydraulicznego.

Przekazywanie natomiast impulséw wyjsciowych
dla wymienionych urzgdzen sterujgcych, bedacych
sygnalem do rozpoczecia cyklu pracy nastepuje
badZ mechanicznie, co naturalnie wyklucza, a przy-
najmniej ogranicza automatyzacje, bagdZz tez, co ma
miejsce w najbardziej zautomatyzowanych syste-
mach urabiania ze zmechanizowang obudowg gor-
niczg za pomocg izotop6w promieniotwérezych,
umieszczonych w maszynie urabiajacej i dzialajg-
<ych na odpowiednie przyrzady odbiorcze ukladu
sterowniczego w obudowie goérniczej. Te z kolei
przekazuja impulsy rozruchowe na zawory rozdzie-
lacza i powoduja uruchomienie i dzialanie ukladu
hydraulicznego.
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Tego rodzaju aparatura, charakteryzujaca sie
normalnie duzymi gabarytami, jest bardzo skompli-
kowana i niewygodna w stosowaniu w kopalniach
rud zelaza, gdzie wystepujg zwykle niskie poklady
o trudnych warunkch gérniczo-geologicznych, a
przede wszystkim odznaczajgcych sie wysokim stop-
niem zawilgocenia. To niewgtpliwie ujemnie wplywa
na sprawno$é¢ urzadzen sterujgcych, zwlaszcza apa-
ratury elektronowej, ktéra na skutek tych warun-
kow ulegaé moze rézmym uszkodzeniom, niejedno-
krotnie moze nawet drobnym, niemniej jednak po-
wodujgcych zaburzenia w calym ukladzie stero-
wania, na skutek ktérych wystepujg zaklécenia
i nieprawidlowy przebieg cyklu pracy urzadzen
goérniczych. Przy stosowaniu mechanicznego wzbu-
dzania elektrycznych urzadzen sterujgcych mogg
zaistnieé wypadki przypadkowego i niepozgdanego
uruchomienia ukladu sterowania. Poza tym stoso-
wanie w ukladach zautomatyzowanego sterowania
izotopé6w promieniotwoérczych w kopalnictwie jest
niebezpieczne dla zdrowia zalogi.

Celem wynalazku jest uproszczenie ukladu awto-
matycznego sterowania i zastgpienie skomplikowa-
nych i niejednokrotnie w warunkach pracy kopal-
nictwa rud zawodnych urzadzen elektrycznych, czy
elektronicznych, przez urzadzenia bardziej proste
pod wzgledem rozwigzania konstrukcyjnego, a zara-
zem bardziej pewne i wzbudzane do wykonania
cyklu pracy bardziej prostszymi srodkami, a przede
wszystkim pozwalajgcymi na wykluczenie izotopéw
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promieniotwérczych, przy zachowaniu pelnej auto-
matyzacji sterowania.

Rozwigzanie powyzszego zagadnienia nastepuje
przez zastosowanie w ukladzie hydraulicznego ste-
rowania zmechanizowanej obudowy goérniczej, kto-
rego istotnym elementem sg znane pod wzgledem
rozwigzania konstrukcyjnego rozdzielacze suwako-
we do rozdzialu cieczy obiegowej, elementu zwa-
nego w dalszym ciggu opisu wzbudnikiem pneu-
monicznym, ktéry sluzy do przekazywania impul-
s6w poczgtkowych na suwaki rozdzielacza. Suwaki
rozdzielacza s3 umocowane na wspélnej osi, ze
wzbudnikiem pneumonicznym, przy czym jeden
z suwakéw, zwany w dalszym ciggu opisu po-
wrotnikiem jest osadzony na tej osi suwliwie, po-
zostale za§ suwaki — na stale.

Sekecja obudowy génniczej zlozona z dwoéch czlo-
néow — wysuwnego i dosuwnego, wyposazona jest
w dwa znane rozdzielacze suwakowe. Jeden z Toz-
dzielaczy zainstalowany jest na czlonie wysuwnym,
a drugi na czlonie dosuwnym tej samej sekcji
obudowy, przy czym wzbudnik pneumoniczny jest
zainstalowany w rozdzielaczu czlonu wysuwnego.
Wzbudnik pneumoniczny jest wyposazony w ekran,
ktéry pod dzialaniem strumienia powietrza wyply-
wajgcego z dowolnego Zrédla zainstalowamego na
przesuwajgcej sie obok obudowy gérniczej maszy-
nie urabiajgcej, naprzyklad z wentylatora silnika
przesuwa sie do tylu, a wraz z nim i osadzone
na wspoélnej osi suwaki rozdzielacza, powodujac
odpowiedni przeplyw cieczy obiegowej w sterowa-
' nej rozdzielaczem instalacji.

Wynalazek zatem przez wyeliminowanie dotych-
czas stosowanych w ukladach hydraulicznego ste-
rowania dodatkowych urzgdzen wzbudzajacych, me-
chanicznych, elektromagnetycznych, elektronicznych
czy izotopowych stanowi znaczne uproszczenie ukla-
déw hydraulicznego sterowamia i pozwala na wpro-
wadzenie pelnej automatyzacji przy zmechanizo-
wanej obudowie goérniczej, zwlaszcza w kopalnic-
twie rud zelaza, przy zapewnieniu i polepszeniu
warunkéw bezpieczensstwa i higieny pracy, réwniez
na zwiekszenie pewnosci pracy przez wyelimino-
wanie skomplikowanych urzadzen, zawodzacych
w warunkach pracy kopaln rud Zelaza. Przedmiot
wynalazku moze znalezé zastosowanie takze i w in-
nych urzgdzeniach o sterowaniu hydraulicznym.

Przedmiot wynalazku jest pokazany na rysunku,
przedstawiajgcym przekréj osiowy rozdzielacza su-
wakowego W czlonie wysuwnym sekcji obudowy
goérniczej — przy czym fig. 1 — przedstawia rozdzie-
lacz ze wabudnikiem pneumonicznym z ukladem
suwakéw w polozeniu wyjsciowym, fig. 2 — roz-
dzielacz z ukladem suwakoéw przy opuszczaniu
stojaké6w i wysuwaniu czlonu obudowy do przodu,
fig. 3 — rozdzielacz z ukladem suwakéw w poloze-
niu umozliwiajgcym rozpieranie stojakéw po prze-
sunieciu czlonu obudowy.

Zgodnie z przedstawionym rysunkiem w korpu-
sie 1 rozdzielacza suwakowego s3 umieszczone —
wzbudnik pneumoniczny 2 w postaci ekranu, zespoél
suwakow 3, 4, 5 osadzonych na wspdlnej osi 6,
z ktérych suwak 3 osadzony suwliwie stanowi po-
wrotnik. O$ rozdzielacza 6, zakonczona jest zde-
rzakiem 7. Do regulowania i zamykania przeplywu
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cieczy obiegowe]j rozdzielacz ma otwory 8, 9, 10,
11, 12, do ktérych sa podlaczone przewody 13, 14,
15, 16, 17 ukladu hydraulicznego sekcji obudowy.
Na przewodzie 17, powrotnym, jest zainstalowany
zawér zwrotny 18. Odgalezienie przewodu 17 sta-
nowi drugi przewdd 19, doprowadzajgcy ciecz obie-
gowag do rozdzielacza czlonu dosuwnego 21 sekcji
obudowy, po zakonczonym cyklu pracy czlonu wy-
suwnego 20. Konstrukcja rozdzielacza w czlonie
dosuwnym 21 jest identyczna, z tym, Ze nie posiada
wzbudnika pneumonicznego 2, a wzbudzanie odby-
wa sie pod wplywem cieczy obiegowej, wyplywa-
jacej z przewodu 19, 1gczacego oba rozdzielacze.

Przy mijaniu sie maszyny urabiajgcej z dang
sekcjg obudowy goérniczej strumien powietrza, wy-
plywajacy ze zrédla zainstalowanego w maszynie
urabiajgcej, wspoélpracujgcej z obudowg gdrniczg
uderza w ekran wzbudnika pneumonicznego 2, po-
wodujac jego przesuniecie sig, a wraz z nim caiego
ukladu suwakéw 4, 5 rozdzielacza za wyjatkiem
suwaka 3 powrotnika, ktéry pozostaje w dotych-
czasowym polozeniu, co powoduje otwarcie otwo-
row przeplywowych 8, 9, 10. Wplywajagca przez
otwér 8 ciecz obiegowa utrzymuje suwak 4 w po-
lozeniu pokazanym na fig. 2, a ré6wnocze$nie prze-
plywajac przez otwory 9, 10, a nastepnie przewdd
15 powoduje opuszczanie stropnicy oraz przesuwa-
nie cztonu wysuwnego 20.

W koncowej fazie przesuwania czlon wysuwny
20 naciska na zderzak 7, co powoduje przesuniecie
ukladu suwakowego rozdzielacza w polozenie po-
kazane na fig. 3. Nastepuje zamkniecie otworu 10.
a otwarcie otworu 11, a przeplywajgca przez otwo-
ry 9 i 11 i przewéd 16 ciecz obiegowa, rozpoczyna
nastepny cykl pracy — rozpieranie stojakéw i pod-
noiszenie stropnicy. Po rozparciu stojakéw i pod-
parciu stropu z zadanym naciskiem, regulowanym
zaworem 18 ciecz przeplywa przez przewod 17
i zawér zwrotny 18 w otwér 12, przesuwajac po-
wrotnik 3, ktéry z kolei przesuwa uklad suwakowy
do polozenia poczatkowego pokazanego na fig. 1.

Réwnoczes$nie ciecz obiegowa przeplywa przewo-
dem 19 do rozdzielacza suwakowego sekcji do-
suwnej, gdzie przesuwa uklad suwakéw analogicz-
nie, jak sie to dzieje przy uderzeniu powietrza na
wzbudnik pneumoniczny 2. Nastepuje teraz stero-
wanie pracg czlonu dosuwnego. Po dosunieciu
czlonu dosuwnego i rozparciu stojakéw cykl pracy
sekeji obudowy zostaje zamkniety.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad hydraulicznego sterowania zmechanizo-
wanej obudowy gérniczej, wyposazony w rozdzie-
lacze suwakowe, do ktérych sg podiaczone prze-
wody ukladu hydraulicznego, znamienny tym, ze
ma wzbudnik pneumoniczny (2) do przekazywania
pod dziataniem strumienia powietrza, wypltywajg-
cego ze zr6dla zainstalowanego na maszynie urabia-
jacej, wspolpracujgcej z obudowa gérnicza, impul-
s6w poczatkowych na uklad suwakowy (4, 5) roz-
dzielacza, stanowigcych sygnal do rozpoczecia pracy
sterowania, przy czym suwaki (4, 5), zamykajgce
otwory (8, 9, 10, 11) przeplywowe cieczy obiegowej
w rozdzielaczu do przewodéw (13, 14, 15, 16) ukla-
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du hydraulicznego sekcji obudowy, sa zamocowane
na wspélnej osi (6), na ktérej jest zamocowany
wzbudnik pneumoniczny, jak réwniez ma powrot-
nik (3), do przesuwania ukladu suwakowego (4, 5)
rozdzielacza do polozenia wyjSciowego.
2. Uklad hydraulicznego sterowania wedlug
zastrz. 1 znamienny tym, Ze o§ rozdzielacza jest
zakonczona zderzakiem (7).
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3. Uklad hydraulicznego sterowania wedlug
zastrz. 1 i 2 znamienny tym, ze ma przewdéd (19)
Iaczacy rozdzielacze obu czlonéw dwuczlonowe]j
sekcji obudowy.

4. Uklad hydraulicznego sterowania wedlug
zastrz. 1, 2, 3 znamienny tym, ze ilo§¢é suwakéw
4, 5) w rozdzielaczu suwakowym jest dowolna.
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