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Wynalazek dotyczy ukladu polgczen dla zabez-
pieczenia transmisji i przetwarzania informacji,
przeznaczonych dla stanowiska sterowanego elek-
tronicznie, jak to ma miejsce w telemechanice.

Jak wiadomo, zakodowane rozkazy zdalnego ste-
rowania moga byé doprowadzone w postaci ciggu
impulséw przez przedluzenie odstepéw czasowych
miedzy kolejnymi impulsami w stosunku do cza-
s6w stosowanych normalnie w kodzie.

Znany jest system, w ktérym liczba skokéw im-
pulséw jak réwniez liczba wlgczanych elementar-
nych informacji dla wszystkich kombinacji wyni-
kajgcych z kodu danego systemu, jest kazdorazowo
wielkoScig ‘stalg i konieczne jest powtarzanie, czyli
konieczny jest pierwszy i drugi przebieg, przy
czym znajdujg tu zastosowanie urzadzenia spolary-
zowane, za pomocg ktérych nie mozna odréznié, ze
po impulsie uzytecznym nadchodzi impuls zaklé-
cajgcy o przeciwnej biegunowoS$ci.

Azeby temu zapobiec, przeksztalca sie jak wia-
domo, zbocza ciggu przenoszonych impulséw, kto-
rego odstepy zawierajg cechy informacji, w- cigg
impulséw o jednakowej biegunowo$ci. Poza tym
okazato sie jako niekorzystne, ze przez liczenie
wszystkich zmian potencjalu, a wiec i nalozonych
impulséw zaklécajgcych, odebrana suma impulséw
oraz liczba wiaczonych elementarnych informaciji,
podczas jednego przebiegu moze odbiegaé od war-
toSci okreS§lonej danym systemem. Ujemnym zja-
wiskiem jest r6éwniez to, ze polozenia tych ele-
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mentarnych informacji mogg byé réine przy pierw=-
szym i drugim przebiegu, jak réwniez i to, ze przy
nadej$ciu, pojedynczych impulséw zaklécajgcych,
lub gdy takie impulsy nastgpig po sobie niedosta-
tecznie szybko, to moze nastgpi¢ przetgczenie ukla-
du pamieci lub urzgdzenia wskaznikowego do stanu
wyjéciowego. Czasem nastepuje réwniez ujemne
zjawisko powodujgce, ze impuls sterujgcy nie uru-
chomi stopnia relaksacyjnego lub stopiern ten na
pcezatku przebiegu nie znajdzie sie w stanie wyjs-
ciowym, albo tez w nowym stanie .pozo;taje usta-
lony lub tez w koncu moze si¢ zdarzyé, ze stopiefi
relaksacyjny pod wplywem zaklécenn pasozytni-
czych lub uszkodzenia w ukladzie moze ulec relak-
sacji w tej samej lub w innej chwili co wystero-
wywany stopien. ‘

 HOWS

/Y,

1

W systemach binarnych istniejg jak wia-ddm-o‘

dwa rodzaje informacji, a mianowicie informacje
»tak” lub ,nie”, przy czym informacja ,tak” jest
oznaczana symbolem ,L.”, a informacja ,nie” sym-
bolem ,,0”. i )
Zadaniem wynalazku jest ponowne przeksztai-
cenie odstepéw miedzy impulsami, réznigcych sie
o calkowita wielokrotnosé¢ informacji ,,0” w syste-
mie binarnym, w ‘uprzednio podang informacje
rownoleglyg tak, ze z zasady wystepowanie dwéch
bledé6w tego samego rodzaju lub dwéch réznych
bled6w jednocze$nie, zostaje usuniete, przy czym
ewentualny przypadek spotkania w okreSlonym
miejscu podczas kolejnych etapéw laczenia, ktéry
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moéglby spowodowaé bledne dzialanie, nie wchodzi
" tu w rachube, a do kontrolowanych stopni relak-
sacyjnych nalezg takze stopnie liczace, posrednie,
koficowe oraz stopnie pamieci kontrolnych.
«.Zadanie to zostalo wedlug wynalazku rozwigzane
dzieki temu, ze dwéjkowe zespoly liczgce i stopien
zwrotny sg polgczone poprzez posrednie i konicowe
uklady pamieci z macierzg rozdzielcza, przy czym
wyjscia pefrednich i koncowych ukladéw pamieci
oddziatywuja ma dwa czlony czasowe i jednookreso-
wy stopier relaksacyjny, przy czym dwéjkowym
zespolem lidzacym i przynaleznemu do nich stop-
niowi sumarycznej kontroli skokéw, jak réwmiez
posrednim ukladom pamieci jest przyporzadkowany
stopienn pamieci stanowiska gléwnego i licznik ukta-
du pamieci posredniej oraz stopienn kontrolny po-
§rednich ukladéw liczacych, a wszystkie koncowe
uklady pamieci sa polgczone z dalszym podstawo-
wym stopniem pamieci i stopniem kontrolnym
kohncowych wukladéw pamieci. Wszystkie zespoly
liczgce ze stopniem sumarycznej kontroli skokéow
i poSrednimi ukladami sg polgczone za pomocag
przewodu zwrotnego ze stopniem obcigzajgcym, na-
tomiast wszystkie zespoly liczgce i kornicowe ukladu
pamieci sg polgczone poprzez inny przewdd ze stop-
niem zwrotnym.

W pierwszym przebiegu doprowadzone infor-
macje elementarne przyjmowane sg przez posred-
nie uklady pamieci, przynalezne do kazdego skoku,
a w drugim przebiegu dzialajg przy wysterowaniu
odpowiednie koricowe uklady pamieci, o ile przy-
nalezne pofrednie uklady pamieci znajdujg sie
w stanie ,L”. W pierwszym przebiegu wystepuje
przy tym zablokowanie mozliwosci potgczer konco-

. wych ukladéw pamieci, a w drugim przebiegu blo-
kada ta zostaje usunieta, podczas gdy posrednie
uklady pamieci nie sg zablokowane. Urzadzenia po-
mocnicze do zabezpieczenia (stopnie relaksacyjne)
sg roéwniez, na ile to mozliwe, wigczone do ukitadu
zabezpieczenia.

Uktad polgczen oraz spos6b wedlug wynalazku,
objasnione zostang blizej na podstawie rysunku.

Wedlug wynalazku impulsy o tej samej bieguno-
wosci ze stopnia wej$ciowego DG doprowadzane sg
do jednookresowego stopnia relaksacyjnego M, kt6-
ry uruchamia dzielnik czestotliwo§ci U (reduktor)
o ‘stosunku czestotliwo$ci 2:1. Do dzielnika czesto-
tliwoSci dolgczone sg réwmnolegle dwa czlony cza-
sowe Z1, Z2, ktére ze wzgledu na swoj koncowy
czas ladowania zwrotnego uruchamiane s3 na

* przemian jako jednookresowe stopnie relaksacyj-
ne RC przez impulsy wej§ciowe, a ktérych wyjscia
potaczone sg ponownie réwnolegle. Przy kazdej re-
laksacji jednookresowego stopnia M przesterowany
zostaje réwniez zesp6t liczacy DZ 1-3 skladajacy
sie ze stopnia relaksacyjnego o dwéch stanach réow-
nowagi. -

. Jezeli w ktéryms§ skoku liczenia wystepuje prze-

- dluzenie odstepu czasowego, to czlon czasowy Z1
luh Z2 znajdujacy si¢ wlaSnie w polozeniu robo-
czym powraca do stanu wyjSciowego 1 wysyla przy
tym przewodem a impuls, ktéry jeden ze stopni po-
Srednfich ukladéw pamieci ZS1-ZS6 stawia w po-
lozeniu roboczym, przy czym zachodzi to w zalez-
‘nosci ‘od stanu dwéjkowego cztonu liczgcego DZ 1-3
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oraz za poSrednictwem macierzy rozdzielczej V,
skladajgcej sie w znany sposéb z diod péiprzewod-
nikowych, ktéra przygotowuje uprzednio stopnie
poérednie ukladéw pamieci, sktadajace sie ze zwyk-
lych, nap. zbudowanych mna tranzystorach stopni
relaksacyjnych o dwéch stanach réwnowagi o wej-
§ciu w stanie koincydencji dolgczonym poprzez
czlon RC w celu sterowania tylna krawedzia.

Przy wystepowaniu krétkich odstepéw miedzy
impulsami, jednocze$nie z przejSciem jednego
czlonu czasowego np. Z1 w potozenie robocze, drugi
czton Z2 zostaje przelgczony do potozenia spoczyn-
kowego. Wyslanie impulsu przewodem a zostaje
uniemozliwione przez kroétkotrwate zalgczenie po-
przez przewéd b potencjalu blokujgcego z jedno-
okresowego stopnia M. Po zakoriczeniu przebiegu
dwoéjkowego zespotu liczacego DZ 1-3 powoduje sig,
azeby wraz z osiaggnieciem ostatniego skoku uzy-
tecznego, zmagazynowany zostal impuls polozenia
spoczynkowego, ktéry przy drganiu powrotnym
jednookresowego stopnia relaksacyjnego M dziala
poprzez przew6d ¢ na zwrotny stopien relaksacyj-
ny R i powoduje jego przejScie w przeciwne, sta-
bilne polozenie.

Stopien relaksacyjny R wskutek relaksacji wy-
syla przewodem d impuls, ktéry wywoluje prze-
laczenie w polozenie ,,0” (spoczynkowe) dwojkowe-
go zespotu liczacego DZ 1-3 oraz po kazdorazowym
pierwszym przebiegu, réwniez i koncowych ukla-
déw pamieci ES1-ES6, ktére maja te samg budowe,
co stopnie ZS1-ZS6, a takze i szeSciu stopni urza-
nienia zabezpieczajgcego, a wiec dwu podstawo-
wych stopni pamieci GUS1, GUS2, stopnia pamigcei
ISS komtrolujgcego sumy impulséw, licznika pa-
mieci posredniej ZSZ, stopnia kontroli ukladu pa-
mieci posredniej ZSK i stopnia kontroli ukladu pa-
mieci koficowej ESK.

Dla zabezpieczenia wila§ciwego przenoszenia im-
pulséw przewidziany jest powtarzajgcy sie drugi
przebieg o tej samej kolejno$ci wlgczanych elemen-
tarnych informacji. Przy rozpoczeciu odbioru trans-
misji, stopien zajetoSci B pracujgcy wedlug znanego
sposobu, postawiony zostaje w polozenie robocze,
ktére po ukonczeniu transmisji zostaje ponownmie
zlikwidowane, powodujgc przy tym poprzez prze-
wod e, powrdt do stanu spoczynku wszystkich stop-
ni, ktére muszg byé natychmiast gotowe dla odbioru
nowych ciggébw impulséw, a wiec dwbjkowego zes-
polu liczagcego Dz 1-3, stopnia R, stopni ZS1-ZS6,
stopnia sumarycznej kontroli skokéw SKS zbudo-
wanego odpowiednio do dodatkowego stopnia dwaéj-
kowego zespolu liczgcego, dwéch stopni pamieci
stanowiska gl6wnego GSS1, GSS2 o takiej samej
budowie co jeden ze stopni ZS1-6 i stopnia kon-
troli ‘sumy impulséw ISK zbudowanego podobnie,
przy czym cztery ostatnie wymienione stopnie na-
lezg do urzadzenia zabezpieczajgcego.

Posrednie stopnie pamieci ZS1-6 majg dziataé¢
w pierwszym i drugim przebiegu, natomiast kon-
cowe stopnie pamieci ES1-6 mogg dziataé tylko
w drugim przebiegu, poniewaz dla celé6w zabezpie-
czenia koincydencji wejScie f1-f6 jednego z po-
Srednich stopni pamieci ZS1-6 postawionych w po-
lozenie robocze przez tylne zbocze impulsu, zo-
staje zwolnione i wraz z koficowym impulsem
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pierwszego przebiegu musi nastapié usunigcie blo-
kady przez stopieri R, poprzez przewéd g.

W przykladzie wedlug wynalazku przewiduje
sie stosowanie kodu ,,dwa z sze§ciu” tak, ze wynika
stad pietnaScie kombinacji, to znaczy pietnaScie
stopni przekaznikéw koncowych ER1-15, ktére wy-
konane sa w znany sposéb, jako stopnie wzmacnia-
jace polgczenie. Gdy przy koricu drugiego przebiegu
transmisji zadzialaja dwa z koncowych stopni pa-
mieci ES1-6 oraz gdy mastgpi mozliwo$é polacze-
nia, przez zadzialanie zbudowanego jako znany sto-
pien relaksacyjny o dwéch polozeniach réwnowagi,
stopnia SFG w polgczeniu poprzez przewdd k, ze
zwyklym pokrywajacym sie stopniem KSt, to za

posérednictwem macierzy dekodujacej D zbudowa-

nej w znany sposéb z diod péiprzewodnikowych,
dziala jeden z koficowych stopni przekaznikowych
ER1-15.

Stopien pamieci GSS1 dziala wraz z pierwszym
impulsem transmisji, jezeli w poprzedzajgcej
przerwie w transmisji wszystkie stopnie relaksa-
cyjne DZ1-3, ZS1-6, SKS, GSS2 i ZSZ, ISK pola-
czone przewodem i, znalazly sie w polozeniu spo-
czynkowym.

Stopien pamieci GSS2 dziala wraz z pierwszym
impulsem drugiego przebiegu transmisji przez zli-
kwidowanie koincydencji stopni ‘ES1-6, GUS1
i GUS2 oraz ISS polgczonych przewodem k, jezeli
najp6imiej przy koncu pierwszego przebiegu poia-
czone stopnie byly w polozeniu spoczynkowym, to
znaczy znajdowaly sie w stanie koincydencji.

Stopien kontroli ISK sumy impulséw dziala wraz
z ostatnim impulsem nieskréconej transmisji przez
przew6d 1. Wraz z koficowym impulsem stopnia B
po ukoniczeniu transmisji, powodujacym powr6t
do polozenia spoczynkowego stopni GSS1, GSS2
i ISK, w przypadku gdy te stopnie znajdowatly sie
w prawidlowym roboczym polozeniu,
wyslanie poprzez przewody m, mo impulséw, po
jednym do przynaleznych stopni GUS1, GUS2 i ISS,
ktére zbudowane sa jako znane uklady relaksacyj=-
ne o dwéch stanach réwnowagi i ktére na skutek
tych impulséw przechodza w swe poloZenia ro-
bocze.

Licznik pamieci posredniej ZSZ wykonany jako
zwykly licznik, dziala za kaidym razem poprzez
przewéd zbiorczy impulséw p, gdy w macierzy roz-

"dzielczej V osiggniety zostanie skok liczenia, do
ktérego przynalezny stopien pamieci posSredniej
ZS1 lub ZS2-ZS6 znajduje sie juz w polozeniu ro-
boczym. Wynika stad, ze liczenie pamieci posSred-
niej moze mieé miejsce dopiero w drugim prze-
giebu, podczas gdy dwa ze stopni pamieci posred-
nich ZS1-ZS6 postawione sg w polozenie robocze
w pierwszym przebiegu.

Stopient kontrolny pamieci posredniej ZSK skta-
dajagcy sie ze zwyklego stopnia relaksacyjnego
o dwéch stanach réwnowagi, dziala poprzez prze-
wod 4, gdy po osiagnieciu przez ten stopien poto-
zenia spoczynkowego, przy koncu przebiegu, to zna-
czy szczegblnie pierwszego, zadziala jeszcze jeden
ze stopni pamieci poSredniej ZS1-6 lub stopien
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kontroli sumy skokéw SKS przy przekroczeniu
warto§ci sumy impulséw okreélonej dla danego
systemu. .

Stopieri kontrolny ESK koﬁcowego ukladu pa-
mieci wykonany jako zwykly stopiefi relaksacyjny
o dwéch stanach réwnowagi, dziala przez prze-
wéd r, gdy po ukohczeniu pierwszego przebiegu
(polozenie stopnia ESK) zadziala jeden ze stopni
koficowych ukladéw pamieci ES1-6, gdy przy tym
przynalezny stopien pamieci poSredniej ZS1 lub
ZS2 nie jest w potozeniu roboczym, co- osigga sie
przez znane uklady koincydencyjne w’ polgczeniu
z cztonami RC. W wypadku swego zadzialania sto-
pien ESK moze w kazdej chwili, od rozpoczecia
drugiego przebiegu az do konca pierwszego prze-
biegu mnastepnej transmisji, poprzez bezpoéredni
przew6d S przerwaé mozliwosé polgczeni przez
spowodowanie przelgczenia stopnia SFG w stan
spoczynku. Wilaéciwe polaczenie stopni GUSI,
GUS2, ISS, ZSZ, ZSK i ESK w momencie wystg-
pienia impulsu koricowego stopnia B po ukoncze-
niu transmisji, zwalnia poprzez przew6d t stopien
koincydencyjny KSt, przez co stopien relaksacyjny
SFG otrzymuje impuls polozenia roboczego, co wy-
wotuje mozliwo$é uzyskania polgczen.

Z powyiszego wynika, ze wykonanie rozkazéw
transmitowanych w urzadzeniach telemechanicz-
nych jest zabezpieczone przed bledami w trasmisji
oraz przed ‘btednym funkcjonowaniem poszczegél-
nych zespotéw w miejscu odbioru.

Zastrzezenie patentowe

Uklad polaczenn do zabezpieczenia transmisji
i przetwarzania informacji zwlaszzca w elektrome-
chanice, w ktérym przewidziany jest cigg impulséw
o stalej liczbie impulséw i ich powtarzanie przy
wlgczeniu elementarnych informacji w tej samej
kolejnosci, znamienny tym, ze dwéjkowe zespoly
liczace (DZ1-3) i zwrotny stopieri (R) sg polgczone

poprzez posrednie i koficowe uklady pamigci
(ZS1-6) i (ES1-6) z macierzg rozdzielczg (V), przy
czym wyjscia poSrednich i koficowych uklad6éw pa-
mieci oddzialywujg na dwa czlony czasowe (Z1, Z2)
i jednookresowy stopiei relaksacyjny (M), przy
czym dwojkowym zespolom liczacym i przynalez-
nemu do nich stopniowi
taktéw (SKS) jak réwniez posrednim ukladom pa-
mieci jest przyporzadkowany stopieni pamieci sta-
nowiska gléwnego (GSS1) i licznik ukladu pamieci
posredniej (ZSZ) oraz stopie kontrolny (ZSK) po-
Srednich ukladéw liczgcych, a wszystkie koricowe
uklady pamieci sg polaczone z dalszym podstawo-

- wym stopniem pamieci (GSS2) i stopniem kontrol-

nym (ESK) koficowych ukladéw pamieci, natomiast
wszystkie zespoly liczace ze stopniem sumarycznej
kontroli skoké6w i poSrednimi ukladami sg poig-
czone za pomocg przewodu zwrotnego (e) ze stop-
niem obcigzajacym (B), a wszystkie zespoly liczgce
i konhicowe uklady pamieci sg polaczone poprzez
inny przewdd (d) ze stopniem zwrotnym (R).’

sumarycznej kontroli

~
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