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Predmetom vyndlezu je rezacie zariade-
nie hlavne na stromy, Ufelom vyndiezu je
vytvorit lahké pridavné rezacie zarladenie
k zékladnym strojom, ktoré sa pouZivaji
v lese, a to také, aby sa dalo jednoducho
a rychle montovat a demontovat, nepreka-
Zalo pri preprave a bezpetne prevddzalo re-
zanie stromov v lubovolnej polohe.

V sufasnej dobe sa vo svete vyskytuje
mnoZstvo zariadeni na rezanie stromov, kto-
ré sa pouZivaju ako pridavné zariadenia k
zékladnym strojom alebo ako &peciélne jed-
noucelové stroje. Uvedené zariadenia pra-
cuju na principe strihania, frézovania alebo
pilenia pomocou rezacej retaze.

Strihacie zariadenia vyZaduju velkd stri-
haciu silu a fréza i rezna retfaz sg po3kodi-
telné a ndkladné rezné nastroje.

Uvedené nedostatky v podstate odstraiiu-
je vynélez, ktory k rezaniu pouZiva kmita-
jtci rezny ndstroj, ktory je vedeny a za-
stivany do rezu segmentom s hribkou o
nieco vécéSou, ako je vytvorené rezna dri-
ka. Segment m& na povrchu vytvorené draz-
ky na odvod triesok rezaného materidlu a
pre lepSie vnikanie v prednej &asti klinu.
Kmitavy pohyb na rezny néstroj je odvode-
ny od rotatného motora cez prevodovi skri-
fu V prevodovej skrini je mechanizmus
na prevod rotatného pohybu na priamo-
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¢iary. Zastivanie segmentu sa prevadza
priamofiarym hydromotorom, kedZe je ma-
teridl rezany kmitavym pohybom rezného
néstroja, na zastivanie je potrebnd omnoho
mensia sila, ako by bola potrebna pri stri-
hani, ¢o je vyhoda uvedeného riedenia,

Podstata vynélezu spodivd v tom, Ze rez-
ny nastroj je na jednom konci pripevneny
ku klzdku, ktory je uloZeny pomocou vede-
nia v segmente, a na druhom konci je uchy-
teny pomocou spojky, tiahla, vedenia, ojni-
ce a excentrického hriadela na rota&ny hy-
dromotor. Spojka, tiahlo, cjnica, vedenie a
excentricky hridel sd uloZené v prevodove]j
skrini. Segment je pevne spojeny s prevo-
dovou skrifiou, ktord je pomocou capu otod-
ne uloZend v rdame. K prevodovej skrini je
uchyteny priamo€iary hydromotor, prigom
jeho druhy koniec je pomocou ¢apu uchy-
teny v rdme. Segment mé na licnych plo-
chach drazky, v prednej Casti drézky a
zrazenie a v zadnej Sasti klin.

Na pripojenych vykresoch je znazorneny
priklad vyhotovenia rezacieho zariadenia
podla vyndlezu a jeho jednotlivé funkd&né
Casti. Na obr. 1 je zndzorneny pohlad zho-
ra na rezacie zariadenie v zakladnej polo-
he, na obr. 2 je pohlad zhora na rezacie
zariadenie v pracovnej polohe a rezny na-
stroj, na obr. 3 je zndzorneny segment re-



203267

3

.zacieho zariadenia, na obr. 4 je znézorneny '

prierez E-—E 'segmentom, na obr, 5 je zné-
zorneny prierez F—F segmentom, na obr. 6
je znézorneny rez A—A rezacim zariade-
nim, na obr. 7 je zndzorneny B—B rezacim
zariadenim; na -obr. 8 je pohlad na rezacie
zariadenie v smere ,,P”, na obr. 9 je znd-
zorneny rez C—C rezacieho zariadenia a
na obr. 10 je znazorneny rez D—D reza-
cieho zariadenia. Priklad uchytenia rezacie-
ho zariadenia k zdkladnému stroju v pra-
covnej polohe je zndzorneny na obr. 1l a
to pri prdci a na obr. 12 v prepravnej po-
lohe. Na obr. 13 je zndzorneny prierez seg-
meantom v mieste D—D. '

Rezacie zariadenie podla vyndlezu sa
skladé z rdmu 1, v ktorom je otofne na &a-
poch 8 uloZeny segment 2, ku ktorému je
pevne pripojend prevodovéd skrifia 3 s ro-

tatnym hydromotorom 10. Rotafny hydro- -

motor- 10 pohéiia -excentricky hriadel 26,
ktory cez ojnicu 27 pohaia tiahlo 28. Tiah-
lo 28 je uloZené vo vedeni 29 a ukonce-
né spojkou 30, ktord je k nemu pripevnend
kollkind 51, K spojke 30 jo pomocou kol
kov 23 pripevneny drZiak rezného néstroja
5. Na druhom konci je drZiak rezného na-
stroja B uchyteny pomocou Kolikov 23 na
kizék 24. Klzék 24 je uloZeny vo vedeni 25,
ktoré je nesené v segmente 2. Rezny né-
stroj 5 je vedeny z draZzky 16, ktora je v
segmente 2. Pre lepSie vnikanie segmentu
2 do reznej dra¥ky mé tento zrazenie 32 a
pre usmernenie pddu pri rezani stojacich
stromov klin 17,

Segment 2 sa do rezu zasiva pomocou
priamodiareho hydromotora 9, ktory je po-
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~ mocou ¢apu 12 uchyteny v rdme 1 a na diu-
- hej strane pomocou ¢apu 13 do prevodovej

skrine 3. Rdm 1 je opatreny opierkou 20,
ktord ma zabrénit padu stromu na zdvesni
dosku 7. V segmente 2 sii po oboch stra-
nach vytvorené draZky 37 na odvod trie-
sok. Ram 1 k zavesnej doske 7 je upevneny
pomocou &apu 22. Rezacie zariadenie okolo
tapov 22 sa prekldpa pomocou priamoca-
reho hydromotora 6, ktorého jeden koniec
je uchyteny k rdmu 1 pomocou Capu 21 a
druhy k zé&vesnej doske 7 pomocou oka 11.
Celé rezacie zariadenie 33 je moZhé . uchy-
tit k zédkladnému stroju 36 pomocou usi 19,
v ktorych st upeviiovacie otvory 33. Reza-
cie zariadenie 35 pracuje tak, Ze zdkladny
stroj 36, na ktorom je namontovany, sa pri-
blizi k stromu, zariadenie 35 sa sklopi do
pracovnej polohy pomocou priamocCiareho
hydromotora 8, zabrzdi sa zédkladny stroj
36, uvedie sa do pohybu rota¢ny -hydromo-
tor 10, a tym aj rezny nastroj 5 a zapojl sa
priamogiary hydromotor 8, ktorym sa rez-
uny nastroj i zagne zasivat do zdberu. Po
odrezani a wvalenl stromu s2 vypne pohon
néstroja 5 a to tak, Ze sa zastavi privod
tlakového oleja do rotadného hydromotora
10 a zarovel sa vrati do zékladnej polohy

“tym, Ze sa zmeni smer pohybu priamocia-

reho hydromotora 8. Celé rezacie zariade-
nie 35 sa pomocou priamociareho hydro-
motora B zdvihne do prepravnej polohy a
mbdZe sa presuniif k daldiemu stromu.

Rezacie zariadenie méZe byt pripevnené
aj na drapdk hydraulickej ruky alebo na
konstrukciu skracovacej linky, kde moZe
slaZit na prie¢ne delenie dreva.

PREDMET VYNALEZU

1. Rezacie zariadenie hlavne na stromy,
vyznadujiice sa tym, Ze rezny ndstroj (5)
je na jednom konci pripevneny k klzdku
(24) uloZenom pomocou vedenia (25) v
segmente (2) a na druhom konci uchyteny
pomocou spojky (30), tiahla (28], vedenia
(29), ojnice (27) a excentrického hriadela
(26) na rotatny hydromotor (10].

2. Rezacie zariadenie podla bodu 1, vy-
znatujice sa tym, Ze spojka (30}, tiahlo
(28}, ojnica (27), vedenie (29) a excentric-
k¢ hriade! (26) je uloZeny v prevodovej
skrini (3].

3. Rezacie zariadenie podla bodu 1 a 2,

vyznadujice ta tym, Ze segment (2} je pev-
ne spojeny s prevodovou skritiou (3), kto-
r4 je ototne pomocou apu (8) uloZend v
réme (1).

4. Rezacie zarviadenie podla bodu 1 aZ 3,
vyznadujice sa tym, Ze k prevodove]j skrini
(3) je uchyteny priamociary hydromotor
(9), priCom jeho druhy koniec je pomocou
gapu (12) uchyteny v rame (1].

5. Rezacie zariadenie podla bodu 1 aZ 4,
vyznadujlce sa tym, Ze segment (2) méa na
licnych plochdch drézky (37), v prednej
Gasti drarky (16) a zrazenie (32) a v zad-
nej €asti klin {17).

6 listl vykrest

severogratia, n. p., zdvod 7, Most
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Obr, 1
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Obr. 2
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Obr. 7
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Obr. 10



2032867

Obr. 11
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