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Amortyzator drgann mechanicznych

Przedmiotem wynalazku jest amortyzator drgari mechanicznych przeznaczony do odizolowania drgan
wystepujacych w urzadzeniach mechanicznych wzgledem otoczenia.

Znane amortyzatory drgari mechanicznych sa typu sprezynowego, gumowego, gazowego, cieczowego lub
mieszanego jak na przyklad sprezynowo-cieczowego. W zaleznosci od potrzeb mogg to by ¢ amortyzatory o réz-
nym stopniu ttumienia drgan, a wiec spetniaé¢ réwniez role ttumikéw. W niektérych urzgdzeniach mechanicz-
nych, na przyktad we wstrzasarkach, ttumienie drgan jest zjawiskiem niekorzystnym, natomiast pierwszoplano-
wym problemem jest izolacja drgari wzgledem otoczenia, a w szczegdlnosci wzgledem podtoza. Wymienione juz
amortyzatory dziataja na zasadzie odksztalceri elementéw sprezystych, to znaczy uktadéw sprezyn, gum, badz
cieczy lub gazu. Elementy te stanowia uktad posredniczacy pomiedzy drgajacym urzadzeniem mechanicznym
a podtozem. Drgania urzadzeni powodujg zmiany odksztalceri elementdw sprezystych, a wigc i wystepujacych
w nich sil, ktére sq przekazywane na podtoze powodujac jego drgania. W przypadku znacznej amplitudy drgan
oraz mas urzadzen drgajacych, sity zmienne w podtozu sa duze. Drgania podtoza sa zjawiskiem niekorzystnym
poniewaz oddziatuja negatywnie na zdrowie obstugi, unicmozliwiajg instalowanic aparatury pomiarowej i kon-
trolnej oraz skracaja czas uzytkowania urzadzen i pomieszczen. Zmniejszenie sit pulsujacych mozna uzyskaé
poprzez zwigkszenie podatnosci elementdw sprezystych, ale prowadzi to w efekcie do zwigkszenia gabarytéw
oraz stwarza problem zabezpicczenia przed rezonansem. Znane sa takZe zawieszenia urzadzen drgajacych na
poduszce powietrznej, bardzo dobrze izolujacej drgania mechaniczne, ktore jednakze wymagaja w przypadku
duzych mas drgajacych zastosowania znacznych mocy. Sa one kosztowne, hatasliwe oraz wytwarzaja w otoczeniu
stanowiska roboczego bardzo silny ruch powietrza.

Celem wynalazku byto uzyskanie izolacji drgai urzadzei mechanicznych od podtoza. Amortyzator drgan
mechanicznych wedtug wynalazku jest wykonany jako prézniowy mieszek sprezysty mocowany jednym dnem
do podtoza, a drugim — bezposrednio lub posrednio do urzadzenia drgajacego.

Amortyzator wedlug wynalazku stanowi oryginalne rozwigzanie spr¢zystego podwieszenia masy, gdyz umozli-
wia regulacje lub skasowanie wstgpnego nagiecia statycznego -- czgsto nickorzystnego i nie dajacego sig unikngé
przy stosowanych dotychczas systemach zawieszenia, zwtaszcza przy duzych masach — a to z kolei powoduje
odcigZzenie mieszka sprezystetgo o wartos¢ obciazenia statycznego. W konsekwencji amortyzator tego rodzaju
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umozliwia zrealizowanie zawieszenia charakteryzujgcego si¢ bardzo niskg czestoscia drgai wlasnych oraz statym
potozeniem réwnowagi, to znaczy stalym ugigciem statycznym, w szerokim zakresie zmian amortyzowanego
cigzaru, Amortyzator jest prosty konstrukcyjnie, a wykonawczo nie przedstawia zadnycn specjalnych trudnosci.
Mozliwosci jego zastosowania s3 - szerokie, poczynajac od podwieszania ré6inych urzadzer stacjonarnych,
a koriczac na pojazdach. Bezposrednie podwieszenie urzadzenia drgajacego na amortyzatorze stwarza mozliwosé
dobrej amortyzacji tylko dla urzadzen nieznacznie réznigcych sig cigzarem. Zawieszenie przez dZwignie z mozli-
woscig bezstopniowej regulacji potozenia urzadzenia drgajacego badZ amortyzatora wzgle¢dem osi dZwigni zapew-
ni wlasciwg amortyzacje w szerokim zakresie drgajacych mas. ' )
Istota wynalazku jest przedstawiona w przyktadzie wykonania na rysunku, ktdry przedstawia schematycznie
amortyzator. Amortyzator jest wykonany w postaci szczelnego mieszka sprezystego 1 zaopatrzonego w dno
gérne 2'i dolne 3. Dno gérne 2 jest zamocowane do podtoza 4, a do dna dolnego 3 jest zawieszone urzgdzenie
drgajace 5. Przestrzen wewngtrzna mieszka sprezystego 1 jest potaczona przewodem 6 poprzez zawor 7 z pompa
prézniows (nie pokazana na rysunku). W poblizu dna dolnego 3 znajduje si¢ ogranicznik ruchu 8.
Ciezar urzadzenia drgajacego 5 jest réwnowazony parciem wywolanym rdznica ciSnien atmosferycznego
i panujacego wewnatrz mieszka sprezystego 1. Rolg elementu nosnego spetnia powietrze atmosferyczne, a wigc
zbiornik o obrzymiej pojemnosci i podatnosci. W przypadku znikomej sprezystosci mieszka 1 oraz wysokiej
prézni w jego wnetrzu, polozenie zawieszonego na nim cigzaru byloby obojetne. W zwigzku z tym wszelkie
ruchy drgajace w pionie nie powodowatyby zadnych zmian sity w podtozu 4. Jednakze cata masa urzadzenia
drgajacego 5 mogtaby si, dowolnie przemieszczaé. Dlatego skoriczona podatno$¢ mieszka sprezystego 1 oraz
niewielkie ci$nienie w nim panujace sa korzystne, poniewaz spelniaja rolg stabilizatora potoZzenia §rodka masy
urzadzenia drgajacego 5. Do podtoza 4przenosi si¢ sita pulsujaca pochodzaca od zmiany dlugosci mieszka
sprezystego 1 oraz od zmiany objetosci zawartego w nim powietrza. Sita ta poprzez odpowiedni dobdr podatnos-
“ci miészka sprezystego 1 i cisnienia w nim, moze by ¢ o trzy rz¢dy nizsza od cigzaru urzadzenia drgajacego 5.

Zastrzezenie patentowe
Amortyzator drgann mechanicznych, znamienny tym, Ze jest wykonany jako prézniowy mieszek spr¢zysty (1)
mocowany jednym dnem (2) do podioza (4), a drugim dnem (3) — bezposrednio lub posrednio do urzadzenia
drgajacego.
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