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(57) Utelem zafizeni je zajistit autonomni P
ovladani vystupniho dseku véalcovaci traté pfi = !Hw @ F?
soucasném pokracovani valcovani materidlu ve i ra %

vélcovacim Gseku této vélcovaci traté. Uvede-
ného ucelu se dosdhne zapojenim zatizeni, kte-
ré sestévé z ¢idla rychlosti druhého trasportni-
ho dopravniku, ¢idla polohy materidlu, ti Fidi-
cich blokd, dvou ovladacich bloku a &tyf vyko-

novych blokd.
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Vynalez se tyka zafizeni k fizeni vystupniho
Gseku vélcovaci trat&, zejména uréené pro val-
covani plechtt za studena, apod.

Jak znédmo, zahrnuje vystupni tsek valcovaci
traté obvykle dopravniky a délici nizky. Déleni
plechlt na formaty az dosud ¥idi obsluha, a to
pomoci mechanické zardzky a pticnych déli-
cich nlizek, nebo se provadi podavani materidlu
do pfiénych délicich ndzek automaticky.
V tomto pripadé bylo vZdy v dobé st¥ihani nut-
no zablokovat valcovaci proces, tzn, Ze se do
valcovaci traté déle jiz nedopravoval dalsi kus
materidlu aZ do té doby, nez vyvéalcovany plech
se nerozstithal na formaty. K tomu ticelu se po-
uZivalo zafizeni k Fizeni dopravniku pfed val-

covaci stolici, sestavajici z logického bloku, je-

hoZ vystup byl pouzivan k oZivovani ovladace,
uréeného k Fizenému podavani materidlu do
vélcovaci stolice. Tento logicky blok byl az do
ukonéent stfihu trvale blokovén signalem od &i-
dla posledniho stfihu. V p¥ipadg, ze feSeni val-
covaciho procesu mélo intenzifikaéni trend,
tzn., Ze obsluha se snaZila soucasné délit mate-
rial a navic valcovat novy plech, nemélo za¥ize-
ni k ovladdani vstupniho dopravniku Zadné
omezeni na stav stfihani. Obsluha na zékladé
okamzitého tb&rového planu pak odhadla dél-

ku vyvélcovaného materialu na strané délicich

nizZek s dostate¢nou rezervou.

Nevyhody ruéniho fizeni obsluhou jsou ziej-
mé. Propustnost vystupniho tseku a tedy i celé
valcovaci traté je limitovdna pozornosti
a schopnosti obsluhy. V pFipadé blokovani val-
covactho procesu aZz do tplného rozstfihani
plechu na pozadované formaty, dochézi k ¢aso-
vym ztratam a tudiZ téZ ke sniZeni produkéni
priichodnosti, tzn. i ke sniZeni vyuZitelnosti za-
fizeni a kapacitnich parametri vélcovaci traté.
Toto FeSeni totiz vyZaduje bud prodlouZeni vy-
stupniho dseku, nebo podstatné sniZeni pro-
pustnosti traté, Soudasné valcovéni a stfihani
materiilu sice umoziiovalo zkraceni vystupniho
tseku, aviak propustnost traté byla opé&t funkei
ptesnosti odhadu obsluhy.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zafizeni vy-
stupniho Useku valcovaci traté podle vynalezu,
které sestdva z €idla rychlosti druhého tran-
sportniho dopravniku, ¢idla polohy materiélu,
t¥i Fidicich blokd, dvou ovladacich blokt a &tyr

- vykonovych bloki.

Podstatou zaFizeni podle vynélezu je to, Ze
vystup ¢&idla polohy materiélu je spojen s prv-
nim informaénim vstupem druhého fidiciho
bloku, jehoZ informaéni vystup je zapojen na
stavovy vstup tfetiho Fidicitho bloku a poloho-
vaci vystup na polohovaci vstup tfettho vyko-
nového bloku. Synchroniza¢ni vystup tFettho
vykonového bloku je pfipojen na prvni syn-
chroniza¢ni vstup a synchroniza¢ni vstup na
synchronizaéni vystup druhého vykonového
bloku, jehoZ druhy synchronizaéni vstup je pa-
ralelné spojen s vystupem &idla rychlosti dru-
hého transportniho dopravniku a referenénim
vstupem ¢&tvrtého vykonovéno bloku. Na Fidici
vstup &tvrtého vykonového bloku je zapojen
&tvrty ovladaci vystup tfettho Fidictho bloku,
k jehoZ tFetimu ovlddacimu vystupu je pfipojen
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prvni Fidici vstup tfetiho vykonového bloku.
K druhému ovléddacimu vystupu téetiho Fidiciho
bloku je pak zapojen prvni Fidici vstup druhého
vykonového bloku a k prvnimu ovladacimu vy-
stupu ¥idici vstup prvniho vykonového bloku.
Druhy ovlddaci vystup druhého ovladaciho
bloku je spojen s druhym Fidicim vstupem tFeti-
ho vykonového bloku a ovladaci vystup prvni-
ho ovlédaciho bloku s druhym Fidicim vstupem
druhého vykonového bloku, na jehoz tfeti syn-
chronizaéni vstup je zapojen prvni synchroni-
zacni vystup prvniho Fidictho bloku.

Prinosem zafizeni podle vynalezu je to, Ze
umoziiuje autonomni ovlddani vystupniho tse-
ku valcovaci traté a zaroveii souCasné pokraco-
véni ve valcovacim procesu, pfiéemZ pomocna
funkce transportovani materidlu je vyuzivina
jak pro vystupni, tak i valcovaci Gsek valcovaci
trate.

Zaf¥izeni k Fizeni vystupniho tseku valcovaci
traté podle vynadlezu je pfikladné schematicky
znazornéno blokovym schématem na pfipoje-
ném vykresu.

Zatizeni podle vynalezu sestava z ¢idla 3.2
rychlosti druhého transportniho dopravniku 3,
coz je v daném p¥ipadé tachodynamo, ¢idla 17
polohy materidlu 18, tvofeného napf. fotodi-
dlem, prvniho Fidiciho bloku 8, coZ je nepro-
gramovatelny technologicky regulator na bazi
analogovych obvodd, druhého Fidiciho bleku 9,
coZ je programovatelny technologicky regulé-
tor a tietiho Fidictho bloku 10 tvofeného pro-
gramovatelnym logickym automatem. Déle za-
Fizeni podle vynélezu sestdvd ze dvou ovlada-
cich blokt 11, 12, tvofenych napf. tlagitky
a ovladac¢i a étyf vykonovych bloka 13, 14, 15,
16, z nichZ prvni vykonovy blok 13 je tvofen
tyristorovym méni¢em vybavenym autonomni
minilogikou a ostatni vykonové bloky 14, 15,
16 sestavaji z tyristorovych méni¢l s extrém-
nim vybérem vstupniho signalu. Zafizeni podle .
vynalezu pak navazuje na dalSi zafizeni, uréené
k Fizeni a ovladani vystupniho Gseku a valcova-
ctho Useku valcovaci traté, které sestdvé z po-
hénéciho motoru 11 valcovaci stolice 1, ¢idla
1.2 rychlosti valcovaci stolice 1, coZ je v daném
pfipadé tachodynamo, pohinéciho motoru 2.1
prvniho transportniho dopravniku 2, pohédnéci-
ho motoru 3.1 druhého transportniho doprav-
niku 3 a pohané&ciho motoru 4.1 odbavovaciho
dopravniku 4. Déle toto zafizeni sestava z ¢idla
3.3 drahy materialu 18. realizovaného napf¥. vy-
silatem 1mpulst a dvou ¢idel 6.1, 7.1 rychlosti
podavacich vélch 6, 7, coz jsou v daném pfipa-
dé tachodynama. Soudésti vystupniho useku
jsou pak jesté délici niizky 5 a pfitlacny valeek
19. Jednotlivé ¢idla 1.2, 3.2, 3.3, 6.1, 7.1, 17, po-
hanéci motory 1.1, 2.1, 3.1, 4.1 a bloky 8 az 16
jsou zapojeny nasledovné. Vystup ¢idla 17 po-
lohy materiaiu 18 je spojen s prvnim informac-
nim vstupem r1 druhého fidiciho bloku 9, jehoZ
informa¢ni vystup p je zapojen na stavovy
vstup g tietiho Fidiciho bloku 10 a polohovaci
vystup % na polohovaci vstup x tfettho vykono-
vého bioku 15. Synchronizaéni vystup v tfetiho
vykonového bloku 15 je pfipojen na prvni syn-
chronizaéni vstup n1 a synchronizaéni vstup k




na synchronizaéni vystup v druhého vykonové-
ho bloku 14, jehoZ druhy synchronizaéni vstup
n2 je paralelné spojen s vystupem ¢idla 3.2
rychlosti druhého transportniho dopravniku 3 a
referenénim vstupem t &tvrtého vykonového
bloku 16. Na Fidici vstup h ¢tvrtého vykonové-
ho bloku 16 je pak zapojen &tvrty ovladaci vy-
stup a4 tfetiho Fidiciho bloku 10, k jehoZ tfeti-
mu ovladdacimu vystupu a3 je pfipojen prvni
Fidici vstup m1 tfettho vykonového bloku 15,
k druhému ovladacimu vystupu a2 prvni ¥idici
vstup f1 druhého vykonového bloku 14, k prv-
nimu ovladacimu vystupu al Fidici vstup j prv-
ntho vykonového bloku 13 a k p4tému ovlida-
cimu vystupu a5 vstup nezakresleného progra-
movatelného logického automatu pro Fizeni
pomocnych mechanismd. Druhy ovlddaci vy-
stup 12 druhého ovlddaciho bloku 12 je spojen
s druhym vstupem m2 tfetiho vykonového blo-
ku 15 a ovladaci vystup i prvniho ovladaciho
“bloku 11 s druhym Fidicim vstupem f2 druhého
vykonového bloku 14, na jehoZ t¥eti synchroni-
za¢ni vstup n3 je zapojen prvni synchronizacéni
vystup o1 prvniho Fidiciho bloku 8. Vystup &i-
dla 3.3 drahy materialu 18 je pfipojen na druhy
informaéni vstup r2 druhého Fidiciho bloku 9,
-s jehoZ fidicim vstupem s je spojen prvni ovla-
daci vystup 11 druhého ovladaciho bloku 12, na
jehoZ zadavaci vystup a je zapojen prvni Fidici
vstup B1 a na informaéni vstup & prvni infor-
madéni vystup et tfetiho Fidiciho bloku 10.
K prvnimu zaddvacimu vystupu qt prvniho
ovlddactho bloku 11 je pfipojen druhy Fidici
vstup B2 tfetiho Fidiciho bloku 10, jehoz druhy
informacni vystup e2 je spojen s informadnim
vstupem y prvniho ovladaciho bloku 11, na je-
hoZ druhy zadévaci vystup ¢2 je zapojen ovla-
daci vstup z prvniho Fidictho bloku 8, k jehoZ
druhému synchronizaénimu vystupu o2 je pFi-
pojen synchronizaéni vstup nezakresleného vy-
konového bloku prvniho transportniho do-
pravniku pted vélcovaci stolici 1. Prvni infor-
macni vstup ul prvniho Fidictho bloku 8 je spo-
jen s vystupem cidla 6.1 rychlosti prvnich poda-
vacich valcid 6, druhy informaéni vstup u2 s vy-
stupem Cidla 1.2 rychlosti vélcovaci stolice 1,
treti informacni vstup u3 s vystupem ¢&idla 7.1
rychlosti druhych podéavacich valct 7 a tFeti
synchronizaéni vystup o3 se synchroniza&nim
vstupem ¢ prvniho vykonového bloku 13. Po-
hanéci motory 1.1, 2.1, 3.1, 4.1 valcovaci stolice
1, transportnich dopravnikii 2.3 a odbavovaci-
ho dopravniku 4 jsou pak pfipojeny na pFislus-
né napajeci vystupy w, b, ¢, d vykonovych blo-
ka 13, 14, 15, 16.

Funkce zafizeni podle vynalezu je nasleduji-
ci. Transportni dopravniky 2.3 jsou sdileny jak
vystupnim tGsekem, tak valcovacim dsekem
soucasné tak, Ze se nenaruSuje okamzZita funkce
Z4dného z nich. Pfitom pro synchronizaci ma-
teridlu 18 je vidy definovana vzajemn4 majori-
ta a mimorita Fidicich signéla, kterd se v pribeg-
hu ¢innosti méni. Ovladact bloky 11, 12, pat¥i
vidy k pfisluSnému dseku, pficemZ z t&chto
vzajemné rtznych mist jsou ovliddatelné oba
transportni dopravniky 2.3. Selekce mista, které
pravé ovlada transportni dopravniky 2.3 je de-
finovdno pofadim, kdo zaéne ovladat prvni.
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Misto ovladani urcuje i nadfazenost pfisluiné-
ho tseku na funkci sdilengch transportnich do-
pravnik 2, 3. Pfi ovladani prvnim ovlddacim
blokem 11 je synchronizovén druhy vykonovy
blok 14 prvniho transportniho dopravniku 2 na
tfetim synchronizaénim vstupu n3 signlem
vetsim, resp. mensim pfi respektovani opaéné-
ho signum, z &idla 6.1 rychlosti prvnich podava-
cich vélci 6 a ¢idla 1.2 rychlosti valcovaci stoli-
ce 1. Tento vybér se vytvaii v prvnim Fidicim
bloku 8, kde se rovn&z vybira Fidici sychroni-
za¢ni signdl na druhém synchronizaénim v¢stu-
pu 02 pro nezakresleny vykonovy blok prvniho
trasportniho dopravniku pfed vélcovaci stolici
1. Tak, jak p¥i vratném vélcovani narista délka
materidlu 18 — vyvalku a souasné& se uvoliiuje
vystupni Gsek od zbytku formatového materia-
lu 18, dochézi k &asovému intervalu, kdy kon&i
funkéni zavislost druhého transportniho do-
pravniku na vystupnim Gseku a oZivi se signa-
lem na prvnim Fidicim vstupu m1 tfetiho v{ko-
nového bloku 15 jeho synchronizadni vstup k,
kdyZ pfed timto okamzZikem byl majoritni jeho
polohovaci vstup x oZivovany signalem vystup-
niho Gseku na druhém Fidicim vstupu m2 toho-
to tietiho vykonového bloku 15. Tato funkce
trva aZ do okamziku, kdy kong¢i tvéreci proces
a z prvniho ovlddaciho bloku 11 je vyslan sig-
nal k uvolnéni pravé vyvilcovaného materialu
18 pro transport k vystupnimu Gseku. V tom
okamziku se opé&t stdva majoritnim polohovaci
vstup x tfetiho vykonového bloku 15 pomoci
signalu na druhém Fidicim vstupu m2 a navic
i druhy transportni dopravnik 3 se stivéa vedou-
cim ve vztahu k prvnimu transportnimu do-
pravniku 2. Synchronizace se dé&je pfes syn-
chroniza¢ni vystup v tfetiho vykonového bloku
15, resp. pres prvni synchroniza¢ni vstup n1
druhého vykonového bloku 14. Dopravou ma-
teridlu 18, uréeného k dgleni na délicich naz-
kich 3, tato funkéni zéleZitost nekonéi Po
ustfizeni nerovného zalitku vyvalcovaného
materidlu 18 dochézi k jeho formatovému déle-
ni, kdy material 18 pomoci pFitladnych véleckd
19, trasportnich dopravnika 2, 3 a odbavovaci-
ho dopravniku 4 automaticky krokuje po pies-
né definovanych délkovych krocich. O poloho-
vé a logické rizeni celého vystupniho tseku se
stard druhy fidici blok 9. V ¢asovém intervalu -
oddéleni materiélu 18 dé&licimi niizkami 5 a je-
jich vraceni do vychozi polohy je odbavovaci
dopravnik 4 uvolnén od synchroniza¢ni vazby
od ¢idla 3.2 rychlosti druhého transportniho
dopravniku 3 a pfes referenéni vstup t &tvrtého
vykonového bloku 16 a vykona samostatny od-
bavovaci pohyb k urychleni oddéleného forma-
tu materialu 18. Cidlo 17 polohy materi4lu 18
indikuje stav, kdy konec postupné zkracované-
ho materidlu 18 opusti prvni transportni do-
pravnik 2. V takovém pFipadé druhy ridici blok
9 uvolni pfes treti Fidici blok 10 prvni transpor-
tni dopravnik 2 a tim je moZno pokradovat ve
tvafecim procesu ve valcovacim tseku valcova-
ci traté. Druhy synchronizaéni vstup n2 druhé-
ho vykonového bloku 14 pak slouzi p¥i poloho-
vani materidlu 18 jako pfesny synchronizaéni
vstup, tj. signél je odvozeny pfimo od pohybu
druhého transportniho dopravniku 3.
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Zatizeni k Fizeni vystupniho Gseku vélcovaci
traté, setavajici z Cidla rychlosti druhého tran-
sportnitho dopravniku, ¢idla polohy materialu,
tfi Fidicich blokd, dvou ovlddacich bloki a &tyF
vykonovych blokd, vyznadujici se tim, Ze vy-
stup Cidla (17) polohy materialu (18) je spojen
s prvnim informa¢nim vstupem (r1) druhého fi-
dictho bloku (9), jehoZ informadni vystup () je
zapojen na stavovy vstup (g) tfetiho Fidiciho
bloku (10) a polohovaci vystup (x) na poloho-
vaci vstup (x ) tfetiho vykonového bloku (15),
jehoZ synchronizac¢ni vystup (v) je pFipojen na
prvni synchronizaéni vstup (n1) a synchronizag-
nf vstup (k) na synchronizaéni vystup (y) druhé-
ho vykonového bloku (14), jehoZz druhy syn-
chronizaéni vstup (n2) je paraleln& spojen s vy-
stupem ¢idla (3.2) rychlosti druhého transpor-
tntho dopravniku (3) a referenénim vstupem (t)

Ctvrtého bloku (16) na jehoZ fidici vstup (h) je
zapojen &tvrty ovladact vystup (a4) téetiho Fidi-
ciho bloku (10), k jehoZ tfetimu ovladacimu vy-
stupu (a3) Je pfipojen prvni Fdici vstup (m1)
tfetiho  vykonového bloku (15), k dru.aému
ovlddacimu vystupu (a2) prvni Fidici vstup (f1)
druhého vykonového bloku (14) a k prvnimu
ovladacimu vystupu (al) Fidici vstup (j) prvniho
vykonového bloku (13), pfi¢emz druhy ovladaci
vystup (12) druhého ovladaciho bloku (12) je
spojen s druhym Fidicim vstupem (m2) tfetiho
vykonového bloku (15) a ovladaci vystup (i)
prvniho ovladaciho bloku (11) s druhym ¥idicim
vstupem (f2) druhého vykonového bloku (14),
na jehoZ tfeti synchronizaéni vstup (n3) je za-
pojen prvni synchroniza&ni vystup (ol) prvniho
Fidiciho bloku (8).

1 vykres
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