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ReSeni se tyki oberu koZeluZskych ' R P

strogﬁ a zaibizeni pro koZeluZny. ReSi se
problém zApadkového mechanismu k nastavo-
vani pracovniho ndstroje vibrainiho mék-
éiciho stroje.

Podstata spodiva v tom, Ze kotoué spoje-
ny bud pevnd, pomoci prevodi nebo spojkou
8 nastavovacim Sroubem spojenym s m&kdi-
oim néstrojem, ma na svém obvodu zérezy
nebo otvori. do nichZz zapadéd nos zapadky
ovladané elektromagnetem. ReSeni je moZno
vyuZit v koZeluzgkém oboru.
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Vynédlez se tykd zdpadkového mechanizmu k nastavovédni pra-
covaiho ndstroje koZeluZského vibradniho mé&kdiciho stroje.

Vibradni stroje pro m¥kdeni usni m8k3i usnd pomoei dvou
mékéicich ndstroji ve tvaru desek s vystupky, které zapadaji
do sebe. M¥kdend usen je pru¥nym dopravnikem vedena mezi t&mi-
to néstroji. Vibradnim pohybem jednoho z ndstroji je umoZnén
jak pohyb usné ve sméru pohybu dopravniku p¥i oddédleni mékéi-
cich ndstrojli od sebe, tak i vlastni m&kdeni usné pii stlade-
ni m&k¥icich néstrojd k sobd i s usni prochézejici mezi nimi,
Zm8k8eni usnd je zdvislé na vzddlenosti mékiicich néstroji od
sebe. Jsou~li vzddleny vice, je zm&kieni mensi, jsou-li bliZe,
je zmék&eni v&t3{., Stupen zmSkSeni usné se nastavuje obvykle
zménou polohy nastavovaci tyée, kterd zatladi ten z mékdicich
nédstroji, ktery nekmitd, ke druhému, kmitajicimu, Zasroubové-
vénim matice do zdvitu vyFezaném na tom konci nastavovaci- tyée,
ktery netladi na mék&ici ndstroj, se méni poloha nastavovaci
tyle. Rudni nastavovdani stupné zmékdeni pomoci ruéniho otdde~-
ni matice za#Sroubované do nastavovaci tyée je obvyklé, je
viak pomalé. Nedilnou souddsti rudniho nastavovdni je mé¥eni
stupné zmékleni zasouvdnim kovovych pdski jmenovitych tlous-
18k, odstupnovanych po 1 mm, mezi nastavovany m&kSici ndstroj
a pevny doraz. Stupen zmékieni je dén vzddlenosti mskdiciho
ndstroje od pevného dorazu v milimetrech. Ddlkové nastavovéni
je produktivndjsi., Rudni otddeni matici zasroubovanou do na-
stavovaci tyde je nahrazeno otdtenim pomoci ddlkové ovlddané-
ho pohonu, K dosaZeni o&ekdvané produktivity je nutno nahra-
dit teké rudni mé&¥eni stupné zmdkieni méFenim ddlkovym, P¥i
ddlkovém méfeni rdznych principd a nésledné indikace nelze
dosédhnout toho, aby vidy jedna a tatdZ Sislice byla piesnd
pfirazena jistému nastaveni stupné zmdkéeni a to z n¥kolika
divodl. Za prvé vsechny zndmé systémy ddlkového mé¥eni a in-
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dikace, zejména &islicové indikace, zaokrouhluji, to znamend,
e v jistém intervalu stupné zm&kdeni nap¥ikled od 5,5 do 6,4,
indikuje ddlkové md¥en{ jednu &islici, nap¥ikled tedy 3islici
6. Za druhé p¥i ddlkovém md¥eni vznikaji nepfesnosti v mecha-
nickych p¥evodech ke snimadim, které zplsobuji malé rozdily
mezi skutednym nastavenim & indikovanou hodnotou.

"Uvedens nedostatky odstranuje zae¥izeni podle vyndlezu
jeho podstata spodivd v tom, Ze kotoud, spojeny bud pevns,
pomoci pFevedd nebo spojkou s nastavovacim Sroubem spojeaym
8 mékdicim ndstrojem, md na svém obvodu zdiezy nebo otvory,
do nich% zapadd nos zépadky ovlddané elektromagnetem, ZéApad-
' ka je ovlddédna elektromagnetem a nap¥iklad pruZinou, kterd
tlaéi proti elektromagnetu., Zdpadka miZe mit tvar jednozvrat-
né nebo dvojzvratné pdky.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spodivd v tom, Ze nastavené
hodnoty stupné zmékéeni jsou vidy stejné a pFesné reproduko-
vatelné, coZ se projevi na kvalité mékéené usné,

Vyndlez je zndzornén na vykrese v schematiockém ndkresu
zafizeni, ‘ . — |

Kotoud 1 md na svém obvodu zd¥ezy 2, do nichi zapadd
nos 3 zépadky 4 ovlddené elektromagnetem 5 a pruZinou 6. Ko~
tou¢ 1 je spojen s nastavovacim &roubem ], ktery je zadrou~
bovdn v pevné matici 8. Nastavovaci Sroub 7 je spojen doty=-
kem s mékdicim ndstrojem 9, jenZ je pohyblivé uloZen ve smé-
r osy nastavovaciho Sroubu 7. Druhy mékdici ndstroj je pev-

»

ny.

Zapnutim elektromegnetu 5 se zdvihme nos 3 zdpadky 4
a kotoud 1 se miZe otdCet pomoci nezndzorn&ného pohonu. Oté-
. 8enim kotoule 1 se otddi také nastavovaci Sroudb 7 v pewvmné
matici 8. Pim se méni poloha nastavovaciho Eroubu 7 ve sméru,
ve kierém je pohyblivy jeden z m&k&icich ndstrojl 9, ktery |
je bud zatladen nastavovecim Sroubem 7 bliZe k pevnému mSk-
Sicimu néstroji 10 anebo uvolndn v opalném smdru. Tim se
méni stupen zmdkleni usnd. Po dosaZeni poiadovaného stupné
zmékéeni se elekiromagnet 5 vypne a nos 3 zépadky 4 je pru-
Zinou 6 tladen ke kotou€i 1 tak dlouho, aZ nos 3 zdpadky 4
zapadne do zéd¥ezu 2 kotoude 1.
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Zépadkovy mechanizmus k nastavovédni pracovniho ndstroje
koZeluZského vibradniho mékéiciho stroje se zménou vzddlenos-
ti mezi m&kdicimi ndstroji pomoci pevné matice a nastavovaci-
ho #roubu, jenZ je spojen jednak s m¥kdicim néstrojem a bud
pevn¥ nebo pomoci pFevodd anebo spojkou se zdpadkovym kotou-
dem, vyznadujici se tim, Ze kectoud (1) mé& na svém obvodu
zé¥ezy (2) nebo otvory, do nichZ zapadd nos (3) zdpadky (4)
ovlddané elektromagnetem (5). "
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