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(57)摘要

齿间清洁器具有由塑料制成的棒状载体，所

述棒状载体在其后部末端区域中具有握持部并

且在其相对的前部末端区域中承载由软弹性塑

料制成的护层。在所述护层的外侧上布置有至少

一个径向突出的指状物，所述指状物与所述护层

一体式连接。在所述护层的外表面上构建有凹

部，所述指状物借助其径向内部的根部区域布置

在所述凹部中并且在所述凹部的底部处与所述

护层连接。
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1.一种具有由塑料制成的棒状载体(11)的齿间清洁器(10)，所述棒状载体在其后部末

端区域中具有握持部(12)并且在其相对的前部末端区域中承载由软弹性塑料制成的护层

(13)，其中在所述护层(13)的外侧上布置有至少一个径向突出的指状物(14)，所述指状物

与所述护层(13)一体式连接，其特征在于，所述护层(13)外表面上构建有凹部(15)，所述指

状物(14)借助其径向内部的根部区域(14a)布置在所述凹部(15)中并且在所述凹部(15)的

底部(17)处与所述护层(13)连接。

2.根据权利要求1所述的齿间清洁器，其特征在于，所述指状物(14)在其根部区域

(14a)中连续且无边缘地过渡成所述护层(13)。

3.根据权利要求1或2所述的齿间清洁器，其特征在于，所述指状物(14)的根部区域

(14a)被完全环周的环形槽(19)包围。

4.根据权利要求1或2所述的齿间清洁器，其特征在于，所述指状物(14)的根部区域

(14a)被多个分别在所述指状物(14)的周边的一部分上延伸的环形凹槽段(20)包围。

5.根据权利要求1至4中任一项所述的齿间清洁器，其特征在于，设有至少一个布置在

所述凹部(15)内的连接片(16)，所述连接片将所述指状物(14)的根部区域(14a)与所述凹

部(15)的侧壁(15a)连接在一起。

6.根据权利要求5所述的齿间清洁器，其特征在于，所述连接片(16)以相对所述齿间清

洁器(10)的纵轴(L)成角α的方式延伸，其中α在30°至90°的范围内。

7.根据权利要求5或6所述的齿间清洁器，其特征在于，在所述指状物(14)的相对侧上

布置有至少两个连接片(16)。

8.根据权利要求7所述的齿间清洁器，其特征在于，在所述指状物(14)的周边以分布方

式布置三个或四个连接片(16)。

9.根据权利要求1至8中任一项所述的齿间清洁器，其特征在于，所述指状物(14)的长

细比(＝长度l/根部直径d)在2至10的范围内。

10.根据权利要求9所述的齿间清洁器，其特征在于，所述指状物(14)的长细比在4.0至

6.0的范围内。

11.根据权利要求1至10中任一项所述的齿间清洁器，其特征在于，所述凹部(15)的深

度(t)在0.02mm至0.20mm的范围内。

12.根据权利要求11所述的齿间清洁器，其特征在于，所述凹部(15)的深度(t)在

0.04mm至0.08mm的范围内。

13.根据权利要求1至12中任一项所述的齿间清洁器，其特征在于，所述凹部(14)呈圆

形并且具有在0.20mm至0.60mm的范围内的直径。
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齿间清洁器

技术领域

[0001] 本发明涉及一种具有由塑料制成的棒状载体的齿间清洁器，所述棒状载体在其后

部末端区域中具有握持部并且在其相对的前部末端区域中承载由软弹性塑料制成的护层，

其中在所述护层的外侧上布置有至少一个径向突出的指状物，所述指状物与所述护层一体

式连接。

背景技术

[0002] 为了清洁齿间空隙，通常使用由木材或塑料制成的牙签或齿间刷。齿间刷的较早

的结构设计由两根平行布置的金属丝组成，在这两根金属丝之间布置有许多预制的塑料刷

毛。金属丝绕其纵轴而扭曲，使得刷毛夹在这些金属丝之间并且分布在这些金属丝的周边

上。相应的齿间刷能够借助细小的刷毛进入狭小的齿间空隙，其中这些刷毛既具有较高的

柔韧性，又具有非常好的弯曲恢复能力。这些所谓的夹丝的齿间刷的缺点一方面在于复杂

且昂贵的制造，另一方面在于使用金属丝，许多用户不喜欢将其放在嘴里。

[0003] 为了改进上述齿间刷，已开发了由塑料制成的齿间清洁器，其具有由塑料制成的

棒状载体，这个棒状载体在其后端具有通常呈板状的握持部。在这个载体的前端上喷涂有

由软弹性塑料制成的护层(例如热塑性弹性体)或由硅胶制成的护层。为了提高清洁效果，

该护层在其外侧上具有径向突出的指状物，这些指状物由与该护层相同的材料构成并且与

其一体成型。在使用齿间清洁器时，这些指状物应承担齿间刷的刷毛功能。由DE  10  2012 

015  664A1、US  2018/0193119  A1和WO2014/167592A1例如已知相应的齿间刷。

[0004] 为了进入狭小的齿间空隙，这些指状物的横截面尺寸必须尽可能小。但这与以下

要求相冲突：这些指状物必须具有足够的柔韧性和稳定性，以便在使用齿间清洁器时不会

断裂或弯折。如果将这些指状物设计成具有较大的直径或较大的连接半径(指状物根部的

圆角半径)以防止断裂或弯折，则很难到达非常狭小的缝隙或齿间空隙并对其进行清洁。

发明内容

[0005] 本发明的目的是提出一种上述类型的齿间清洁器，其中，所述指状物可以具有较

小的尺寸且不会有断裂或弯折的危险。

[0006] 本发明用以达成上述目的的解决方案在于具有权利要求1的特征的齿间清洁器。

其中，在护层的外表面上构建有凹部，指状物借助其径向内部的根部区域布置在所述凹部

中并且在所述凹部的底部处与所述护层连接。

[0007] 本发明的基本理念在于，并非简单地将指状物成型在护层的外表面上，而是径向

向内地，即沿齿间清洁器的载体的方向，以较小的程度将护层与指状物之间的连接区域与

护层的外表面错开。这样一来，在使用齿间清洁器时作用于指状物上的外部负载始终作用

于与指状物的根部区域间隔一定距离的位置处，使得指状物可以避开这些负载而不会断裂

或弯折。

[0008] 在本说明书中，术语“轴向”表示沿棒状载体的纵轴的方向，故而是沿齿间清洁器
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的纵轴或与其平行的方向。术语“径向”表示垂直于该齿间清洁器的纵轴的方向。

[0009] 优选在所述外表面上设有多个径向突出的指状物，所述指状物中的若干，优选全

部，借助其径向内部的根部区域以上述方式成型在凹部中。在此情况下，优选为每个指状物

设置单独的凹部。下面仅以单个指状物为例进行说明。

[0010] 护层中的凹部使该区域的护层壁厚减小。这样就确保了护层和指状物的塑料材料

在注射成型过程中以增大的流速流入形成所述指状物的部分腔体中，这进而使得塑料材料

的大分子在各个指状物内部更强的纵向定位。塑料材料大分子的纵向定位提高了指状物的

弯曲恢复能力。

[0011] 在本发明的一个优选的技术方案中，所述指状物在其根部区域中连续且无边缘地

过渡为所述护层。其具体实现方式例如可以在于，指状物的下端或根部区域与凹部底部之

间的过渡通过倒圆的连续过渡区域连接。以这种方式可靠地避免了可能引起缺口应力的边

缘、拐角或其他不连续点。所述倒圆的过渡区域优选完全处于所述凹部内。这样就不会因该

过渡区域而增大护层的径向厚度。

[0012] 已证实是有利的是，所述载体由形状稳定的塑料，特别是聚丙烯或聚酰胺构成和/

或主要包含或以混合物的形式包含上述材料。作为替代方案，所述载体也可以由聚对苯二

甲酸丁二醇酯、聚酯、聚乙烯或耐冲击改性的塑料(例如聚碳酸酯或聚苯乙烯)构成，或者主

要包含或以混合物的形式包含上述材料。所述载体的塑料材料可以是纤维增强的，例如可

以使用玻璃纤维和/或天然纤维和/或碳纤维。

[0013] 所述护层和所述指状物可以全部或至少主要由热塑性弹性体(例如肖氏硬度为20

至80shore，特别是肖氏硬度为20至40shore)或热塑性聚氨酯或硅胶构成，或者主要或以混

合物的形式包含上述材料。视需要，可以按比例使用或按比例添加其他塑料，特别是聚丙烯

和/或聚乙烯。

[0014] 在本发明的一个可能的技术方案中可以设定，所述指状物的根部区域被完全环周

的环形槽包围。因此，所述指状物的根部区域仅在凹部的底部与护层连接，但指状物的根部

区域沿圆周方向是自由的。其优点在于，指状物可以在剪切力和/或弯曲运动的作用下在凹

部内弯曲，这在将齿间清洁器引入狭小的齿间空隙时是特别有利的。因此，位于指状物根部

处的连接区域或连接半径不会在使用时妨碍指状物的功能。

[0015] 在本发明的替代性技术方案中可以设定，所述指状物的根部区域被多个分别在所

述指状物的周边的一部分上延伸的环形凹槽段包围。因此，所述指状物在凹部的底部上并

非完全自由，而是还与凹部的侧壁连接。特别地，其实现方式在于，设置至少一个布置在所

述凹部内的连接片，所述连接片将所述指状物的根部区域与所述凹部的侧壁连接在一起。

所述连接片由与护层和指状物相同的材料构成并且与护层和指状物一体式连接。

[0016] 在使用齿间清洁器时，用户握住齿间清洁器的握持部并沿齿间清洁器的纵向将其

引入齿间空隙中。因此，优选应不妨碍指状物在齿间清洁器的轴向或纵轴方向上的弯曲。与

此相应地，可以设定，连接片的纵向延伸与齿间清洁器的纵轴有明显偏离。所述连接片特别

是以相对齿间清洁器的纵轴成角α的方式延伸，其中α在30至90°的范围内。

[0017] 可以通过所述连接片或多个连接片的数量和/或定向和/或尺寸来改变指状物在

凹部中或在护层上的支承特性。在本发明的一个可能的技术方案中可以设定，在所述指状

物的相对侧上布置有至少两个连接片。但是，也可以在所述指状物的周边以分布方式布置
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三个或四个连接片。

[0018] 所述指状物优选具有在其自由末端的方向上锥形变尖的形状。基于指状物的根部

区域在凹部内的布置，所述指状物可以以相对较细长的方式设计。长细比定义为指状物的

自由突出部分除以根部直径。在指状物的横截面中测量所述根部直径，所述横截面位于护

层的外表面所定义的面中。指状物的长度是从上述横截面到指状物的自由末端的距离。所

述指状物的相应长细比优选应在2至10的范围内，特别是在4.0至6.0的范围内。

[0019] 所述凹部的深度，即所述凹部的底部与包围所述凹部的护层的外表面之间的距

离，应在0.02mm至0.20mm的范围内，特别是在0.04mm至0.08mm的范围内。

[0020] 所述指状物在上述横截面内的直径应在0.10mm至0.30mm的范围内，特别优选在

0.15mm至0.25mm的范围内。

[0021] 所述指状物的上述长度例如在0.5mm至2.0mm的范围内，优选为0.8mm至1.2mm。

[0022] 在本发明的优选的技术方案中，所述凹部呈环形，并且所述凹部的直径在0.20mm

至0.60mm的范围内，特别是在0.35mm至0.45mm的范围内。

附图说明

[0023] 本发明的其他细节和特征参见下文参照附图对实施例的说明。其中：

[0024] 图1为根据本发明的齿间清洁器的透视图，

[0025] 图2为齿间清洁器在指状物区域中的放大剖面图，

[0026] 图3为图2所示指状物的俯视图III，

[0027] 图4为图3所示技术方案的第一改进方案，以及

[0028] 图5为图3所示技术方案的第二改进方案。

具体实施方式

[0029] 图1为根据本发明的齿间清洁器10的透视图，该齿间清洁器具有棒状载体11。载体

11具有轴向纵轴L并且优选由较硬或形状稳定的塑料材料构成。

[0030] 载体11在其图1所示右侧末端区域中具有板状握持部12，其与载体11一体式连接。

使用者可以通过握持部12握住齿间清洁器10。

[0031] 在图1所示相对的左侧末端区域中，在载体11上布置有由较软的塑料材料、特别是

热塑性弹性体构成的套筒状护层13，其中护层13在其外侧上承载径向向外突出且一体成型

的指状物14。每个指状物14均布置在其单独的凹部15中，这个凹部构建在护层13的外表面

上。

[0032] 从图2和图3可以看出每个指状物14是如何成型在护层13上的。

[0033] 如图3所示，凹部15基本上是环形的并且具有圆周的、优选呈锥形的侧壁15a和底

部17。指状物14具有朝向其径向外部锥形变尖形状的自由末端并且在根部区域14a中，在凹

部15的底部17与护层13一体式连接，即整体式连接。指状物14自由站立在凹部15内，即指状

物14的根部区域14a被完全环周的环形槽18包围。

[0034] 指状物14的长细比定义为其自由突出的长度l与根部直径d的商。从图2可以看出，

相应的根部直径d是在护层13的外表面所在的平面中测得的。指状物14的长度l由上述平面

与指状物14的径向外部自由末端之间的距离而得出。在所示实施例中，指状物的长细比约
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为5，即其长度l是其根部直径d的五倍。

[0035] 指状物14的根部区域14a连续且无边缘地过渡成凹部15的底部17或护层13，其中

在这个指状物的下端上构建有倒圆部20。

[0036] 如图3所示，在所示实施例中，指状物14自由且居中地位于凹部15的底部17上，使

得指状物14的根部区域被由凹部15的余下区域构成的完全环周的连续环形槽18包围。

[0037] 图4示出前述实施例的替代技术方案，其不同之处在于，指状物14的根部区域14a

通过布置在凹部15内的两个连接片16与凹部15的侧壁15a连接。由与指状物14和护层13相

同的材料构成并且与指状物和护层一体式连接的连接片16增大了指状物14在其根部区域

14a中的刚度，从而可以影响和调节变形特性。

[0038] 在图4所示实施例中，两个连接片16布置在指状物14的相对侧上，其中所述两个连

接片16彼此对齐并且沿着轴线S延伸，在所示实施例中，所述轴线以相对齿间清洁器的纵轴

L形成90°的角α的方式延伸。因此，连接片16在齿间清洁器10的纵轴L的方向上影响指状物

14的变形特性，因此，在按规定使用齿间清洁器10时，这些连接片不会或仅极小程度地影响

指状物的变形特性，而在垂直于齿间清洁器的纵轴的方向上，即在轴线S的方向上，所述变

形特性则会受到连接片16的显著影响。

[0039] 图5示出图4所示技术方案的改进方案，其不同之处在于，这里设有四个连接片16，

这些连接片在指状物14的周边上以均匀分布方式布置。每两个连接片16彼此对置并且均位

于共同的轴线S1或S2上。这两个轴线S1和S2彼此垂直并且以相对齿间清洁器10的纵轴L形成

45°的角α的方式延伸。

说　明　书 4/4 页

6

CN 113038906 B

6



图1

图2

说　明　书　附　图 1/3 页

7

CN 113038906 B

7



图3

图4

说　明　书　附　图 2/3 页

8

CN 113038906 B

8



图5

说　明　书　附　图 3/3 页

9

CN 113038906 B

9


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005
	DES00006

	DRA
	DRA00007
	DRA00008
	DRA00009


