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Wozek manipulacyjny do transpertu przemyslowego
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Przedmiotem wynalazku jest woézek manipula-
cyjny do transportu przemyslowego, szczegodlnie
w pomieszczeniach zagrozonych pozarem lub wy-
buchem, ze wzgledu na obecno$¢ gazéw lub mate-
rialow latwopalnych.

Obecnie w tego rodzaju pomieszczeniach mig-
dzy innymi w.malarniach stosuje sie wozki elek-
tryczne kablowe z instalacjg przeciwwybuchows,
wozki akumulatorowe z instalacjg przeciwwybu-
chowag wzglednie wozki zaczepowo-sprzeglowe. z
napedem linowym. Wszystkie one posiadajg szereg
wad z ktoérych w przypadku wozkow akumulato-
rowych i elektrycznych kablowych najwazniejszg
jest brak calkowitej pewnosci nie zaiskrzenia
instalacji elektrycznej. Woézki zaczepowo-sprzeglo-
we wymagaja kosztownego zaplecza (zespoly na-
pedowe, kanaly z prowadnicami lin) a wskutek
transportu wahadlowego ich wykorzystanie wyno-
si okolo 30%, co z kolei powoduje wykorzystanie
stanowisk produkcyjnych w okolo 50%.

Wszystkie wozki majg platformy stalte, co utrud-
nia wykonanie operacji oraz wyklucza uzycie
woOzka jako manipulatora spawalniczego.

Celem wynalazku bylo wyeliminowanie powyz-
szych wad i niedogodnosci.

Wobzek wedlug wynalazku charakteryzuje sie
tym, Ze zaopatrzony jest w silowniki i silniki
pneumatyczne zasilane przy pomocy przewodu
elastycznego nawijanego na zamocowany do ramy
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beben o pionowej osi obrotu oraz indywidualnym
pneumatycznym i niesterowanym napedzie obrotu.
Platforma wozka jest wychylna w osi podluznej
wozka przy pomocy mechanizmu korbowego.
Mechanizm korbowy zaopatrzony jest w mecha-
niczny uklad, blokujgacy wychylenie przy mimo-
Srodowym obcigzeniu platformy.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-

" kladzie wykonania na rysunku na ktéorym fig. 1

przedstawia woézek wraz z mechanizmami w wi-
doku z bloku, a na fig. 2 woézek w przekroju po-
przecznym. Do ramy podwozia 1 zamocowane sg
kola jezdne 2, napedzane silnikiem pneumatycz-
nym 3. Beben 4 do nawijania przewodu 5 spre-
zZonego powietrza, posiada pionowa 0§ obrotu. Prze-
wod 5 jest ukladany na beben 4 prowadnikiem 6.
Beben 4 ma niesterowang ilo§¢ obrotéw od silnika
pneumatycznego 17, .co umozliwia stale napigcia
przewodu 5 sprezonego powietrza, niezaleznie od
predkosci jazdy wozka.

Platforma 8 jest zamontowana wahliwie z moz-
liwoscig wychylania dwustronnego przy pomocy
mechanizmu korbowego 9, napedzanego silnikiem
pneumatycznym 10.

Wychylenie platformy 8 moze byé¢ blokowane w
dowolnym polozeniu w zakresie od 0° do maksy-
malnego kata wychylenia. Pulpit sterowniczy 11
jest samoczynnie wysuwany w bok w zaleznosci
od kata - pochylenia platformy 8, co eliminuje
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mozliwo$é uszkodzenia pulpitu 11, zamontowanego
w polozeniu przy maksymalnym wychyleniu. Za-
klada sig, ze przedmiot 12 powinien by¢ podany
na platforme 8 przy jej poziomym polozeniu.

Polozenie przedmiotu 12 mimosrodowo wzgle-
dem osi obrotu powoduje blokade mechanizmu
wychylania 9. Przedmiot 12 moze byé polozony

na wychylonej platformie 8 pod warunkiem odpo-
wiedniego oprzyrzadowania blokujgcego przed-
miot 12.

Celem zabezpieczenia przedmiotu 12 przed zsu-

nieciem sie zastosowano klonice 13, ktére sa mo-
cowane w gniazdach platformy 8. Gniazda pod

klonice 13 sa usytuowane w roznych odleglosciach
od osi symetrii platformy 8.

W miejsce klonic 13 mozna montowaé elementy
oprzyrzadowania (podpérki, usztywnienia i inne).
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Do ramy 1 zamontowane sg zgarniacze 14, k$ore
zabezpieczaja beben 4 przed uszkodzeniem.

Zastrzezenia patentowe

1. Woézek manipulacyjny do transportu przemys-
lowego posiadajgcy platforme, znamienny tym, ze
zaopatrzony jest w sitowniki i silniki pneuma-
tyczne zasilane przy pomocy przewodu elastycz-
nego (.5) nawijanego na zamontowany do ramy (1)
beben (4) o pionowej osi obrotu oraz indywidu-
alnym, pneumatycznym i niesterowanym napedzie
obrotu, przy czym platforma (8) jest wychylna
w osi podluznej wozka przy pomocy mechanizmu
korbowego (9).

2. Wozek wedlug zasirz. 1, znamienny tym, Ze
mechanizm korbowy (9) zaopatrzony jest w me-
chaniczny uklad blokujgcy wychylanie przy mi-
mosrodowym obcigzeniu platformy.
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