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(54) Provazcovy praci stroj k plynulé dpravé provazcového textilniho zboZi

i

) Vyndlez se tykd provazcového praciho stroje k plynulé dpravd provazcového textilnihe
zbo¥i, jer je vedeno ve spirdlovych provazcovych smy&kéch, vydnivajicich svou volnou dolnf
vétvi do koryta, Zdimadlem a pfes dopravni vélce uspofddané po obou jeho strandch rovnob&Z-
n& s nim, pfidemZ jsou upravena zvedaci zabizeni provazce textilntho zbo#f k zveddni textil-
niho zbo%i od dopravnich vélel, a ovlddaci zafizent, je% je spojeno se sm¥rovd vratnym po-
honem ¥dimacich a dopravnich vélcl, jeko% i s ovlddacim zatizenim pro zvedaci zabizeni Zdi-
macich vdlcd a provazce.

U jednoho provazcového praciho stroje tohoto druhu vede se provazcové textilni zboZi
spirdlovd pres spolu rovnobdZné ydimaci a dopravni vdlce a korytem piejimajicim volnou dol-
ni vétev ka#dé provazcové smy3ky a neplnénym zpracovaci lézni. NSkolik takovych- strojh byva
zpravidla uspoidddno jako zpracovaci linka, takZe 'se provazcové textilni zboZi provadi urdi-
tym podtem strojh za sebou. '

Nédsledkem jednak prokluzu mezi Zdimacimi védlci, jednak délkového protaZeni- textilniho
zbo%i nabyvaji provazcové smydky u jednoho stroje rozdilné délky, ptidemZ se také ta &i ona
provazcovd smy8ka nepFipustnd zkracuje a napind. Toto vyZaduje vypindni stroje a délkovou
opravu provazcovych smy&ek. Toto Jje zejména tehdy, musi-li se tak dit rudng, mimorddné
tasovd nirodné a namséhavé a podminuje to del3i vysazeni z provozu celé zpracovaci linky.

Ji% se také navrhlo provadét délkovou opravu provazcovych smy&ek tim, Ze se na urdi-
tém délkovém iseku textilného zbo%i v3ivé do provazce velmi neroztainy pds b&hounu o uréi-
1é délce, slouzfci jako pésmo sniméni a kontaktnfho spojeni, se signdlovymi vysilai umist&-
nymi na zad4tku a na konci, a tohoto b&hounového pdsu se pouZivd jako opravné pomdcky ve
spojeni s detektory, usporddanymi na mistech m&teni a pisobicimi na dopravu a sm&r dopravy
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textilniho zbo¥f, jako? i se zvedacimi zaPizenimi provazce. Pritom jsou upravené~dvé zveda-
ci zarizeni provazce, dotykajici se na jeho spole¥né horni v&tvi a prifazend vidy prfslusné-
mu dopravnimu vélei, jeZ mohou zvedat vidy p¥isludnou provazcovou smydku od dopravnich .
vélel a jsou pojizdnd s detektory osovd vi¥i dopravnim vélcim od jedné provazcové smy 8ky

ke druhé.

Toto zeffzeni je mimoFddn& ndkladné a vyZaduje krom¥ toho Zasovd néroZnou prdeci s opra-
vemi, zejména také proto, pondvad? b&hem opravovéni délek provazcovych snyé&ek pés b&hounu
musi nejprve projit v¥emi stroji na zpracovaci lince, dffve ne# je délkové oprava ukondena.
K tomu je3t& pristupuje to, %e pFi délkové oprav¥ ka2dé jednotlivé provazcové smy &ky miZe
to byt na djmu sousednich, ji¥ délkov¥ opravenych provazcovych smy8ek vlivem dopravy textil-
niho zboZi dopredu a nazpdtek.

Ukolem vyndlezu je upravit provazcovy praci stroj dvodem popsandho druhu tak, aby mdl
zalizeni k délkové opravd provazcovych smy&ek, ovlddané Jednoduchym zpisobem, zejména auto-
maticky. Pritom maji odpadnout takové p¥ipravné préce, jako v3ivéni nebo nastavovdni cejcho-
vaného mériciho b&hounu, jako? i ndkladné detekdni zabizeni k snimsnf délky a polohy m&¥i-
ciho b&hounu.

Ukol se Yedf u provazcového praciho stroje podle vyndlezu t;m, Ze pohon Zdimacich -
a dopravnich vdlcl je zapinatelny oproti pohonu vstupnich a vystupnich vdlcd oddélend, Ze
na kefdé horni v¥tvi provazcové smy¥ky je v dotyku vidy jedna dvojice synchronn¥ ovladatel-
nych zvedacich gaPizeni provazce, je# jsou phirazena vZdy prisludnému dopravnimu vélci, Ze
Jje upravena alespon jedna dotykovéd kyvnd pdka pro vypindni pohonu provazcového praciho stro-
Je,  ovliadatelnd horni v&tvi ka%dé provazcové smy8ky a usporddéna tak, %e kolem ni uvedensd
provazcovd smylka mé ve vypnuté peloze vymezenou mejmensi délku provazce, a Ze je pro ovld-
ddni zpdtedniho bdhu ¥dimacich a dopravnich vélch upraveno spinaci za¥izeni spojené s ovld-
dacim zaPizenim a nastavitelné na podet otddek *dimacich a dopravnich véled, na délku pro-
vazce, fasovou jednotku nebo podobné mirné ddaje.

S timto zaPfizenim se provddi délkovs opra?a provazcovych smy&ek na ssmotném textilnim
zboZi v provezci, a to tak, %e b&hem délkové opravy je vylou¥ena zména polohy a délky ji%
opravenych provazcovych smydek vlivem dopravnich vdlcl, proto¥e délkovd opravené provazco-
vé smydky setrvdveji ve zvednuté poloze tak dlouho, a% je ukondena délkovd oprava provazco-
vych smyé&ek u stroje. .

Toto je moZné proto, pon¥vadZ na rozdil od zndmych za¥izeni je pohon vstupnich g vy-
stupnich vélel zastaven a tim se tedy textilni zbo%{ k provazcovému pracimu stroji neprivé-
di, ani z n&ho neodebird. Dochézf spife k vnit¥nimu prevrstveni zdésoby provazcovych smyZek.
Se zPetelem k tomu, %e se b&%hem délkové opravy %4dné textilni zbo3f od Jjednoho provazcové-
ho praciho stroje k druhému nedopravuje, mie se provédét délkové oprava teké soudasng na
ngkolika strojich zpracoveci linky, z &eho% plynou znadné ¥asové Uspory.

Nové zarfzeni se také hodi k pln¥ automatickému provéd¥ni postupu délkovych oprav,
JjenZ se miZe zgvédét také v urditych, predem zvolenych &asovych odstupech,bnejpozdéji pri
uvedeni v ¥innost pPfsludné dotykové kyvné péky. Se zhetelem k tomu, %e zaPfizeni netfeba
obsluhovat, dd se pracovat i s pom&rn& krétkymi provazcovymi smyék%mi.

Podle Jjednoho pojeti vyndlezu pozlstdvé ka?¥dé zvedaci zadizeni provazce z dvouramenné
péky, jejiZ jeden kopec mé zvedaci hlavu v dotyku s textilnim zbo¥im a jejiz druhy konec
Jje spojen s pritazenym ovlddacim zarfzenim.

Podle dal3fho pojeti vyndlezu jsou zvedaci zefizeni provazce, pritazend ve dvojici
vidy jedné provazcové smy¥ce, 0sovd nepohyblivd a synchronnd spolu ovladatelnd, a ovlddaci
zafi{zeni je uspo¥dddno tek, Ze pfi ka%dém postupu délkové opravy provazcové smy&¢ky uvadi
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se v ginnost ve sméru zveddni vidy jedno ovlgdaci zarizeni pro pPirazenou dvojici zvedacich
zafizeni provazce, ponechdvé Jje ve zvednuté poloze a po provedeni celkové délkové opravy
ve stroji odlehZuje viechna zvedaci zaifzeni provazce jednoho stroje.

Podle posledniho pojeti vyndlezu jsou zvedaci zeFizeni provazce uspordddéna nad dorpav-
nimi vélci.

Vynélez bude nyni popsén na pFikladech provedeni podle vykresd, na nichi predstavuji:
Obr. 1 schematicky prafez provazcovym pracim strojem podle vyndlezu, obr. 2 prifez podle
obr. 1 s ovlddanou dotykovou kyvnou pékou, zvedacimi zafizenimi provazce a zvednutym hornim
2dimacim vélcem, obr. 3 prafez podle obr.2 s neovlddanou dotykovou kyvnou pékou, aviak s o-
vlddanymi zvedacimi zaizenimi provazce a zvednutym hornim #di{macim vélcem, a obr. 4 sche-
maticky pohled shora na zarizeni pro délkové opravy provazcovych smy&ek u jednoho provaz-
cového practiho stroje.

Obr. | ukazuje soustiednd nad podélnym korytem 1 provazcového praciho stroje podle
vyndlezu, naepln¥nym zpracovaci ldzni 2, %dimedlo 3 sestdvajici ze dvou protib&iZng otééivych'
%dimacich vdlet 4, 5. Rovnob&Zng s nimi je uspofddén na ka%dé strand ¥dimadla 3 pohonny do-
pravni vélec 6, 7. ’

8 k zachycovéni vyZdimené zpracovaci ldzn¥ 2.

Pod #dimadlem 3 se nachdzi malé koryto

Nad dopravnimi vdlci §, 1 Je uspotaddno vidy na piisludném, s nimi rovnob&¥ném otddi-
vém nosném h¥ideli 10, 11 n¥kolik zvedacich zaPfizeni 12, 13 provazce, prifazenych dopravnim
vdlelm 6, 1 a vytvoFenych jeko dvouramenné, tlakovym médiem ovlddané péky, JjeZ jsou spojer

ny vidy ve dvojici s ovlddacim zabizenim 9. Ovlédaci zalizeni 9 jsou ve spojeni s nezndzorng-
nym ovlddacim zaPfizenim pro pohon Zdimacich védlel 4, 2 a dopravnich vélcd 6, 1. sa%dé zve- *
dacj zaiizeni 12, 13 provazce ma zvedaci hlavu 14, 12 dotykajiqi‘se provazce textilniho

zbozi.

Usporddani zvedacich za¥izeni 12, 13 provazce neni nezbyiné; zdleZi jedin& na tom,
aby byla schopna provazec textilniho zboZi, uvedeny pres dopravni vdlce &, I, zvedat od

nich sm&rem vzhiru.

Pod malym korytem 8 je uloZena mezi bliZe neoznaenymi vratnymi tyfemi nebo vratnymi
vdlei alespon jedna dotykovd kyvné pdka 16 ovladatelnd dolni v&tvi 22 ka?dé provazcové
smydky 20. Na obr. 1 a 3 je 'zndzorn¥na ve své obvyklé &i xlidové poloze, na obr. 2 ve .své

vypnuté poloze.

Vn& koryta ] jsou uspordddny vstupni vdlce 18 a vstupni vdlce 19 pro textilni zboZi,
jejichZ pohon je ovladatelny nezdvisle na pohonu #dfmacich vdlct 4, 5 a dopravnich vdlci

6, 7 nezndzorndnym ovlddacim zaPizenim.

Provazcové tektilni zbo%i 17 se zavddl pres vstupni vdlce 18 do koryta 1 od jeho
podle obr.1 a¥ 3 pravé strany, v jehoZ zpracovaci lézni 2 se voln& usazuje. Odtamtud pro-
bihd vodicim zabizenim 21, je urduji spirdlové stoupdni jednotlivych provazcovych smylek
20, pres dopravni védlec 6, Zdimadlem 3, pies dopravni wdlec 7 a daldim vodicim zatizenim
21 zase zp&t do koryta 1, jak to ukazuje obr. 4, aby se pfesﬁnulo o urdity rozmér osové
rovnob&ing s mistem vstupu. Timté zplsobem se tvori spirdlové provazcové smylky 20, Jjeiz
sahaji vidy se svou horni v&tvi 23 dopravniho vélce 6 k dopravnimu vdlci 7 a se svou dolni
v&tvi 22 od dopravniho vdlce 7 k dopravnimu véleci 6.

Podle obr. 4 jsou kaZdé zdsobni provachvé smy&ce 20 prirazeny dvojice zvedacich za-
fizeni 12, 13 provazce a dotykové kyvns pdka 16. Zvedaci zabizeni 12, 13 provazce jsou
ovldddna tak, aby byla vykyvnd ve dvojici synchronn¥ kolem svych otd¥ivych nosnych hifde-
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18 10, 11 a aby zvedala provazcové textilnf zboZf 17 vZdy po Jjedné provazcové smy¥ce 20
od dopravnich vélcd 6, 7. ) : =

Zkréti-1i se nepfipustnd v prib¥hu pracovniho provozu n¥kterd z provezcovych smyZek 20,
nap¥. nédsledkem prokluzu mezi #dimadlem 3 a provazcovym textilnim zboZim }7, jeji dolni
vétev 22, probihajici'az dosud korytem 1, nebude zkrdcenim polohy, jak Ji ukszuje obr. 2,
Phitom se dotykovd kyvnd pdka 16 vychylf ze své klidové polohy & zastavi provazcovy praci
stroj.

Po zastaveni provazcového praciho stroje dotykovou 'kyvnou pékou 16 nebe vypinacim za-
¥i{zenim ovlddanym obsluhyjicim pracovnikem zvedd se pies nezndzorn¥né ovlddaci zafizeni
horni #dimsci vdlec 4 ¥dimadla 3 od provazcgvého textilnfho zboZi 17. Sou¥asnd se uvdd&ji
v &innost zvedaci zaffzeni 12, 13 prvni provezcové smylky 20 p¥es ovlddaci za¥fzeni J a
zvedaji horni vitev 23 prvni provazcové smy&ky 20 od dopravnich véleh 6, J. Dopravni vélce
6, I se nyni uvedou spolu se #dimedlem 3} do pohybu vpied, a% se dolni v¥tev 22 prvni pro-
vazcové smydky 20 zkrétl natolik,Ze znovu ovlédd dotykovou kyvnou pdku 16. BShem této do--
by setrvédvajl vstupni vdlec 18 a vystupni vdlec 12 ve stavu klidu.

Dosa%end poloha provazcové smylky 20 doddvd nyni vymezenou nejmen3f{ provazcovou délku
jeko vychozi hodnotu pro nédsledujici opravu délek u provazcovych smydek 20.

Nezndzorn&né spinaci zarizeni, zapfnajic{ a vypinajici zp¥tny b&h Zdimacich védlcd 4,
5 a dopravnich védled 6, 7.a spojené s jejich pohonem a neznézorninym ovlddecim zerizenim,
napi. poditadlo, nastavené na ur¥ity pofet otdlek vdled, na urditou dopravni délku ¥i po-
dobn&, nebo na ur¥itou dobu nastavené ¥asové. spinaci.zaPfizeni, uvdd{ do zp¥tAého b&hu Zdi-
maci vélce 4, 5 a dopravni vélce &, I.

7/

P#itom se dopravuje se zésoby, Je# Jje k dispozici z dolntf v¥tve 23 druhé provazcové,
smy&ky 20, p¥islu¥nd délke provazcového textilniho zbo%{f 17 do koryta }, Je¥ tve¥{ dolni
v&tev 22 novd nastavené prvni provazcové smy¥ky 20. Po dosa¥ent nastavené délky provazcové
smydky 20 zastavuje se op&t pohon #dimacfch véled 4, 5 a dopravnich vdlcd 6, 7 a ovlddaji
se znovu zvedaci zatizenf 12, 13 pro horni v¥tev 23 prvni provazcové smylky 20.

Setrvévaji ve zvednuté poloze az do ukon¥eni délkové opravy vedkerych provazéonch
smy&ek 20 jednoho provazcového practho stroje. Tim je zjist&no, Ze Ji% opravené provazcové
smy&ky 20 zlstdvaji jiZ opravenymi opattenimi nedotleny u daldich provazcovych smySek 20.

Op&tnym zapnutim pohonu zdimecich vélcd 4, 5 a dopravnich vdleh 6, I pFivede se nyni
dolni v3tev 22 druhé provazcové smy&ky 20 do zkrdcené polohy zndzorndné na obr. 2 a predtim
vyli%eny postup délkové opravy se opakuje stejnym zplisobem.

Délkov¥ opravend provazcovd smylka 20 zdstdvd vidy ve zvednuté poloze. Pog dobu celého
postupu délkové opravy jsou vstupni védlec )8 a vystupni vdlec 19 v klidu, takZe dochdzi je-
din& k p¥evrstveni nebo pFesuvu textilniho zboXl vyskytujigfho se ji} v provazcovém pracim
stroji. . : : R

Se zietelem k tomu, %e v prib&hu délkové opravy nedochézi k pfepravé provazcového
textilntho zbo%f 17 od jednoho provezcového praciho stroje k druhému, lee provdddt ve stej-
ny %as délkové opravy u v3ech provazcovych pracich stroji nédlefejicich k -jedné mpracovaci
lince, popFipadd pres ust¥edni ovlddaci zafizeni.

Teprve po ukon¥eni celkové délkové opravy provazcovych smyek 20 u jednoho provazcovgj\
ho praciho stroje spoudtdjf zase spole&n¥ doll v3echna zvedaci za¥f{zeni 12, 13 provazce’

a textiln{ zbo%{ se poklddd na dopravni vdlce 6, 1. Sou¥asn¥ se op&t zapojuje %dimedlo 3

a provazcovy praci stroj je tim op&t p¥ipraven k provozu.
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PREDMET VIYINLALEGZU

1. Provazcovy praci stroj k plynulé upravd provazcového textilniho zbo%i, je% je ‘ve-
deno ve spirdlovych provazcovych smy&kdch, vydnivajicfch se svou volnou dolni v&tvi do ko-
ryte, Zdimadlem a pres dopravni vélce uspofddané po jeho obou strandch rovnob¥¥n& s nim,
pridem# jsou upravena zvedaci zZaPIzenf provazce textilnfho zboZ{ k Jjeho zveddni od doprav-
nich vdlel a ovlddaci zatizeni, jeZ je spojeno se smdrovd vratnym pohonem #dimacich a do-
pravnich vélcl, jekoZ i s ovlddacim gzafizenim pro zvedaci za¥izeni %d{macich vélcl & provaz~
ce, vyznaleny tim, %e pohon Zdimecich vélcd (4, 5) a dopravaich vdled (6, 7) je zapinatel-
ny oproti pohonu vstupnich vdlech (18) a vystupnich véled (19) odd&lend, %e na kaZdé horni
v&tvi (22) provazcové smydky (20) je v dotyku vidy jedna dvojice synchronnd ovladatelnych
zvedacich zafizent (12, 13) provazce, je¥ jsou prifazena vidy pfisludnému dopravnimu vdleci
(6, 7), %e je upravena alespon jedna dotykovd kyvnd pdka (16) pro vypindn{ pchonu provazevo-
vého praciho stroje, ovladatelnd horni v&tvi (23) keZdé provazcové smydky (20) a uspordda-
nd tek, Ze kolem ni vedend provazcovéd smy&ka (20) mé ve vypnuté poloze vymezenou nejmensf’
délku provazce, a ¥e je pro ovladdni zpdte&niho bshu Zdimacich védlcd (4, 5) a dopravnich
vdlel (6, 7) upraveno spinaci zaPizeni spojené s ovlddacim zaPizenim e nestavitelnd nea
polet otdéek Zdimacich vélch (4, 5) a dopravnich véled (6, 7), na délku provazce, ¥asovou
Jednotku nebo podobné m&rné ddaje.

2. Provazcovy praci stroj podle bodu |, vyznafeny tim, %e zvedact zadfzeni (12, 13)
provazce, pfifazend ve dvojici vidy jedné prdvazcové smy¥ce (20), Jsou osov¥ pohyblivé
a synchromng spolu ovladatelnd,a ovlddaci zabizeni je'uspoiédéno tek, Ze p¥i ka¥dém po-
stupu délkové opravy provazcové smydky (20) se uvddi v &innost ve smdru zveddni vidy Jjedno
ovlgdaci zeFizenf (9) pro pfifazenou dvojici zvedacich ze¥izeni (12,.13) provazce, pone-
chd je ve zvednuté poloze a po provedeni celkové délkové opravy v jednom stroji odlehduje
vdechna zvedaci zafizeni (12, 13) jednoho stroje.

3. Provazcovy praci stroj podle bodu | nebo 2, vyznafeny tim, ¥e kaZdd zvedmci zaif-
zeni (12, 13) provezce sest4vé z dvouramenné péky, jeji? jeden konec md zvedaci hlavu
(14, 15) v detyku s provazcovym textilnim zboZim (17) a jeji% druhy konec je spojen s pPi-

Fazenym ovlddacim zatizenim (9).

4. Provazcovy pracf{ stroj podle bodd 1 a% 3, vyznaSeny tim, %e zvedmci zalfzeni (12,
13) provazce jsou uspordddna nad dopravanimi vélci (6, 7).

4 listy vykresd

" Severografia. n. p.. zdvod 7, Most
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