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Vyndlez se t¥kd akéniho Elenu bezkontaktnich pdkovych ovladadd pouZivanyeh pro
Fizeni pohond pracovnich stroji. Pdkové ovladale jeou podle funkece PFeSeny jako ply~-
nulé nebo stupnovité - n¥kolikapolohové. Z hlediska vlastniho provedeni lze pikové
ovladaCe rozdélit na ovladade kontakitni a bezkontektni, Jednim ze zplisobd FeSend
bezkontaktnich ovladadl je vyuZiti principu ovlivnovéni optické vaszby optoelektro=-
nickfch prvki.

AkCnim Clenem t&chto ovladadl je myS5leno uspo¥dddni a provedeni optoelektro-
nickych prvkl a clonky, urdené k ovlivnovéni optické vazby. Zndmé YeSeni akdnfho
élenu je takové, Ze pohyblivd clonka je umist®na mezi piry optoelektronickfch prvki,
t3. mezi vysilacim a pPijimacim optoelektronickym prvkem, V jeji stPedni Sdsti je
vytvoPena mezera., V nulové poloze pdky ovladale jsou pdry optoelektronickych prvkd
rozmistény soumérné po obou strandch této mezery. Pohyb clonky je odvozen od pohybu
pdky ovladade, na kterou pisobi obsluha. V kaZdé pracovni poloze pdky ovliadale je
odclonén, resp. zaclonén, privé jeden optoelektronicky pdr, tzn. %e s narlstajici
vfchylkou pdky ovladale se zvétSuje i poSet ovlivnénych optoelektronickych pdrid.
Soudasnd provedeni jsou charakteristickd tim, Fe polet optoelektronickych pérd je
roven souttu pracovnich poloh pdky ovladale v obou smérech. Nevyhodou FeSeni Je
v8t81 poCet optoelektronickych prvkd a s tim souvisejfci vEt5i pracnost, vyss{ vy=
robni i materidlové ndklady.

Tyto nevfhody odstranuje akini &len bezkontaktniho pékového ovladade podle vy=
nilezu, ktery pracuje na principu ovlivnovdni optické vazby optoelektronickfch prv-
k. Obsahuje pohyblivy 8len plsobici jako clonka a nepohyblivy &len, ktery je tvo-
¥en alespon jednim optoelektronickym pdrem, slofenym alespon z jednoho vysilactho
a alespon z jednoho pPijimaciho optoelektronického prvku, kiery je elektricky spojen
s dekodérem signdlit, Jeho podstata spodivd v tom, Ze clonkas je provedena iak, Ze je-
ji sthedni 8dst je plnd, pFiSemZ rozmdr siPedni Edsti Je roven N-ndsobku rpzteée
optoelektronickych pirt, kde N je poSet optoelektronickych pdrld. Vné& stPedni Sdsti
clonky jsou soum¥rnd vytvoFené mezery, pFifemi SiFka mezery se rovnd alespon jedné
roztedi optoelektronickych pdrd.

Prikladné provedeni akdniho &lenu bezkontaktniho pdkového ovladade je zndzor-
néno na vykresech, kde na obr. 1 je uspoPdddni ak¥niho &lenu pro 4 polohy v kaZdém
smdru, vietnd elektrického propojeni s navazujicim dekodérem, obr. 2 a 3 je v Fezu
usporfdddni ak8niho Elenu pro dtyFi polohy péky ovladale v kaZdém sméru.,

Na obr. 1 je zndzornmdno uspoPdddni akéniho Elenu pro 4 pracovni polohy v kaZ-
dém smdru., Zndzorn¥né zapojeni se sklddd z vysilacich optoelektronickjeh prvki 1,
2, 3, 4, které jsou napdjeny z napajede 13, pFijimacich optoelektronickjch prvkid
8, 9, 10, 11, které jsou elektricky spojeny s dekodérem 12; Mezi vys{lacimi opto=
elektronickymi prvky 1, 2, 3, 4 a pFijimacimi optoelektronickymi prvky 8, 9, 10, 11
je umistina clonka 5, Clonka 5 je provedens tak, Ze stfedni 8dst 6 Je plnd, tzn,
clonici, Po obou strandch stfedni 8dsti § jsou vytvoPeny mezery I, jejichZ velikost
Jje rovna dvojndsobku roztefe optoelektronickych prvki., PFi vychylovdni pdky z nulo-
vé polohy clonka 5 ovlivinuje optickou vazbu nejd¥ive optoelektronického pdru sloZe-
ného z optoelektronickych prvkd 1, 8, pFipadnd optoelektronickfch prvkd 4, 11 p¥i
vychyleni pdky opalnym smérem, pfi daldim vychylovéni vZdy soudasné dvou za sehou
nédgledujicich optoelektronickych pdri. Elektrické buzeni vysilacich optoelektronic-
kfch prvkd 1, 2, 3, 4 zajiffuje napsjed 13. Je moZné bud soudasné buzeni viech vy~
silacich optoelektronickych prvkd nebo jejich &asové multiplexni buzeni (tj. buzeni
pouze jednoho vysilaciho optoelekitronického prvku s jejich postupnym stFiddnim).
Vyvody pfijimacich optoelektronickfch prvki 8, 9, 10, 11 jsou pFipojeny k ovlddacim
obvodlm pohondi, které zshrnuji i funkei dekodéru 12, Punkce dekodéru 12 spolivd ve
vytvofeni dalSiho jednoho nebo dvou signdld pro Fizeni sméru pohybu pohonu
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v zévislosti na signdlech od ovladale a v pFifazeni signdld pro $izeni pohonu.

Funkece dekodéru 12 pro StyPstupnové Fizeni mychlosti pohonu v obou smérech, p¥i
ekénim Elenu ovladade se StyFmi optoelektronickymi péry podle obr. 1 je popsédna
v tabulce,

Tabulka
SMER STUPEN 8 9,10 11 S
v
I Iv 0 1 1 1
E III 0 1 0 1
v II 1 1 0 1
) I 1 ) 0 1
0 0 0 0 X
v I 0 0 1 0
P II 0 1 1 )
R III 0 1 0 0
A Iv 1 1 [0] 0
v
P

Poznémké: X ~ libovolné hodnota

Hodnota vytvoFeného signdlu S pro Fizeni sméru pohonu je pii klidové poloze
ovladale libovolnd, pFi vychylovdni ovladade jednim smSrem je logickd 1, pFfi vychy-
lovdni druhfm smérem je logickd O. Hodnota signdlu S je wdndna pouze pPi piechodu
z klidu do prvni polohy libovolného smdru, piipadnd pfi pPechodu z prvni polohy li-
bovolného sméxru do polohy klidové., Na obr. 1 je rovnd¥ zndzorndno elektrické spojo-
véni optoelektronickfch prvkd ak¥nfho &lenu. Krajnim optoslektronickym prvkam, tJ.
vys{ledim nebo piijimadim, jsou piiPazeny semostatné signdly. Vysilaci optoelektro~

nické prvky 2 a 3 jsou spojeny a je jim phi¥azen elektricky signdl, stejnfm zpiso-

bem jsou uspofdddny pFijimeci optoelektronické prviy 9 a 10. Z uvedeného plyne, Ze

‘ak¥ni Slen pékového ovladade se StyPmi polohami v obou smdrech a s polohou nulovou

vyzeduje pro funkei pFifazeni pouze t¥#i elektrickjch signdld, Obecnd plati, Ze polet
elektrickych signdlt akdnfho &lenu M je roven

N+2 N+3
M= M=

.2 : 2
pro sudd ¥ pro lich4d N,

kde N je polet optoelektronickfch périd podle Fedend.

PFi konkrétnfm provedeni je nutno bud epojit vysilaci infradiody sériové, nebo
pPijimaci fobtotranzistory paralelnd. Provedenim akéniho Slemu podle vyndlezu je ve
srovnédni se zndmymi FeSenimi dosafeno sniZfeni podtu optoelektronickjch pdrd a eni-
Zeni poftu elekirickfch signdlil pFi zajift&ni plné funkece pdkového ovladade @ pFi
Jjednoduchosti provedeni.
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Na obr. 2 je zndzorndno FeSeni clonky 5 pro akdnf &len se &tyful pracovnimi
polohami v kaZdém sméru. Clonka 5 je zndzornéna v nulové poloze, kdy v3echny opto-
elektronické pdry 1la8, 289, 3al0, 4ell jsou zaclondny. Funkce akdnfho &lenu s clon=-
kou 5 podle obr. 2 je shodnd s funkeci provedeni, zndzornSného na obr. 1.

Na obr. 3 je zndzorn&no Fefeni akiniho Elenu se &tyfmi pracovnimi polohami
8 Jinfm FeSenim clonky 5. StFfedni &4st 6 clonky 5 je plnd, tzn. clonici. Po obou
gtrandch jsou soumdrné vytvoFeny mezery 7, jejichZ rozmsr je roven N-ndsobku roztede
optoelektronickych prvki, na obr. dvojndsobnému, néaleduje clonici ¢é4st 14, rovna
alespon jedné rozteéi optoelektronickgch prvkd a mezera 15 clonky 5, rovns rovnd%
alespon jedné roztedi optoelektronickych prvki, Akdni 8len pracuje tak, Ze vychylo-
véni pdky 2 nulové polohy ovlivnuje optickou vazbu nejd¥ive Jednoho optoelektronic~
kého pdru 1-8, pfi dellim vychylovdni pdky pek soudasné dvou za sebou nédsledujicich
optoelektronickych pdrd a konednd pFi maximdlnim vychfleni t¥i optoelektronickjch
pérd tak, Ze krom# ovlivndné vazby krajni dvojice za sebou ndsledujicich optoelektro-
nickych pdrd je ovlivnéna vazba jednoho krajnfho optoelektronického péru, umisténého
na opaéném konci Fady optoelektronickych pdrd. Kiy% pFihlédneme ke zndzorndnému
uspordddni, napfiklad pFi vychfleni pdky z nulové polohy vpravo je v prvnich tiech
polohdch funkce akiniho Elenu shodnd jako u phedeSlého vykresu. Ve Stvrté pracovni
poloze clonky 5 je odclondn kromé péru 3alO a 4all také pér la8.

PREDMET VvyYNLLEZU

AkSni Slen bezkontaktniho pdkového ovladade, ktery pracuje na principu ovliv-
novéni optické vazby optoelektronickych prvkd, obsahuje pohyblivy &len plsobici jeko
clonka a nepohyblivy &len, ktery je tvoFen alespon jednim optoelektronickjm pérem,
sloZenym alespon z jednoho vysilaciho a elespoh z jednoho p#ijfmaciho optoelektro-
nického prvku, ktery je elektricky spojen s dekodérem signdld, vyznadeny tim, Ze
clonka (5) je provedena tak, Ze jeji stPedni 3dst (6) je plnd, priSem? rozmdr stied=
ni S4sti (6) je roven N-ndsobku roztede optoelektronickfch pdrd, kde N je potet
optoelektronickych pdrd a vné stfedni Edsti (6) jsou soumdrnd vytvofeny mezery (7),
pFifemZ §i¥ka mezery (7) je rovna alespon jedné roztedi optoelektronickych péri.

1 vykres
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