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Vynadlez resi zpusob vytvéfeni soustavy pric¢né uloZenych ni-
ti, vhodny zejména pro vyrobu prlcne zpevnovanych netkanych tex-
tilii. Predmétem vynalezu je soucdasné zarizeni k provadéni tohoto

zpusobu.

Z praxe i odborné patentove literatury jsou znamé rizné zpu-
soby vytvarenl soustavy pricné ulozenych niti. K provaden1 téchto
zplsobd jsou zndma téZ mnohd . zarizeni, kterd vyuzivaji rlGznych
principi.

Jeden z nejznéméjéich zpUsobu je pouZit primo na pletacim
stroji a vyuZiva principu rotujiciho ramena, které uklada neko-
neénou nit, odtahovanou z jedné civky, do kotouc¢d, umisténych.po
obou stranéch pracovniho ustroji pletaciho stroje. Takto vytvo-
¥ena soustava priéné uloZenych niti se pomoci téchto kotoucu pos-
tupné privadi do pletaciho ustrOJl a zaplétd se vaznymi nitémi do
tvoricich se ocek.

Jlny znamy zpusob vyuzivd principu uklddani niti pomoci
priéné se pohybujiciho voziku, ktery tyto nité ukladd do hacku
dvou souhlasné se pohybujlc1ch dopravniku. Nlte, odtahované ze
staciondrni civecnice, se mezi hacky ukladaji bud navzdjem rovno-
bé&%né nebo cik-cak a v této formé jsou zavaddény do proplétaciho
ustroji.

Podle dals$iho znamého zplsobu jsou nité, - odtahované ze
staciondrni civeénice, pomoci pF¥iéné se pohybujiciho voziku za-
kladany ve smyékach tvaru U do sk¥ipcl jednoho dopravniku a pres
dvojici hacékl na druhy dopravnik a takto vytvorena soustava pric-
nych niti se zavAddi do proplétaciho ustroji stroje Arachne, kde
se zapléta do ocek vaznych niti.

Jiny zplsob, pouZivany u pletacich stroju, vyuZiva principu
odtahu ze staciondrni civednice a pomoci vodice zaklada konce ni-
ti do Sikmo k pracovnim jehldm probihajiciho rozvadéciho retézu '
a druhé konce niti do dopravniku, ktery spolec¢né s rovnobeézZné ve-
denym dal&im dopravnikem, do kterého se preddvaji nité ze Sikmo
vedeného dopravniku, zavadi rovnobézZné nité do jehelniho pole
pletaciho stroje.

Dalsi znamy zplUsob vyuziva pfincipu utkového zéasobniku, do
kterého se vkladaji utky z pfedem vytvofenych navina, zpravidla
vytvarenych snovaci technikou.

Jiny zpusob vyuzivad principu civek, obihajicich napric¢ do-
pravnich pdsu s Uchytkami, do kterych se z civek odtahované nité
ukladdaji, vytvareji soustavu priéné uloZenych niti a v této formé
se zavadéji do pracovniho uUstroji pletaciho stroje, kde jsou za-
plétany do ocek vazného materidlu. =

Dalsim zndmym 2zpusobem je omotdvani nité kolem dvou rovno-
‘'béZné umisténych konusi se Sroubovymi drazZzkami na svém povrchu
pro dopfedny pohyb omotdvané nité. Osami téchto konusi prochézeji

pomocné krajove nlte, na které se vytvorena soustava pricéné ulo-
Zenych niti pFesouva a je vedena k dalsimu zpracovani.

Jinym pouZivanym zplUsobem je omotdvani niti pomoci vykyvnych
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zakladadl, pohybujicich se po uzavrené draze okolo dvou rad pos-
tupné vysouvanych uchycovac1ch elementli, uloZenych na dvou, sou-
hlasné a v jedne roviné se pohybujicich dopravn1c1ch Rovno-
béZnost priéné uloZenych niti se dosahne tlm, Ze na Jjednonm
dopravniku se nité omotivaji kolem jednoho nebo vice uchycovacich
elementi a na druhém dopravniku okolo poé¢tu uchycovacich elemen-
td, rovnajicimu se poctu, okolo kterého byla nit omotédna na prv-
nim dopravniku, zvétsenému o pocet, rovnajici se poctu zakladacu.

Dalsim 2znamym zpuisobem, uvedenym v popisu vynalezu k Cs.
autorskému osvédcéeni &. 225 419, je omotavani utkovych niti kolem
dvou rad vysouvatelnych uchycovac1ch elementd, uloZenych proti
sobé na dvou rovnobeznych dopravnlclch pohybujicich se ve stej-
ném smyslu v jedné roving, prlcemz utkové nité se omotdvaji okolo
uchycovacich elementl v roviné rovnobéZné s rovinou obou doprav-
niki a zaklddaji se stridavé vidy po jedné utkové niti tak, Ze na
prvnim dopravniku se prvni utkové niteé obtaceji okolo jednoho
uchycovaciho elementu a na druhém dopravniku okolo nekolika uchy-
covacich elementli, zatimco zbyvajici dGtkové nité umisténé pro-
stfidané mezi prvnimi Gtkovymi nitémi, se obtaceji na prvnim do-
pravniku okolo nékolika uchycovacich elementu a na druhém doprav-
niku pouze okolo jednoho uchycova01ho elementu, pricemZ se utkové
nité pohybuji pf¥i zakladani ve vzdjemné protismérném smyslu po
ovalnych drahdch a kazda utkova nit se pohybuje samostatné uvnitr
ovalne drahy

Jinym pou21vanym zplisobem je vytvaren1 prlcne soustavy niti
na vlakennem rounu jeho omotavdnim, pricéemZ nité se odtahuji
z civek, umisténych na nekonecném dopravniku, jehoZ stredem
procha21 rouno, kolem kterého jsou vedeny pomocné draty, na které
jsou nité namotavany a z Kkterych jejlch posuvnym pohybem nité
prechdzeji na rouno k dalsSimu zpracovani.

Dals$im zndmym zpusobem je ukladdani niti odtahovanych ze
stacionarni civecénice vodidem, pohybujicim se po draze ve tvaru
osmidky a ukladdajicim nité do sk¥ipcd upravenych na dvou vedenych
a souhlasné se pohybujicich dopravnicich, které vedou soustavu
priéné uloZenych niti do pletaciho stroje.

Jiny znamy zplUsob vyuziva principu omotavani niti kolem dvou
fad pevnych koliki, umisténych na rovnobéZné vedenych a souhlasné
se pohybujicich dopravnicich, rotujicim karuselem s uloZenymi
itkovymi civkami v roviné rovnobézZné s dopravniky. Omotavani ko-
1ikd je umoZnéno skluzy, které jsou sloZité upevnény vedle obou
dopravnikd na nosic¢i, vedeném osou karuselu a Kkteré jsou nastave-
ny tak, Ze na jednom dopravniku se omotdvaji nité kolem jednoho
koliku a na druhém dopravniku kolem poc¢tu koliki, rovnajicimu se
podtu omotavanych niti, zvétseném o jeden kolik. .

Konstrukce Utkového zisobniku pro osnovni stroj, obsahujici
dva pohanéné nekone&né podélné dopravniky pro prepravu utki
k jehelnlmu luzku a vozik, pohybujici se kmitavé v podélném sméru
a ve sméru pri¢ném od Jednoho dopravnlku ke druhému, pricemZ vo-
zik je veden vodici tyc¢i ve sméru pri¢ném, Jje obsaZena v paten-
tovém spisu DD 155 335. Vodici ty¢ je na obou koncich opatfena
ovlddacim zarizenim a je tvorena ohebnym ocelovym pasem, ktery je
mezi obéma ovladacimi zafizenimi napindn silou pruZiny. Ocelovy
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pas obepinaji kladky, které jsou épojeny s nosic¢em utkovych niti
prostfednictvim voziku.

ZpUsob a zarizeni pro usporadanl niti do pric¢éného sméru pro
dalsi zpracovanl na proplétacich ¢i pros1va01ch strojich se uvadi
v patentovém spisu DE 2 312 829, kde zarizeni tvofi dva rovno-
bézné dopravniky, pohybujici se v souhlasném sméru. Dopravniky
jsou opatfeny uchytkami pro nité, které jsou vedeny stérbinou
v uklddacim dstroji, umisténém nad dopravniky. Ukl&daci ustroji
je dale konstrukéné upraveno pro plnéni poZadovanych funkci.

VSechny vySe uvedené zndmé zpusoby vytvareni soustavy pricné
uloZzenych niti maji 2znac¢né nevyhody. Podstatnd vét$ina znamych
zpusobu vyuz1va principu ukladadni niti na dva rovnobézZné a v jed-
né roviné vedené dopravniky, které pro zachyceni niti obsahujl
uchycovaci elementy. Aby na né mohla byt uchyceny nit, musi zpra-
vidla tyto elementy konat rizny pohyb, a to nejéastéji vysuvny,
vyklopny, rozviraci a sviraci atd. V souvislosti s timto pohybem
se projevuje znaénd nevyhoda téchto systémi jednak v tom, Ze jsou
za provozu znaéné a trvale namahdny a tim opotrfebovany, a proto
musi byt voleny z odolnych materidla. Dalsi nevyhodou téchto sys-
témi s pohyblivymi uchycovacimi elementy Jje zna¢na sloZitost
mechanismi, zajistujicich pohyb uchycovacich elementi a tim
i sniZend spolehlivost. Znac¢nou nevyhodou je téZ problematické
zajisténi synchronizace pohybu vSech uchycovacich elementt
s ukladacimi mechanlsmy niti. V pripadé pevnych uchycovacich ele-
mentll, jako .jsou napf.hdéky nebo koliky, musi byt u ukladaciho
mechanlsmu zajistén kromé ukladaciho pohybu navic pohyb svisly.
Toto je FesSeno napriklad pohybllvyml zanasec¢i niti nebo pohybujl-
cimi se voziky, které navic musi konat kromé pricéného pohybu jes—
té pohyb takovy, ktery nité do hacka zanese. To opet prinasi
znaénou nevyhodu ve sloZitosti celého zarizeni se znacnyml naroky
na materidl.

V ptipadé omotdvadni pevnych kolikG nitémi, umisténymi na
rotujicim karuselu, je nutné pou21t skluzy, které nité zavadejl
do prostoru mezi koliky. Skluzy Jjsou slozZiteé upevneny na drzéku,
prochdzejicim osou karuselu, a proto ma tento system znacnou ne-
vyhodu opét ve sloZitosti a v limitovani pracovni Sire zarlgen;.
V nékterych pripadech se musi pro spravnou funkci pou21t jak
pohyblivych uchycovacich elementl, tak pohybu]1c1ho se ukladac1ho
mechanismu.

Principy, p¥i kterych se nité omotavaji kolem zuba dvou
kotouc¢l, umisténych po obou strandch Jjehelniho pole pletaciho
stroje, maji znaénou nevyhodu v tom, Ze se mohou vyuZivat pouze
u téchto pletacich stroji a nejsou tedy vhodné pro vyuziti pfi
vyrobé netkanych . .textilii nebo nap¥. u pridavn?ch zarizeni
k propletac1mu a vpichovacimu stroji a kalandrim i strojim kasi-
rovacim. :

Odstranéni vysSe uvedenych nevyhod a novy zpusob vytvareni
soustavy pricné uloZenych niti fesi predmét vyndlezu, ktery sou-
Gasné zarucuje mnohé vyhody oproti znadmym zpusobum a ddle znacnou
spolehlivost, 3jednoduchost a tim 2zvysSenou Zivotnost zarizeni
véetné jeho vysokych vykonu. Vyhodou predmétu vyndlezu je
v neposledni F*adé zvysSend presnost kladeni, podstatné jednodussi
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kinematika vé&etné z toho vyplyvajici jednoduchostl synchronlzace
zarizeni a tlm sniZzeni moZnosti poruch zatrizeni a zvysSeni uZitko-
vého vykonu. neposledni radé predmet vyndlezu téZ zarucuje pri
vSech vyse uvedenych vyhodach dosaZeni rovnobéZnosti niti a tim
vhodnosti k vyuZiti zejména u proplétacich strojuy, pripadné
u dals8ich stroju na vyrobu netkanych textilii, jako napriklad
vpichovacich stroju, kasirovacich stroju 1 strojt su51c1ch
a kalandru.

: Podstata vynalezu, pri kterém se nité omotavaji kolem uchy-
covacich elementii, umisténych na dvou souhlasné se pohybujicich
nekoneé&nych dopravnicich, spo&iva v tom, Ze jedna nebo vice niti
se postupné omotd. kolem uchycovacich elementl prvnlho a. druhého
dopravniku v usecich jejich konkavnich drah, ¢imZz se mezi obéma
dopravnlky na zakrivené plose, urcené jejlch konkdvnimi drahami,
vytvari soustava pricné uloZenych niti a mezi uchycovacimi ele-
menty alesponi jednoho dopravniku vytvareji krajové ﬁseky niti
soustavu rtznobéznych tétiv jeho konkavni drahy, pficemz v dalsi
fadzi se tato zak¥ivend plocha prlcne uloZenych niti méni na
. plochu rovinnou nebo na plochu s jinym zakfivenim a nasledné na
rovinnou plochu a krajové duseky niti se srovnavajl do téeto .

plochy.

Podle dalsi alternativy 2zpusobu vytvarenl sougtavy pricné
ulozenych niti se nité omotavaji kolem. stejného nebq nestejneho
'~ po¢tu uchycovacich elementu na obou dopravn1c1ch. Tlm je mozne
‘dosadhnout soustavu rizné prekfiZenych niti. :

Podle jiné alternativy zpusobu vytvareni soustavy pfiénYch
niti se nité omotdvaji na prvnlm dopravnlm kolem jednaho nebo vi-
ce uchycovacich elementl a navazné na druhém daopravniku kolem
uchycovacich elementl v poctu, rovnajicimu se pac¢tu omotanych
uchycovacich elementd na prvnim dopravniku, avétsSeném o pocet.
omotavanych niti. o :

K provedeni uvedeného zplUsobu vytvareni soystavy prlcne ulo-
Zenych niti slouzi za¥izeni podle vyndlezu, které gestava: ze dvou
nekoneénych, souhlasné se pohybujicich a vedle sebe umlstenych
dopravniki s uchycovacimi elementy pro uchyceni niti, které- jsou
neseny omotévacim mechanismem, pohybujicim se aod prvého nekonec—
ného dopravnlku k druhému nekoneénému dopravniku. Podstatpu rese-
ni je, Ze nekonec¢né dopravniky Jsou vedeny Vv alespon jedne ukla-
daci zéné po konkdvnich drahach, nad kterymi je umistén v roviné
kolmé = na rov1ny jednotlivych dopravniki omotdvaci mechanismus
s nitovym zanasecem, jehoZ obé&Zna dradha leZi vné zakfiveneé
plochy, urcené konkavn1m1 drahaml jednotlivych dopravniki.

Podle ]edne alternatlvy za¥izeni jsou zakfiveni konkavnich
drah jednotlivych dopravniki v uklddaci zéné bud stejnd nebo roz-
dilna.

Podle dalsi alternativy zarizeni je konkavni draha alespon
jednoho dopravnlku ve tvaru kruZnice. Zarizeni obsahuje alespon
jednu ukladaci zénu s konkdvnimi drahami obou dopravniki a stejny
podet omotdvacich mechanismu.

Podle daldi alternativy zafizeni obsahuji oba dopravniky
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v useku vedeni niti dradhy konkdvni, konvexni i primocaré. Neko-
necéné dopravniky mohou byt v ¢asti jejich drahy vedeny také mimo-
bézné pri zachovani konstantni vzdalenosti mezi obémy dopravniky.

Omotavani niti okolo uchycovacich elementd, upravenych na
nekoneénych dopravnicich, se provadi v useku konkdvnich drah
téchto dopravnikii. V této fézi Jje nitovy zanaSec¢ omotavaciho
mechanismu umistén v prostoru ohranic¢eném jednak seénou rovinou,
proloZenou krajovym usekem pravé omotdvané nité ve formé tétivy,
a jednak rovinou, proloZenou body hlavovych kfivek drah uchycova-
cich elementl obou nekoneénych dopravnikid. Obé uvedené roviny
jsou rovnobézné s délici rovinou, vytvarejici hranici mezi zakri-
venou plochou obou nekoneénych dopravniki a rovinnou plochou
téchto nekoneénych dopravniku.

Podstata vyndlezu je prikladné bliZe popsédna a vysvétlena na
vykresech, kde obr. 1 znazornuje jednu ukladaci zdénu a princip
vytvéreni soustavy priéné a soudasné rovnobéiné ulozZenych niti,
ukladanych z jedné civky v této ukladaci zéné a obr.2 zndzornuje
schematicky boéni pohled na zarizeni se tremi ukladacimi zdénami
a tremi omotAdvacimi mechanismy, jehoZ dopravniky v uUsecich vedeni
niti obsahuji jak drahy konkdvni, tak drdhy konvexni i drahy
p¥imocaré.

Podle obr. 1 se jedna nit 1, odtahovanad z neznazornéné civky
a vedena nitovym 2zanaSedem 6 omotdvaciho mechanismu 61, omotava
kolem uchycovacich elementd 3 a 5, umisténych na dvou, souhlasné
se pohybujicich a vedle sebe umisténych nekonec¢nych dopravnicich
2 a 4 v uUsecich jejich konkdvnich drah 16 a 17 v secCné roviné
18, a to tak, Ze na dopravniku 2 se omotava kolem jednoho uchyco-
vaciho elementu 3 a na dopravniku 4 kolem dvou uchycovacich ele-
mentd 5, ¢imZz nejprve mezi dopravniky 2 a 4 vytvari soustavu rov-
nobézné priéné uloZenych niti la, 1lb, 1lc, 1d, 1le, pohybujici se
po zakfivené plose 7, urcené Kkonkdvnimi drdhami 16 a 17. Mezi
uchycovacimi elementy 5 dopravniku 4 vytvareji krajové useky 9,
9a, 9b, niti 1, 1la, 1b, 1lc, 14 soustavu rlznobéZnych tétiv,
spojujici vZdy oba sousedni uchycovaci elementy 5, pricemZ
nasledné se zakfivend plocha 7 pr¥icéné uloZenych niti la, 1b, lc,
1d, le méni na rovinnou plochu 8. Krajové useky 92, %a, 9b, se
postupné srovnavaji do této rovinné plochy 8. Takto vytvorena
soustava niti se v této roviné vede k dalSimu zpracovani.

Ukladaci zéna 26 (obr. 1) zarizeni pro provedeni uvedeného
zpisobu obsahuje konkdvni drdhu 16 dopravniku 2 s uchycovacimi
elementy 3 a konkdvni drahu 17 dopravniku 4 s uchycovacimi ele-
menty 5. Konkdvni drahy 16, 17 obou dopravniku 2 a 4 jsou vytvo-
feny jejich opasdnim kolem dvojice kol 10, 11 o nestejném pruméru
a uréuji zakrivenou plochu 7, kterd pod délici rovinou 20,
prochdzejici stfedy kol 10 a 11, prechdzi v rovinnou plochu 8.
Nad touto ukladaci zdénou 26 je umistén omotdvaci mechanismus 61
se zanaseCem 6 nité 1, JjehoZ uzavrfend obéznd drdha je umisténa
mezi seénou rovinou 18 a rovinou 19, které jsou rovnobéziné s dé-
lici rovinou 20, oddélujici zak¥ivenou plochu 7 nekoneénych
dopravniku 2, 4 od rovinné plochy 8 nekoneé¢nych dopravnika 2, 4.
Secnd rovina 18 je proloZena Kkrajovym uUsekem 9 omotdvané nité 1lb
ve formé teétivy a rovina 19 je proloZena body hlavovych k¥ivek
12, 13 drah uchycovacich elementd 3, 5 obou nekoneénych dopravni-
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ka 2, 4.

¢innost uvedeného zarizeni je nésledujici. Dopravniky 2,
4 s uchycovacimi elementy 3, 5 jsou vedeny ve sméru sipek 27 po
povrchu kol 10, 11 s rozdllnyml priméry. Vedeni po konkadvnich
drdhach 16, 17 zpusobuje rozvirani wuchycovacich elementd 3, 5,
tzn., Ze jejlch vzdjemnd rozteé¢ na hlavovych krivkéach 12, 13,
v tomto pripadé kruZnicich, je vét$i neZ na patnich kruznlclch
14, 15 u obou dopravnikd 2, 4. Tim Jje umoZnéno snadné omotivéani
urcenych uchycova01ch elementu 3, 5. Mezi rovinami 18, 19 se po
uzavfené draze smérem S pohybuje nitovy zanase¢ 6 omotavaciho
mechanismu 61, ktery v tomto prostoru omotava nit 1 kolem jednoho
~uchycovaciho elementu 3. dopravniku 2 a kolem dvou uchycovacich
element 5 dopravniku 4, pfidemZ roviny 18 a 19 ohraniéuji pros-
tor, ve kterém je moZné nit 1 na uchycovaci elementy 3, 5 omota-
vat. Konkdvni drdhy 16, 17 uréuji zakfivenou plochu 7, na které
se nejdrive soustava prlcnych niti la, 1b, 1c¢, 1d, le vytvori
a tato plocha 7 se potom v dalsi fazi méni na rovinnou plochu 8,
ve které je soustava prlcnych niti odvadéna k dalsimu zpracovani.
Do této roviny 8 se srovnavaji i krajové useky 2, %2a, %9b niti 1,
" la, 1b, 1c, 1d, le.

. Vhodnou volbou tvaru konkdvnich drah 16, 17 obou dopravnika
2 a4 je mozné .zajistit omotavani urdenych uchycovacich elementi
3, 5 pri riznych zpusobech kladeni i p¥i kladeni ruzného poctu
niti a ruznych roztedich uchycovacich elementld 3, 5. Zakrivena
plocha 7 pfiéné uloZenych niti la, 1b, 1lc, 1d, ;g se maZe ménit
na plochu se zak¥ivenim, urcenym konvexnim prubéhem drah obou
dopravnikii 2, 4 nebo/a jejich mimobéZnym vedenim, naéeZ nasleduje
vyrovnani niti do rovinné plochy 8,

Na obr. 2 je znazornén schematicky boéni pohled na zarizeni
se tremi ukléddacimi zénami 26. Zarizeni sestava ze dvou vzajemné
vedle sebe umisténych dopravnika 2, 4 s uchycovacimi elementy 3,
5. Na téchto dopravnicich 2, 4 ]sou vytvoreny tri konkavni drahy
16a, 17a, 16b, 17b, 1l6c, 1l7c opasanim kol 101, 111, 102, 112
a 103, 11i3,. Nad temlto konkdvnimi drdhami jsou umlsteny omotava—
ci mechanismy 61, 62 a 63, omotavajici kaZdy jednu nit 1 okolo
uchycovacich elementl 3, 5 dopravnika 2, 4. Tyto dopravniky maji
v celém useku vedeni niti 1, la, 1b, 1lc, 1d, le jak konkavni dra-
hy 16a, 17a, 16b, 17b, l6c, 17c, tak ¢asti 2la, 22a, 21b, 22b,
2lc, 22¢ drah s konvexnlm prubehem a téz useky 23a, 24a, 23b,
24b, 23¢c,, 24c prlmocarych drah. Nekonec¢né dopravnlky 2, 4 jsou
pro vytvoreni konvexni a pfimé drahy vedeny pres vodici kola 25.

Nité se mohou omotdvat bud do mezer, vynechanych predcha-
zejicim omotadvacim mechanismem 61, 62, 63 nebo na uZ uloZené
predchazejlcl nité. Nité se nejdrlve omotdvaji kolem uchycova01ch
elementd 3, 5 na jejich konkdvnich drahach 16, 17, ¢imZ Vytvarejl
zakrivenou plochu 1 kterd se nasledné méni na plochu s opacénym
zakrivenim, urcenym konvexnimi ﬁseky drah obou dopravnikﬁ 2,
4 a nasledné na rovinnou plochu 8, uréenou primocarymi useky cbou
dopravnlku 2, 4, pripadné na plochu uréenou mimobézZnym vedenim
dopravnika 2, 4 s uchycovacimi elementy 3, 5.
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Prikladné provedeni zarizeni.

Zarizeni sestdvd ze dvou nekonecnych, vedle sebe ve vzdale-
nosti 1 500 mm 1 uloZenych a souhlasné se pohybujicich dopravniku
2, 4 s uchycovacimi elementy 3, 5 Sife cca 10 mm a vzdjemnou roz-
tedi cca 20 mm. Ukladdaci zéna 26 je vytvorena vedenim obou do-
pravniki 2, 4 koly 10, 11 s ruznymi priméry ve sméru Sipek 27 po
konkdvnich drahdch 16, 17. Kolo 10 ma prﬁmér cca 35 mm a kolo 11
m& primér cca 110 mm. Tyto rozméry umozni omotdvani jednoho uchy-
covaciho elementu 3 dopravniku 2 a omotdvani péti uchycova01ch
elementd 5 dopravniku 4. Mezi rovinami 18 a 19 jsou na uzavrené
obéZné draze pravidelné rozmistény ctyrl nitové zanasede 6 omota-
vaciho mechanismu 61, pohybujici se smérem S. Cty¥i nekonec¢né ni-
té 1, odvijené ze &tyr samostatnych civek, se postupné omotavaji
kolem jednoho uchycovaciho elementu 3 na dopravniku 2 a kolem pé-
ti uchycovacich elementd 5 na dopravniku 4, ¢imZ se vytvari sous-
tava priéné uloZenych rovnobéZnych niti na zakfivené plose 7
a krajové useky 9, 9a, 9b niti 1, la, 1b, 1lc, 1d, le vytvareji
soustavu ruznobeznych tétiv konkdvni drahy 17 dopravniku 4, spo-
]ulel vidy prvni a paty uchycovaci element 5. Dopravniky 2, g
jsou dadle vedeny primocare mlmobezne, takZe nité na nich pric¢né
uloZené, vytvareji zborcenou rovinu. Dadle jsou dopravniky 2, 4
vedeny po drahdch konvexnich, ¢imZ pr¥iéné uloZené nité vytvareji
opaéné zakfivenou plochu a ddle jsou dopravniky 2, 4 vedeny pfi-
moc¢are a rovnobézné, &imZ rovnobéiné a pricéné uloZené nité vytva-
reji rovinu a jejich krajove Useky lezi téz v této roviné. Takto
vytvorend soustava pfiéné uloZenych niti je vedena k dalsimu
zpracovani.

PATENTOVE NAROKY

- » v

1. Zpusob vytvareni soustavy pricéné uloZenych niti pro vyrobu
zejména propletd ¢i pletenin s vlozenym utkem, zpevnénych ne-
tkanych textilii nebo mriZek, p¥i kterém se alespori jedna nit
omotdava stridavé vidy nejméné kolem jednoho uchycovac1ho ele-
mentu prvého dopravniku a ndsledné kolem nejmene jednoho uchy—
covaciho elementu druhého dopravniku, pricemz dvojice doprav-
nikli s uchycovacimi elementy se pohybuji souhlasnym smérem
a shodnou rychlosti, vyznac¢eny tim, Ze omotdvadni alespon jedné
nité kolem uchycovacich elementi prvého a druhého dopravniku
se provadi v alespon jedné ukladaci zéné, a to v uUseku konkav-
nich drah téchto dopravnika, ¢imZ se mezi dopravniky nejprve
vytvari soustava pric¢né uloZenych niti pohybujicich se po za-
kfivené plosSe, urcené konkdvnimi drahami obou dopravnika a me-
zi uchycovacimi elementy alespon jednoho dopravniku vytvareji
krajové tlseky omotanych niti soustavu ruznobézZnych tétiv jeho
konkavni dridhy, pri¢emZ v nadsledujici fazi se tato zakrivena .
plocha pricéné uloZenych niti méni na plochu rovinnou ¢éi na
plochu a jinym zak¥ivenim a ndsledné na plochu rovinnou a kra-
jové Useky omotanych niti kolem wuchycovacich elementd se do
rovinné plochy vyrovnaji.



CS 276948 B6 8

2. Zpisob podle nadroku 1, vyznaceny tim, Ze alespoil jedna nit se

omotava kolem stejneho podtu uchycovacich elementd na jednot-
livych dopravnicich.

3. Zplsob podle ndroku 1, vyznac¢eny tim, Ze alespoi jedna nit se-

omotava kolem ruzného podtu uchycovacich elementd na jednotli-
vych dopravnicich.

4. Zpusob podle bodu 3, vyznaceny tim, Ze alespori jedna nit se

omotava na Jednom dopravnlku kolem podtu uchycovacich elemen-
td, rovnajicimu se poc&tu omotanych uchycovacich elementl na
druhem dopravniku, zvétZeném o pocet omotavanych niti.

5. zZarizeni k provadéni zpusobu podle naroku 1 azZ 4, obsahujici

6.

dva vedle sebe souhlasné pohyblivé uloZené nekonecne dopravni-
ky, na kterych jsou umistény uchycovaci elementy pro omotani
nitémi, které jsou neseny omotdvacim mechanismen, pohyblivym
od prvého nekone&ného dopravniku k druhému nekone¢nému doprav-
niku a nad obéma dopravniky, vyznacujici se tim, Ze nekonecne
dopravniky (2, 4) jsou vedeny v alespon jedné ukladaci zéné
(26) po konkdvnich drdhach (16, 17, 16a, 1l7a, 16b, 17b, 16c,
17c), nad kterymi je umistén omotava01 mechanlsmus (61, 62,
63) s nitovym zanasecen (6), jehoZ obéznd drdha leZi vné za-
k¥ivené plochy (7), uréené konkavnimi drahami (16, 17, 1léa,
17a, 16b, 17b 1l6c, 17c¢) nekonecnych dopravnlku (2, 4).

Zarizeni podle naroku 5, vyznacujlcl se tim, Ze nltovy zanasec
(6) omotdvaciho mechanismu (61, 62, 63) je umistén v prostoru

ohrani¢eném seénou rovinou (18) a rovinou (19), které*jspu
rovnobézné s délici rovinou (20), vytvafejici hranici mezi
zakFivenou plochou (7) nekonec¢nych dopravniki (2, 4) a rovin-

nou plochou (8) nekoneénych dopravnika (2, 4), pricemz secna
rovina (18) je proloZena krajovym usekem (9) omotavané : nité
(1b) ve formé tétivy a rovina (19) je proloZena body hlavovych
k¥ivek (12, 13) drah uchycovaciho elementu (3) jednoho neko-
neéného dopravniku (2) a uchycovaciho elementu (5) druhehp ne-
koneé&ného dopravniku (4).

7. Zatizeni podle naroku 5, vyznacujici se tim, Ze nekonecne do-

8.

pravniky (2, 4) jsou v uUsecich (23a, 24a, 23b, 24h, 23c, 24¢)
jejich drah vedeny primocare. :

Zarizeni podle naroku 5, vyznacujici se tim, Ze nekonec¢né do-
pravniky (2, 4) vykazuji v c¢asti (2la, 22a, 21b, 22b, 21c,
22c) svych drah konvexni prubéh.

9. Zarizeni podle ndroku 5, vyznaéujici se tim, Ze nekonecné do-

pravniky (2, 4) jsou v nékterém misté jejich drahy postaveny
vaéi sobé mimobézné pri zachovani konstantni vzdalenosti mezi
nimi.

10.Zarizeni podle naroku 5, vyznadujici se tim, Ze v ukladaci zé-

né (26) konkdvni drihy (16, 17, 16a, 17a, 16b, 17b, 16c, 17c)
obou nekoneénych dopravnika (2, 4) vykazuji shodné zakriveni.
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11.Zarizeni podle ndroku 5, vyznacujici se tim, Ze v ukladaci z6-
né (26) konkavni dréhy (16, 17, 1lé6a, 1l7a, 16b, 17b, 1l6c, 17c)
obou nekoneénych dopravniku (2, 4) vykazuji rozdilné zakrive-
ni.

12.Zafizeni podle naroku 5, vyznacdujici se tim, Ze konkdvni dréha

(16, 17, 16a, 17a, 16b, 17b, 16c, 17c) alespon jednoho neko-
neéného dopravniku (2, 4) je ve tvaru kruZnice.

2 vykresy



CS 276948 B6 10
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