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(54) Pojistné zafizeni podavaciho systému drobnych piredmétl, zejména

hiebiki s T hlavou

Vynélez se tyka pojistného zafizeni poda-
vaciho systému drobnych predmét(, zejména
hfebik?i s T hlavou, kde podavané predméty
jsou k vlastnimu podédvacimu zatizeni priva-
dény mezi dvéma listami a dale posouvany
pri¢nym oddélovacim Soupatkem k podavaci-
mu Soupatku, které je usporadano kolmo k od-
délovacimu Soupatku a prochazi otvorem v od-
délovacim Soupéatku.

U stavajicich podavacich zatizeni hiebikti
s T hlavou nebylo zaddné pojistné zafizeni rea-
lizovéno, oddélovaci Soupatko bylo pevné spo-
jeno s pohonnym kluzdkem. V pripadé poru-
chy, to znamena pfi vadném nabrani hi*ebiku,
které mohlo byt zpusobeno i neptesnosti tvaru
hebiku, se oddélovaci Soupatko spolu s hie-
bikem zastavilo a soufasné se zastavil chod
celého podévaciho zatizeni do té doby, dokud
nebyla odstranéna porucha, co? snizovalo ho-
dinovy vykon stroje a zaméstnavalo obsluhu.
Kromé toho takovato porucha mohla narusit
presnou kinematickou vazbu oddélovaciho a
podavaciho Soupatka a mohlo dojit ke srazce
obou Soupétek, respektive k tomu, Ze poda-
vaci. Soupatko nepro§lo otvorem oddélovaciho
Soupatka, a v dusledku toho k mechanickému
poSkozeni podavade.

U jinych podavacich zatizeni, kde je pou-
Zito Soupdtek vzdjemné piiéné usporadanych,
Je éinnost Soupatek na sebe vazana, vzijemnd
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koordinovéna. K tomuto Uéelu 1ze pouZit napt.
hydrodynamickych valcd, jejichz pohyb je
naprogramovan tak, Ze pootofenim jednoho
vélce, na jehoZ pohyb je vazan pohyb Soupéat-
ka, se uvede v ¢innost dal§i valec a tim i dalsi
Soupatko. Nevyhodou tohoto systému je jed-
nak pomérné dlouhéd doba periody, jednak
zastavi-li se z mechanickych pii¢in jedno Sou-
patko, ani dals$i nepokracuji ve své éinnosti.
Kromé toho si toto zafizeni vyzaduje slozité
a nékladné pojistné zarizeni (mikrospinade,
elektrické ventily atd.). Celd konstrukce je
vlivem pojistného zatizeni maélo kompakini.

Déle je znadmé zafizeni, které re$i vlastni
ovladani pohybu Soupatek pomoci otoénych
vacek. Rychlejsi ¢innost tohoto zatizeni ve
srovnani s ¢predchozim piipadem spodiva
v tom, Ze nékteré pohyby v kazdé periodd mo-
hou byt vykonany soudasné, nikoli postupné.
U tohoto podavaciho systému se p# mecha-
nické poruse tého? druhu rovnéZ zastavi chod
celého stroje, takZe porucha musi byt obslu-
hou odstranéna, aby zaiizeni mohlo byt opét
uvedeno do chodu. Dalsi nevyhodou predmét-
ného podéavaciho zatizeni je jeho nizké rych-
lost v relaci k poZadované rychlosti podévaci-
ho systému, k némuz bylo predloZené pojistné
zatizeni navrzeno.

VySe uvedené nedostatky jsou odstranény
pojistnym zatizenim podévaciho systému



drobnych predmétli, zejména hitebikti s T hla-
vou, jehoZ podstata spociva v tom, Ze oddélo-
vaci Soupatko je v pracovni poloze na pohon-
ném kluzaku aretovdno rozpojitelné a je
opatfeno blokovaci packou, kterd je na oddé-
lovacim Soupatku oto¢né ulozena a jejiZz jedno
rameno zapadé do vybrani piidriné desky,
pevné spojené s pohonnym kluzdkem, pii¢em?
v drize pohybu druhého ramene blokovaci
packy je usporadan pevny doraz a v dréaze
pohybu konzolky, upevnéné na oddélovacim
soupabku jsou umistény zarazky, zakotvené
na ramu stroje.

Rozpojitelnym aretovanim polohy oddélo-
vacfho Soupatka viéi pohonnému kluzéku se
dosdhne synchronnitho chodu oddé&lovaciho
Soupatka a pohonného kluzdku. V pripadé vad-
ného mnabrani poddvaného piedmétu dojde
k odaretovani, vpfed se pohybuje pouze po-
honny kluzdk spolu s p#idrZnou deskou. Po-
hyb pridrZzné desky, do niZ zapad4 jedno ra-
meno blokovaci packy, uvede do chodu bloko-
vaci zafizeni, které vlivem zaraZeni pohybu
druhého ramene blokovaci padky o pevny do-
raz nedovoli dalsi posuv oddélovaciho Soupat-

ka a zabrani tedy sraZeni oddélovaciho Sou- .

patka s podavacim. V dal8im cyklu je odstra-
néna porucha — podavany predmét se umisti
v otvoru oddélovactho Soupatka — a oddélo-
vaci Soupatko je pomoci zardzek, upevnénych
na ramu stroje, uvedeno opét do pracovni po-
lohy, tedy sesynchronizovano s pohonnym
kluzdkem. Jak bylo vySe popsdno, pojistnym
zafizenim podle vyndalezu se dosdhne odstra-
“néni poruchy, resp. vadného nabrani podava-
ného predmétu béhem jednoho cyklu bez za-
staveni celého stroje pfi relativné vysoké
rychlosti poddvaciho zafizeni.
. Na ptipojenych vykresech je schematicky
- zndzornéno prikladné provedeni pojistného
zatizeni podavaciho systému podle vynélezu,
kde na obr. 1 je nakresleno zatizeni podle vy-
nalezu v narysu a na obr. 2 je jeho pldorys
v pocatecném tezu.

Oddélovaci Soupétko 1 je usporaddno kol-
mo k hiebikim 2, sefazenym mezi dvéma lis-
tami. Oddélovaci Soupatko 1 neni pevné spo-
jeno s pohonnym kluzdkem 3, ktery je
mechanicky pohanén, je viak ve sméru po-
hybu v pracovni poloze na pohonmém kluziku
3 rozpojitelné aretovano odpruzenou kulickou
4, kterd zapada do dilku 5 v oddélovacim &ou-
patku 1. Na oddélovacim Soupéatku 1 je upev-
néna konzolka 6, jejiz pohyb (tedy i pohyb
oddélovaciho Soupéatka 1) je vymezen dvéma
zardzkami 7 a 8, upevnénymi na ramu stroje.
Na oddélovacim Soupatku 1 je na éepu 9 otod-

" né uloZena blokovaci packa 10. Blokovaci p4ac-

ka 10 svym jednim ramenem 11 zapadd do
vybréni 14 v pfidrzné desce 13. Pridrzné des-
ka 13 je pfitom pevné spojena s pohonnym
kluzdkem 3. V draze pohybu druhého ramene
12 blokovaci packy 10 je proveden pevay do-
raz 15. Kolmo k oddélovacimu Soupéatku 1 je
uspoiadano podavaci Soupatko 16, které pro-
chazi vyiezem Soupatka oddélovaciho 1.

Pti vadném nabran{ h¥ebiku 2 se oddé&lova-
ci Soupétko 1 zastavi a vysmekne se z pod od-
pruzené kulitky 4. Pohonny kluzdk 3 spolu
5 pridrZznou deskou 13 pokraduji v pohybu
vpred, priemz vykloni blokovaci packu 10,
kterd svym druhym ramenem 12 zachyti za
pevny doraz 15, ktery nedovoli daldi pohyb
blokovaci packy 10 a tim dalsi posuv oddélo-
vactho $oupatka 1. P#i nasledujicim cyklu se
htebik 2 zasune do otvoru oddélovaciho $ou-
patka 1 a zarazky 7 a 8, umisténé na ramu
stroje, tvedou oddélovaci $oupatko 1 do pra-
covni polohy, tj. sesynchronizuji oddélovaci
Soupétko 1 s pohonnym kluzdkem 3 — odpru-
zena kuli¢ka 4 zasko¢i opét do dalku 5 v od-
délovacim Soupatku 1 a zafizeni pracuje dale
bez zastaveni. V piipadé, Ze je hiebik 2 ohnut
nad toleranci otvoru oddélovaciho $oupéatka 1,
je nezbytny zédsah obsluhy. :

Pojistné zatizeni podavaciho systému podle
vynalezu lze aplikovat na podévaci systémy
ruznych drobnych piedméty.

PREDMET VYNALEZU

Pojistné zatizeni podavaciho systému drob-
nych predméta, zejména hiebikt s T hlavou,
sestavajiciho z oddélovaciho Soupatka a k né-
mu kolmo usporddaného podavaciho Soupét-

ka, pritom podavaci Soupatko prochazi otvo- -

rem oddélovaciho Soupatka, vyznacené tim,
ze oddélovaci Soupatko (1) je v pracovini polo-
ze na pohonném kluzaku (3) rozpojitelné are-
tovano a je opatifeno blokovaci packou (10),

ktera je ma oddélovacim Soupéatku (1) ototng
uloZena a jejiz jedno rameno (11) zapada do

_ vybrani (14) piidrzné desky ‘(13), pevné spo-

jené s pohonnym kluzdkem (3), pfitemz v dra-
ze pohybu druhého ramene (12) blokovaci
packy (10) je usporddén pevny doraz (15) a
v draze pohybu konzolzky (6), upevnéné na od-
délovacim Soupétku (1) JSOLI umistény zaraz-
ky (7) a (8), zakotvené na ramu strm3e

2 vykresy
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Obr. 1, 2
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