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Vynélez se tyka za¥zeni na indikaci se-
suvu svahu.

. Sesuvy jsou &astym zjevem -p¥i provadéni
staveb a dobyvéani nerostll. PFitom vznikajl

nejen primé hmotné Skody na strojnim a

‘stavebmm zalizeni, ale dochédzi i ke znal-
nym.-Casovym. ztrdtdm. ZvlaStd aktudlni je
problém sesuvll pFi povrchové t8Zb8. uhli,

kdy pomom t&7kych a rozmdrnych mecha—v

nisml-se skryvd znaéné mnozstv1 materié-
lu. o
P¥i vCasné signalizaci zabma]lmho sesu-
vu mohou mechanisaénl prostfedky, pfip.
jejich Césti odjet z mista ohroZeni. Méeni

deforntaci a ostatnich ddajl, nap¥ikiad vys-

ka hladiny podzemni vody, v§tok z odvodiio-
vacich vrtd a drénf, potfebnych pro kom-
plexni posuzovani stability svahf, se prova-
di jednak ‘specidlnimi pfistroji pouZitelny-
mi pouze pro méfen{ na sesuvech, jednak
pfistroji uZivanymi i pro sledovani jinych
zemnich a stavebnich konstrukci. PievdZng
S4st pouZivanych piistroji mé&fi- deformace
uvnité vrtu. Tato méfeni jsou v&tSinou jed-
nordzovd, nikoliv prdbdZnd. Z&sadn& ‘lze
tyto pfistroje pouZivané pro mé&feni na se-
suvech, lze rozdslit podle druhu méfeni do
nkolika skupin. Do prvni skupiny pat¥i
pristroje pro mé&feni sklonu vrtu. Zdkladem
téchto plistroji je sklonomé&r pracujici na
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. ry drédZek rzajiStujicich orientaci

: ruzmjch prmmpech napt. suunovemu tenzo-

metrickém, kyvadlovén apod., kKtery je umis- .
t&n na podvozku pejiZzdgjicim uvnit¥ zapaze-
ného vriu. VypaZnice mé jeden nebo dva pé&-
inklino-
metru uvnitf vrtu. Mé&Feni jsou jednoré&zo-
v, 1ze -provadét dalkovy -odelet, nelze viak
zautomanzovat méreni, Do druhé . skupiny
patfi pristroje pro mdFeni - -zmény- delky <vp-
tu. Vrt .mfZe byt svisly, $ikm¢ nebo:vodo-
rovny. Zarizeni.se instaluji pfedevSim .do
vrtd provedenych ve skalnich materidlech

-8 je moZné jak ddlkové mfeni, tak automa-

tizace. Do tPet! skupiny pat¥l p¥istroje pro

mé&Fenf polohy smykové plochy. Do &tvrté
'skupmy pat#i pristroje pro mé&feni priitoku

a hladiny ve vrtech. PouZivajf se k jedno-
radzovym mé¥enim. Neni moZné dalkové ms-
teni ani automatizace.

Kromé vy§e uvedenych hladinom&rd se
pouZivajl riizné druhy prisakomé&rli, ktery-
mi se m&F velikost vytokového mnoZstvi po-
moci mérného prepadu.

' U dal3iho zafFizeni, mé&¥iciho deformace se-
suvu na terénu, které pracuje na mechanic-
kém principu, se podélné deformace pro-
stFednictvim lanka prenédSeji na ocelovy pa-

sek vytahovany z piistroje. Namé&fené hod-

noty posuvu se bud odecitaji pifimo na pii-
stroji, nébo mohou byt dalkov& pilenédSe-



‘ny a registrovény. Zaifzenl je pevnd zabu-

‘dovéno na lokalits, je nepfenosné A slouZf
k diouhodobému sledovénf.” =~

Nedostatek vhodngch pFlstrejti pro krat-
kodobé povrchové mdfFeni sesuvu feSf zalf-
zeni na indikaci sesuvu svahu podle vyné-
lezu, jehoZ podstatou je, Ze pohyblivy sto-
jan je spojen pemoci nosniku s relativng
pevnym stojanem, na kterém je upevn&na
indika&ni hlavice, kterd sestdvd ze zdklad-
ny s opdrkou, péky spinale se stavécim
¥roubem a tla&né . pruZiny, pitem?Z péka
spinate je .vloZena mezi spinal a konec
nosniku.

! yynélez te${ problém indikace a signa-
lizace prekrofeni zvolené a nastavené me-
ze pohybu povrchu sledovaného fizemi. Pre-
kroteni této zvolené mezé pohybu, Fadovd
10-3 m, je povaZovdno za polatek sesuvu.
Zalizenl lze pouZivat na povrchu svahu jak

v pivodnim pfirodnim stavu, tak i na sva-

zich umg&lych, vzniklgch rlznymi zésahy do
p¥irodnich pomérd. -~ -

Uvedené zaffzeni umo#iiuje indikovat a '

signalizovat polétek sesuvu a predchézet
tak ¥koddm jak na zafizeni, tak i v provo-
Zu a zvySovat bezpe&nost préce. Manipula-
ce s méFicim zafizenim je velmi jednodu-
‘ché: pohyblivy stojan se postavi na predpo-
kladany. sesouvajici se terén, pevny stojan
's indika®n{ hlavici se umist! na relativné
pevny terén za predpoklddanou smykovou
plochou, vzéjemné se propoji . spojovacim
nosnfkein a provede se sefizeni, véetnd na-
staven{ mezni polohy. o ‘
Zabizén! na indikaci sesuvu svahu podle

vynélezu je zndzorn¥no na vykresech, kde

na obr. 1 je celkové uspofadén{ zafizen{ na |

indikaci sesuvu v terénu a na obr. 2 jé sché-
ma indikan{ hlavice. -
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, 4 .
7akizent se sklddd z pohyblivého stojanu

"1, nosniku 2 a relativnd stabilnfho stojanu

3, na kterém jsou upevn&ny hlavice 4, sv§-
telnd signalizace 5 a anténa bezdratového
'p¥enosu 8. Indikatni hlavice 4 sestdvd ze
‘zékladny 7, kterd nese opfrku 8, o kterou
'se opird nosnik 2. Konec nosniku 2 stlatu-
je opérku 13 paky snimad&e 9, kterd p¥i po-
hybu nosniku 2 pienese sflu pruziny . 10

- ‘prostFednictvim staviciho $roubu 11 na mZi-

kovy spina¥ 12, ktery sepne. Nastavend mez
'vodorovného posunu se rovné piesahu kon-
‘ce nosniku 2 pres opdrku 13, mez svislého
‘bosunu se nastavujé stavécim Sroubem 11
'se zndmym stoupénim zdvitu. Potfebny po-
¥et otatek staviciho ¥roubu 11 na jednot-
ku svislého posunu se vypotitd jako kon-
‘stanta 'pro danou soupravu z poméru délek
nosnfku 2 a zndmych vzdédlenost! podpér 8
‘a 13, respektive vzdalenosti podpéry 13,
Zepu 14 4 osy stavéciho roubu 11.

Nosnik 2 je s posuvnym stojanem 1 spo-
jen kloubem, ktery se pii velké deformaci,

~ pi¥ipadnd sesuvu 1, rozpoji. P¥i pohybu po-

hyblivého stojanu 1, kdy je pfekroCena na-
stavend mez svislého nebo vodorovného po-
suvu, vySe uvedenym postupem  se sepne -
m¥kovy spinad 12, ktery uvede v &innost
svstelnou signalizaci 5 a vysilad s anténou
8, ktery bezdrdtovym pfenosem uvede v &in-
nost signaliza&ni zafizeni napojené na pii-
jima& na vzdaleném mistd od poruchy, na-
prikiad v kabing ¥idie rypadla, v kanceld-
¥i dispetera apod.

PotFebnéd elektrickd instalace vietn® vy-
sflate, pripadnd napéjectho akumulétoru, je
ulo¥ena v relativng pevném stojanu 3.

PREDMET VYNALEZU

 ZaFfzenf pro indikacl sesuvu s mechanic-

kym pFenosem pohybu ve dvou ha sebe kol-
mych smérech mezi pohyblivym stojanem &
relativnd pevnym stojanem, vyznafené tim,
%e pohyblivy stojan (1) je spojen pomoct
nosniku (2) s relativnd pevnym stojanem

(3], 1ia kterém fe upevn¥na indikatni hlavi-
ce (4), kterd sestdvd ze zékladny (7) s O-

. ‘prkou (8), péky spinale (9] se stavécim

%roubem (11) a tlagné pruZiny (10}, pid-
em? péka spinate (9) je vloZena mezi ko-
‘nec nosnfku (2) a spinat (12].

2 listy vikrest .

Baveregrafie, 2. p., 34¥ed 7, Mest



v,




203312

Obr, 2
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