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DESCRIPCION
Accionador de alambre de aleacién con memoria con un elemento terminal autoalineable
Antecedentes de la invencion
Campo de la invencién

La presente descripcion se refiere en general a sistemas y métodos de accionamiento y, en particular, se refiere a los
accionadores que utilizan alambre de aleacién con memoria.

Descripcidn de la Técnica Relacionada

Proporcionar un almacenamiento seguro con frecuencia requiere un recipiente con una tapa que se libera solo después
de que se cumplan ciertos requisitos, como la verificacién de que la persona que accede al recipiente esti autorizada
para hacerlo. Los sistemas de este tipo utilizan un accionador de algun tipo para liberar un pestillo que, de lo contrario,
retiene la tapa en la posicidn cerrada. Los accionadores comunes incluyen solenoides y motores, los cuales pueden ser
relativamente grandes en comparacién con el volumen utilizable del recipiente, lo que disminuye la eficiencia volumétrica
del recipiente.

Los accionadores que utilizan alambre de aleacién de memoria pueden proporcionar suficiente potencia y carrera para
liberar el pestillo de un recipiente seguro mientras ocupan menos volumen que un solenoide o motor. El alambre de
aleacién de memoria, también conocido como "alambre muscular’, estda hecho de una de varias aleaciones que se
contraen en longitud cuando se calientan y se pueden estirar de nuevo a su longitud original cuando se enfrian de nuevo
a temperatura ambiente. Ejemplos de aleaciones incluyen aleaciones de niquel-titanio que fueron desarrolladas por
primera vez por el Laboratorio de Artilleria Naval de los Estados Unidos y comercializadas bajo el nombre comercial de
Nitinol (tomado de las palabras Nickel Tltanium Naval Ordnance Laboratories). El alambre de aleacién con memoria se
calienta cominmente pasando una corriente eléctrica a través del alambre, creando calor dentro del alambre debido a la
resistencia interna del alambre.

Cuando se usa como accionador, una longitud de alambre de aleacién con memoria generalmente tiene un terminal
conectado a cada extremo del alambre. Los accionadores de alambre de aleacién con memoria cominmente disponibles
tienen terminales que se conectan a postes en ensamblajes de placa de circuito impreso (PCBA) y sirven como contacto
eléctrico para la corriente que calienta el alambre de aleacién con memoria, asi como el accesorio mecénico. Luego, el
PCBA se monta en la misma estructura a la que estan unidos los otros elementos del accionador, agregando otra
tolerancia de ensamblaje al sistema. Un inconveniente de los accionadores de alambre de aleacién con memoria actuales
es que la deformacién con memoria de forma se limita tipicamente al 5 %, lo que se traduce en una carrera maxima de
0,254 cm (0,100 pulgadas) para un accionador de 5,08 cm (2 pulgadas). Esta carrera puede ser consumida facilmente
por la suma de multiples tolerancias de ensamblaje, dejando poca carrera utilizable para la funcién de liberacién real. Un
inconveniente adicional es que la aleacién con memoria es sensible a la fatiga en los puntos de concentracién de esfuerzo
debido a las curvas en el alambre en el punto de terminacién eléctrica.

La patente de EE. UU. 6,116,461, Method and Apparatus for the Dispensing of Drugs, Broadfield et al., describe una
magquina dispensadora automatizada (ADM) que utiliza un accionador de alambre de aleacién con memoria. Si bien este
sistema fue un avance significativo en la dispensacién de medicamentos, el alambre con memoria esta conectado directa
y rigidamente al PCBA como se describié anteriormente. Como tal, el accionador de alambre de aleacién con memoria
no alcanza su maximo potencial.US 2005/0282444 A1 se refiere a ensamblajes de terminales de alambre autoblocantes
y un sistema de terminacién de alambre con memoria de forma. US 2010/119863 A1 se refiere a aparatos y métodos de
rizado que son particularmente Utiles con filamentos de menor calibre (por ejemplo, alambre SMA), asi como a maquinas
y métodos para la fabricacién automatizada de dichos ensamblajes.

Breve Descripcién de la Invencién
La invencién se define por las reivindicaciones.

Con el fin de proporcionar un accionador mas robusto y confiable, es ventajoso proporcionar un accionador de aleacién
de memoria que tenga terminales que se autoalineen con el alambre de aleacién con memoria, reduciendo asi el esfuerzo
de flexién en el alambre de aleacién con memoria y aumentando la vida Util del accionador, y proporcionar el ensamblaje
directamente al cuerpo del recipiente, reduciendo asi la pila de tolerancia del ensamblaje. El sistema descrito incluye un
accionador de alambre con memoria que incorpora terminales autoalineables que proporcionan dichos beneficios.

Se describe un accionador de alambre de aleacién con memoria que comprende un alambre de aleacién con memoria
que tiene un primer y un segundo extremo con al menos un terminal acoplado a un extremo del alambre de aleacién con
memoria. El terminal incluye dos alas y una pieza extendida conectada en forma de T. Las dos alas estan dispuestas en
lados opuestos de la pieza extendida y perpendiculares a la pieza extendida. Cada ala comprende superficies superior e
inferior, una superficie frontal y un extremo exterior. Las superficies superiores de las dos alas se encuentran en un plano
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superior comun y las superficies frontales de las dos alas se encuentran en un plano frontal comun. El alambre de aleacién
con memoria esta acoplado a la pieza extendida del terminal.

Se describe un ensamblaje de accionador con alambre de memoria que comprende un accionador con alambre de
aleacién con memoria y una caracteristica de retencién. El accionador de alambre de aleacién con memoria comprende
un alambre de aleacién con memoria y al menos un terminal acoplado a un extremo del alambre de aleacién con memoria.
El alambre de aleacién con memoria tiene un primer y un segundo extremo. El terminal tiene dos alas y una pieza
extendida conectada en forma de T. Las dos alas estan dispuestas en lados opuestos de la pieza extendida y son
perpendiculares a la pieza extendida. Cada ala tiene superficies superior e inferior, una superficie frontal y un extremo
exterior. Las superficies superiores de las dos alas se encuentran en un plano superior comun y las superficies frontales
de las dos alas se encuentran en un plano frontal comun. El alambre de aleacién con memoria est4 acoplado a la pieza
extendida del terminal. La caracteristica de retencién comprende una superficie plana y una muesca que pasa a través
de la superficie plana. Las superficies frontales de las alas del terminal entran en contacto con la superficie plana de la
caracteristica de retencién de tal manera que la pieza extendida del terminal pasa a través de la muesca.

Se describe un terminal autoalineable que comprende una pieza transversal que tiene un centro y dos alas conectadas al
centro y que se extienden en direcciones opuestas desde el centro. Cada una de las alas comprende una superficie
superior que se encuentra en un plano superior comun. Una pieza extendida esté conectada al centro del travesafio y se
extiende perpendicular a las alas. Cada ala comprende ademas una superficie frontal orientada hacia la pieza extendida,
en donde las superficies frontales de las dos alas se encuentran en un plano frontal comln. La pieza extendida esta
configurada para acoplarse a un alambre de aleacién con memoria en un punto separado del plano frontal comun.

Breve descripcién de los dibujos
Los dibujos adjuntos, que se incluyen para proporcionar una comprensién adicional y se incorporan y constituyen una
parte de esta memoria descriptiva, ilustran las realizaciones descritas y, junto con la descripcion, sirven para explicar los

principios de las realizaciones descritas. En los dibujos:

La FIG. 1 es una vista parcialmente despiezada de un recipiente con tapa de acuerdo con determinados aspectos de la
presente descripcién.

La FIG. 2 representa un mecanismo de liberacién de la tapa de acuerdo con determinados aspectos de la presente
descripcién.

La FIG. 3 representa el mecanismo de liberacion de la tapa de la FIG. 1 en la posicién desbloqueada de acuerdo con
ciertos aspectos de esta descripcién.

La FIG. 4 representa el mecanismo de liberacién de la tapa de la FIG. 1 ya que la tapa se cierra de acuerdo con ciertos
aspectos de esta descripcién.

La FIG. 5 representa un accionador de alambre de aleacién con memoria de acuerdo con determinados aspectos de la
presente descripcién.

Las FIGS. BA-6C representan un terminal de alambre de aleacién con memoria ejemplar de acuerdo con determinados
aspectos de la presente descripcién.

La FIG. 7 representa una caracteristica de retencién de un conjunto de accionador de alambre de aleacién con memoria
de acuerdo con determinados aspectos de la presente descripcién.

La FIG. 8 ilustra un ejemplo de ensamblaje de accionador de alambre de aleacién con memoria que actia sobre un
elemento de accionamiento de acuerdo con determinados aspectos de la presente descripcién.

Las FIGS. 9A-9D ilustran el funcionamiento de un terminal de autoalineacién de un ensamblaje de accionador de alambre
de aleacién con memoria de acuerdo con determinados aspectos de la presente descripcién.

La FIG. 10 ilustra una caracteristica de retencién ejemplar configurada para colocar los terminales de autoalineacién
paralelos y desplazados entre si de acuerdo con determinados aspectos de la presente descripcién.

La FIG. 11 ilustra un ADM ejemplar que incluye recipientes con tapa extraibles que incluyen accionadores de alambre de
aleacién con memoria de acuerdo con determinados aspectos de la presente descripcion.

Descripcidn detallada de la invencién
Las realizaciones descritas de los sistemas de alambres de aleacién con memoria proporcionan una capacidad de

autoalineacion para el alambre de aleacién con memoria que reduce los esfuerzos de flexién y aumenta la vida dtil del
accionador.
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En la siguiente descripcién detallada, se establecen numerosos detalles especificos para proporcionar una comprensién
completa de la presente descripcion. Sin embargo, sera evidente para un experto en la técnica que las realizaciones de
la presente descripciéon pueden ponerse en préactica sin algunos de los detalles especificos. En otros casos, las estructuras
y técnicas bien conocidas no se han mostrado en detalle para no oscurecer la descripcion.

El método y el sistema descritos en la presente se presentan en términos de un recipiente que tiene una tapa con un
gancho que se retiene mediante un mecanismo de liberacién. Serd evidente para los expertos en la técnica que los
conceptos descritos se pueden aplicar a una variedad de mecanismos que utilizan alambre de aleacién con memoria.
Nada en esta descripcidn debe interpretarse, a menos que se indique especificamente como tal, para limitar la aplicacién
de cualquier método o sistema descrito en la presente a los mecanismos de enganche o cierre.

La FIG. 1 es una vista parcialmente despiezada de un recipiente con tapa 1 de acuerdo con determinados aspectos de la
presente descripcion. El recipiente 1 comprende un cuerpo 2 y una tapa 50 que esta unida de forma articulada al cuerpo
2 a través del acoplamiento de los pasadores de pivote 50A con las caracteristicas de captura de pasador 1A. Cuando la
tapa 50 est4 cerrada, el gancho de la tapa 52 pasa a través del orificio 2A en el cuerpo 2 y se acerca al mecanismo de
liberacién del pestillo 10 que es visible en la FIG. 1 dentro de un compartimento frontal del cuerpo 2 (se ha omitido una
placa de cubierta frontal del cuerpo 2 para hacer visible el mecanismo de liberacién del pestillo 10).

La FIG. 2 representa el mecanismo de liberacién del pestillo 10 de acuerdo con determinados aspectos de la presente
descripcién. El mecanismo de liberacién del pestillo 10 esta configurado para retener la tapa 50 en una posicidén cerrada
cuando se encuentra en la posicién mostrada en la FIG. 2. Los elementos fijos del mecanismo de liberacién del pestillo
10 estan unidos al cuerpo 2 (no se muestra en esta vista) y, por lo tanto, estén fijos en posicién y orientacién con respecto
a la tapa 50 y entre si. La palanca de pestillo 4 ha girado en el sentido de las agujas del reloj alrededor de un pivote fijo 5
de tal manera que el gancho de pestillo 4A, que se encuentra en el extremo de uno de los brazos de la palanca de pestillo
4, se ha acoplado al gancho de tapa 52. El resorte 7 aplica una fuerza a la palanca de cierre 4 que hace que se aplique
un par en el sentido de las agujas del reloj alrededor del pivote 5 a la palanca de cierre 4, manteniendo la palanca de
cierre 4 en la posicién mostrada en la FIG. 2.

El mecanismo de liberacidn del pestillo 10 incluye un accionador de alambre de aleacién con memoria 20 que se envuelve
alrededor del cabrestante 13. El cabrestante 13 estd en contacto con un extremo del émbolo 12, el otro extremo del
émbolo 12 esta en contacto con la palanca de cierre 4. Los terminales 22 del accionador de alambre de aleacién con
memoria 20 estdn montados en el cuerpo 2, con detalles del montaje discutidos en relacién con las figuras posteriores.
La longitud del accionador de alambre de aleacién con memoria 20 limita el rango de desplazamiento del cabrestante 13
hacia la derecha, lo que luego limita el movimiento del émbolo 12 y, en consecuencia, la rotacién en el sentido de las
agujas del reloj de la palanca de retencién 4. El par aplicado por el resorte 7 hace que la palanca de pestillo 4 gire en el
sentido de las agujas del reloj hasta que alcanza este limite. La ubicacién de montaje de los terminales 22 y las
dimensiones del cabrestante 13, el émbolo 12 y la palanca de enganche 4 se eligen para hacer que el gancho de enganche
4A esté en esta posicién "enganchada", en donde el gancho de enganche 4A se acopla con el gancho de enganche 52
sin aplicar una fuerza lateral al gancho de enganche 52. Cuando esta en la posicién bloqueada, el par aplicado por el
resorte 7 aplica una fuerza al émbolo 12y, por lo tanto, al cabrestante 13, que luego transfiere esta fuerza al alambre de
aleacion con memoria 24 del accionador de alambre de aleacién con memoria 20, colocando el alambre de aleacién con
memoria 24 en tensién.

La FIG. 2 también representa cémo los alambres de aleacién con memoria 24 estan conectados eléctricamente. Uno de
los alambres de aleaciéon con memoria 24 se muestra conectado al terminal eléctrico 19. El terminal eléctrico 19, en esta
realizacién, es un conector de compresién sin soldadura en donde los dos brazos 19A y 19B estédn formados con una
ranura 19C entre ellos, como se ve en la vista A-A de la FIG. 2. El ancho de la ranura 19C es menor que el didmetro del
alambre de aleacién con memoria 24. Los brazos 19Ay 19B estan hechos de un material conductor y estan formados de
tal manera que tienen una constante elastica baja en la direccién perpendicular a la ranura 19C. La conexién eléctrica se
realiza deslizando el alambre de aleacién con memoria 24 lateralmente en la ranura 19C, lo que deforma ambos brazos
19A 'y 19B colocando el alambre de aleacién con memoria 24 en compresidn entre los brazos 19A y 19B. Este contacto
de compresién es suficiente para formar una unién conductora entre los brazos 19A, 19B y el alambre de aleacién con
memoria 24. Si se crea un voltaje entre el terminal eléctrico 19 y un terminal eléctrico similar (no se muestra) conectado
al otro extremo del alambre de aleacién con memoria 24, una corriente fluira a través del alambre con memoria 24,
calentando el alambre de aleacién con memoria 24 y haciendo que el alambre de aleacién con memoria 24 se contraiga.
En determinadas realizaciones, este contacto eléctrico se logra con cualquiera de una pluralidad de terminales de contacto
eléctrico conocidos por los expertos en la técnica, incluidos los terminales de tornillo y los terminales de soldadura.

El mecanismo de liberacion del pestillo 10 también incluye un voladizo 6 que gira alrededor de un pivote fijo 9. Si bien la
configuracién del voladizo 9 se discute aqui, el propésito del voladizo 9 se describe en la discusién de las figuras
posteriores. En un extremo, el voladizo 9 se acopla a una caracteristica del émbolo 12 en el mismo punto en que el émbolo
12 entra en contacto con el cabrestante 13. Un resorte en voladizo 8 aplica una fuerza al otro extremo del voladizo 9. Esta
fuerza crea un par en el sentido de las agujas del reloj alrededor del pivote (9), que gira el voladizo (6) alrededor del pivote
haciendo que el primer extremo empuje el émbolo (12) hacia el cabrestante (13) que esta restringido de un movimiento
lateral adicional por el accionador de alambre de aleacién con memoria (20). La fuerza aplicada por el voladizo 6 al émbolo
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12 se aplica paralela y aditiva con la fuerza aplicada por la palanca de retencién 4 al émbolo 12 y la suma de estas fuerzas
se aplica al cabrestante 13.

La palanca de pestillo 4, el émbolo 12 y el voladizo 6 forman un enlace de 4 barras, siendo el cuarto elemento el cuerpo
2 al que estan fijados la palanca de pestillo 4 y el voladizo 6. El émbolo 12 esta configurado de tal manera que, en el rango
de movimiento del accionador de alambre de aleacién con memoria 20, el émbolo 12 se mueve aproximadamente a lo
largo de la linea de accién del accionador de alambre de aleacién con memoria 20. Esto reduce el desplazamiento angular
de lado a lado del alambre de aleacién con memoria 24 y mejora la vida Gtil del accionador de alambre de aleacidén con
memoria 20 y mantiene las porciones 24A, 24B (descritas con mas detalle en relaciéon con la FIG. 8) del accionador de
alambre de aleacién con memoria 20 igual para evitar el deslizamiento del alambre de aleacién con memoria 24 alrededor
del cabrestante 13.

En funcionamiento, la tapa 50 se libera cuando se pasa una corriente a través del accionador de alambre de aleacién con
memoria 20. El alambre de aleacién con memoria 24 se contrae debido a la conversiéon de su forma martensitica a su
forma austenitica causada por el calentamiento inducido por la corriente que pasa a través de la resistencia del alambre
de aleacién con memoria 24. Esta fuerza de contraccién se aplica al cabrestante 13 en la direccién opuesta a las fuerzas
aplicadas por el émbolo 12 y el voladizo 6. A medida que el alambre de aleacién con memoria 24 se contrae, el cabrestante
13 se mueve hacia la izquierda haciendo que la palanca de cierre 4 y el voladizo 6 giren en sentido contrario a las agujas
del reloj, liberando el gancho de la tapa 52, lo que permite que la tapa 50 se abra bajo la influencia de los resortes de la
tapa (no mostrados). Cuando la apertura de la tapa 50 es detectada por un sensor de tapa (no se muestra), la corriente a
través del alambre de aleacién con memoria 24 se apaga.

La FIG. 3 representa el mecanismo de liberacién del pestillo 10 de la FIG. 2 en la posicién desbloqueada de acuerdo con
ciertos aspectos de esta descripcién. En este ejemplo, el accionador de alambre de aleacién con memoria 20 tiene
suficiente corriente que fluye a través del alambre de aleacién con memoria 24 desde un circuito externo (no mostrado)
para hacer que el alambre de aleacién con memoria 24 se contraiga aproximadamente 2 %, que es un valor de contraccion
objetivo comlUnmente utilizado para el alambre de aleacién con memoria. En determinadas realizaciones, el alambre de
aleacién de memoria 24 se contrae 3,5 %. La contraccién ha superado la fuerza aplicada por el émbolo 12 y el voladizo 6
y el cabrestante desplazado 13 y el émbolo 12 hacia la izquierda, girando la palanca de cierre 4 lo suficiente como para
desacoplar el gancho de la tapa 52 y, por lo tanto, liberar la tapa 50. En este ejemplo, la tapa 50 esta cargada por resorte
y la tapa 50 se abrira automaticamente al soltar el gancho de la tapa 52.

La FIG. 4 representa el mecanismo de liberacién del pestillo 10 de la FIG. 1, ya que la tapa 50 se cierra de acuerdo con
determinados aspectos de la presente descripcién. A medida que la tapa 50 se cierra, la parte inferior en angulo del gancho
de la tapa 52 entra en contacto con la esquina superior de la palanca de pestillo 4, girando la palanca de pestillo 4 en
sentido contrario a las agujas del reloj. Esta rotacién comprime el resorte 7 pero no tira del émbolo 12 hacia la derecha,
ya que el acoplamiento del émbolo 12 con la palanca de cierre 4 es a través del pasador 12A que encaja en la ranura 4B.
Mientras que la rotacién en el sentido de las agujas del reloj de la palanca de cierre 4 aplica una fuerza de compresién al
émbolo 12 a través del pasador 12A, la rotacién en sentido contrario a las agujas del reloj no crea una fuerza de tension
en el émbolo 12 ya que el pasador 12A no esta unido a la palanca de cierre 4. A medida que la palanca de cierre 4 gira
en sentido contrario a las agujas del reloj, la ranura 4B se aleja del pasador 12A, que se mantiene en su posicion original
por la fuerza aplicada por el voladizo 6 al otro extremo del émbolo 12. La ranura 4B es lo suficientemente larga como para
que el pasador 12A no se desacople de la ranura 4B a medida que se cierra la tapa.

La fuerza aplicada por el voladizo 6 mantiene la tensién en el alambre de aleacién con memoria 24 mientras se cierra la
tapa, que es la funcién principal del voladizo 6 y el resorte en voladizo 8. Sin el voladizo 6 y el resorte en voladizo 8, la
tensién en el alambre de aleacién con memoria 24 iria a cero a medida que la palanca de cierre 4 gira durante el cierre
de la tapa, lo que elimina la fuerza de compresion aplicada al émbolo 12. Ademas, sin el voladizo 6 y el resorte en voladizo
8, el alambre de aleacién con memoria 24 estaria sometido a una carga de choque cuando el gancho de la tapa 52 pasa
por debajo del gancho de la tapa 4A, ya que la palanca de cierre 4 volveria a su posicién original bajo la influencia del
resorte 7. Tanto la pérdida repetida de tensién como la carga de choque que experimentaria el alambre de aleacién con
memoria 24 en cada cierre de tapa son perjudiciales para la vida Util operativa del alambre de aleacién con memoria.

La FIG. 5 representa un accionador de alambre de aleacién con memoria 20 de acuerdo con determinados aspectos de
la presente descripcion. En esta realizacion, el accionador de alambre de aleacién con memoria 20 comprende una
longitud de alambre de aleacién con memoria 24 con un terminal 22 unido en cada extremo. Se puede ver que, en esta
realizacién, el alambre de aleacién con memoria 24 se extiende mas alla de cada uno de los terminales 22 de manera
que cada extremo del alambre de aleacién con memoria 24 se puede conectar por separado e independientemente a un
contacto del circuito eléctrico. Por lo tanto, el terminal 22 proporciona solo la funcién de unién mecénica y se desacopla
de la funcidn de contacto eléctrico. Como la contraccién del alambre de aleacién con memoria 24 es solo de un pequefio
porcentaje, la distancia entre los terminales debe controlarse con precisién para garantizar que el gancho de cierre 4A
esté ubicado correctamente para acoplarse al gancho de tapa 52 y pueda desacoplar el gancho de tapa 52 dentro de esta
cantidad limitada de desplazamiento. El accionador de alambre de aleacién con memoria 20 se forma en forma de "U"
para proporcionar el doble de la fuerza de accionamiento de un solo alambre. La separaciéon de las funciones de
terminacion mecanica y eléctrica permite optimizar la fiabilidad de la terminacién mecanica.
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Las FIGS. BA-6C representan un terminal de alambre de aleacién con memoria ejemplar 22 de acuerdo con determinados
aspectos de la presente descripcién. La Figura 6A es una vista en planta de un terminal 22 que tiene las mismas
caracteristicas que las que se muestran como parte del accionador de alambre de aleacién con memoria 20 de la FIG. 5.
El terminal 22 incluye un travesafio 25 y una pieza extendida 28, como lo indican los cuadros de lineas discontinuas. El
travesafio 25 incluye dos alas 26 y 27 que estan unidas en el centro y se extienden alejadas entre si y perpendiculares al
alambre de aleacién con memoria 24. La pieza extendida 28 estd unida al centro del travesafio 25 y se extiende
perpendicular a las alas 26 y 27. En este ejemplo, las alas 26 y 27 y la pieza extendida 28 se forman a partir de una sola
pieza de metal. En determinadas realizaciones, se utilizan otros medios de unién de alambres, tales como la pieza
extendida 28 que es un elemento separado que se acopla a la pieza transversal 25.

La FIG. 6C es una vista en perspectiva del terminal 22 de la FIG. 6A. Las alas 26 y 27 tienen superficies superiores 26A
y 27A, respectivamente, que se encuentran en un plano comun. Las alas 26 y 27 también tienen superficies frontales 26B
y 27B, respectivamente, que son adyacentes a las superficies superiores y se encuentran en su propio plano comun. Es
visible en esta vista que esta realizacién de la pieza extendida 28 incluye un elemento de engarce 29 que se ha plegado
para capturar y retener el alambre de aleacién con memoria 24. En determinadas realizaciones, la pieza extendida 28
incluye un elemento de unién separado, tal como un anillo de engarce (no se muestra) que acopla el alambre de aleacién
con memoria 24 al terminal 22.

La Figura 6B es una vista de extremo del terminal que se ve en la FIG. 6A. Se puede ver que las superficies superiores
26AY 26B, vistas de borde en esta vista, se encuentran en un plano comun que es perpendicular a la pagina. Las alas
26 y 27 también tienen superficies inferiores 26C y 27C que se encuentran en un plano comun que es aproximadamente
paralelo al plano de las superficies 26A-27A. El terminal 22 tiene un area de seccién transversal efectiva 26D que se
define como el area en el plano de superficie frontal 26B-27B que se encuentra entre el plano superior comun 26A/27Ay
el plano inferior comin 26C-27C y limitada en los lados por los extremos de las alas 26 y 27. El 4rea 26D se indica en la
FIG. 6B por el cuadro de linea discontinua, en donde el cuadro se muestra como ligeramente mas grande que el area
definida anteriormente para mejorar la visibilidad del cuadro y esta destinada solo a mostrar el drea general definida
anteriormente. Se puede ver que, en esta realizacion, la pieza extendida 28 esta desplazada con respecto a las alas 26 y
27 de modo que la seccién transversal del alambre de aleacién con memoria 24, cuando se mantiene en su lugar mediante
el engarce 29, se superpone a la seccién transversal efectiva 26D cuando la seccién transversal se proyecta sobre el
plano frontal comdn a lo largo de una linea que es perpendicular a la seccién transversal. En determinadas realizaciones,
una linea que se extiende desde el punto de acoplamiento entre el alambre de aleacion de memoria 24 y el terminal 22 y
en la direccién de la linea central del alambre de aleacién de memoria 24 en ese punto pasa a través del area 26D. En
determinadas realizaciones, el terminal 22 se forma a partir de una lamina que es mas gruesa que el alambre de aleacién
con memoria 24 y toda la seccidn transversal proyectada del alambre de aleacién con memoria 24 se encuentra dentro
del area 26D.

La FIG. 7 representa una caracteristica de retencién 30 de un ensamblaje de accionador de alambre de aleacién con
memoria 40 de la FIG. 8 de acuerdo con determinados aspectos de la presente descripcién. La caracteristica de retencion
30, en este ejemplo, se forma como parte de una estructura de base (no se muestra) tal como el cuerpo 2 de la FIG. 1.
En determinadas realizaciones, la caracteristica de retencién 30 es una parte separada que se acopla a la estructura
base. El eje 31 es la linea de accién de un accionador de alambre de aleacién con memoria 20 (no se muestra) y la
superficie 32 es perpendicular al eje 31. Se forma una muesca 34 en el elemento de retenciéon 30 de modo que el eje 31
pase aproximadamente a través de la muesca 34. La estructura de la caracteristica de retencién 30 es lo suficientemente
fuerte como para resistir la rotura o flexién suficiente como para permitir que los terminales 22 se deslicen fuera de la
caracteristica de retenciéon 30 bajo la influencia de la fuerza de compresién aplicada por el accionador de alambre de
aleacién con memoria 20 a la superficie 32. En determinadas realizaciones, se proporciona una muesca (no se muestra)
en la superficie 32 donde el terminal 22 entrara en contacto con la superficie 32 para ayudar a ubicar y retener el terminal
22 en la posicion deseada. En determinadas realizaciones, se proporcionan otros tipos de caracteristicas de
posicionamiento y retencién, tales como postes y pestafias, en o cerca de la superficie 32.

La FIG. 8 ilustra un ejemplo de ensamblaje de accionador de alambre de aleacién con memoria 40 que actlia sobre una
caracteristica de accionamiento 42 de acuerdo con ciertos aspectos de esta descripcidn. La caracteristica de
accionamiento 42 est4 restringida para moverse aproximadamente a lo largo de la linea de accién 31 del accionador de
alambre de aleacién con memoria 20. El ensamblaje de accionador 40 incluye un accionador de alambre de aleacién con
memoria 20 y, en esta realizacién, una caracteristica de retencién 30 que tiene dos muescas. En determinadas
realizaciones, esto se implementaria como dos caracteristicas de retencién, cada una con una muesca cada una. Los
terminales 22 del accionador de alambre de aleacién con memoria 20 estan acoplados a la caracteristica de retencién 30.
En esta realizacién, el alambre de aleacién con memoria 24 pasa desde un terminal 22 alrededor de una caracteristica
de accionamiento 42, que es una parte de un mecanismo separado (no se muestra), y de regreso al segundo terminal 22.
La caracteristica de accionamiento 42 se puede acoplar de forma mévil a una estructura de base (no se muestra) a la que
la caracteristica de retencién 30 se acopla de forma fija. En este ejemplo, la caracteristica de accionamiento 42 se mueve
en una trayectoria circular alrededor de un punto de pivote (no se muestra) del mecanismo separado. La tangente a esta
trayectoria circular en la caracteristica de accionamiento 42 esta aproximadamente alineada con la linea de accién 31. La
longitud del alambre de aleacién con memoria 24 se puede dividir en una primera porciéon 24A entre el primer terminal 22
en la caracteristica de accionamiento 42 y una segunda porcién 24B y entre la caracteristica de accionamiento 42 y el
segundo terminal 22. En esta realizacion, las porciones 24Ay 24B son sustancialmente paralelas entre siy de la misma

6



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES29790157T3

longitud. Esta configuracién proporciona el doble de la fuerza de accionamiento de un solo enlace de alambre de aleacidn
con memoria 24 entre la caracteristica de accionamiento 42 y una caracteristica de retencién 30. En ciertas realizaciones,
las porciones 24Ay 24B estan en un éngulo entre si segun lo requiera la geometria de la instalacion.

En esta realizacidn, se aplica una fuerza de precarga al accionador de alambre de aleacién con memoria 20 mediante la
caracteristica de accionamiento 42, la fuerza aplicada en la direccién que se aleja de la caracteristica de retencién 30.
Los terminales 22 se mantienen en posicién contra la caracteristica de retencién 30 mediante esta fuerza de precarga.
Como los terminales 22 no se mantienen fijos en su lugar contra la superficie 32 de la caracteristica de retencién 30, los
terminales 22 pueden girar alrededor de la linea de contacto entre las caras frontales 26B, 27B y la superficie 32. Si los
terminales 22 se mantuvieran fijos en su lugar, como es comun en las aplicaciones actuales de alambre con memoria, y
la direccién del alambre de aleacién con memoria 24 en el punto de acoplamiento a los terminales 22 no estuviera alineada
con la linea de accién 31, la tensién en el alambre de aleacién con memoria 24 causada por la precarga doblaria el
alambre en el borde del terminal 22 y causaria una concentracién de esfuerzo local. Esta concentracidén de esfuerzo es
perjudicial para la vida util de los accionadores de alambre de aleacién con memoria actuales. La capacidad de las
realizaciones del terminal descritas en la presente para girar alrededor de la linea de contacto permite que el terminal se
alinee con el alambre de aleaciéon con memoria 24 y evite esta concentracién de esfuerzo, extendiendo asi la vida util del
accionador de alambre de aleacién con memoria 20 en comparacidn con los disefios actuales.

Las FIGS. 9A-9D ilustran el funcionamiento de un terminal de autoalineacién 22 de un ensamblaje de accionador de
alambre de aleacién con memoria 40 de acuerdo con determinados aspectos de la presente descripcidén. La Fig. 9A es
una seccién transversal de la caracteristica de retencién 30 a través del centro de la muesca 34, donde la regién blanca
es la muesca y la seccién rayada a continuacién es el corte a través del cuerpo de la caracteristica de retencién 30. La
superficie 32 es visible como el borde izquierdo de la caracteristica de retencién 30. El terminal 22 se muestra sin
seccionamiento. El extremo del ala 26 es visible de cara al observador y estd sombreado en las FIGS. 9A y 9B para
mejorar su visibilidad. El ala 27 esta directamente detras del ala 26 en esta vista, y las superficies frontales 26B y 27B son
visibles como el borde derecho de las alas 26, 27 en esta vista. La linea de contacto entre las caras frontales 26B, 27B y
la superficie 32 es perpendicular a la pagina en la vista de la FIG. 9A.

La pieza extendida 28 se indica mediante el cuadro de linea discontinua que incluye el elemento de engarce 29. El alambre
de aleacién con memoria 24 se engarza entre el elemento de engarce 29 y la porcién inferior del elemento extendido 28.
Se puede ver que este punto de acoplamiento entre el alambre de aleacién con memoria 24 y el terminal 22 est4, en esta
vista, a la derecha de la linea de contacto entre las superficies frontales 26B, 27B del terminal 22 y la superficie 32 de la
caracteristica de retencién 30. Esta es una orientacién estable del terminal 22 si la linea de accién 31 de la FIG. 8 esta
alineada con la linea de accién 44 que se muestra en la FIG. 9A, y por lo tanto no se crea concentracion de esfuerzo en
esta configuracién.

La FIG. 9B ilustra lo que sucederia si un terminal 22X no girara cuando la linea de accién 44A de un alambre de aleacién
con memoria 24X cambiara. En esta vista, el alambre de aleacién con memoria 24X esta desviado y ahora tiene una linea
de accién 44A que esta en angulo con el eje 44 con el que el terminal 22X permanece alineado. Debe enfatizarse que
esta situacién no es el comportamiento del terminal reivindicado 22 y el accionador de alambre de aleacién con memoria
20. Mas bien, esto es lo que ocurriria con los terminales fijos de los dispositivos de alambre de memoria actuales y se
presenta para enfatizar la ventaja proporcionada por el terminal reivindicado 22 y el accionador de alambre de aleacién
con memoria 20. Dado que el terminal 22X esté en angulo con el alambre de aleaciéon con memoria 24X, el alambre de
aleacién con memoria 24X tiene una curva pronunciada en la esquina 45. Habré una concentracién de tensién en esta
esquina. Si esta concentracién de tensién es constante o ciclica, que seria la situacién si la linea de accién 44A cambiara
durante cada ciclo, esto es perjudicial para la vida util del alambre de aleacién con memoria 24X.

La FIG. 9C ilustra otra configuraciéon de terminacién, en donde el plano del alambre de aleacién con memoria 24 es
perpendicular a la superficie 32 de la caracteristica de retencién 30 y esté alineado con la linea de accién 44, pero el plano
del terminal 22 esta en angulo con el alambre de aleacién con memoria 24. El terminal 22 ha girado alrededor de las caras
frontales 26B, 27B de las alas 26, 27. La curva del alambre de aleacién con memoria 24 en la parte frontal del elemento
extendido 28 crea la misma concentraciéon de tensién que la presente en la configuracién de la FIG. 9B con el mismo
efecto perjudicial.

La FIG. 9D representa la situacién en la que la linea de accidén 31 de la FIG. 8 est4 inclinado con respecto a la caracteristica
de retencién 30 como se indica por la linea de accién 44A. La caracteristica de retenciéon no est4 seccionada en la FIG.
9D para mostrar mejor el contacto entre las superficies frontales 26B, 27B y la superficie 32. En esta situacion, se aplica
una fuerza lateral al terminal 22 en el punto de acoplamiento entre el alambre de aleacién con memoria 24 y el elemento
extendido 28 por la tensién en el alambre de aleacién con memoria en angulo 24. Esta fuerza lateral es una fuerza vertical
hacia abajo en la vista de la FIG. 9A, y la fuerza opuesta resultante seria una fuerza vertical ascendente generada en la
linea de contacto entre las superficies frontales 26B, 27B y la superficie 32. La combinacién de la fuerza lateral aplicada
y la fuerza opuesta resultante aplica un par en el sentido de las agujas del reloj al terminal 22, haciendo que el terminal
22 gire en el sentido de las agujas del reloj alrededor de la linea de contacto entre las superficies frontales 26B, 27B y la
superficie 32. La FIG. 9D representa la posicién del terminal 22 con respecto a la caracteristica de retencién 30 después
de que el terminal 22 haya girado en respuesta a la tensién en el alambre de aleacién de memoria 24 alineado con la
linea de accién 44A. Se puede ver que el terminal 22 y el alambre de aleacién de memoria 24 permanecen alineados
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entre si a medida que giran para alinearse con la linea de accién 44A. Esta rotacién del terminal 22 evita una concentracién
de tensién en el engarce entre el elemento extendido 28 y el alambre de aleacién de memoria 24.

Si bien la cantidad de contraccién del accionador de alambre de aleacién con memoria 20 es pequefia, puede haber
movimiento de la caracteristica de accionamiento 42 durante la contraccién que produce un cambio en el angulo de la
linea de accién 44A. El desplazamiento entre el punto de acoplamiento entre el elemento extendido 28 y el alambre de
aleaciéon con memoria 24 y la linea de contacto entre las superficies frontales 26B, 27B y la superficie 32 siempre producira
un par en el terminal 22 que gira el terminal 22 para alinearse con la nueva linea de accidén 44A. Esta caracteristica de
autoalineacion evita el esfuerzo ciclico que estaria presente si el alambre de aleacién con memoria 24 se doblara en el
borde del elemento extendido 28 con cada ciclo de contraccion, extendiendo nuevamente la vida Util del accionador de
alambre de aleacién con memoria 20 en comparacidn con los disefios actuales. El esfuerzo ciclico también puede ocurrir
si el desplazamiento angular como se muestra en la FIG. 9B 0 9C debian permanecer constantes debido a las variaciones
de la fuerza sobre el alambre muscular que actlia sobre la concentracién de esfuerzo donde el alambre de aleacidén con
memoria 24 se dobla cuando se encuentra con el terminal 22.

La FIG. 10 ilustra una caracteristica de retencién ejemplar 30 configurada para colocar los terminales de autoalineacién
22 paralelos y desplazados entre si de acuerdo con ciertos aspectos de esta descripcién. Esta vista en perspectiva se ve
desde los terminales 22 a lo largo de la linea de accidén del accionador de alambre de aleacién con memoria 20 de tal
manera que los alambres de aleacién con memoria 24 se extienden hacia arriba y hacia afuera de la vista. Se puede
observar que ambos terminales 22A y 22B son angulos tales que el ala 26 del terminal 22A se superpone al ala 27 del
terminal 22B. Esta configuracién proporciona un accionador de alambre de aleacién con memoria mas compacto 20, ya
que el espacio entre los alambres de aleacién con memoria 24 se reduce en comparacidén con una configuracién en la
que los terminales 22Ay 22B no se superponen. Aunque el plano de la capacidad de autoalineacién de los terminales 22
también esta inclinado, esto no tiene ningun efecto sobre la autoalineacién cuando la cara 32 de la caracteristica de
retencién 30 es perpendicular al alambre de aleacién con memoria 22, evitando la situacion ilustrada en la FIG. 9C. El
efecto en la correccion es pequefio para la situacién de la FIG. 9B, siempre que el angulo de inclinacién se mantenga
pequefio.

La FIG. 11 ilustra un ADM 100 ejemplar que incluye recipientes con tapa extraible 1 que incluyen accionadores de alambre
de aleacién con memoria 20 de acuerdo con determinados aspectos de la presente descripcién. EI ADM 100 incluye un
gabinete 105 con un controlador 115 que, en este ejemplo, estad alojado en la estructura superior del ADM 100. El
controlador incluye un procesador con una memoria (no mostrada), una pantalla, un teclado y dispositivos de entrada de
pantalla tactil, una fuente de alimentacién (no mostrada) y médulos de comunicacién (no mostrados) que acoplan el
procesador a los componentes internos del ADM y a redes externas. En determinadas realizaciones, el ADM incluye un
escéner de cddigo de barras (no se muestra) que estd montado de forma fija o extraible en la estructura superior o
gabinete. EIADM también incluye un cajén 110 que esta configurado para aceptar los recipientes con tapa 1 de la FIG. 1,
en donde los recipientees con tapa 1 y el cajéon 110 incluyen ambos conectores de acoplamiento complementarios que
acoplan los recipientees con tapa al controlador cuando los recipientees con tapa son aceptados por el cajén. El cajon
110 tiene multiples ubicaciones 112 configuradas para aceptar un recipiente con tapa 1. En determinadas realizaciones,
los recipientes con tapa estan unidos a partes fijas del gabinete, tal como un estante o una superficie inclinada. En
determinadas realizaciones, los recipientes con tapa no estdn separados de la estructura del gabinete, en donde el
equivalente al cuerpo 2 de la FIG. 1 se forma integralmente en la estructura del gabinete. En determinadas realizaciones,
el equivalente al cuerpo 2 de la FIG. 1 se forma integralmente en la estructura del cajén, en donde los compartimentos
formados por los cuerpos 2 en dicha estructura tienen tapas individuales montadas en la estructura comun del cajén. En
determinadas realizaciones, el gabinete 105 es una estructura méas pequefia que tiene solo unos pocos cajones 110, en
donde la capacidad de almacenamiento del ADM 100 es adecuada para un solo paciente en lugar de una pluralidad de
pacientes. En determinadas realizaciones, el gabinete 105 estd montado y soportado por una pared.

En sintesis, el accionador de alambre de aleacién con memoria 20 descrito proporciona una mayor vida Util y una mayor
cantidad de recorrido utilizable en comparaciéon con los dispositivos de alambre con memoria actuales a través de la
capacidad de autoalinear los terminales mecénicos 22 con la linea de accién del alambre de aleacién con memoria 24.
Esta autoalineacién elimina las concentraciones de esfuerzo tanto de los componentes desalineados como del movimiento
ciclico del mecanismo en funcionamiento.
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REIVINDICACIONES
1. Un accionador de alambre de aleacion con memoria (20), que comprende:

un alambre de aleacién con memoria (24) que tiene un primer extremo y un segundo extremo; y
un terminal de autoalineacién (22) que comprende:

una pieza transversal (25) que tiene un centro y dos alas (26, 27) conectadas al centro y que se extienden en direcciones
opuestas desde el centro; y

una pieza extendida (28) conectada al centro de la pieza transversal (25), la pieza extendida (28) se extiende perpendicular
a las dos alas (26, 27), caracterizado porque:

cada una de las dos alas (26, 27) comprende ademés una superficie superior (26A, 27A), una superficie inferior (26C,
27C), una superficie frontal (26B, 27B), la superficie frontal (26B, 27B) orientada hacia la pieza extendida (28),

en donde las superficies superiores (26A, 27A) de las dos alas se encuentran en un plano superior comun y la superficie
frontal (26B, 27B) de las dos alas (26, 27) se encuentra en un plano frontal comuan, y

la pieza extendida (28) comprende una superficie superior que esta desplazada del plano superior comun de las dos alas,
y un elemento de unién configurado para acoplar el terminal de autoalineacién a al menos uno del primer y segundo
extremos del alambre de aleacién con memoria (24), en donde una seccién transversal del alambre de aleacién con
memoria (24) en el punto donde el alambre de aleacién con memoria (24) est4 configurado para acoplarse a la pieza
extendida (28), cuando se proyecta en una direccién perpendicular a la seccién transversal del alambre de aleacidén con
memoria (24) sobre el plano frontal comuln, se superpone a una seccion transversal efectiva (26D) del terminal que se
encuentra en el plano frontal comun y se extiende desde el plano superior comun (26A/27A) de las dos alas (26, 27) hasta
un plano inferior (26C, 27C) de las dos alas (26, 27) y estéa limitado en un lado por un extremo exterior de las dos alas (26,
27), de modo que la pieza extendida (28) esta configurada para acoplarse al alambre de aleacién con memoria (24) en
un punto separado desde el plano frontal comun.

2. El accionador de alambre de aleacién con memoria (20) de la reivindicacién 1, en donde el elemento de unién
comprende un elemento de engarce (29) configurado para engarzar el alambre de aleacién con memoria (24) entre el
elemento de engarce (29) y una porcién inferior de la pieza extendida (28).

3. El accionador de alambre de aleacién con memoria (20) de la reivindicacién 1, en donde:

el alambre de aleacién de memoria (24) tiene un eje central a lo largo del centro del alambre de aleacién con memoria
(24) y un eje de unién que es una linea recta que es tangente al eje central en el punto donde el alambre de aleacién con
memoria (24) esta acoplado al terminal de autoalineacién (22), y

en donde un eje de unién del alambre de aleacién con memoria (24) se coloca a través de la seccién transversal efectiva
(26D) del terminal de autoalineacién (22).

4. El accionador de alambre de aleacién con memoria (20) de cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde el
terminal de autoalineacién (22) comprende un primer terminal de autoalineacién (22) y un segundo terminal de
autoalineacién (22) acoplados al primer y segundo extremo del alambre de aleacién con memoria (24), respectivamente.

5. El accionador de alambre de aleacién con memoria (20) de la reivindicacidn 4, en donde el primer y segundo extremos
del alambre de aleacién con memoria (24) se extienden mas allé de los terminales de autoalineacién (22) de tal manera
que el primer y segundo extremos del alambre de aleacién con memoria (24) se pueden conectar al contacto eléctrico.

6. Un ensamblaje de accionador de alambre con memoria (40) que comprende:

un accionador de alambre de aleacién con memoria (20) y un terminal autoalineable (22) de acuerdo con cualquiera de
las reivindicaciones anteriores; y
una caracteristica de retencién (30) que comprende:

una superficie plana; y

una muesca (34) que pasa a través de la superficie plana de la caracteristica de retencién (30), en donde la superficie
frontal (26B, 27B) de las dos alas (26, 27) del terminal autoalineable (22) esta configurada para entrar en contacto con la
superficie plana de la caracteristica de retencidén (30) de manera que la pieza extendida (28) del terminal autoalineable
(22) se coloca a través de la muesca (34);

en donde, en respuesta a la tensidén en el alambre de aleacién con memoria (24), el terminal de autoalineacién (22) esta
configurado para girar, con respecto a la caracteristica de retencién (30), para alinear el terminal de autoalineacién (22)
con una linea de contraccién del alambre de aleacién con memoria (24).

7. El ensamblaje de accionador de alambre con memoria (40) de la reivindicacién 6, configurado ademas para aplicar una
fuerza a una caracteristica de accionamiento (42) de un mecanismo, en donde:
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el primer y segundo terminales (22) estan acoplados al primer y segundo extremos del alambre de aleacién con memoria
(24),y

el alambre de aleacién con memoria (24) esta configurado de tal manera que el primer y segundo terminales (22) estan
acoplados a una primera caracteristica de retencién y una segunda caracteristica de retencién, respectivamente, y el
alambre de aleaciéon con memoria (24) esta posicionado desde el primer terminal (22) alrededor de la caracteristica de
accionamiento (42) al segundo terminal (22) de tal manera que una contraccién del alambre de aleacién con memoria (24)
aplica una fuerza a la caracteristica de accionamiento (42).

8. El ensamblaje de accionador de alambre con memoria (40) de la reivindicacién 7, en donde:

el primer y segundo extremos del alambre de aleacién con memoria (24) se extienden mas alla de los terminales
respectivos (22) de tal manera que el alambre de aleacién con memoria (24) se puede conectar a los contactos de un
circuito eléctrico,

el alambre de aleacién con memoria (24) tiene una primera porcién (24A) entre el primer terminal (22) y la caracteristica
de accionamiento (42) y una segunda porcién (24B) entre la caracteristica de accionamiento (42) y el segundo terminal

(22),y
la primera porcidn (24A) es sustancialmente paralela a la segunda porcién (24B).

9. El ensamblaje de accionador de alambre con memoria (40) de la reivindicaciéon 7, en donde el alambre de aleacién con
memoria (24) tiene una primera porcién (24A) entre el primer terminal autoalineable (22) y la caracteristica de
accionamiento (42) y una segunda porcién (24B) entre la caracteristica de accionamiento (42) y el segundo terminal
autoalineable (22), y en donde la primera porcién (24A) es sustancialmente paralela a la segunda porcién (24B) y al menos
uno de:

el primer y segundo extremos del alambre de aleacidén con memoria (24) se extienden mas alla de los respectivos
terminales de autoalineacién (22) de modo que el alambre de aleacién con memoria (24) se pueda conectar al contacto
eléctrico,

la primera y segunda porciones (24A, 24B) del alambre de aleacién con memoria (24) tienen cada una una longitud, siendo
las longitudes de la primera y segunda porciones (24A, 24B) sustancialmente iguales,

la caracteristica de accionamiento (42) comprende un cabrestante (13) y un elemento giratorio acoplado al cabrestante
(13), en donde los alambres de aleacién con memoria (24) se envuelven alrededor de una porcién del cabrestante (13) y
el cabrestante (13) esta configurado para no girar a medida que el elemento giratorio se mueve desde una primera posicién
a una segunda posicién de manera que el alambre de aleacién con memoria (24) no se desliza con respecto al cabrestante
(13)y

la caracteristica de accionamiento (42) comprende un elemento de pretensado configurado para aplicar una fuerza al
ensamblaje de accionador (40) de modo que el alambre de aleacién con memoria (24) esté continuamente bajo tensién.

10. El ensamblaje de accionador de alambre con memoria (40) de la reivindicacién 7, 8 0 9, en donde la primera y segunda
caracteristicas de retencién y los respectivos terminales (22) estan configurados de tal manera que una superficie superior
del primer terminal (22) y una superficie superior del segundo terminal (22) son paralelas entre si.

11. El ensamblaje de accionador de alambre de memoria (40) de la reivindicacién 10, en donde la primera y segunda
caracteristicas de retencién y los terminales respectivos (22) estan configurados de tal manera que las superficies
superiores de la primera y segunda terminales (22) estan desplazadas entre si.

12. Una maquina dispensadora automatizada (ADM), que comprende:

un gabinete (105);

una pluralidad de recipientes con tapa (1) acoplados al gabinete (105), cada recipiente (1) comprende una tapa asegurable
(50) que tiene una posicién cerrada y una posicién abierta, y un mecanismo de liberacién de pestillo (10) configurado para
asegurar de manera liberable la tapa asegurable (50) en la posicién cerrada, el mecanismo de liberacién de pestillo (10)
comprende un accionador de alambre de aleaciéon de memoria (20) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en donde el accionador de alambre de aleacién de memoria (20) estd configurado para hacer que el
mecanismo de liberacién de pestillo (10) libere la tapa asegurable (50) de la posicién cerrada y permita que la tapa (50)
se mueva a la posicién abierta; y

un controlador (115) acoplado al gabinete (105) y los recipientes con tapa (1), el controlador (115) configurado para
accionar el accionador de alambre de aleacién de memoria (20) de un recipiente seleccionado (1) al recibir un comando
para abrir la tapa asegurable (50) del recipiente seleccionado (1).

13. La ADM de la reivindicacién 12, que comprende ademas un cajén (110) montado de forma deslizable en el gabinete
(105), en donde:

los recipientes con tapa (1) son extraibles del ADM,

el cajén (110) esta configurado para aceptar los recipientes con tapa (1), y los recipientes con tapa (1) y el cajoén (110)
comprenden cada uno conectores de acoplamiento complementarios que acoplan los recipientes con tapa (1) al
controlador (115) cuando los recipientes con tapa (1) son aceptados por el cajén (110), y
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el gabinete (105) esté unido y soportado por una pared.
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