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(54) za¥{zent k premfsfovdni z4sobnich potddy = dopravaiku na soukaci jednotky na automatic-
kyeh ki{¥em soukacich strojich

1

Vyndlez se tykd zafizeni pro pfemiufovéni zésobnich potdd§ = dopravmiku na soukaci jed=
notky asutomastickych kiti¥em soukacich strejd po automatickém vyhleddni podvinku na zédsobnim
poté¥i a po jeho umisténi na dopravnik zdsobnich potddy, pohybujici se podél pevmd umistdnych
goukacich jednotek stroje.

V soudasné dobd se na automatickjch k¥iZem soukacich strojich s pevnd umistinymi souke-
cimi jednotkemi provddi predénf z4sobnfho potdde prostiednictvim pohybujfei se vikyvmé ( vy=-
k14p8of ) kapsy dopravaiku, nesoucfho zdsobaik potife. Mechanismy pro premistémi potdde na
soukac{ jednotky jsou tedy umistdny u ka¥dé kapsy na dopravmiku, nebo dopravnicich tdchte
strojd. Téchto kapes je témd¥ dvakrdt vice, meZ je soukecich jednotek na stroji. Nevyhoda
tohoto uspoPddéni spodivd zejméne v tom, ¥e i mechanism} pro premistovdni zdsobnich pofé&ﬁ
je tudi¥ téms¥ dvakrét vice, neZ je na stroji soukacich jednotek.

zep{zeni podle vyndlezu mi vySe uvedenou nevyhodu odstranit, & tim zjednedufit prostiedky
pro piemf{s¥ovdni zdsobmich potd3§ k soukecim jednotkém, pFi soulasném sniZeni cenmy toheto
zebizeni.

Podstate zarfzeni podle vyndlezu spodivd zejméne v tom, Ze je tvofeme zardZkou pro za -
jisténf pF{tomnosti p¥ize na odvijemém potdsi, spojenou s ustrojim pro vypustéai zdsobnihe
poté%e ze zdsobni plochy ne soukaci jednotce k trnu soukaci jednotky, jakeZ i ustrojim pro
zaji8t¥ni pFitomnosti zésobniho potdde v dopravaiku, & Ustrejim pro premisténi potdde z do-

pravaiku na soukaci jednotiu.
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Popis zaf{zeni pedle vynélezu je uvedem v ndsledujicim popise a zndzormén ve fornﬁ pr:[k-
ladnéhe provedeni na pf-iloiea,vch vykresech, zde znadi 3
obr.l axenometricky pehled na zeiizeni podle vyndlezu ; a
obr 2 pldorys 34sti dopravniku,

Na soukaci jednotce 1 je v loZiskdoh 2, 3 uloZen otodnd h¥idel 4, me kterym je pewvmd
spojens dvouramennd pdka 5 s vybrdnim 6 . Natolen{ hiidele 4 do poZadované polohy je zajid-
téne prostiednictvim zkrutky 7, umist®né jednom koncem v loZisku 2 a druhym koncem v péce 5.
Krem$ toho je hiideli 4 oto¥mé ulo¥ena pdks 8 s Sepem 9, kolem kieréhe se ot4d{ z4padka 10
& vystupkem 11, ktery miZfe zapadnout do vybréni 6 pdky 5 « Pdkou 9 je matédeno zdkrutkou 12
umistdnou ne hifdeli 4 a upevm¥nou jednim kemcem v lofisku J & druhym koncem v péce 8 .

8 vqlnjm koncen zdpadky 10 je ve styku pdke 13, unistdnd na hiideli 14, ktery je uloZen v
lofiskéch 15 a 16 upevadnych na soukacl jednotce 1 a tvofi souddst ustrojf 100 pro vypud-
tén{ zdsobnihe potdde 36a ze zdsobri pelohy A me soukaci jedmotee 1 k jejimu trmu, spelu s
ne n¥m umistdnym dnem 17 pro sdsobaf petdd 3J6av zdsobni poloze A ma soukaci jednotce 1 a
pékeu 18 s Jepem 19, ovlddanym pékou 3O od schematicky zndzorndného mechemismu 33a soukaci
Jednotky 1 o Ne soukeci jednetce je pevmd umistén plech 17 pro plynuly pFestup potéle z po~
lehy B do pelohy A, tedy od dma 68 na dopravaiku 51, 52 na dne ;Ll soukaci jednotky l.Zdpad-
ke 10 tverfof souddet ustrojf 101 pro zji¥t¥a{ pFitemnosti zdsobnihe potdle 36b v depravai-
ku 51, 52 je taZena prufinou 21 do zdbdru e pdkou 5, kterd tvor{ delsi souddat Ustrojf 101
pro zjiSténf pF{temnosti zdsobnihe petdde 36b v dopravafku 51, 52 . Na péce 8, kterd tvord
také souldst ustrejdi 101 pro zjistén{ pF{tommesti zdsobniho petdde 36b v dopravniku 51, 52,
Jo déle pevad uloiene ramene 8a pro zjiétovdnl pFitemnesti z&sebnihe potédde é_Gﬁ, jekoZ 1
ramene 8b & Sepen 8o a kladiSkou 84, plisebici me nfjezdoveu Sablenu 61 Fetdzu 51, Zverfei-
~he 3dst dopravafku. Na h¥fdeli 4 je déle pevnd ulofema péke 22 s Sepem 23, ne kterém je
umisténe tdhle 24, které ovlddd pies Sep 25 vadku 29 otodnou na hi'-:fdeli 27. Ne tdhle 24 je
ulofens zdpadke 28 na Sepu 29, kterdi tveri souldat ustroji 102 pro premistém{ zdsobnihe pe-
t4%e 361 z dopravaiku 51, 52 ma soukaci jednetku 1 . Vadka 26 je v Sinném spojeni s kladid-
kou 20 'pohyblivé Sdati sardiky 32 otodmou na Sepu 31 . Pohyblivd 3dst zardiky 32 je otodnd
‘ne E‘So‘bu 33 & zapadd do pevné Edsti zardiky 34 . Soukend piige 35 prochdz{ zardikeu 32, 34
od odvijenéhe potéle 36, masazeného na rezmédsernéném trau soukaci jednotky l. Na soukac{
Jednetoe 1 je v lofiskdeh 37, 38 uloZen hifidel 39, na kterém je uleiens pdka 40, ne jeji¥
reamene 41 pisobl taimd prufine 42, jeji¥ druhy komeoc je uchycem na soukaci jednetce 1.
Hi{del 39 1 pdim 40 jsou také soudésti ustroji 102 pro premistovéni smdsobnihe petdde 36b

g depravafku 51, 52 ma soukaci jedmotoe 1L o Na druhé rememo 43 péky 40 plsobi péka 44, otol-
nd keler Zepu 45 uwmist¥méhe na souksei jedmotoe 1 o Jak rm;io 43 préky 40, tek i péka 44
Jsou uouéilt:f ustrejf 102 pre pFemistdni sdsobnihe petdSe 36b z dopravafku 51, 52 ns souka-
of jedmetku 1 . Na h¥{fdeli 39 jsou dfle pevmé umistiny dvé vidlice 46, 47 pro odebirdn{ gd-
sebnihe petéSe 36b s dopravafku 51, 52, & péke 5§ se skiipoem 49 pre uchopeni kemce piise
ma sésebnim petdSi 36a ma soukasi jednotce 1 o Jak vidlice 46, 47, tak i péke 48 se skFip-
cem 49 jsou souSdst{ dstrojf 102 pre pFemistén{ sésobufhe petdSe 36b s dopravniku 51, 52
ma seukaci jednotku ) « Na kFideli 39 je ddle pevmé umistiéna vadka 50, kterd je lquiiisti'
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ﬁstroji 102 pro premfstdni zdsobmiho potéde 36b z depravmiku 51, 52 ma soukaci jednetlu 1,
. kterd je ve spojeni s kladilkeu 59, Fetdzu 51, tveiriciho &4st doprevmniku. Ne depravafku tve--.
¥eném dvéma Fetdzy 51, 52 je umistdn dridk 53, ktery oba Fetdzy spejuje, a ma némi jsou umis-
fény dvoud{lné drZdky 54, 55 s pruZinami 56, 5] pro zdsobmi potdfe 36b, a kroemd toho pevamé
dne 58 pro zdsobni potdd 36b a ddle drZidk 58a se ski‘ipcem 58b se sk¥ipcem 58b pre ushycemi
pPize, Ne Petdzu 51, ktery tvori ¥4dt dopravmiku 51, 52 jsou ne depech 60 um{stiny kledidky
59 pro oviddéni vadky 50 na h¥fdeli 33. Krom# toho je na Fetézu 31, ktery tveii &dast deprs.v;i-
ku 51, 52 umfstdne ndjezdovd Sablema 61, a to jednak Zepem 62, a je&mk tepy 63, 64 spejeny -
mi Slenem 65 ( obre 2 ) o

Zaiizeni podle vyndlezu pracuje taktos

P¥i dosoukdni p¥ize 35 z podvijemého potdle 36 vySle pohyblivd &dst 32 zardiky 32, 34
blekevé zmdzormd¥mému mechanismu 33a signédl. Tente mechanismus 33a pFes {dhle 20 natedi hi{ -
del 14 pFes Sep 19 & pdku 18 « Tim je uvolnén ze zésobni piok\v A ma soukac{ jednotce 1 zdseb-
ai potd¥ 36a nato¥enim dma 17 spolu se hifdelem 14 ve sméru Zipky V . Potdd 36a vypadne pies
neznézornény odsoukdvaci trn soukac{ jednotky 1 . Tim jsou vytvofeny podminky pro premfstémni
zésobnihe poté¥e 36b z polohy B na dopravmiku 51, 52 do zdsobmi polohy A na soukaci jednotce
1 . Pohybem péky 18 je uvolndns pdke 5 ulofend pevmé na h¥fdeli 4 8 mi¥e se natolit deo druhé
krejni polehy ve sméru éii)ky I . Timté% pehybem pdky 18 je uvolnéna pdkou 13 zdpadka 10 péky
8, otodnd na Sepu 9 této pdky 8 + Tim je umoZnén pohyb hiidele 4 ve sméru Sipky I de krajmi
polohy . Zpdtny pohyb hiidele 4 je umoinén teprve tehdy, aZ dojde k natoleri péky € do kraj -
n{ polehy ve smSru 3ipky I. Do této polehy pédke 8 nedespdje tehdy, kdyZ jeji rameno 8a nara-
i na zdsobni potdd 36b me dopravniku 51, 5 2, nebo kdyZ kladidka 8d na rameni 8b péky nara -
z{ na ndjezdovou Zeblenmu 61 ( obre 2 ) o V piipadd, Ze pdka 8 do krajni polehy ve smiru Sip -
ky I vykyvne, mife zapadnout vystupek 11 zdpadky 1O do vybrdni 6 péky 5, Simf pii ndsleduji-
eim prvmim dosednuti ramene 8a pdky 8 na zdsobni petdd 36b, a ndsledujicim dosednuti kladid -
ky 8d ramene 8b pdky 8 na néjezdevou Sablenu 61 je vyvezen pohydb hiidele 4 proti smdru ¥ipky
I aZ do vjdhozi polohy ( pevmd nastavené pdkou 18 ) pPes pdku 5 spojenou pevnd s h¥fdelem 4 .
PFi pohybu hiidele 4 ve sméru #ipky I se pFes Sep 23 pdky 22 a tdhle 24 a jeho 3ep 25 natedd
vadkou 26 kolem Sepu 27 . Valke 26 zajibfuje pFes kladidku 30, umistdnou Sepem 31 na pohyb-
1livé 84msti 32 zard¥ky 32, 34 tute v takové peloze, Ze v nésledujicim Jasovém useku nevysle
pfes mechenismus 33ak vym¥n® zédsobniho potdfe 36av pologze A na soukaci jednotce 1, dokud ne-
ni v daldim poétnpu, ktery bude pepssn ni¥e do soukaci jednotky 1 pfesunut zdsobni pot4d 360,
nedejde tedy v tomto Sasovém useku ani k vyhozeni napf.prdzdnéhe potdSe 36 . Soukaci jednotika
1 tedy miZe v téte dobd provddst jem ty ukemy, které jsou spejeny s pFetrhem p¥ize 35 na ed ~
vijeném potddi 36 . PFi pohybu h¥idele 4 do pdvedni polohy, strhne zdpadke 28, otodnd kelém
8epu 29, kterd p¥i pFedchezim pohybu ve sméru Sipky I podbdhla pod spodni keneo piky 44 ve
smdru hodinevyeh ruSifek & horni kemeo téte pdky 44 tim uvolni rameno 43 pdky 40, kterd se
pisobenim prufiny 42 ﬂato&i ve sméru Sipky II speleind se hiidelem 39 v loZiskdeh 37 e_38 .
Tim se natol{ také se hi'idelem 39 pevmé spejemé vidliee 46 s 47, takfe se destanou de drdhy
prévd pFivda¥néhe zdsobniho potdle 36bv poloze B ma dopravaiku 51, 52 . Daldim pehybem vidli-
ce 46, 47 Je zésobnl potd& 36b pfemistén se zdsobni polohy B na dopravmiku 51, 52 -do zésobni
pelohy A ma soukeci jednotoe 1, pFfesm plech 17" . Uvolndni zdsobnihe potéde 36r & dvoud{ilmych
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dr¥dl} 54, 55 na dridku 53 dopravaiku 51, 52 se proviédi vadkeu 50, pevnd spejenou h¥fdelem
39, kiterd v ndsledujieim okamfiku narazi ne kladiku 59 na 84sti 51 dopravamiku 51, 52 a na-
t48{ hi{delem 39 s vidlicemi 46, 47 . Soudasné je rovméi premi{stdn konec p¥ize zdsobnihe po-
té8e 36b v zdsobni poleze B od skiipce 58b pomooi péky 48 se skiipcem 49 pro odebiréni kon-
ce piize z dopravniku 51, 52 do zdsobni polohy A zdsobniho potdde 36a na soukaci jednotoe L.
Po dokenden{ zpétného pohybu h¥idele 39 pomoci vadky 50 & kdadidky 59 na 34sti 51 dopravni-
ku 51, 52 zapadne pdka 40 za pdku 44 do pyvednl polohy.Tim je cely proces premisténi zgsobni-
he potde 36b s dopravaiku 51, 52 na soukeci jednotku 1 ukonZen.

PREEDMET® VYINALLEGZU

1. Zab{zeni pFemisfovdni z4sobnich potd¥) z dopravniku na soukac{ jednotky ne automatic-
kjoh k¥{¥em soukacich strojich, vyzma¥ujici se tim, Ze je tvoPeno zardikou ( 32, 34 ) pre
zj18t8nl pi{tomnosti pFize na odvijemém potddi ( 36 ) , spojenou s ustrojim ( 100 ) pro P
pustdn{ zésobniho potdSe ( 36a ) ze zdsobni pelohy ( A ) na soukaci jednotce ( 1 ) k trau
soukaol jednotky ( 1 ) , jako¥ i s Ustrejim ( 101 ) pro zjiitén{ pFitemnosti zdsobniho poté-
de ( 36b ) v dopravaiku ( 51, 52 ) a s ustrojim ( 102 ) pro premisténi zdsobniho petdle
( 36b ) ¢ dopravafku ( 51, 52 ) na soukac{ jednotku ( 1 )

24%%{zeni pedle bedu 1, vyznalujfci se tim, ¥e ustrojL ( 100 ) pro vypustdnf zdsobniho
petéSe ( 36a ) ze zdsobn{ polohy ( A ) ma soukaci jednotce ( 1 ) je tvofeno dnem ( 7)) ,
ulo¥enym pevm® na h¥fdeli ( 14 ) , na nd¥m¥ je pevnd uloZema pdka ( 18 ) , spojend & vykyv -
neu 34gtl ( 32 ) zeard¥ky ( 32, 34 ) .

3.Zi§£zeni pedle bed} 1 a 2, vyznadujiol se tim, e ustrejf ( 101 ) pro zji¥téni p¥ftom-
noati sfsobnihe potdde ( 36b ) v dopravaiku ( 51, 52 ) je tvoFeno pdkou ( 13 ) uloZenou pev=
nd na hitfideld ( 14 ) a Sinné spojenou & vykyvnou zépadkou ( 10 ) pdky ( 8 ) , opatienou vysw
tupken ( 11 ) & ule¥fenou otodné na hiideli ( 4 ) , na némZ je pevné uloZena pdke ( 5 ),
opatfemd vybrdnim ( 6 ) pro vistupek ( 11 ) zdpadky ( 10 ), a spojend s pdkou ( 8 ) .

4. Zatizeni pedle bodd 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze ustroji ( 102 ) pro premistdni zé=
gsobnike potd3e ( 36b ) z dopravniku ( 51, 52 ) na soukaci jednotku ( 1 ) je tvofeno zépad -
kou ( 28 ) , spojenou p¥es pdku ( 44 ) & ramenem ( 43 ) péky ( 40 ) , uloZené pevad na h¥i -
deli ( 39 ) , & nim¥ jmou pevmd spojeny vidlice ( 46, 47 ) pro prfidr¥eni zdsebniho potdde
( 36a ) spelu se dnem ( 17 ) na hifdeli ( 14 ) me soukaci jednotoe ( 1 ), ddle péka ( 48 )
se skiipcem ( 49 ) pro uchopeni konce p¥ize ma zdsobnim potddi ( 36e ) a vadka ( 50 ) pe
ovlddénf dopravaikem ( 51, 52 ) béhem piemistovéni zdsobnihe potdSe ( 36b ) na soukeci jed-
notku ( 1) .

2 vykresy

Cena 2,40 K¢s TZ 6/70
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Obr. 2
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