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Dziedzina techniki. Przedmiotem wynalazku jest
hydrauliczne urzadzenie sczepiajgce jednostki pty-
wajgce w zestaw pchany.
Istniejacy stan techmiki. Dotychczas stosowione
hydrauliczne urzgdzenia sczepiajgce skladaja sie
z sitowmikéw hydraulicznych, ustawionych wzdiuz
burty pchacza i zamocowanych przegubowio w wa-
hliwych tozyskach oraz z lin stolowych potaczo-
nych jednym koncem z thloczyskami sitownikéw, a
drugim z pachotlami na barce, przy czym ruchy
posuwiste tlokéw sterowane sg dzwigniami roz-
dzielaczy, zamocowanymi na pulpicie sterowniczym
pchacza. .
W innych znanych rozwigzaniach urzgdzen
sczepiajgcych, sibownik hydrauliczny jest zacpa-
trzony dodatkowo w cierny zamek sterowany hy-
draulicznie. W celu zamortyzowania obcigzen liny
sczepiajacej wynikajgcych na skutek dzialania sit
wystepuiacych w urzgdzeniu sczepiajgcym pod-

_ czas eksploatacji zestawu, stosuje sie dodatkowo

uklad cylindra z hydroakumulatorem, spelniajgcy
role amortyzatora.
Istota wynalazku. Celem wynalazku jest opraco-
wanie hydraulicznego urzadzenia sczepiajgcego, o
charakterystyce dzialania odpowiadajgcej wykreso-
wi przebiegu sily wystepujacej w elementach scze-
piajacych w czasie eksploatacji zestawu pchanego
i zapewmiajgcego rownocze$nie amortyzacje tych
sit. S
Cel ten zostal osiggniety przez wlgczenie w
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przestrzen roboczg kazdego z cylindréw sczepiaja-
cych hydroakumulatora, zaporowego zawioru i za-
woru przelewowego oraz ukladu kompensacji, za-
wierajgcego pompe, zawlr automatycznego mozta-
dowania i hydroakumulator.

Drieki zastosowaniu ukladu kompensacji uzysku-

" je sie istatg wanto§é sily sczepiajacej i réwmno-

czes$nie automatyczng kompensacje luzéw, natomiast
dzieki wigczeniu w przestrzeni moboiczg cylindréw
hydroakumuilatora i zaworu przelewowego zZapew-
niona jest amortyzacja i mozliwo§é regulacji ma-
kisymalnej warntoSal sity szczepiajacej.
Przyklad wykonania. Przedmiot wynalazku uwi-
doczniony jest w przykladzie wykonania na ry-
sunku, na ktorym fig. 1 przedstawia schematyoz-
nie ukiad hydraulicznego urzadzenia sczepiajgcego,
fig. 2 — charakterystyke dzialania urzadzenia.

Urzgdzenie sczepiajgce zawiera w swoim ukla-
dzie dwa hydrauliczne silowniki 1, ktére sg polg-
[ e poprzez rozdzielacze 2 z siecig hydrauliczna
na statku. W przestrzen roboczg kazdego z cy-
lindré6w 1 wlgczony jest hydroakumulator 3, zapo-
rowy zawor 4 i przelewowy zawoér 5 oraz uklad
kompensacyjny, sktadajgcy sie z pcmpy 6, zaworu
7 automatycznego rozladowania i hydroakumula-
toré6w 8. Zawoér 5 jest tak wyregulcweaay, ze
otwarcie jego nastepuje w momencie przekroczenia
okreSlonej maksymalnej silty sczepiéjacej.

W czasie sczepiania zestawu, ciecz tloczona jest
z sieci hydraulicznej na statku, peoprzez rozdziela-
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cze 2 i zawory 4 do komér cylindrow 1. W tym
czasie nastepuje rowniez ladowanie hydroakumu-
latoré6w 3 do ci$nienia odpowiadajacego ci$nieniu
wytwarzanemu p.zez pompe sieci hydraulicznej
na statku.

Po sczepieniu zestawu i uzyskaniu okre§lonego
napiecia wstepnego w elementach sczepiajgcych,
nastepuje zamkniecie zaworéw 4 i odciecie prze-
plywu cieczy przez rozdzielacze 2 i w wyniku tego
ciecz zostaje zamknieta w przestrzeni roboczej u-
rzadzenia. Przy wystapieniu sily wiekszej od na-
piecia wstepnego, nastepuje wypiyw cieczy z ro-
boczych komoér cylindréw 1 i magazynowanie ener-
gii w hydroakumulatorach 3, dzieki czemu uzysku-
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czego utrzymana jest w elementach sczepiajgcych
stala warto$é sity.

W chwili zmniejszenia sie sity, przestrzenie ro-
bocze cylindréw 1 sg dotadowywane z ukladu kom-
pensacji, co gwarantuje utrzymanie stalej, okreslo-
nej warto$ci sily sczepiajacej.

Urzagdzenie sczepiajagce wediug wynalazku umoz-
liwia regulacje wartoSci sily sczepiajacej i za-
bezpiecza uklad przed przecigzeniem, a ponadto
umozliwia zdalne sterowanie i sygnalizacje war-
tosci sily, wystepujgcej w elementach sczepiajg-
cych.

Zastrzezenie patentowe

‘e sie skok amortyzo iak t K 15 Hydrauliczne wurzgdzenie szczepiajace jednestki
1” krees'e i1 £ y}f .‘fvaﬁyi{ » £ 0 Ppokazano na ptywajace w zestaw pchany, znamienne tym, ze w
y le sity w funkeji skoku (fig. 2). przestrzen roboczg kazdego z cylindrow (1) jest
W momencie wystapienia sily przekraczajacej wlgczony hydroakumulator (3), zaporowy zawoér (4)
dopuszczalng warto§é, nastepuje automatyczne i przelewowy zawér (5) oraz uklad kompensacyjny
otwarcie przelewowych zaworéw 5 i wyplyw cie- 20 skladajacy sie z pompy (6), zaworu (7) automa-
czy z roboczych komér cylindréow 1, w wyniku tycznego rozladowania i hydroakumulatora (8).
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