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" Vyndlez ge tfkd za¥izeni pro Sten{
informaci, unfstdnfch na tdle zvibete,
zpravidle hovdziho dobytke. Touto infor-
‘maci bfvd napFiklad velikost ddvicy krmi-
va, ddvkovandho zviveti po pFichodu do
dojirny. Popisované zaiizen{ FeSf dany
problém kombinacd .:Cotoelektrie_ki'dh odra~
zovich sond a detektoru kovovych -predmd-
£ P .

Steci za¥izeni je tvo¥eno kovovym
- Fetdzem, upevndnjm na tdle zvilete a .ofv-
kou detektoru kovovych materiél&, 1loZe~
-nou ‘po obvodu vstupntho - o‘bvoru do objek-
tu, po jej{Z horni stran¥ & obecu bodnfch
strandch Jsou upevndny foteoelekirickd od-
razové sondy. Ret¥z md stebilizedni bodni
pésky opatiend odraznou vrstvou, privé
tek jako: terc‘i:’(k, upevnény na hornim ¥l4n-
ku Yetdzu. PFL prichodu zvilete se Fetd-
zem vatupnim otvorem reaguje detektor ko-
vovjch materidld zpraviala zménou - kmitos-~

7. tu oscildtoru, kterd se vyhodnocuje jako

logicky signdl a aktivizuje fotoelektric-
ké odrazové sondy, jejichZ signély se za-
véd&ji do pFfevodniku. Odtud je ¥{zena

‘

214 517

-pi"édvolba ‘dévkovade krmiva, ktersd se .nu-

luje vaypdnim prislusné davky krmiva do

* #labu v objektu.

Pripojeny obrdzek znézornuje ‘prosto-
rové uspolddéni Steciho -za¥fzeni se zjed-
nodudenym blokovim schématem-a pohled na
Yet¥z, upevndny kolem krku.zvivete.
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‘ Vynéleﬁ se tfkd za¥fzeni pro Sten{ informaci, unistdnfch na téle zyiiete, zpravidlé
hé;ézihd dobytka., Touto‘inférmaeifbfié n;pfiklad'belikoqt,dévky-krmiva, dévkovaného zyife-
ti po p¥ichodu do dojirny épod. Doplnkem miZe byt i ddaj o dojitelnosti zviFete. ‘

Dosud zndmd & uifvand dévkovaci za¥izeni jsou piedeviim dvojiho druhu. Prvni vyZaduje

’rozdéleni zvivat do skupin podle velikosti krmné ddvky. Skupiny ﬁusi byt od sebe oddélgmf
a zmdna na velikosti ddvky se déje'ruﬁnim zéasehem obsluhy dojirny. Druhéd zafizehi kterd
viak nejsou dosud hromadnd ufivdne gsou vybavens automatickjm &i obsluhovanym Stecim zaii-
zenlm pofadovych Sisel zvirat. Kéd zvirete je po preétenl automatem nebo obslukou predavén
do vypo¥etniho zarizani g pam$tmi, odkud je ziskdvdna velikost dévky prirazené kodu zvire-,
te, Nevfhodou prvanfho druhu zefizeni je nutnost odd¥lovéni jednotlivych skupin zvirat od
gebe a potieba obsluhy ddvkovade.-Nevyhodou druhého druhu zaifzeni je vysokd cena, nizké

spolehlivost zkouSenfch systémi e vqlké»nérOKy ne: ddrzbu. . C A

 VySe uvedené nevyhody odstrahuje 3teodl za¥{zeni pro informace nesend na télevzvifete,
sestdvajici =z detektoru kovovych materiél& a fotoelektriokych odrazovych sond, jehoZ podp
state spodivd v tom, %e je tvoFeno kovovym PetSzem, upevndnym na t8le zvirete, kde kovovy
retez mé stebilizadni bodni pdsky opatreny odraznou vrstvou, privé tak jako teréik, upev-
n¥ny na hornim &lénku Yetdzu a eivkou deteltoru kovovyich materidli, uloZenou po obvodu
vatupniho otvoru do objektu, po jejiZ horni strane a obou boénlch strandch je upevnéne
fotoelektrickd odrazovd sonda. . ]

Mezi hlavn{ prednosti ¥eSeni podle vyndlezu pat#i nizkd po¥izovaci cene predevidim %6
8dstl kterd je upevndne nalzvifhti. Proto héklady na/oelé‘zaﬁizeni'jsdu relativnd nizké i
n velkjch stédd, Dalﬁf‘vjhodouvje minimdlni ndrok na ddribu e snadn&st 1nstélace za¥izeni
i vebstévajicich ¢bjektech.‘PfIZnivé Jeki klimatiokékodolnost za¥izeni. Nosiée informaci -
-~ Yetézu je mdéno poufivat i k vdzén{ zviiat, napiiklad pFi inseminaci. a

- P¥ipojeny obrézek zndzornuje prostorové usporédéni Eteclho za¥izeni se zjednodusenym
blokovym schématem a pohled nae retéz, upevnény kolem krku szrete.

Zvite 1 vohézi do objektu vstupnim otvorem 2. Zpravidlia méd na krku Fotdsz 1. Ten je
upraven tak, aby se kolem krku zv{fete 1 nemohl volnd otééet. Sestdvd z hornich &lénkd 11,
dvou stabilizaénich bodnich péskd 4a, 1_ & spodnich 8lénkd 12 s volnym koncem pro p¥ipadné
vizdni zvifete 1. Na stabiliza&nich bo&nich péscich 4a, 4b ja upevnéna odfazné_vrstva 5.

Ta mnze bt p¥ipevndna po celé ploSe stabilizadniho bodniho pésku &_, 4b nebo je upevnéna
pouze ve zvoleném misté jeho délky. NapPiklad miZe byt odrazné vrstva 3 tvorena kulatym
odrazovym sklem, s vyhodou ¥luté barvy, p¥isemZ je moZno volit vysku odrazového gkla od ze-
mé volbou upevnovaoiho mista na stabilizadnim bodnim pésku 4ea, 5_ Tak je mozno docilit
p#ibliZné shody polohy odraznych vratev 2 u videch zvifat 1 stdde. Mirné rozdily kolem 10
cm nejsou na zdvadu spolehlivosti maifzend, nebo¥ jsou kompenzovény teohnickymi moZnostmi
fotoelektrickyfch odrazovych sond 8, 9, 10. Pro zvitSeni poltu. logickyoh kombinaci kédu se
upevni na néktery z hornich élénkﬁ 11 Yetdzu 3 terdik § s odraznou vratvou 5, smdrujfci ne-
horu. Ve vstupnim otvoru 2 je unistdna civka 7 detektoru kovovych materiélﬁ. Ne jeji bodnd
strand A je upevndna fotoelektriokd odrazové sonda 8, na bocni strand B fotoelekitrickd od-

razcva sonde 9 & na horni strané fotoelektrické odrazové sonda 10, P¥i prichodu zvivete



1 se Petdzem 3 reaguje detektor kovovich materiéiﬁ-_l ne piitomnost ietéﬁu'z zpravidle zm$-
nou kmitoctu oacildtoru, vyhodnocovanou jako logicky signdl. Timto signélem se aktivizuji .
fotoelektrickd odragové sondy 8, 9, 10, takse soucasne ddvaji do prevodnlku 14 logické 8ig-
- nély, odpovidajfci pFitomnosti §i neprltomnosti odrazné vrstvy i'na pr1slusném mistd ret§-\
“zu 3 ne krku zvirete, Svazek paprski o¢ fotoelektrické odrazové sondy dopadé pfitom na
stabmlizaénivboﬁni pések 4a, svazek paprskﬁ;é fotoelektrické odrazové sondy 9 dopadd na
stabilizedni bodni pdsek 4b & svazek paprskﬁgf’fotoelektfické‘odrazové sondy 10 na texrdik
6+ Svazky papisk&:i ;éz nesmd¥uji nikdy proti é;bé v Jjedné ose, aby nedochéze}o ke vzdjem-
nému ovlivndn{ fotoelektriokjch odrazovych sond 8, J. Signdly z detekioru kovovfch materid-
14 3 _1 a prevodniku 14 ¥{af predvolbu 15 ddvkovade krmiva, kterd se nuluje vsypanim prislus-
né davky krmive do Zlabu v obaektu. Soudasnd od prichodu zvirete 1 vstupnim otvorem 2 a%
po vseypdni ddvky do zlabu predvolbe 15 signalizuje na displeji velikost ddvky, takée Je
- moZné kontrola. &innosti ¥teciho zatizeni obsluhou a to srovndnim udaae ne displeji s pro-
vedenim ¥Fetdzu 3 zvoleného zviFete 1, Zarizent umoznuje celou Padu kodovych kemblnaci. Na-

pfiklad taktos .
1 - zdkladni ddvke krmive ~ zviie bez Yetdzu

N

2 - zvydend ddvke krmiva - Yetdz beg odraznfch vrstev
3 ;-z -t - - ' - ¥etz a odraznd vrstva vpravo B
4 - - ) - ¥et8z & odraznd vrstva vlevo
5 - -" - , | - Petdz a odrazné vrstvy vpravo a vlevo
6 - -" oo - iétéz e odraznd vratva Jen ne ter$iku
7 - - . - Fetéz a odraznd vrstva vlievo i ﬁ; terd{iku
8 - R ‘ - Fetdz a odraznd vretva vpravo' i na terifku
-9 - -t - Yetdz a odrazpé vrstvy vpravo, vlievo i na terdfku

Alternativni Fefien{ umoZouji volit kombinace kodu podle ne:éastéjsiho‘vysk&tu velikos- .
ti ddvky, nepiiklad tak, ze maximdlni dévku dostdvd zvire bez ¥etdzu, V p¥ipadech, kﬂy kon—
strukdni peaxrametry objektu dovoluji dels&d prodlevu mezi predtenim a ddvkovdnim krmive, je
moZno doanit zatfizeni podle vyndlezu zévorou, uzav1ra;ici vstup do Stectho za¥{zeni & té%
do 6hjektu v mezidobi~o¢ piedteni kédu do vsypéni -ddvky. Zé&vora pak mi¥e bt ovlidddne bud
dévkovaéeﬁ, nebo pridavnim $idlem prichodu zviFete, umfsténym ze Etecim zef{zenim,

PREDMET vYNLLEZU
Stect z;figeni pro informace, nesené na t&le zvidete, sestévajici z detektoru kovovych
materidlt a. fotaelektrickych odrazovych sond, vyznadené tim, ze Je tvoieno kovovym Yet¥zem
(3) upevninym na t&le zviYete, kde kovovy Fetdz (3) mi stabilizaéni bodn{ péSky (4a, 4b)
opatfeny odraznou vrstvou, prévd tak, jako terdfk (6), upewndnyf na hornim 814nku Fetdzu
(3), a civkou (7) detektoru kovovych materidldl, wl.oZenou po obvodu vstupniho otvoru (2) ao
objektu, po jejiZ horni strand (C) a obou bo¥nich strandch (A, B) je upevndna fotoelektric-



ké odrazovd sonds (8, 9, 10).
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