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DESCRIPCION

Interruptor con un acoplamiento para fijar un dispositivo de accionamiento.

La presente invencion se refiere a un interruptor con un acoplamiento para fijar un dispositivo de accionamiento, en
el que el acoplamiento presenta primeros salientes para la insercidn con precision de ajuste de segundos salientes del
dispositivo de accionamiento y un anillo de enclavamiento con terceros salientes conformados en el contorno interior
para retener el dispositivo de accionamiento.

Un tal interruptor se realiza por lo general como aparato de maniobra electromecénico y encuentra multiples
utilizaciones por ejemplo como interruptor de posicion o interruptor de seguridad en la técnica de automatizacion,
construccién de instalaciones y técnica de edificios.

Estos aparatos de maniobra o interruptores sirven entre otros para vigilar equipos de proteccién, como por ejemplo
puertas de seguridad, verjas de proteccidon o también para vigilar el movimiento de partes de maquinas.

Esencialmente los interruptores de posicion e interruptores de seguridad estdn compuestos por una carcasa del
interruptor con un actuador alli alojado, denominado también accionamiento o cabeza de accionamiento. Cuando se
acciona este actuador, configurado por ejemplo como taqué de rodillos, o palanca, como palanca giratoria o palanca de
biela, o como varilla eléstica, se acciona un elemento de conexion o componente de conexién dispuesto en la carcasa
de maniobra y que se encuentra en unién activa con el actuador.

En el correspondiente posicionado y montaje, se logra actuando sobre el actuador, por ejemplo mediante el movi-
miento de una maquina o la apertura de una puerta de proteccién, una apertura forzosa del elemento de conexién y de
un circuito de vigilancia alli conectado.

En el pasado ha resultado un problema la accién de la fuerza sobre la cabeza del accionamiento. Por un lado ha de
transmitirse la accion de la fuerza para accionar el elemento de conexién de una manera mecdnica adecuada hasta una
varilla, que activa la conexién del elemento de conexidén. Por otro lado, resultan indeseados efectos de las fuerzas que
deben ser absorbidos por el interruptor o bien por el aparato de maniobra que contiene el interruptor y que no pueden
utilizarse para el accionamiento.

Hasta ahora se resolvié el citado problema por ejemplo mediante fijaciones atornilladas, con lo que los acciona-
mientos se fijaban mediante tornillos a la carcasa del interruptor. Esto dio lugar a un conjunto de pequefias piezas
susceptibles de perderse, como por ejemplo tornillos, asi como también a un desmontaje o bien montaje dificil y poco
favorable al cliente, mediante al menos una herramienta.

Igualmente se utilizaron los llamados cierres de bayoneta para fijar accionamientos a la carcasa. Al respecto es
un inconveniente la costosa fabricacién del cierre de bayoneta, que ademads origina una unién no carente de juego.
La mayoria de las veces resulta desde luego irrenunciable en la practica una unién con arrastre de forma entre el
accionamiento y la carcasa.

Ademds, se desarrollaron en el pasado cierres de corredera, con los cuales se fijaron los accionamientos a la carcasa
a través de una corredera conducida linealmente. En este contexto son negativas las pequefias superficies de apoyo del
accionamiento y de la carcasa, que dan lugar a una baja consistencia de la unién. En particular, resulta un interruptor
de seguridad o de posicién con un cierre de corredera especialmente sensible a las fuerzas de torsion.

Para la fijacién de aparatos de mando y sefializacién en una abertura de montaje de una placa frontal, se conocen
desde hace mucho tiempo los acoplamientos de corona. Al respecto se trata de acoplamientos que unen mecdnicamente
el actuador con el elemento de conexion, derivandose el indeseado efecto de la fuerza a través de una placa frontal, con
lo que el acoplamiento de corona no tenfa que protegerse frente a eventuales dafios indeseados debido a la transmisién
de la fuerza.

Por el documento DE 225 69 37 se conoce un acoplamiento para unir elementos frontales con los elementos
a adosar de aparatos eléctricos de mando y sefializacién. El acoplamiento se caracteriza porque el extremo de un
elemento frontal que se encuentra detrds de la placa frontal estd configurado como pieza de conexion cilindrica, sobre
la que puede deslizarse una jaula con forma anular dispuesta en el elemento para montaje adosado, en la que se apoya
concéntricamente un anillo de enclavamiento tal que puede girar y no deslizarse axialmente.

La invencién tiene como tarea bdsica indicar un interruptor, en particular un interruptor de posicién o seguridad,
que transmita los efectos de las fuerzas perjudiciales que se presentan al accionar desde el accionamiento a través
del acoplamiento con seguridad hasta la carcasa del interruptor y que asegure a la vez un accionamiento seguro del
elemento de conexidn, asi como un manejo facil para el usuario.

Esta tarea se resuelve en un interruptor del tipo citado al principio configurando el dispositivo de accionamiento
como cabeza de accionamiento y pudiendo transmitirse el efecto de la fuerza que resulta al accionar la cabeza del
accionamiento a través del acoplamiento mediante una configuracién y/o conformacién de los primeros, segundos y/o
terceros salientes, esencialmente en arrastre de forma.
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En el marco de la invencién presenta el interruptor un dispositivo de accionamiento que estd unido a través de
un acoplamiento con la carcasa del interruptor. En la carcasa o en una parte de la carcasa estdn dispuestos con for-
ma anular primeros salientes del acoplamiento. Los segundos salientes, que encajan con precisién con los primeros,
de la cabeza del accionamiento estdn previstos para la insercién, encajando con precision, en los primeros salientes.
El acoplamiento presenta ademads un anillo de enclavamiento, que en el contorno interior presenta terceros salientes
conformados. El anillo de enclavamiento puede asumir una posicién de enclavamiento y una posicién de desenclava-
miento. El anillo de enclavamiento se encuentra en la posicidén de desenclavado cuando los segundos salientes pueden
insertarse y extraerse encajando con precision en los primeros salientes. Esto puede lograrse por ejemplo para el caso
de que el anillo de enclavamiento se encuentre alojado en la carcasa del interruptor cuando los terceros salientes del
anillo de enclavamiento se encuentran alineados con los primeros salientes. Si el anillo de enclavamiento estd previsto
para alojarlo en el accionamiento, entonces se encuentran alineados en la posicién de desenclavamiento los terceros
salientes del anillo de enclavamiento con los segundos salientes de la cabeza del accionamiento. La posicién de encla-
vamiento se logra siempre que la extraccion de los segundos salientes desde los primeros salientes, o bien a la inversa,
se impida mediante los terceros salientes. El efecto de la fuerza que resulta cuando se acciona la cabeza del acciona-
miento puede transmitirse a través del acoplamiento mediante una configuracién y/o conformacién de los primeros,
segundos y/o terceros salientes en arrastre de forma. Una parte del efecto de la fuerza se utiliza para accionar al menos
un elemento de maniobra. Los efectos indeseados de la fuerza, como por ejemplo los efectos de una fuerza de torsion,
de una fuerza paralela y/o perpendicular a la direccion de insercion, se transmiten mediante el acoplamiento, esencial-
mente en arrastre de forma, en particular desde los segundos salientes a los primeros salientes. En particular cuando
actdan las fuerzas a lo largo de la direccién de insercién o en contra de la misma, pueden también estar previstos los
terceros salientes del anillo de enclavamiento para transmitir el efecto indeseado de la fuerza.

Ventajosamente puede optimizarse la transmisién de la fuerza a través del acoplamiento mediante la correspon-
diente disposicion de los primeros, segundos y/o terceros salientes. Asi puede por ejemplo captarse con seguridad un
efecto de fuerza que se presente localmente mediante una disposicién simétrica o asimétrica de los primeros, segundos
y/o terceros salientes. Esto es asi en particular para lugares en los que sea de esperar un inconveniente juego de los
componentes.

Ventajosamente puede modificarse la forma de los primeros, segundos y/o terceros salientes, con lo que pueden
aprovecharse dptimamente las fuerzas de adherencia y rozamiento de los primeros, segundos y/o terceros salientes que
participan. As{ es por ejemplo ventajoso que los primeros, segundos y/o terceros salientes capten uno o varios efectos
de fuerzas que sean esencialmente perpendiculares a diversas superficies de salientes.

En una forma constructiva ventajosa, presenta el anillo de enclavamiento una palanca o al menos una zona de
accionamiento que puede accionar el usuario, en particular cuando la carcasa del interruptor estd cerrada. En este
contexto es importante el hecho de que el usuario o el montador no necesitan ninguna herramienta adicional para
por ejemplo sustituir la cabeza del accionamiento, que estd sometida a un elevado desgaste. Para ello no es precisa
ninguna etapa de montaje innecesaria, como por ejemplo la apertura de la carcasa del interruptor. El usuario puede
mads bien, accionando la palanca o la zona de accionamiento, llevar el anillo de enclavamiento desde la posicion de
enclavamiento hasta la posicién de desenclavamiento o a la inversa.

Desde luego, dado el caso ha de evitarse el acceso del usuario. Por ello es ventajosa una forma constructiva en
la que la tapa adecuadamente fijada fuerza que se lleve el anillo de enclavamiento a la posicion de enclavamiento,
utilizando la zona de accionamiento, o bien a que sélo pueda instalarse en esta posicién. El acceso indeseado del
usuario puede evitarse entonces por ejemplo mediante tornillos seguros frente al aflojamiento o tornillos codificados,
o al menos detectarse mediante tornillos de precintado.

En otra forma constructiva ventajosa, estd previsto el acoplamiento para el funcionamiento permanente con un
determinado efecto de la fuerza. Si el interruptor, debido a la aplicacién deseada, estd sometido a un determinado efecto
de la fuerza, conocido de antemano, entonces puede tenerse esto en cuenta en la configuracién y/o la conformacién de
los primeros, segundos y/o terceros salientes, para asegurar una transmision éptima de la fuerza a la carcasa.

En otra forma constructiva ventajosa, estd dotada la forma de los primeros, segundos y/o terceros salientes de varias
aristas, esencialmente paralelas a la direccidon de insercién. Por un lado, sirven las aristas esencialmente paralelas
para la conduccién segura, pero también para un arrastre de forma efectivo de los salientes. Ademads, debido a la
elevada cantidad de aristas esencialmente paralelas aumenta la superficie de los salientes, cuyas fuerzas de adherencia
repercuten ventajosamente en cuanto a la transmision de las fuerzas a absorber desde la cabeza del accionamiento a la
carcasa.

En una forma constructiva ventajosa, la forma de los primeros, segundos y/o terceros salientes es al menos par-
cialmente cilindrica. Esto se comprueba que es ventajoso, en particular cuando las direcciones de las repercusiones
nocivas de la fuerza no se conocen de antemano. Con ello podria evitarse la utilizacién de un interruptor con salientes
asf conformados como interruptor universal para distintas clases de cabezas de accionamiento que den lugar a distintos
efectos de las fuerzas, o utilizarse como interruptor en el que el accionamiento de distintos elementos actia sobre la
cabeza del accionamiento con en cada caso distintas direcciones de accionamiento.

En una forma constructiva ventajosa, la configuracion de los primeros, segundos y/o terceros salientes es esen-
cialmente anular simétrica o esencialmente anular asimétrica. De esta manera puede provocarse que una determinada
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carcasa sélo esté prevista para determinadas cabezas de accionamiento cuya configuracién de los segundos salientes
encaja en la configuracién de los primeros salientes de la carcasa. En consecuencia, queda asegurado que la carcasa
s6lo apoya una determinada clase de cabezas de accionamiento y con ello estd disefiada para un determinado o varios
determinados efectos de las fuerzas.

En otra forma constructiva ventajosa, estd prevista la configuracion de los primeros, segundos y/o terceros salientes
con primeros, segundos y/o terceros salientes situados al menos en parte oblicuos. Mediante la posicién oblicua queda
asegurado que las fuerzas de adherencia y/o las fuerzas de rozamiento se utilicen 6ptimamente, al orientarse los efectos
de las fuerzas esencialmente en perpendicular a las superficies de los salientes.

Desde luego puede ser ventajoso un cierto juego en las zonas marginales de las configuraciones de salientes,
en particular de los terceros salientes, ya que se evita que el anillo de enclavamiento quede atascado y se facilita el
manejo del mismo. Este juego puede realizarse entonces mediante un rebaje de inclinacién que se genera en el proceso
de estampado durante la fabricacién de los salientes.

Ventajosamente puede derivarse el efecto de la fuerza que resulta debido a una actuacién sobre la cabeza del
accionamiento a través del acoplamiento hasta la carcasa del interruptor. De esta manera resulta, ademds de una fijacioén
del accionamiento mecdnicamente estable y que puede cargarse, la posibilidad adicional de realizar el acoplamiento
mads pequefio que por ejemplo en un cierre de bayoneta, siendo al menos equivalente la fuerza sustentadora o bien la
carga. Adicionalmente, es posible el montaje y desmontaje del accionamiento con el interruptor montado. Entonces
estd predeterminada la trayectoria de accionamiento de la palanca o bien de la zona de accionamiento mediante las
formas de los primeros, segundos y/o terceros salientes, con lo que incluso puede preverse una pequefia trayectoria de
accionamiento para un enclavamiento y desenclavamiento seguros, aportando a la vez un cierto confort al usuario.

Otras configuraciones ventajosas y perfeccionamientos preferentes de la invencién pueden tomarse de la descrip-
cién de las figuras y/o de las reivindicaciones subordinadas.

A continuacion se describird y explicard mas en detalle 1a invencidn en base a los ejemplos de ejecucion represen-
tados en las figuras.

Se muestra en:

figura 1 componentes de un ejemplo de ejecucién de un interruptor de posicién o de seguridad desmontado,
figura 2 un primer ejemplo de ejecucién de una cabeza de accionamiento

figura 3 un segundo ejemplo de ejecucion de una cabeza de accionamiento,

figura 4 un tercer ejemplo de ejecucién de una cabeza de accionamiento

figura 5 una vista de un interruptor de posicién parcialmente seccionado,

figura 6 una vista del interruptor de posicioén parcialmente seccionado de la figura S con anillo de enclavamiento
montado, y

figura 7 un sistema de interruptor de posicién.

La figura 1 muestra componentes de un interruptor de posicién o de seguridad desmontado. Los componentes son
una carcasa 6, un anillo de enclavamiento 4 y un accionamiento 1 con segundos salientes 3. En el accionamiento 1
se ha renunciado a representar la mecdnica de accionamiento y se han destacado simplemente las caracteristicas de
acoplamiento de la cabeza de accionamiento 1.

En este ejemplo de ejecucion se ha previsto el anillo de enclavamiento 4 para la insercién a través de la ranura 18 en
la carcasa 6. En la posicién introducida puede asumir el anillo de enclavamiento 4 una posicién de desenclavamiento y
una posicién de enclavamiento, encontrdndose alineados los terceros salientes 5 del anillo de enclavamiento 4, cuando
se produce el desenclavamiento, con los primeros salientes de la carcasa (aqui no representada), o bien no estando
alineados, al menos parcialmente, con los primeros salientes cuando se produce el enclavamiento.

La carcasa 6 puede instalarse en el lugar de utilizacion y estar prevista para alojar un elemento de conexién. En la
posicion de desenclavamiento puede empotrarse el accionamiento 1 con los segundos salientes 3 en la abertura de la
carcasa 19. Cuando se empotran, corren los segundos salientes 3, dado el caso encajando con precision, por delante
de los terceros salientes 5. En el subsiguiente enclavamiento se mueve el anillo de enclavamiento 4 mediante la zona
de accionamiento 14, por ejemplo por parte del usuario, tal que los terceros salientes 5 se encuentran en el extremo
superior de los segundos salientes 3 dentro de la carcasa 6. Asi quedan sujetos y abarcados los segundos salientes 3 por
un lado por los terceros salientes 5 y por otro lado mediante los primeros salientes dentro de la carcasa 6 en arrastre
de forma. El anillo de enclavamiento 4 evita que se suelte sin querer el accionamiento 1 y capta los indeseados efectos
de las fuerzas en contra de la direccion de insercién. Otros efectos de las fuerzas sobre la cabeza del accionamiento
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son conducidos, siempre que no puedan utilizarse para el accionamiento, mediante el arrastre de forma en particular
de los primeros y segundos salientes desde el accionamiento 1 hasta la carcasa 6.

Se ha comprobado que es extremadamente ventajoso que sin pequefas piezas que pueden perderse pueda transmi-
tirse un indeseado efecto de la fuerza con seguridad desde la cabeza del accionamiento 1 hasta la carcasa 6.

El usuario estd ahora sin mds en condiciones de sustituir un accionamiento 1 dafiado sin un gran coste de montaje,
o colocar otro accionamiento que presente las mismas caracteristicas de acoplamiento juntamente con la carcasa 6.

Las figuras 2, 3, 4 muestran respectivamente un primer, segundo y tercer ejemplo de ejecucidon de una cabeza
de accionamiento. Aqui varia la cantidad de segundos salientes 8, 9, 10 y la forma de los mismos, en pro de las
correspondientes aplicaciones.

Asi por ejemplo estdn realizados los segundos salientes 8 con forma paralelepipédica y asumen entonces, en fun-
cién de como estén colocados, una determinada posicién. La ventaja consiste en que las superficies de los segundos
salientes 8 estdn giradas tal que puede realizarse una transmision 6ptima de las fuerzas desde el accionamiento hasta
la carcasa. La posicion oblicua puede realizarse mediante un efecto de las fuerzas conocido tal que por un lado resulte
una gran superficie total para captar el efecto de la fuerza y por otro lado el efecto de la fuerza se oriente, dentro de lo
posible, perpendicular a esta superficie total, que se compone de las superficies individuales de los segundos salientes

Los segundos salientes 9, configurados cilindricos, del segundo ejemplo de ejecucién posibilitan una captacion
optima de las fuerzas, en particular perpendicularmente a la direccién de insercién de la cabeza del accionamiento.
Debido a la configuracion anular simétrica de los segundos salientes 9, resulta el mismo arrastre de forma para cada
efecto de fuerza perpendicular. Adicionalmente, provoca la forma cilindrica de los segundos salientes 9 que la fuerza,
independientemente de su direccién de actuacion perpendicular, se encuentre en amplia medida perpendicular sobre
la superficie de los segundos salientes 9. Esto asegura una 6ptima transmision de las fuerzas cuando se trata de un
interruptor de posicion disefiado especialmente para tales repercusiones de las fuerzas.

Los segundos salientes 10 estdn dispuestos paralelepipédicamente y en una elevada cantidad con forma anular. Esto
da lugar a una pequefia trayectoria de accionamiento del anillo de enclavamiento, favorable al usuario. Adicionalmente,
la superficie total, que se compone de las superficies individuales de los segundos salientes 10, es muy grande. Esto
garantiza una transmision de fuerzas muy segura desde cualesquiera direcciones en perpendicular a la direccién de
insercion.

La figura 5 muestra una carcasa de un interruptor de posicién. Puede observarse una configuracion simétrica de los
primeros salientes 2 de la carcasa 7.

La figura 6 muestra un anillo de enclavamiento 16 montado en la carcasa 7 para el ejemplo de ejecucion mos-
trado en la figura 5. El anillo de enclavamiento 16 puede asegurarse para que no caiga hacia afuera mediante una
conformacién adecuada, por ejemplo un abombamiento, o mediante un componente adicional.

El anillo de enclavamiento 16 se encuentra en la posicién de enclavamiento, no habiéndose representado el accio-
namiento. Puede observarse claramente que los salientes que participan no estan alineados. Ademads, puede observarse
que la trayectoria de accionamiento puede regularse mediante el dimensionado de los salientes que participan.

Ademds, puede ser ventajoso que mediante una configuracién adecuada de la zona de accionamiento pueda reali-
zarse la apertura y el cierre del acoplamiento mediante una herramienta o manualmente. La utilizacién de una herra-
mienta tiene sentido por ejemplo cuando no se desee que el usuario realice la apertura o bien el cierre.

Cuando se trata de interruptores de seguridad, es ventajoso empotrar la zona de accionamiento, que puede estar
configurada por ejemplo como espiga o palanca, en la carcasa 7, para evitar que se abra ficilmente la unién. Alter-
nativa o adicionalmente, puede bloquearse el movimiento de accionamiento mediante la introduccién de una pieza de
fijacién (no mostrada). La pieza de fijacién puede entonces a la vez determinar la zona de movimiento de la zona de
accionamiento, con lo que quedan predeterminadas una posicién de desenclavamiento y una posicién de enclavamien-
to. Ademds, pueden conformarse escotaduras en la pieza de fijacion, para lograr un encaje brusco a presion de la zona
de accionamiento cuando se ha alcanzado la correspondiente posicién. Igualmente puede pensarse en que la pieza de
fijacién bloquee por completo una modificacién de la posicion del anillo de enclavamiento 16, para evitar manipula-
ciones del usuario. El anillo de enclavamiento podria entonces retirarse sélo con la correspondiente herramienta (por
ejemplo destornillador).

La figura 7 muestra un sistema de interruptor de posicion. El sistema de interruptor de posicion estd compuesto
por una carcasa 17, un anillo de enclavamiento 15, y cuatro distintas cabezas de accionamiento 11, 12, 13 y 20,
representadas al menos parcialmente. El anillo de enclavamiento 15 puede instalarse de una manera similar (tal como
se describe en la figura 1) en la carcasa 17. El usuario puede utilizar flexiblemente este sistema de interruptor de
posicion, ya que las cabezas de accionamiento 11, 12, 13, 20 que participan pueden sustituirse a discrecién de la forma
ya descrita. Al respecto puede tenerse en cuenta la correspondiente aplicacién del interruptor de posicion o bien el
correspondiente efecto de las fuerzas de los objetos a accionar, como por ejemplo una puerta, una chapaleta o una
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parte de maquina mévil. En consecuencia, la cantidad posible de cabezas de accionamiento diferentes 11, 12, 13, 20
no esta limitada.

La cabeza de accionamiento 13 se ha reproducido por completo y se ha previsto para accionamientos a lo largo
de la direccién de introduccidén. Las cabezas de accionamiento 11, 12 se han representado sélo parcialmente y estin
previstas también para efectos de fuerzas perpendicularmente a la direccion de introduccion.

La cabeza de accionamiento 20 esta diseflada para actuadores separados, que se fijan directamente al objeto. Esta
cabeza de accionamiento 20 presenta un conjunto de segundos salientes 21 y estd en consecuencia mejor protegida
mediante el arrastre de fuerza de los segundos salientes 21 tras la instalacién frente a efectos indeseados de las fuerzas
del objeto a proteger, que comparativamente las cabezas de accionamiento 11, 12 o 13, que estdn disefiadas con una
cantidad inferior para menores efectos de fuerza. La capacidad de captacién de fuerzas puede regularse en consecuen-
cia mediante la cantidad de segundos salientes 21. No obstante, pueden operar cabezas de accionamiento con distinta
cantidad de segundos salientes 21 con la misma carcasa 17, si se utilizan siempre las posiciones que encajan con
precisién y una forma que encaja con precision para los segundos salientes 21.

Resumiendo, se refiere la invencidn a un interruptor, en particular un interruptor de posicion, con un acoplamiento
para fijar una cabeza de accionamiento sobre la base de un anillo de enclavamiento. Se indica una ensefianza técnica
sobre como asegurar un funcionamiento seguro del interruptor y a la vez conducir efectos de fuerza potencialmente
nocivos desde la cabeza del accionamiento a través del acoplamiento hasta la carcasa del interruptor. Para ello se
utilizan primeros, segundos y terceros salientes, mediante cuya configuracién o bien forma se realiza una transmisién
de fuerzas esencialmente en arrastre de forma. Ademads, queda asegurado un manejo éptimo por parte del usuario, en
particular al sustituir la cabeza del accionamiento.
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REIVINDICACIONES

1. Interruptor, en particular interruptor de posicion, con un acoplamiento para fijar un dispositivo de accionamien-
to, en el que el acoplamiento presenta primeros salientes (2) para la insercién con precisiéon de ajuste de segundos
salientes (3, 8, 9, 10, 21) del dispositivo de fijacién y un anillo de enclavamiento (4, 15, 16) con terceros salientes (5)
conformados en el contorno interior para retener el dispositivo de fijacion,

caracterizado porque el dispositivo de accionamiento estd configurado como cabeza de accionamiento (1, 11, 12,
13, 20) y porque puede transmitirse, esencialmente en arrastre de forma, el efecto de una fuerza que resulta debido
a una actuacion sobre la cabeza de accionamiento (1, 11, 12, 13, 20) a través del acoplamiento sobre la carcasa del
interruptor (6, 7, 17) mediante una configuracién y/o conformacion de los primeros, segundos y/o terceros salientes
(2,3,5,8,9,10, 21).

2. Interruptor segtin la reivindicacién 1, en el que el anillo de enclavamiento (4, 15, 16) presenta una zona de
accionamiento que puede accionar el usuario, en particular con la carcasa del interruptor (6, 7, 17) cerrada.

3. Interruptor segun la reivindicacién 1, en el que esta predeterminada una posicion del anillo de enclavamiento (4,
15, 16) cuando la instalacién del interruptor es correcta, en particular cuando la carcasa del interruptor (6, 7, 17) estd
cerrada.

4. Interruptor seguin una de las reivindicaciones precedentes, en el que el efecto que resulta de la fuerza es un efecto
de fuerza de torsién y/o un efecto de fuerza a lo largo, en contra o perpendicular a la direccién de insercion.

5. Interruptor segtin una de las reivindicaciones precedentes, en el que el acoplamiento estd previsto para el fun-
cionamiento permanente con una fuerza que actiia desde una determinada direccién.

6. Interruptor segin una de las reivindicaciones precedentes, en el que la forma de los primeros salientes (2), se-
gundos salientes (3, 8, 9, 10, 21) y/o terceros salientes (5) presenta varias aristas esencialmente paralelas a la direccién
de insercion.

7. Interruptor segin una de las reivindicaciones precedentes, en el que la forma de los primeros salientes (2),
segundos salientes (3, 8, 9, 10, 21) y/o terceros salientes (5) estd realizada, al menos en parte, con forma cilindrica,
forma de esfera, forma de cono o de manera similar.

8. Interruptor seguin una de las reivindicaciones precedentes, en el que la configuracién de los primeros salientes (2),
segundos salientes (3, 8, 9, 10, 21) y/o terceros salientes (5) es esencialmente simétrica con forma anular o asimétrica
con forma anular.

9. Interruptor segtin una de las reivindicaciones precedentes, en el que la configuracioén de los primeros salientes
(2), segundos salientes (3, 8, 9, 10, 21) y/o terceros salientes (5) presenta al menos primeros, segundos y/o terceros
salientes (2, 3, 5, 8, 9, 10, 21) situados, al menos parcialmente, oblicuos.

10. Interruptor segtin una de las reivindicaciones precedentes, en el que el efecto de la fuerza que resulta en base
a una actuacién sobre la cabeza del accionamiento (1, 11, 12, 13, 20) puede derivarse a través del acoplamiento a la
carcasa del interruptor (6, 7, 17).

11. Interruptor segiin una de las reivindicaciones precedentes, en el que el anillo de enclavamiento (4, 15, 16)
presenta un facilitador de enclavamiento, en particular un facilitador de enclavamiento realizado como un rebaje de
estampado.

12. Interruptor segiin una de las reivindicaciones precedentes, en el que la carcasa del interruptor (6, 7, 17) presenta
una parte de carcasa prevista para retener la zona de accionamiento (14), en particular en la posicion de enclavamiento.

13. Interruptor segtin una de las reivindicaciones precedentes, en el que la parte de carcasa no puede instalarse en
la posicion de desenclavamiento del anillo de enclavamiento (4, 15, 16).

14. Interruptor segin una de las reivindicaciones precedentes, en el que la zona de accionamiento (14), cuando el
interruptor estd correctamente instalado, estd alojada en la cara posterior del interruptor.

15. Interruptor segtin una de las reivindicaciones precedentes, en el que estd prevista una pieza de fijacién para
predeterminar la posicion de enclavamiento y la posicién de desenclavamiento del anillo de enclavamiento (4, 15, 16).

16. Interruptor segun la reivindicacién 15, en el que la pieza de fijacion estd prevista para el aviso de retorno tictil
de una variacién de la posicién mediante una pieza flexible.

17. Interruptor segtin una de las reivindicaciones precedentes, en el que la pieza de fijacioén estd prevista para
modificar la posicién desde la posicion de enclavamiento s6lo mediante una herramienta.
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18. Interruptor seglin una de las reivindicaciones precedentes, en el que el interruptor estd configurado como
interruptor de posicion o de seguridad.
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