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Zapojeni analogové-Cislicového p¥evodni-
ku obsahuje =zesilova&, jehoZ invertujici
vstup je p¥es prvni odpor uzemné&n a pfes
druhy odpor spojen s vystupem zesilovale
a jehoZ neinvertujici vstup je spojen s tran-
zistorem, priemZ vystup zesilovace je spo-
jen s prvanim vstupem kompardtoru. Podsta-
ta spociva v tom, Ze neinvertujici vstup ze-
silovate je spojen pies transformator s vy-
stupem mikropo&itae a pfes kondenzator
uzemnén, pritemZ na neinvertujici vstup je
pres tFetl odpor pfipojeno stejnosmérné na-
péti a na druhy vstup komparétoru je pfi-
pojeno mfené napé&ti a vystup z kompara-
toru je spojen se vstupem mikropo&itate.
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Vynélez se tykd analogové&-Cislicového
pfevodniku obsahujiciho zesilovaé, jehoZ
invertujici vstup je ples prvni odpor uzem-
nén'a pres druhy odpor spojen s vystupem
zesilove€e a jehoZ neinvertuiici vstup je
spojen s tranzistorem, priemZ vystup ze-
silovate je spojen s prvnim vstupem kom-
pardtoru.

U dosud zndmych provedeni se vyuZiva
bud specidlnich integrovanych obvodd, kte-
ré obsahuji A/D pfevodniky pracujici na-
pfiklad na principu postupné aproximace,
nebo se vyuZivd zapojeni s vy3${ obvodovou
sloZitosti. Ve spojeni s mikropoditatem se
napfiklad pouZivd zapojeni s programovd
¥izenym D/A pFevodnikem a komparatorem.
Timto zplisobem je vlastn& vytvofen A/D
pfevodnik na principu postupné aproximace.
Dal$i moZnosti je pouZit nékterd zapojeni
prevodniku napéti—kmitocet, pficemZ veli-
kost kmitodtu lze vyhodnocovat programo-
vé.

Nevyhodou uvedenych systémfi je v pii-
pad& pouZit! specidlnich integrovanych A/D
pievodnikd jednak jejich vyS38i cenz, jednak
pfi potPebé& rozliSeni pouze 3 aZ 5 bith jsou
tyto pfevodniky nevyuZity, nebot dosud zné-
mé A/D p¥evodniky ve formé& integrovanych
obvodi maji rozliSovaci schopnost 8 bitll
v§jimetn& 6 bith. Ostatni dosud zndmié za-
pojeni maji bud vySS8i obvodovou sloZitost,
nebo nespliiuji néktery z poZadavki, coZ je
napf¥iklad nedostdtetnd linearita, dlouhd do-
ba prevodu, atd.

Cilem vyndlezu je vytvoFit jednodussi a
levné&jsi zapojeni pii dosaZeni dostatetné
rezli§ovaci schopnosti.

Podstata vynélezu spodivda v tom, Ze ne-
invertujici vstup zesilovate je spojen pres
tranzistor s vystupem mikropo&itade a pies
kondenzdtor nzemnén, pfitemZ na neinver-
tujici vstup je pres tfeti odpor pripojeno
stcjnosmérné napéti a na druhy vstup kom-
paratoru je pripejeno mé&Fené napéti a vy-
stup z kompardtoru je spojen se vstupem
mikropotitate.

Zapojenim podle vyndlezu se dosdhne sou-
Casné dobré linearity a rychlosti pFevodu.
Dalsi vyhodou zapojeni podle vynélezu je
znatnd variabilita vlastnosti pFevodniku
(nap¥. zména vstupni citlivosti nebo pofet
bitu pfevodu) zmé&nou programového vyba-
veni mikropod&itaée bez nutnosti obvodovych
zmén.

Piiklad zapojeni podle vynédlezu je sche-
maticky znazornén na pfiloZeném obrazku.

Vystup 2 z mikropoé¢itate 3 je spojen s
bézi tranzistoru T, jehoZ emitor nebo kolek-
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tor je uzemnén a kolektor nebo emitor je
spojen s neinvertujicim vstupem zesilovade,
ktery je rovnéZ spojen s uzemnénym kon-
denzétorem C a pres &tvrty odpor R4 je spo-
jen s vystupem ze zesilovade.

Na neinvertujici vstup zesilovate je ptes
tieti odpor R3 pfivdddno stejnosmérné na-
péti U,. Invertujici vstup zesilovade je ples
druhy odpor R2 spojen s vystupem ze zesi-
lovaée A a pfes prvni odpor R1 je uzemnén.

Vystup ze zesilovafe A je spojen s prv-
nim vstupem komparétoru K, na jehoZ dru-
hy vstup je privedeno mérené napéti 14. Vy-
stup z komparatoru K je spojen se vstupem
1 mikropocitace B.

Mé&fenou veliinou, kterd je zpracovévé-
na mikropoditatem 3 je doba mezi hranou
startovaciho impulsu na vystupu 2 a hra-
nou signédlu z kompardtoru K, ktery je pfi-
v&dén na vstup 1 mikropocitace 3.

Doba mezi témito hranami je vyhodnoco-
vdna programové a je pFimo Gmérnd veli-
kosti méfFeného nap#ti U. S pfichodem log
0 na vystup 2 zadne linedrné narfistat na-
péti U, na vystupu zesilovade,

Plati vztah:

t
U = zUc(o) + '1%— f Usdt

Kde:

- U, == napéti na vystupu zesilovace A
U, = potatedni nap#ti na kbndenzéto-

ruC

R = velikost odporu (R1 = R2 = R3 =
== R4)

> = kapacita kondenzatoru C

U, == stejnosm&rné nap#ti

t = &as

Napéti na vystupu zesilovale A se porov-
ndvd kompardtorem K s méfenym napstim
U. V okamZiku rovnosti méFeného napéti U
a napéti U, na vystupu zesilovale A se mé-
ni stav komparatoru K.

Zapojeni je ureno ke zpracovdni analo-
gov¥ch informaci ze snimadéh v autoelektro-
nice i v jinych primyslovych aplikacich,
které vyuZivajl zapojeni s mikropod&itadem.
V oblasti autoelektroniky se jednd konkrét-
né o zpracovani signédlu ze snimace podtla-
ku v sacim potrubi spalovacich motorit v
mikropoéitatovém viceparametrickém zapa-
lovani. DalSi vyuZiti se pfedpoklddd u elek-
tronického fizeni karburdtoru, automatic-
ké prevodovky, event. v fidici jednotce e-
lektronického vst¥ikovani.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojeni analogové-gislicového prevodni-
ku obsahujiciho zesilovaé, jehoZ invertuji-
ci vstup je pFes prvni odpor uzemné&n a pies
druhy odpor spojen s vystupem zesilovale a
jehoZ neinvertujici vstup je spojen s tran-
zistorem, pri€emZ vystup zesilovace je spo-
jen s prvnim vstupem kompardtoru, vyzna-
¢ené tim, Ze neinvertujici vstup zesilovale

(A} je spojen pies tranzistor (T] s vystu-
pem (2] mikropoditae (3] a pres konden-
zator (C] uzemnén, pritemZ na neinvertuji-
ci vstup je pPes tietl odpor (R3] piipojeno
stejnosmérné napéti (U], a na druhy vstup
komparatoru (K} je pfipojeno méiené na-
pé&ti (U) a vystup z kompardtoru (K]} je spo-
jen se vstupem (1) mikropoditace (3]).

1 list vykresi
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