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(54)实用新型名称

一种无线充电的无人机和无人机无线充电

系统

(57)摘要

本实用新型公开了一种无线充电的无人机

和无人机无线充电系统。无人机充电系统包括包

括带有充电感应线圈的无人机和密布有无线充

电线圈的停机台。充电感应线圈设置于四根翼梁

的末端下方。本实用新型的无人机充电感应线圈

布置可以有效减少干扰，提高充电效率。
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1.一种无线充电的无人机，该无人机为四旋翼无人机，包括主体(11)和四个旋翼(15)；

四个旋翼(15)分别通过电机(14)安装在四根翼梁(12)的末端上方；四根翼梁(12)安装在主

体(11)上，向外伸展；其特征在于，四根翼梁(12)的末端下方设置有充电感应线圈(16)。

2.如权利要求1所述的无人机，其特征在于，翼梁(12)的末端下方还设置有起落架

(13)。

3.如权利要求2所述的无人机，其特征在于，起落架(13)呈竖直设置的圆柱体，充电感

应线圈(16)位于起落架(13)的底端。

4.一种无人机无线充电系统，其特征在于，包括如权利要求1或2或3所述的无人机和停

机台(2)；停机台(2)的台面板上密布有无线充电线圈(21)。
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一种无线充电的无人机和无人机无线充电系统

技术领域

[0001] 本实用新型涉及无人机，特别涉及无人机的无线充电系统。

背景技术

[0002] 无线充电的原理是利用送电线圈和受电线圈之间电磁感应，送电线圈中通过交流

电产生交互感应磁场，交互感应磁场使受电线圈产生感应电流。由于无人机无人值守自动

化管理的特点，相比于充电插头的方式，无人机无线充电的方式更符合无人机值守自动化

管理的特性。比如，专利文献CN  108233541  A公开了一种无人机无线充电系统。由于无线充

电的特性，一般无人机的无线充电系统中的送电线圈设于停机台上，而受电线圈则设于无

人机的起落架上。但现有无线充电技术存在两个问题：第一个问题是送电传输距离太短，第

二个问题是无线充电过程容易受到干扰。

发明内容

[0003] 本实用新型所要解决的问题：无人机无线充电系统送电距离太短以及无线充电过

程容易受到干扰的问题。

[0004] 为解决上述问题，本实用新型采用的方案如下：

[0005] 一种无线充电的无人机，该无人机为四旋翼无人机，包括主体和四个旋翼；四个旋

翼分别通过电机安装在四根翼梁的末端上方；四根翼梁安装在主体上，向外伸展；四根翼梁

的末端下方设置有充电感应线圈。

[0006] 进一步，翼梁的末端下方还设置有起落架。

[0007] 进一步，起落架呈竖直设置的圆柱体，充电感应线圈位于起落架的底端。

[0008] 一种无人机无线充电系统，包括上述无人机和停机台；停机台的台面板上密布有

无线充电线圈。

[0009] 本实用新型的技术效果如下：

[0010] 1、充电感应线圈设于四根翼梁的末端使得各个受电线圈在无人机上距离最大化，

从而最大程度减少受电线圈之间的磁场相互干扰。

[0011] 2、停机台上的无线充电线圈采用多个送电线圈密布替代单一线圈的方式，从而提

高了送电距离，本无人机无线充电系统，当无人机位于停机台上方3米内即可感应到停机台

上的感应磁场，从而开始充电。

附图说明

[0012] 图1是本实用新型无人机无线充电系统的整体结构示意图。

[0013] 图2是本实用新型翼梁的末端下方的结构示意图。

[0014] 其中，11是无人机的主体，12是翼梁，13是起落架，14是电机，15旋翼，16是充电感

应线圈，2是停机台，21是无线充电线圈。
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具体实施方式

[0015] 下面结合附图对本实用新型做进一步详细说明。

[0016] 如图1、图2所示，一种无人机无线充电系统，包括无人机和停机台2。其中无人机为

四旋翼无人机，包括主体11、翼梁12、起落架13、电机14、旋翼15和充电感应线圈16。四根翼

梁12安装在主体上，向外伸展。四个旋翼15分别通过电机14设于四根翼梁12的末端上方。起

落架13和充电感应线圈16设于翼梁12的末端下方。充电感应线圈16也就是受电线圈。停机

台2的台面板上设置有密布的无线充电线圈21。无线充电线圈21也就是送电线圈。

[0017] 需要指出的是本实施例中，起落架13为带有弧形的扁状的立柱，充电感应线圈16

位于翼梁12的侧边。考虑到当无人机停在停机台2上时，充电感应线圈16可以更接近无线充

电线圈21。起落架13可设置为空心圆柱体，此时，充电感应线圈16也可以设置于空心圆柱体

起落架13的底端。
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图1

图2
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