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Laite ajoneuvojen paikoittamiseksi
Anordning for parkering av fordon

(57) Tiivistelmd - Sammandrag

Keksinndn kohteena on laitos ajoneuvojen pysi-
kSimiseksi, jossa on yksi tai useampi autono-
minen, pohjapiirustukseltaan ympyrdsektorin
muotoinen pysdkointiyksikkd (S). Kuhunkin sel-—
laiseen yksikk&6n liittyy mekaanisena sydtté-
vdlineend ajoneuvohissi (10), jossa on sekto-
rin kdrjen alueeseen jirjestetty pystysuuntai-
nen ohjain (11) ja siitd ulkoneva, sektorikul-
man yli kddnnettdvd ajoneuvolava (12). Hissi
(10) huolehtii pysadk&intiyksikén (S) sisdpuo-
lella ajoneuvojen pystysuuntaisesta ja vaaka-
suuntaisesta kuljettamisesta sisddnajo-/ulos-
ajotason (1) ja pysdkdintikenttien (4) valil-
la, jotka kentdt ovat pysdkéintitasoissa tason
(1) alapuolella ja/tai yldpuolella; hissi (10)
on lisdksi jdrjestetty ajoneuvojen siteittii-
seksi siirtadmiseksi. Kuhunkin pysdkéintiyksik-—

k66n (S) on lisdksi liitetty vdlineet ajoneu-
von kadntdmiseksi kulloinkin paikallaan, esim.
yksi tai useampi kddntdlava (8) sisddnajo/-
ulosajotasossa (1). Kunkin kddntélavan ajoneu—

von asetustaso (9) on valinnaisesti suunnatta-—

vissa ;iséénajoasentoon (9a), ulosajoasentoon
(9¢) tai hissin ajoneuvolavan (12) kanssa
sateittdisesti ojennetuksi (9b). Sellainen
laitos sopeutuu (tietokoneohjattuna) erittdin
joustavasti erilaisiin kdyttdtilanteisiin.
Ajoneuvot voivat poistuttaessa jattaid laitok-—
sen heti eteenpdin ajaen. Modulaarisen raken- .
teen ansiosta voidaan toteuttaa pydrdlaitoksen Jatkuu seur. S.IVU"a
lisdksi - aina samanlaisin yksikéin (S) — Forts. nasta sida
myos toisenlaisia laitospohjapiirroksia, jotka

on sovitettu kulloiseenkiin tilanteeseen.



Uppfilnningen avser en inrdttning for parke-
ring av tordon, som har en eller flera au-
tonoma, till sin planritning cirkelsektor-
formade parkeringsenheter (S). Till respek-
tive dylik enhet ansluter sig som mekaniskt
matarmedel en fordonshiss (10), som har en
i omrd8det av sektorns spets anordnad uppat-
riktad styrning (ll) och en fran denna ut-
skjutande, Over sektorvinkeln svangbar for-
donsplatform (12). Hissen (10) ombesdrjer
den lodrdtt och vAgrdtt riktade transporten
av fordon innanfor parkeringsenheten (S)
mellan infarts- och utfartsplanet (1) och
parkeringsfalten (4), vilka falt befinner
sig nedanom och/eller ovanom nivan (1) for
parkeringsplanen; Hissen (10) har dessutom
anordnats att forflytta fordonen radiellt.
Till respektive parkeringsenhet har dess-
utom anslutits redskap fOr att svdnga for-
donet i respektive fall p& plats, t.ex. en
eller flera svangplatformer (8) i infarts-/
utfartsplanet (1l). Fordonsplaceringsplanet
(9) i respektive svangplatform kan valbart
inriktas pd infartslige (9a), utfartslige
(9¢c) eller radiellt rattat (9b) efter his-
sens fordonsplatform (12Z). En dylik inrdtt-
ning anpassar sig (datorstyrd) synnerligen
flexibelt for olika driftsituationer. For-
donen kan vid avldgsning lamna inrdttningen
omedelbart och kbéra vidare. Tack vare den
moduldra konstruktionen kan man fdrverkliga
forutom roterinrattningen - alltid med
likadana enheter (S) - &ven inrattnings-
planritningar anpassade for varje sarskild

situation.
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