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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie o nape-
dzie hydraulicznym do bocznego cofania stropnic
w dwusuwowych ruchomych obudowach dla stro-

- mego ukladu warstw, w ktérych wewnetrzny pod-

zesp6l umieszczony jest w podluznej szczelinie ze-
wnetrznego podzespotu, skiadajgcego sie¢ z dwoch
sprzezonych w postaci koziéw za pomocg -potgczen
poprzecznych ich dolnych korpuséw, posiadajg-
cych dwie zewnetrzne stropnice cze$ci napinaja-
cych, z bocznymi przestrzeniami posrednimi, umo-
zliwiajgeych wzgledne ruchy wychylne obu pod-
zespolow.

Znany jest hydrauliczny stojak obudowujacy,
stuzacy do podpierania stropu w ulozonych pochyto
pokladach, ktérego obydwie ramy s3 za pomoca
zwrotnego cylindra posuwane do przodu na zmia-

ne, za postepujacym wybieraniem. W celu uzyski-'

wania, przy zastosowaniu normalnych stropnic, na
caltej dlugoSci stropu w spos6b pewny stalego od-
stepu pomiedzy stropnicami danego stojaka i strop-
nicami stojaka sgsiedniego, przy stropnicach ram
zamocowane sg hydrauliczne cylindry kierunkowe,
ktore sg ustawione prostopadle do osi podluznej
stropnicy i tak potaczone z szyng prowadzaca, ze
przez zasilenie tych cylindré6w mozna nastawiaé
odstep pomiedzy poszczegélnymi stojakami oraz
odstep miedzy ramami jednego stojaka.

To znane urzgdzenie zapobiega wprawdzie temu,
ze w pokladach o wiekszej grubosci, jak réwniez
przy stromym ukladzie pokladu rama odcigzona od
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nacisku stropu przechyla sig, przy przesuwaniu jej
naprzé6d w Kkierunku frontu wybierania, podczas
posuwistego prowadzenia przy zanajdujgcej sie obok
ramie, gdy przesuw wynosi praktycznie calg jej
diugosc¢.

Urzadzenie to nie jest Jednak dostatecznie sku-
teczne szczegblnie w tych przypadkach, gdy wsku-
tek stromego stropu wysoko§é poltozenia stropnicy
w stosunku do sasiedniej rézni sie wiecej niz o po-
towe wysoko$ci stropnicy. Od tego miejsca po-
czgwszy powstaje bowiem niebezpieczenstwo, ze
urzadzenie zostanie wciSniete pod sagsiednig strop-
mce, a skutkiem tego odpowiednia ramh przechyli
sie. Nastepstwem tego rame mozna ponownie usta-
wi¢ prawidlowe tylko przy uzyciu dodatkowych
urzgdzen. Ponadto przy unoszeniu ramy do géry
powstaje obawa, ze wskutek uderzenia o dolng
strone sasiedniej stropnicy wurzgdzenie moze ulec
oderwaniu od swojej stropmicy. Ponadto w tym
znanym urzgdzeniu nie mozna w prosty spos6éb za-
bezpieczyé cylindréw kierunkowych od dzialania
sil poprzecznych.

Znane sg rowniez urzgdzenia do roéwnoleglego
wzglednego utrzymywania, zgodnie
z ukladem zloza, umieszczonych obok siebie hy-
draulicznych zestaw6w obudowy za pomocg cylin-

~dré6w z medium sprezonym, lgczacym ich stropnice

wzglednie stojaki. Elementami lgczacymi oba ze-
stawy obudowy w tym znanym wurzadzeniu sg cy-
lindry z medium sprezonym, podwoOjnie zasilane
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i zawieszone przegubowo na stojakach zestawéw
obudowy, na $rodkowej plaszczyznie zestawéw. Po-
nadto urzgdzenie to zawiera cylinder zwrotny,
réwniez zasilany podwbéjnie, umieszczony na prze-
katne] i’ zawieszony w taki sam spos6b. Dolne sto-
jaki obu zlgczonych razem i prowadzonych réw-
nolegle zestaw6w obudowy prowadzone sg réwno-
legle za pomocg przesuwnika, a zasilanie sprezo-
nym medium, dzialajacym w gérnym zasiegu sto-
jak6w, jest przez sprzezenie z zasilaniem cylindra
zwrotnego tak nastawione, ze przy osiggnieciu po-
~ lozenia krancowego cylindra bocznego trzy glow-
ne cylindry ze sprezonym medium doprowadzaja
przesuwny zestaw obudowy w -polozenie, odpowia-
dajgce dokladnie pokiadowi.

To znane urzadzenie moze by¢ stosowane tylko
" przy wzajemnie réwnolegle prowadzonych zesta-
wach obudowy i uniemozliwia wzgledne obraca-
nie si¢ jednego zestawu obudowy w odniesieniu do
przynaleznego drugiego zestawu obudowy.

W innym znanym urzgdzeniu dwie sgsiadujace
stropnice dwéch sgsiednich zestaw6é6w obudowy sa
polaczone ze sobg za pomocg podwodjnie zasilane-
go przesuwnika, na dragu tlokowym ktérego dzia-
tajg dwa réwmnolegle do siebie uchwyty odstepowe.
Dalsze polaczenia miedzy obiema sasiadujacymi
stropnicami uzyskane jest za pomoca wychylnej
podpory sko$nej, majgcej nastawialng diugosé.

To znane urzgdzenie umozliwia wprawdzie zmia-
ne odstepu miedzy stropnicami przez odpowiednie
nastawienie uchwytéw odstepowych, wykonanych
jako cylindry ze sprezonym medium, o zmiennej
dlugosci oraz podpory skosnej, blokuje jednak
podczas przesuwania sie naprzéd podwéjnego ze-
stawu obudowy jakiekolwiek wzgledne przesuniecie
obrottowe stropnic. '

Znany jest takze muklad sterowniczy do réwno-
leglego prowadzenia hydraulicznych zestawéw obu-
dowy, ktére skladajg sie z trzech umieszczonych
obok siebie ram, przy czym obie zewnetrzne ramy
polaczone sa ze sobg za pomocg lgczniké6w po-
przecznych. Ramy te polgczone sg miedzy sobg za
pomoea cylindréw sterujgcych, umieszczonych kaz-
dorazowo w goérnej czeSci dolnych stojakéw, ktére
to cylindry sg tak zasilane ze Zrédla sprezonego
medium i majg takie wymiary, ze w zasiegu
punktu dziatania sily w cylindrach  sterujacych
uzyskuje S‘IQ réwnolegle prowadzenie w kazdym
~wzglednym - polozeniu posuwania sie¢ ram. Jezeli
. wzgledne ‘“polozenie dolnej wobudowy §rodkowe]
ramy jest ukoéne w odniesieniu do dolnych obu-
déw ram zewnetrznych, woéweczas ustawiajg sie
nieprawidlowo stojaki, przytrzymywane przez cy-
“lindry sterujgce. To nieprawidlowe polozenie sto-
jakéw moze byé wyréwnane wylgcznie przez recz-
" ne sterowanie korygujace cylindrow sterujacych.

Ten znany uklad sterowniczy przeciwdziala wiec
niezbednym do kierowania agregatem wzglednym
ruchom obrotowym podzespoléw i do wlasciwego
ustawienia nieprawidlowo stojacych podzespoléw
wymaga stosunkowo pracochlonnych czynno$ci na-
stawczych.

‘W innym urzadzeniu w ruchomej obudowie, kt6-
rej dwa uklady wsporcze sg obracalne w stosunku
_do siebie dzieki urzadzeniu kierujacemu w obrebie
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przewidzianego miedzy nimi luzu, w celu ponow-
nego ustawienia przechylonych cze$ci agregatu,
umieszczone sg elementéw przywracajacych poto-
zenie pierwotne w goérnej czeéci waznoszacego sig
do gobry elementu konstrukcyjnego jednej z obu
dolnych obudéw obu ukladéw wsporczych agrega-
tu, z ktérych kazdy w stanie odcigzonym od na-
cisku stropu tworzy calo§¢, majagcg stateczno§é
boczna., Przy ustawianiu przechylonej dolnej obu-
dowy, a przez to r6wniez tego urzadzemia jako ca-
tosci, elementy te w okreS§lonych polozeniach Srod-
kowego ukladu wsporczego stykaja sie z wnoszg-
cym sie do gbéry elementem konstrukecyjnym dru-
giej dolnej obudowy. To znane rozwigzamie zapo-
biega temu, by utworzony z pojedynczej cze$ci na-
pinajacej wewnetrzny wzglednie Srodkowy podze-
spél, ktéry przechylit sie¢ na nier6wnej lub pochy-
tej podstawie w granicach znajdujgcego sie miedzy
obydwoma ukladami wsporczymi bocznego luzu
pomiedzy gérmymi czeSciami konstrukcyjnymi obu
uktadéw, byl osadzony z powrotem w tym pochy-
lonym polozeniu, a przez to zeby bylo utrudnione
podcigganie mkladu zewnetrznego waglednie Zzeby
uniemozliwié¢ - podcigganie go w doktadnym kie-
runku. Przy stromym ukladzie warstw i zarazem
przy duzej grubos$ci pokladu, a wiec w warun-
kach, w ktérych. przy odcigzeniu moze przechylié
sie w przewidzianych granicach réwniez zewnetrz-
ny uklad wsporczy, natomiast w tym znanym roz-
wigzaniu stosunkowo duze sity skladowe moga na-
tomiast przeciwdziata¢ sile nacisku wstecznego
skupionej w cylindrze zwrotnym, gdy przechylona
cze§é agregatu w koncowej fazie przesuwu ulega
podnoszeniu. _

Znane jest takze urzadzenie kierujgce dla prze-
suwnej obudowy, ktére ma krawedzie prowadzgce
umieszczone w koncowych coze$ciach dolnej obu-
dowy i/lub stropnicy wewnetrznego podzespotu.
Krawedzie te pokrywajac stale istniejagcy miedzy -
podzespolami luz boczny zaczepiaja sig, podczas

* §lizgania o odpowiednie czesci obudowy zewnetrz-’

nych podzespoléw. Przednie i/lub tylne krawedzie
prowadzace sg umieszczone poprzecznie do kierun- -
ku przesuwania si¢ agregatu, przesuwnie wzgle-
dem wewngtrznego podzespotu.

Celem wynalazku jest unikniecie niedogodno$ci
znanych rozwigzan.

Zadaniem  wynalazku jest opracowanie urzadze-
nia napedzanego hydraulicznie, dzialajacego w gér-
nym zasiggu obudowy gérmiczej, ktére nawet przy
bardzo stromym ukladzie warstw i jednocze$nie
duzej grubo$ci pokladu umozliwia ponowne usta-
wienie w pozgdane polozZenie robocze przechylonej
w kierunku nachylenia warstwy cze§ci agregatu
bez wydatnego ograniczenia wzglednych ruchéw
obrotowych podzespot6w koniecznych do kierowa-
nia agregatem.

Zadanie to zostalo wediug wynalazku rozwigzane
dzigki temu, ze w kazdej z obu przestrzeni posred-
nich znajdujgcych sie¢ pomiedzy stropnica Srodko-
wa i obiema stropnicami zewnetrznymi jest wst-

- niete ramie sprezynujace, ktére umieszczone jest

obrotowo wychylnie na jednej ze stropnic, ograni-
czajgcych przynalezng przestrzen posrednia, na osi,
réwnoleglej do podtuznej .osi stropnicy i pod strop-
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nicg. Ramiona sprezynujgce sa wychylne obrotowo
w bok niezaleznie od siebie i o.nastawiany kaz-
dorazowo wymiar. Ponadto s3 one pojedynczo
przylozone do ograniczajacej przynalezna prze-
strzenn posrednia strony drugiej stropnicy. Urzg-
dzenie cylindrowo-tlokiowe, powodujgce wychylanie
sie sprezynujacych ramion dokola ich osi wahan,
sg kazdorazowo polgczone przegubowo z jednej
strony z ramieniem sprezynujgcym, a z drugiej
strony ze spodem przynaleznej stropnicy.

Dzieki temu, podzesp6ét, ktérego stropnica na-
klada sie¢ na dolng ‘sgsiadujgcg stropnice agregatu
w kierunku nachylenia pokladu, opuszczony kaz-
dorazowo w kierunku posuwania sie na skutek
uruchomienia odpowiedniego ramienia sprezynujg-
cego, zostaje odepchniety przez skutéeznie osa-
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dzong dolng stropnice w kierunku zgodnym z ma-

chyleniem i dzieki temu postawiony z powrotem.
Na skutek umieszczenia sprezynujacych ramion
pod stropnicami, urzadzenie wedlug wynalazku
jest zabezpieczone przed niebezpieczenstwem uszko-
dzenia przez wysunieta do géry pprzechylong obu-
dowe agregatu. Urzadzenia cylindrowo-ttokowe,
powodujace wychylanie si¢ ramion sprezynujacych
dokola ich osi wahan, sg zasadniczo obcigzone tyl-
ko w kierunku przesuwu i nie sg narazone na
zadne sily poprzeczne. Obok niewielkiego zapotrze-
bowania przestrzeni dla stosunkowo waskich spre-
zZynujgcych ramion urzgdzenie wedlug wynalazku,
zwlaszcza przy uktadach w zasiegu Srodka strop-
" nicy, spelnia réwniez to wymaganie, zeby w Zad-
nym przypadku nie przeszkadzaé przebiegowi ste-
rowania obudowa. Sprezynujgce ramiona w tym
uksztaltowaniu i ukladzie, wymagaja dla siebie,
nawet przy maksymalnym wychyleniu stropnic, w
celu sterowania, tylko nieznacznej czeSci przestrze-
ni pofredniej, znajdujgcej sie miedzy stropnicami.
- Jezeli 0§ wahan podzespolu przypada istotnie ra-
zem z odpowiadajgca -dokladnie pokladowi osig
cigzkosci $rodkowej stropnicy, zawierajacej urza-
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dzenie wedlug wynalazku, woéwezas urzadzenie to

jest bardzo korzystne pod wzgledem dziatania
obrotowego obudowy, poniewaz kazdorazowo wy-
suniete ramie sprezynujgce w tym przypadku mo-
ze stanowié¢ krawedz obrotowg dla stykajacej sie
z nim stropnicy. Przynajmniej w dolnych cze§ciach
obudowy agregatu, zawierajacym Sci§le ze soba
powigzane czeSci ustojowe stojakéw, moze ono tak
podwyzszaé skuteczno$§é umieszezonego w tej czesci
- urzadzenia kierujacego, ze konieczne w innym
przypadku umieszczenie w gérnej czesci- dodatko-
wego urzgdzenia kierujgcego staje sie zbedne.

W jednym z przykladéw wykonania wynalazku,
jedno ramie sprezynujace przymocowane jest do
stropnicy Srodkowej, a drugie ramie sprezynuja-
ce — do dolnej zewnetrznej stropnicy zewmetrz-
nego podzespolu A — patrzac w kierunku nachy-
_lenia pokladu. '

W innym przykladzie wykonania wynalazku, oba
ramiona sprezynujgce umieszczone sg w_§rodkowej
czeSci stropnicy, a urzadzenia cylindrowo-tlokowe,
uruchamiajgce ramiona sprezynujace, sktadajg sie
z dwbch cylindréw, polgczonych tylnymi stronami
w jedng calo§é i umieszezonych na spodzie -strop-
ni~ oraz z prowadzonych w tych cylindrach tto-
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kéw ze zbieznymi osiami, przy czym tloki polg-
czone sg przegubowo z przynaleznymi do nich ra-
mionami sprezynujgcymi kazdorazowo powyzej osi
wahania ramion. * .

W zastosowanym konzystnie ukladzie ramion
sprezynujgcych nastawiacza powrotnego w Srodko-
wej czeSci stropnicy, ustawiona kazdorazowo na
umocowanym podzespole gérna stropnica posuwa-
jacej sie cze$ci agregatu zostaje dostatecznie w
pore przed zakonczeniem przebiegu posuwania sie
do przodu uchwycona w zasiegu punktu ciezkosci
tak, aby roéwniez przy praktycznie najwiekszym
nachyleniu - warstwy nastawiiacz powrotny mégt -
sam spowodowaé¢ konieczne powrécenie do stamu
pierwotnego czeSci obudowy. W =zasiegu dzialamia

\rtmzald;zenia_‘ na czynnej stropnicy powinna znajdo-

waé sie nieprzerwana krawed%, ktéra przy strop-
nicach jednocze$ciowych dstnieje w kazdym przy-'
padku, a przy stropnicach podzielonych jest ona -
utworzona przez uksztaltowanie specjalnych kra-
wedzi prowadzacych, ktére na przykilad przechodza
ponad przegubami stropnic.

Podczas gdy w znanych urzgdzeniach kieruja-
cych muszg znajdowaé sie w kazdym - przypadku
niezaleznie od nachylenia spadku, dwie krawedzie
kierujgce, w mrzgdzeniu wedbhug wymalazku poto-
we z mich, a mianowicie gbérne ramie sprezymu-
jace patrzac w kierunku nachylenia warstwy wraz -
ze wszystkimi urzadzeniami towarzyszacymi i ele-
mentami 1gczgcymi, miozna pomingé w przypadku
przechylania stosunkowo waskiego wewnetrznego
podzespolu, nie powodujac przechylenia szerszych

' podzespoléw zewnetrznych. .

W przeciwienistwie do procesu kierowania, ktéry
wymaga stale indywidualnego dzialania, mie ko-
niecznego przy kazdym suwie .obudowy dzialanie
urzgdzenia wedlug wymalazku stanowi proces ko-
nieczny przy kazdym suwie obudowy i powtarza-
jacy sie stale w taki sam spos6b. Dlatego tez
zgodnie z dalszym prostszym rozwigzaniem urza-
dzenia wedlug wynalazku, komora ciSnieniowa
urzgdzenia  cylindrowo-ttokowego wychylajaca’:
obrotowo gérne, w kierunku nachylenia warstwy,
ramie spreZynujace jest sprzezona hydraulicznie
z komora - cisnieniowg przesuwnika posuwajaca na-
przéd zewnetrzny podzesp6l; a komora ciSnienio-
wa urzadzenia cylindrowo-ttokowego — wychyla-

. jaca obrotowo drugie ramie sprezynujace — z po-

ruszajacag wewnetrzny podzesp6t komorg ciSnienio-
wa przesuwnika. Dzigki sprzezeniu urzadzenia cy-
lindrowo-tlokowego z przesuwnikiem w urzadzeniu
wedlug wynalazku juz na poczatku fazy knoczenia
jednego z podzespolow, przynalezna do tej czeéci

. gérna cze§é . obudowy zostaje wodepchnieta przez

gérng cze§¢ obudowy sasiadujacego i nieruchome-
go podzespolu tak, ze w fazie koricowej posuwania
sie zapobiega sie wiekszym obcigZzeniom cylindra
lub cylindréw zwrotnych. W dalszym korzystnym
opracowaniu urzgdzenia wedilug wynalazku w mu-
chomej obudowie z dwoma zewnetmzhymi czeScia-
mi napinajgcymi, polgczonymi miedzy soba za po-
mocg Wmieszezonych na kohicach obudowy. cze§ci”
ustojowych stojakéw, oraz z tworzgca wewnetrzny
podzesp6l pojedynczg czeScia napinajacy . ze- sto-
jakami, przytrzymywanymi w dolnej cze§ci obu-

1
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dowy pnzez czeSci ustojowe stojaka, na krétko
lub podczas osiggania polozenia koficowego pod-
zZeSpolow Wwyposaza sie w mechaniozne urzadzenie
wychwytujace, dzialajace mledzy przednimi i/lub
tylnymi obudowami ustojéw stojakéw. To urzadze-
nie wychwytujace utrzymuje posuniety kazdora-
zowo do prmodu podzespét w koncowej jego fazie
przesuwu W polozeniu wyprostowanym nawet
wowezas, gdy odpowiednie ramie sprezynujace
przestabo dzialaé, przed osadzeniem tego podzespo-
1, wskutek odcigzenia gylindra zwrotnego.

W korzystnym uksztaltowaniu, urzadzemia wy-
chwytujgce sklada si¢ z nasadek, umieszczonych
" w gbérnym zasiegu kohcowym na przeciwlegtych
sbrenach obudowy ustojowych zewnetrznyeh czesci
napinajgeych /lub na zewnetrznej stronie obudéw
ustojowyeh wewnetrznej czeSci napinajgcej, oraz
_zaopatroonych w powierzchnie najazdowe.

W korzystnym uKsztaltowaniu, ramiona sprezy-
nujgce przy przylozeniu ich do krawedzi bocznej
lkeazdorazowo polgczonej z nimi stropnicy, sa na-
prezone wstepnie za pomocg sprezyny cofajacej.
Przy uruchomieniu przynaleznego murzadzenia cy-
lindrowo-tlokowego, ramie sprezynujace, whbrew
naprezeniu wstepnemu sprezyny, zostaje odsuniete
od krawedzi bocznej przytrzymujaecej je po strop-
. picy i po przejciu przez przestrzen poSrednia
majdujgcg sie miedzy sasiednimi strepnicami: przy-
lozome zostaje do przeciwleglej strony sasiedniej
sbmvpmcy Streny zewmetrzne wychylnego ramienia
sprezynujgcego uksztaltowane sa przewaznie jako
powierzchnie robocze, ktére moina przykladaé do
przestrzeni po$redniej zwrdconej strony sasiedniej
stropnicy. Powierzchnie te wystaja ku dotowi po-
przez przynaleing stropnice ©o najmniej na wy-
solkodé sgsiedniej stropnicy. W dalszym uksztatto-
waniy urzgdzenia wedlug- wynalazku mozna zasto-
sowaé nasadki, tworzgce przediuzenie ku dolowi
powierzehni reboezych ramion sprezynujaeych. W
tafleim przypadiku unika sie tego, zeby opuszczona
i pochylona géma stropnica agregatu, patrzac
w kierunku naehylenia warstwy, mie wsunela sie
pod osadzong moeno dolng stropnice, a mastepnie
my ponowmym osadgeniu, aby mnie uszkodzila
urzgdzenia przymocowanego. do -dolvne;r stropnicy
lub tez do niej samej.

Powierzchnie mobocze ramion sprezynujacych sa
korzystnie wypukte na zewngtrz.

W celu odrzucenia s}padajascy*ch ewentualnie - ze
stropu kawalkéw skaty, swobodne konce ramion
sprezynujaeych ultsztalbowane sg przewaznie jako
zbieine shozkiowo lu gb6brze. Ramioma sprezynujace
mogg mieé réwniez ksztalt w rodzaju ramy, przy

ezym rama ta przynajmniej w zasiggu skierowa-

nych w- gore koricOw ramion sprezynujacych twio-
my poprzeczny do kierunku diugosci §gregatu
otwor- przepustowy, na czeSci, wpadajgee miedzy
ramiona.

Ogramiczenie. obretowego ruchu ramion spreiy-

nujacych moze nastegpowaé za pomoca lancuchéw,:

Sciggaczy, sworzni ogramiezajgcych lub podebnych
" elementéw; umieszezorych ma urzadzeniw cylin-
- drewo-tlokowym i/lub- na ramionach.

Przedmiot wymalazlou jest przedstawiony w przy-
" ktadrie wylkenania na rysunku, na ktérym fig. 1
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przedstawia w widoku z przodu ruchomg obudowe
z nastawiaczem powrotnym wedlug wynalazku,
przy czym tworzace zewmetrzny podzesp6i, polg~
czone ze sobg za pomocy belek poprzecznych, ze-
wnetrzne czeSci napinajgce s3 przed uruchomie-
niem nastawiacza powrotnego zaznaczone linig cig-
gla, a po uruchomieniu nastawiacza powrotnego
linia przerywana, fig. 2 — nastawiacz powrotny,
zamoecowany na Srodkowej stropnicy, w widoku
z przodu, powiekszony w stosunku do fig. 1,
fig. 3 — widok z przodu ruchomej obudowy z
fig. 1, przy mocno osadzonym zewnetrznym pod-
zespole 1 odcigZonym wewnetrznym podzespole,
ktéry zaznaczony jest linig ciggly przed uru-
chomieniem nastawiacza powrotnego, a linig
przerywang — w polozeniu wysunietym do przo-
du pod dzialaniem nastawiacza powrotnego, fig. 4 —
widok odpowiadajacy widokowi z fig. 3, przy po-
sunigtym do przodu i osadzonym moeno zewnegtrz-
nym podzespole i przy odcigzonym zewnetrznym
podzespole, ktéory przedstawiony jest limig ecigglg
przed uruchomieniem nastawiacza powrotnego, a
linia przerywang — w polozeniu posunietym, pod
wptywem nastawiacza powrotnego, do. polozenia
podzespolu wewnetrznegoy a fig. 5 — nastawiacz
powrotny wedlug fig. 2, w widoku bocznym w kie-
runku strzalki 5, w powigekszeniu.

Przedstawiona na fig. 1, 3 i 4 ruchoma obudowa
sklada sie z zewmetrznego podzespotu A, ktérego
obie czeSci napinajgce polgczone sg ze sobg za
pomoca belek poprzecznych 5 wzglednie 6, 6 w po-
staci kozldw poprzez czebei ustojowe stojaka 2, 2
i stropnice 12, oraz ze skladajgcego sie z poje-
dynezej czeéci napinajacej wewnetrznego podzespo-
hu B, ktéry umieszczony jest w szczelinie podiuz-
nej znajdujgcej si¢ miedzy obiema zewmetrzmymi
czeSciami napinajgcymi. Tworzgeca wewnetrzny
podzespél pojedyncza cze§é mapinajgca B, podobnie
jek nalezace do zewmnetrzmego podzespolu zew-
netrzne cze$ci napinajace, ma przy dolnej obudo-
wie state czeSei ustojowe 3, 3. Pomiedzy obydwo-
ma podzespolami znajduja sie umozliwiajace ich
wzgledne ruchy obrotowe, boczne prazestrzenie po-
Srednie, ktére dla zasiegu sgsiadujacych ze sobg
stropnic obu zespoléw przedstafwmne sg jako prze-
strzenie a i b.

Nastawiacz powrotny 1 zamocowany Jest na dol-
nej stronie stropmicy 13 wewmetrzmego podzespotu
B. Dwa ramiona sprezynujace 7 i 8 wchodzg z bo-
ku stropnicy 13 swoimi swobodnymi koficami. do
przestrzeni poSrednich a i b. Ramiona te sg obra-
calne dokola osi 9 i 10, umieszezomych ponizej
stropnicy $rodkowej B i przebiegajacych réwmno-
legle do osi podtuznej tej Srodkowej stropnicy. Te
osie sg potaczone ze stropmicg $rodkows 13 za po-
moca nakladek 24, 25. Uklad i uksztattowanie pary
nakladek sg w odniesieniu do ulksztaltowania ra-
mion sprezynujacych tak dobrane, Zze ramiona
sprezynujace wchodza cze$ciowo do przestrzeni po-
miedzy nakladkami réwmiez w potozeniu obréco-
nym, a przez to sg one zabezpieczone przed boez-
nym pochylaniem. Do kazdego ramienia spreZynu-
jgoego przyporzadkowany jest dajacy sie urucha-
miaé niezaleznie hydrauliczny naped w postaci
urzgdzenia cylindrowo-tlokowego. W przedstawio-
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aym mmykladzie wykonania przypomgydkoweme do
obu;, ramion sprezymujecych T i 8 urzadzenia cy-
limdnowo-tiofcosre s umiesmezone osiowo jako: zbie-
gajace sie, przy czym oba cylindry polgczome sg
tylaymi stronami we wspdlng jednostke cylin-
deyzngy 11, a oba wystajace na zewnatrz z komoér
eylindréw tholei 14 i 15 przymocomrane sq do ra-
mion spreynujaeych T i 8 w punktach poiaczenia
przegubowego. 18, kazdorazowo pewyzej osi obrotu

® i 10, Para nakladek 24, 25 stamowi rowniez

Jozyska oporowe dia urzadzemia cylindrowo-ttolko-
wego kb, 4 i 15, Etérego. jednostka cylindryczna 11
zamocowana jest ma boczmym czopie 28, wchodeg-
eym w przebiegajace piomoswe podinzne otwory 17,
majdmjace sie w parze maktadek. Poniewaz tylko
gbrna, patrzac w kjerunmlou nachylenia warstwy,
odcigzona stwepnica jest stale odpyehana przez
ustawiony dolng stropnice, kazdorazowo bedzie
wruehamiane tylko jedno z rammion sprezynujacych
T wzglednie 8, podczas gdy drugie ramie sprezy-
nujace 8 lub T oraz przynalezny punkt zamaco-
wania preegubowego 16: tlaka 13. lub 14 pozostang
w. polazeniu wyjsciomrym. Punkt zamogcowania: prze-
@ubowego 16 uruchomionego tiloka 14 lub 15 wy-
koauje ruch okrezny dokola przymaleinej osi obro-
te 9 lub. 10, przy czym ma réwmiez miejsce ruch
obrobowy urzadzenia cylindrowo-tloltowego. I, 14,
35 dekola pozestiajacego. w polozeniu wyjsciowym,
ledgcego naprzeciwko, punktu zamocowania prze-
gubowego. Usytuowane w' parze nakladek 24 i 25
otwory 17 majs podhizny ksztalt dlatego, Ze po-
zwalaja one ma odpowiednia pozioma zmiang po-
Jogenia wechodzgcego w nie czopa podpierajacego: 26
jedmostki cylindrycznej 11.

Swobadne kofice ramion sprezynujacych 7 i 8
zostaja przylozone ze wstepnym mnapreieniem do
powierzchni bocznych stropnicy $rodkowej 13 za
pomoca sprezyn 18 Przy uruchomieniu jednego
z urzadzeh cylindrowo-ttokowych, przynalefme ra-
mie spregyaujaee T Tub 8 zostaje kazdorazowo wy-
sunigte wbrew wstephemu napregeniu stropniey.

Po odeiaZzeniu urzgdzenia cylindrewo-tiokowego,
SpreZyna pocigga Tamiq spreZynujace znowu -z po-
wrotem W poloZepie spoczynkewe przy powierz-
chni bocznej strepnicy: Srodkowej 13. Cofamie ra-
mion spreZynujacyeh moze mnastepowaé réwmiez
praez zastosowanie dzalajaeych podwéjmie urzg-
dzed lcy‘lmdrowo-tlokmych, przy 2asilaniu strony
ciénieniowej tiolabw.. -

Strony: zewmneirzne: ramion sprezynujacych T & 8,
tworzacych powierzchnie pobocze 19% 20, majg
sabalt wypukly na zewnetrz. Przy wysuwaniu,
przyparzqdkowana do kaddorazowo. uruchamianego
ramisnia. spredynujacego. powierzchaia robocza-zo-
staje. przylozoma do powierzchni wemmetrznej sq-
siedniej. stropnicy agregatu: & pednosi nakladajacy
siq Bwoja stropnica ma dolps, patrzac w lkierunku
nachylenia warstwy, sasiednia stropnice agregatu,
opuszezony: kazdorazewo m celu pesuwania si¢ na-
przéd podzespél, nrzeciwmie do kierunku nachyle-
nia warstwy, odpowiednio do wielkeéci ruchu wy-
SuWNego: SPreZynujgcego TAmisnia.

Aby umosliwié to, Ze girma stropniea qprusmo
nego. podzespeiu, patrzac w kierunitu nachylenia
‘warstwey, wsunie si@ pod- stropnice ndmbhm dol-
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nej czefei napinajacej, poawierzchnie robocze B
i 20 moa prowadzié dalej réwniet ponize pozy-
naleinyeh osi obrotu 9, i 10, przy nasadiach
wrzglednie- przediuZeniach. 21 i 22 prrzedstawienych
linig przerywana fig.. 1, Z 5).

Jak przedstawiono ma fig. 5, ramiona sprezynu- .
jace T i 8 uksztaltewane .s3 jako zwebajace sie
w kierunlru gérnego, swobodnego kofica. Ramie
spreZymijgee wykonane jest jako waska rama z co
najmniej jednym, umieszezomym w jego gérnym
koficu otworem przepustoswym 23 dla kawalkéw

‘skealy w opadajgcyeh miedzy ramieniem i boczng

Scianka stropnicy. W postaci mykonamia wedlg
fig. 5 sprezyny 18 s zamecowane ma przechodeg-
cym przez otwér 23 precie 27, na ktérym: moga’
byé réwniez umieszezone elementy eograniczajace
ruch wychylny ramienia sprezynujacego, nie przed-
stawione na rysunku.

Nastawiacz powrotny przy ruchomej obudowie
z fig. 1 dziala, jak nastepuje (fig, 1, 3, 4).

Wchaodzace: do przestrzeni pefrednich a i b po-
miedzy sasiadujace stropnice 12, i 13 ramiona spre-
Zynujace 8 i 7 umieszezone s3 mmniej wigeej w za-
siegu. srodka. cieZkofci wewnetmznego podzespolu B,
na jego.stropnicy 13 (fig, 3, 4). W zasadmiczym po-
fozeniu ruchomej obudowy, w ktérym dla. wylkona-
nia, przedstawionego ma fig. 3 tylne czeSci usto-
jowe 2 i ¥ obu podzespoléw A i B znajdujg sie
w jednej linii, dla posuwania agregatu do przedu
opuszcza si§ najpierw wewmngtrzny modzespit B.
Qdcigzony wewnettzny podzespét kladzie sie tak,
jak przedstawiono na fig. 3, swoja stropnica 13 po-
przez ramie sprezynujace przylegajace do niej w
stanie nieruchomym ma delng sasiadujaea - steop-
njce 12 osadzonego mowmo zewmetrznego podee- |
spolu, patrzac w kiexunku nachylenia warstwy
(strzatka 4). Celem zapohieZenia temu, zehy ped-
zespf6! wewngtozny po posunieciil naprzéd aje byt

mocno osadzony w tym. pmechylonym mpolaieniu,
co utrudniloby podciaganie zewneirznego ukladu,
wzglednie uniemogliwitoby ‘dokladny kierunek pod-

- ciagania, pmechylony zesp6él B zostaje wskutek

ruchu wiaczajacego wchodzgoego. ‘da’ dalni, prze-
strzeni poSredniej h ramienia spreZynujacego T
adepchniety pmzeciwko kierunkowi machylenia waz-
stwy przez osadzona momo -dolng stropnice 12
zewnetrznego podzespolu. A, a dzieki temu. usta-
wiony z pawrotem we wlasciwe polozenie..

| Wewngtrany podzesp6t przedstawiony  linigemi
ciggtymi na fig. 3 znajduje sie¢ w pozycji wyjseio-
wej, w pologeniu zluzowanym: i przechylomym w
kierunku. nachylenmia warstwy, przy czym naleigee
do nastawiacza powroinego. ramioma. spredymmjgce
T i 8 w polozeniu spoczyrkowym: przylegajg do-po-
wierzchni- bhocenych przynaleinej dtropnmicy &eod-
kowej I3 Linig przerywang przedstawionos palo-
Zemnie $roditowej stropmicy mniej wigcej pezy lofi-
eu tuchu przesuswu wewngirznego: podzespoin: B,
po. przywréiceniu polozenia pierwotnego: przez. Y-

-chylemie obrotowe dolnego ramienia spreiynujgee-

go T. Boezne zmiany potozenia stropnic, spowrsde-
wane przez przeehylenie w bok lub przeswmigeje
w- kierunlm nachylenia wanstwy, sa. w ten spaséb
wyrémnywane przez uruchomienie ramiemia sprq-
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zynujacego 7, opierajacego sie swa powierzchnig
. robocza o osadzona mocno dolng stropnice.

Celowo kiomora ci$nieniowa przyporzgdkowana
do ramienia sprezynujacego 7, jest polgczona z ko-
morg ci$nieniowg cylindra zwrotnego, nie przed-
stawionego na rysunku, przy uruchomieniu ktérej
wewnetmny podzesp6l B ulega przesunigciu do
przodu, a komora ci$nieniowa, przyponzgdkowana
do ramienia sprezynujgcego 8 — z komorg cis$nie-
niowa cylindra zwrotnego, przy uruchomieniu kt6-
rej zewnetrzny podzespél! A zostaje poruszony do
przodu. Przy takim ukladzie opuszczony kazdora-
zowo podzesp6l zostaje cofany z powrotem przez

. przynalezne ramie, sprezynujace bezpoSrednio przed -

rozpoczeciem ruchu powrotnego. O dile nie stosuje

sie specjalnych zaworéw taczeniowych, ktére utrzy- |

mujac cinienie w komorze réwniez po zakoncze-
niu przebiegu przesuwania, zachodzi mozliwo§é, ze
przy koncu ruchu kroczacego, przed ponownym
osadzaniem, agregat <dozna ponownie bocznego
przechylenia, poniewaz ramie sprezynujgce utrzy-
mujace dotgd agregat w fpolozeniu cofnietym zo-
staje wsuniete, wobec pozbawienia ci$nienia przy-
naleznéj komory tlokowej. W tym przypadku me-
chaniczne urzadzenie wychwytujace 32, 33, dziala-
jgce miedzy przednimi wzglednie tylnymi obudo-
wami ustojowymi stojakéw powoduje to, ze kaz-
dorazowo wysuniety naprzéd podzespét w konco-
wej fazie swego posuwu pozostaje w poloZeniu
wyprostowanym, nawet gdy przynalezne ramie
sprezynujace, wskutek odcigzenia cylindra zwrot-
nego, przestanie dzialaé przed osadzeniem tego
podzespotu.

' Urzadzenie wychwytujace wedlug fig. 1, 3, 4
sklada sie z nasadek 32 i 33, umieszczonych w gor-
‘nym zasiegu kraficowym na przeciwleglych stro-
nach obudowy ustojowej 2 i 3 lub 2’ i 3’ cze$ci na-
‘pinajacych, oraz zaopatrzonych przewaznie w po-
wierzchnie najazdowe. W tym przykladzie wyko-
nania, wewnetrzny podzespét B w koficowej fazie
swego ruchu kroczacego jest zabezpieczony przez

nasadke 32 umieszczong na przedniej obudowie

ustojowej 2 dolnej czeSci mapinajacej zewnetrzne-
go podzespolu. Nasadka ta przykrywa przestrzen
poSrednia' B i swoja zewnetrzng powierzchnig ro-
boczg styka sie w gérnym zasiegu przeciwleglej,
w wysunietym do przodu polozeniu;, z przednia
obudowg ustojowa 3 wewnetrznego podzespolu B.
Jezeli w koncowej fazie ruchu kroczacego wew-
netrznego podzespolu -ramie sprezynujace 7 - jest
odcigzone, wowczas wewnetrzny podzespdl zostaje

odsadzony az do ponownego osadzenia ma powierz-.

chni roboczej wystepu 32 i u1mzy'mywa|ny w polo-
zeniu wyprostowanym.

. Fig. 1 i 4 przedstawiajg polozemnia zewnetrznej
czeéci mapinajacej A przed rozpoczeciem i przy
konicu kroku posuwowego podzespolu zewnetrznego,
-podazajacego za podzespolem wewnetrznym, przy
czym polozenie zewnetrznego podzespotu A przed
rozpoczeciem kroczenia przedstawiono liniami cigg-
-Yymi. Stropmica 12 gbérnej czeSci napinajgcej pod-
- zespolu, ' patrzac w kierunku nachylenia warstwy
(strzalka 4), usytuowana jest po odcigzeniu, kolo
gérnej stropnicy $Srodkowej 13. Azeby odstawié
- podzesp6él zewnetrzny z powrotem z tej bocznej
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zmiany polozenia, ramie¢ sprezynujgce 8, ktére w
stanie spoczynku, bocznej §rodkowej stropnicy 13
zaznaczono cigglymi liniami, zostaje wprowadzone
w polozenie wyjSciowe, przedstawione ma fig. 1
linig przerywang. Dzieki temu gérna stropnica 12
zewnetrznego podzespotu cdepchnieta zostaje przez
mocno osadzong stropnice 13 i postawiona "z po-
wrotem prawidtowo. Ten ruch, przywracajacy po-
lozenie pierwotne zostaje przez stropnice 12, pa-
trzagc w kierunku nachylenia warstwy (strzatka 4),
gérnej czeSci napinajgcej zewnetrznego podzespo-
u A, przeniesiony przez jedng lub kilka belek
poprzecznych 5 lub 6, 6 na stropnice 12 dolnej
czeSci napinajgcej, przynaleznej 'do zewnetrznego
podzespotu. Dziatajace na - jedng stropnice sity
przywracajace stan pierwotny cofaja zatem z po-
wrotem caly zewnetrzny podzesp6t A.

Po posunieciu do przodu zewnetrznego podzespo-
ly w potozenie zasadnicze, pokazane na fig. 4 li-
nia przerywang mechaniczne .urzgdzenie wychwy-
tujace jest uksztaltowane w postaci nasadki umie-

" szezonej w gornym wzasiegu tylnej obudowy usto-

jowej gbrmej, zewnetrznej czeSci napinajgcej, moze
rozpoczaé dzialtanie dla utrzymania npotsumetego do -
przodu zewnetrznego podzespoku w lpolozemu wy-
prostowanym, gdy ramie sprezynujgce 8, wskutek
odcigzenia cylindra zwrotnego, przestalo dziataé
przed osadzeniem tego podzespotu. Nasadka 33
przykiada sie przy tym 'do tylnej obudowy usto-
jowej 3' wewnetrznego podzespotu B.

Dzialajace w taki sam lub podobny spos6b ra-
miona sprezynujace moga byé umieszczone na
stropnicach - zewnetrznej czeci mapinajacej, tworza--
cych zewnetrzne stropnice 12 agregatu, réwniez
i w odmienny sposéb, niz w przedstawionym przy-
kladzie wykonania.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie o napedzie hydraulicznym do bocz-
nego cofania stropnic w dwusuwowych ruchomych
obudowach dla stromego ukladu warstw, w kt6-
rych- wewnetrzny podzesp6! umieszczony jest w
podtuznej szczelinie zewngtrznego podzespolu, skla-
dajacego sie z dwoéch sprzezonych w postaci ko-
z}6w za pomocg polgczen poprzecznych ich dol-
nych korpuséw, posiadajacych dwie zewnetrzne
stropnice cze$ci napinajgcych, z bocznymi prze-
strzeniami poérednimi, umozliwiajacymi wzgledne
tuchy wychylne obu podzespol6w, znamienne tym,
ze w kazda z obu istniejgcych pomiedzy stropnicag
Srodkowg (13) i obiema stropnicami zewnetrznymi
(12) przestrzeni posrednich (a, b) wsunigte jest ra-
mie sprezynujace (8) lub (7), ktére umieszczone
jest wychylnie obrotowo na jednej ze stropmic
(12, 13), ograniczajacych przynalezng przestrzen po-
$rednig na réwnoleglej do osi podiluznej stropnicy
osi (9) ub (10) i pod stropnicg (13), a ramiona
sprezynujace sg obrotowo wychylne w bok nie-
zaleznie od siebie o nastawiany kazdorazowo wy-
miar, oraz korzystnie sg one przytozone do ogra-
niczajacej przynalezng przestrzen poSrednig (a,. b)
strony drugiej stropnicy (12), przy czym urzadze-
nia cylindrowo-ttokowe (11, 14, 15), powodujace
wychylanie sie ramion sprezynujgcych dokola -ich
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osi wahan sg kazdorazowo polgczone przegubowo
z jednej strony z ramieniem sprezynujgcym, a z
drugiej strony ze spodem przynaleznej stropni-
cy (13).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze jedno ramie sprezynujace (8) przymocowane jest
do stropnicy $rodkowej (13), a drugie ramie spre-
zynujace (7). — do dolnej zewnetrznej stropnicy
(12) zewnetrznego podzespoiu (A), patrzagc w kie-

runku nachylenia warstwy zgodnie ze strzalkg (4)..

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
" ze oba ramiona sprezynujgce (7, 8) umieszczone sg
w zasiegu $rodka stropnicy $rodkowej (13), za$
uruchamiajace
cylindrowo-ttokowe skladajg sie z dwéch polgczo-
nych tylnymi stronami w jedng calo§é (11), umie-
szczonych na spodzie (6) stropnic, cylindréw i pro-
wadzonych w nich tiokéw (14, 15) o zbieznych
osiach, przy czym oba tloki przymocowane sg prze-
gubowo do przyporzadkowanych do nich ramion
sprezynujacych (7, 8) kazdorazowo powyzej osi ich
obrotu (9, 10).

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub 2 lub 3, zna-
mienne tym, ze komora ci$nieniowa urzgdzenia
cylindrowo-ttokowego (11, 15) wychylajagca goérne
ramie sprezynujace (8), patrzac w kierunku wy-
chylenia wastwy wedlug strzatki (4), sprzezZona
jest hydraulicznie z posuwajacg naprzéd zewnetrz-
ny podzesp6t (A) komora cisnieniowa urzgdzenia
przesuwajacego, a wychylajaca drugie ramie spre-
zynujgce (7) komora ci$nieniowa urzgdzenia cy-
lindrowo-tlokowego (11, 14) — z poruszajacg wew-
netrzny podzesp6t (B) komorag ciénieniowg urza-
dzenia przesuwajacego.

5. Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. 1—4, zna-
mienne tym, ze ma mechaniczne urzgdzenie wy-

ramiona sprezynujgce urzgdzenia
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chwytujgce (32, 33), dzialajagce pomiedzy przednimi -

i/lub tylnymi obudowami ustojowymi stojakéw (2,
2, 3, 3') na krétko przed/lub przy osigganiu poto-
zenia kranicowego przez podzespoly (A, B).

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 5, znamienne tym,
ze urzadzenie wychwytujgce skiada sie¢ 'z nasadek
(32, 33), umieszczonych w gérnym zasiegu kranco-
wym na przeciwleglych stronach obudéw ustojo-

40

wych (2, 2') zewnetrznych cze§ci napinajgcych i/lub’

na stronie zewnetrznej obudéw ustojowych (3, 37)

14
wewnetrznej cze§ci napinajacej, oraz zaopatrzo-
nych w powierzchnie najazdowe.

7. Urzadzenie wedlug jednego z =zastrz. 1—6,
znamienne tym ze ramiona sprezynujace (7, 8) po.
przyloZzeniu do bocznej krawedzi zwigzanej.z nimi
kazdorazowo stropnicy (13) sa naprezone wstepnie
za pomocg sprezyn cofajacych (18).

8. Urzadzenie wedlug jednego =z zastrz. 1—1,
znamienne tym, ze strony zewnetrzne wychylnych
ramion sprezynujacych (7, 8) uksztaltowane sg ja-
ko powierzchnie robocze (19, 20), ktore korzystnie
sg przylozone do zwréconej ku przestrzeni posred-
niej (a) lub (b) strony sgsiedniej .stropnicy (12)
i ktére wystaja ku dolowi poprzez przynalezng
stropnice (13) co najmniej na wysoko$¢é sasiedniej -
stropnicy.

9. Urzadzenie wedlug zastrz. 8, znamienne tym,
Ze ma nasadki (21, 22), tworzace przediluzenia ku
dotowi powierzchni roboczych ramion sprezajg-
cych (7, 8).

10. Urzadzenie wedlug zastrz. 8 lub 9, znamien-
ne tym, Ze powierzchnie robocze (19, 20) ramion
sprezynujacych (7, 8) majg ksztalt wypukly na
zewnatrz. ’

11. Urzadzenie wedlug jednego .z zastrz. 1—10, .
znamienne tym, ze swobodne konce ramion spre-

- zynujacych (7, 8) uksztaltowane sg jako zbiegajgce

sie stozkowo ku goérze.

12. Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. 1—I11,
znamienne tym, ze ramiona sprezynujace (7, 8) ma-
ja ksztalt ramy, przy czym mama ta przynajmniej
w zasiegu skierowanych w gbére swobodnych kon-
cOw ramion sprezynujgcych tworzy otwor przepu-
stowy (23), przebiegajacy poprzecznie do kierunku
dhlugos$ci agregatu.

13. Urzadzenie wedlu jednego z zastrz. 1—l2,
znamienne tym, ze dla ograniczenia obrotowego
ruchu wychylnego ramion sprezynujacych (7, 8)
zawiera lancuchy, §ciggacze, sworznie ograniczajgce
lub podobne elementy, umieszczone na- urzadzeniu
cylindrowo-ttokowym (11, 14, 15) i/lub ma ramio-
nach sprezynujacych.

14. Urzadzenie wedlug zastrz. 3; znamienne tym,
ze jednostka cylindryczna (11) urzadzenia -cylin-
drowo-ttokowego (11, 14, 15) ulozyskowama jest w
zamocowanych mna §rodkowej stropnicy (13) na-
kiadkach (24, 25) wychylnie z pionowym luzem.
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Errata

Eam XII, 7 wiersz od gory

Jest: stropnice
Powinno byé: stropnice srodkowsg

Eam XIV, wiersz 19 od gory

Jest: sprezaja-
Powinno by¢: sprezynuja-
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