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DISPOSITIF DE TRANSFERT D’'UNE CHARGE PAR POUSSEE ET TRACTION ET ENGIN DE MANUTENTION

EQUIPE D’UN TEL DISPOSITIF.

La présente invention un dispositif de transfert (10)
d’'une charge par poussée et traction dans un méme plan,
ce dispositif étant destiné a étre monté sur un engin de ma-
nutention (30) comportant des moyens porte-charge (33,
34). Il est caractérisé en ce qu’il comporte deux actionneurs
(11) télescopiques, paralléles entre eux, écartés lun de
Fautre d’une distance (D) leur permettant d’étre montés a
Pextérieur dudit engin de manutention, et solidaires d’'une
traverse de montage (16) destinée a étre couplée auxdits
moyens porte-charge, ledit dispositif de transfert compor-
tant deux bras de manutention (12) prolongeant les action-
neurs (11) et reliés entre eux par une traverse de force (13)
portant des moyens d'attelage (14) complémentaires a ceux
prévus sur la charge a déplacer.
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DISPOSITIF DE TRANSFERT D’UNE CHARGE PAR POUSSEE ET
TRACTION ET ENGIN DE MANUTENTION EQUIPE D’UN TEL
DISPOSITIF

Domaine technique :

La présente invention concerne un dispositif de transfert d’une charge par poussée et
traction dans un méme plan, appelé plan de transfert, ce dispositif étant destiné a étre
monté sur un engin de manutention pour transférer un outil, un moule, une masse
métallique ou similaire, dudit engin de manutention & une table et inversement, ledit
engin de manutention comportant des moyens porte-charge, et ledit dispositif
comportant au moins un bras de manutention pourvu a son extrémité libre de moyens
d’attelage destinés a coopérer avec des moyens d’attelage complémentaires prévus sur
ladite charge, ledit bras de manutention étant couplé & des moyens d’actionnement
pour étre déplacé entre au moins une position rétractée et une position étendue et
inversement, entre lesquelles lesdits moyens d’attelage se déplacent dans un plan
parallele audit plan de transfert. La présente invention concerne également un engin
de manutention comportant des moyens porte-charge et équipé d’un dispositif de

transfert.

Technique antérieure :

La publication WO 97/38934 du méme demandeur propose un dispositif tire-pousse
pourvu d’un bras articulé qui passe d’une position repliée a une position étendue, dont
les articulations sont synchronisées pour garantir une trajectoire rectiligne et stable
sans guidage, ce bras pouvant se loger a I'intérieur du mat d’un chariot ¢lévateur de
manicre a se situer & ’arriére du tablier coulissant pour ne pas pénaliser la longueur
utile des fourches du chariot. Toutefois, ce dispositif, bien qu’améliorant

considérablement les dispositifs tire-pousse connus, présente encore certains
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inconvénients : notamment, la charge est malgré tout déportée sur le devant des
fourches d’une valeur de 200 a 300 mm, la visibilité a travers le tablier est difficile
puisque le bras tire-pousse est implanté dans cette zone, et ’effort de poussée est

variable étant donné qu’il dépend de I’angle d’ouverture du bras.

Exposé de l'invention :

La présente invention vise & apporter une solution aux problémes ¢voqués ci-dessus
en proposant un dispositif de transfert de conception simple et économique, adaptable
sur tout tablier normalis¢ et intégrable facilement 4 tout engin de manutention,
ergonomique et laissant au conducteur de I’engin de manutention toute la visibilité a
travers le tablier, ce dispositif pouvant en plus déployer une force importante et
constante lui permettant de pousser des charges aussi bien sur des fourches que sur

des tables non pourvues d’organes de roulement.

Dans ce but, l'invention concerne un dispositif de transfert du genre indiqué en
préambule, caractérisé en ce que les moyens d’actionnement comportent au moins un
actionneur télescopique porté par au moins une bride de fixation, cette bride de
fixation ¢tant destinée a étre couplée auxdits moyens porte-charge de sorte que ledit
actionneur s’étende sensiblement parall¢lement au plan de transfert et soit disposé a
I’extéricur dudit engin de manutention, et en ce que ledit bras de manutention est

couplé audit actionneur.

Ainsi, le dispositif de transfert est dispos¢ enti¢rement a ’extérieur de 1'engin de
manutention. Il ne pénalise que trés peu le volume de chargement des moyens porte-

charge et n’obstrue pas la visibilit¢ de I'opérateur a travers ledit engin.

Dans une forme de réalisation préférée, le dispositif comporte au moins deux

actionneurs télescopiques portés chacun par au moins une bride de fixation, lesdits
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actionneurs ¢tant paralleles entre eux et ¢cartés I'un de ['autre d’une distance leur
permettant d’étre montés a ’extérieur dudit engin de manutention, et au moins deux
bras de manutention chacun couplé a un actionneur, lesdits bras de manutention étant

reliés entre eux par une traverse de force portant les moyens d’attelage.

Dans une premiére forme de réalisation, les actionneurs sont des vérins a double effet
télescopiques & au moins un ¢tage et les bras de manutention sont confondus avec les

tiges desdits vérins.

Dans une seconde forme de réalisation, les actionneurs sont des vérins a double effet
et les bras de manutention sont des rails couplés auxdits vérins par une transmission
agencée pour constituer un systéme a mouflage et choisie dans le groupe comportant

les pignons et chaine, les poulies et courroie crantée.

Les brides de fixation peuvent &tre montées sur une traverse de montage commune
destinée a &tre couplée auxdits moyens porte-charge de I’engin de manutention, ces
brides de fixation ¢tant agencées pour maintenir lesdits actionneurs au moyen d’une

liaison rigide, pivotante ou rotative.

Selon les applications, le dispositif de transfert peut comporter des moyens
d’accrochage destinés a coupler ledit dispositif de transfert a ladite table. Il peut aussi

porter des fourches porte-charge.

Dans ce but également, 'invention concerne un engin de manutention du genre
indiqué en préambule et caractéris¢ en ce qu’il est équipé dudit dispositif de transfert
tel que défini ci-dessus, agencé de sorte que chaque actionneur soit disposé a
I’extérieur dudit engin de manutention et s’étende sensiblement parall¢lement au plan

de transfert.
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Dans une premicre forme de réalisation, les moyens porte-charge de I’engin de
manutention comportent un mat portant un tablier porte-charge et le dispositif de
transfert est fixé au tablier porte-charge. Selon le cas, ce dispositif de transfert peut

porter directement des fourches porte-charge.

Dans une deuxiéme forme de réalisation, les moyens porte-charge de I’engin de
manutention comportent une table ¢lévatrice et le dispositif de transfert est fixé a

ladite table ¢lévatrice.
Dans une troisiéme forme de réalisation, les moyens porte-charge de I’engin de
manutention comportent un chariot motorisé et le dispositif de transfert est fix¢ audit

chariot motorisé.

Description sommaire des dessins :

La présente invention et ses avantages apparaitront micux dans la description suivante
d'un mode de réalisation donné a titre d'exemple non limitatif, en référence aux dessins
annexés, dans lesquels:

- la figure 1A est une vue en perspective d'un premier type d’engin de
manutention sans fourche, équipé d’un dispositif de transfert selon I’invention, et la
figure 1B est une vue de face montrant I’implantation dudit engin de manutention
accosté a une table de presse,

- la figure 2A est une vue en perspective d’un deuxiéme type d’engin de
manutention avec fourches, équipé d’un dispositif de transfert selon 1’invention, et la
figure 2B est une vue de face montrant I’implantation dudit engin de manutention
devant une table de presse,

- la figure 3A est une vue en perspective d’un troisiéme type d’engin de

manutention avec table ¢lévatrice, équipé d’un dispositif de transfert selon 1’invention,
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et la figure 3B est une vue de face montrant I’implantation dudit engin de manutention
devant une table de presse,

- la figure 4A est une vue en perspective d’un premier mode de réalisation du
dispositif de transfert selon I’invention, et la figure 4B est une vue en perspective
montrant ’implantation dudit dispositif de transfert sur un engin de manutention a
fourches, et

- la figure 5 est une vue en perspective montrant 1’implantation dudit dispositif

de transfert sur un engin de manutention a fourches.

Illustrations de l'invention et différentes maniéres de réaliser l'invention :

En référence aux figures, le dispositif de transfert 10, 20 est agencé pour transférer
une charge 1, un outil, un moule, une masse métallique ou similaire, d’un engin de
manutention 30, 40, 50 & une table 2 appartenant ou non a une machine 3 telle qu’une

presse, une console 4 ou similaire, et inversement. Ces exemples ne sont pas limitatifs.

L’engin de manutention 30, 40, 50 peut étre de différents types et comporte, en
version de base, un compartiment technique 31 supporté par des roues 32 et des
moyens porte-charge généralement mobiles au moins dans le sens vertical. Selon le
type d’engin de manutention et ses applications, ces moyens porte-charge peuvent
comporter soit un mat 33 vertical solidaire du compartiment technique 31, portant un
tablier porte-charge 34 seul (cf. fig. 1A et 1B) ou un tablier porte-charge 34 associé a
des fourches 35 (cf. fig. 2A et 2B), soit une table ¢lévatrice 36 (cf. fig. 3A et 3B), soit
un chariot horizontal motoris¢ (non représenté). Cet engin de manutention 30, 40, 50
peut étre déplacé par un opérateur au moyen d’une poignée 37 ou constituer un

véhicule autotracté conduit par un opérateur (version non représentée).

Le dispositif de transfert 10, 20 de ’invention constitue un accessoire pouvant étre

monté sur tout type d’engin de manutention 30, 40, 50 et s’adaptant a tout type
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d’utilisation et d’application. Il permet de déplacer une charge 1 par poussée et
traction dans un méme plan, appelé plan de transfert P, confondu généralement avec
le plan de la table 2. Il comporte, & cet effet, au moins un et, dans les exemples
représentés, deux actionneurs 11, 21 qui ont la particularité d’étre télescopiques et qui
sont couplés aux moyens porte-charge de 1’engin de manutention 30, 40, 50 de sorte a
s’étendre sensiblement parall¢lement audit plan de transfert P. Ainsi en se déplagant
entre au moins une position rétractée et une position étendue et inversement, ils
déplacent la charge 1 dans le plan de transfert P avec une force de poussée et de
traction constante, par ¢tage, puisque 1’effort exercé par ces actionneurs est paralléle
au plan de transfert P. La force de poussée peut étre trés €levée, notamment pour
déplacer une charge 1 sur une table 2 non équipée d’organes de roulement, et peut
atteindre aisément les 10 tonnes. Ces actionneurs 11, 21 sont de plus disposés
parallélement entre eux et écartés I'un de 'autre d’une distance D leur permettant
d’étre montés a l’extérieur de I’engin de manutention, de part et d’autre du
compartiment technique 31. Selon les applications, un seul actionneur peut suffire
pour déplacer une charge. Dans ce cas, la charge doit étre guidée soit latéralement,

soit dans I’axe de poussée de I’actionneur.

Le dispositif de transfert 10, 20 est complété par deux bras de manutention 12, 22
prolongeant les actionneurs 11, 21 ou faisant partie intégrante desdits actionneurs
comme expliqué plus loin, et reliés entre eux par une traverse de force 13. Les
extrémités libres des bras de manutention 12, 22 sont fixées a ladite traverse de force
13 par une liaison mécanique rigide, donc sans jeu, afin de garantir un déplacement
synchrone des actionneurs 11, 21 sans déphasage, ni désaxage. La traverse de force
13 porte des moyens d’attelage 14 complémentaires aux moyens d’attelage 5 fixés sur
la charge 1. Dans les exemples représentés, ces moyens d’attelage 14 forment un
systéme d’accrochage pourvu de baionnettes cylindriques 15, de tenons ¢paulés ou
similaires, qui se logent dans des crochets & double ouverture, c’est-a-dire ouverts

vers le haut et vers le bas, des moyens d’attelage 5 de la charge 1. Ces moyens
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d’attelage 14, 5 sont avantageux puisqu’ils permettent d’accrocher et de décrocher la
charge 1 pendant les phases de montée et de descente des moyens porte-charges de
I’engin de manutention par rapport a ladite charge. Ainsi, ils ne nécessitent aucun
mécanisme spécifique et ne requiérent aucune source d’énergie. De plus, ils
garantissent la sécurité¢ des opérateurs, puisque le déplacement de la charge 1 ne peut

se faire que si les moyens d’attelage 14 et 5 sont accrochés.

Dans les exemples représentés, le dispositif de transfert 10, 20 est porté par une
traverse de montage 16 destinée a se fixer sur les moyens porte-charge, tels que le
tablier 34 de I’engin de manutention 30, 40 (cf. fig. 1, 2, 4, 5), la table él¢vatrice 36 de
I’engin de manutention 50 (cf. fig. 3) ou le chariot motoris¢ dans une variante non
représentée. La traverse de montage 16 comporte a ses extrémités latérales deux
brides de fixation 17 dans lesquelles sont montés les actionneurs 11, 21. Selon les
besoins et variantes de réalisation, ces brides de fixation 17 peuvent assurer un
maintien des actionneurs 11, 21 par une liaison rigide, rotative ou sphérique selon les
degrés de libert¢ que I’on souhaite leur donner. La traverse de montage 16 peut avoir
des sections différentes selon les moyens porte-charge. Lorsque le dispositif de
transfert 10, 20 doit étre monté sur un tablier porte-charge 34, elle peut avoir une
section en forme de C plat pour pouvoir s’accrocher sur les profilés horizontaux 38
normalisés dudit tablier 34. Lorsque le dispositif de transfert 10, 20 doit étre monté
sur une table élévatrice 36 ou un chariot motoris¢ (non représenté), la traverse de
montage 16 peut avoir une section plate simple, fixée par soudure ou tout autre
moyen de fixation rigide sur le bord de la table. On peut également prévoir de monter
directement les brides de fixation 17 sur les moyens porte-charge de I’engin de

manutention, sans avoir recours a la traverse de montage 16.

Dans les exemples illustrés aux figures 1 a 4, les actionneurs 11 sont constitués de
vérins a double effet télescopiques a deux étages. Le nombre d’étages n’est bien

entendu pas limité et on peut prévoir au moins un étage ou plus de deux ¢tages selon
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la course a parcourir par la charge 1. Le corps du vérin 11 est fix¢ dans les paliers de
montage 17 de la traverse de montage 16 et 'extrémité libre de la tige des vérins 11
est fixée sur la traverse de force 13. La tige des vérins 11 forme, dans ce cas, lesdits
bras de manutention 12. Ce type d’actionneurs présente plusieurs avantages: en
position rétractée, les actionneurs 11 occupent un encombrement réduit
correspondant sensiblement a la longueur du corps des vérins ; en position étendue, ils
déploient une course égale sensiblement a X fois celle de la longueur du corps des
vérins, X correspondant au nombre d’étages des actionneurs ; et leur force de poussée
et de traction est importante et constante sur la course déployée par chaque étage des
actionneurs. Ces actionneurs 11 sont alimentés hydrauliquement par la réserve
hydraulique et le boitier de commande de I’engin de manutention ou par une centrale

dédiée et embarquée sur ledit engin.

Dans la réalisation illustrée aux figures 1A et 1B, 1’engin de manutention 30 ne
comporte que son tablier porte-charge 34, sans fourche, pour pouvoir s’atteler
directement au bord d’une table 2 de presse 3 grace a des crochets 18 qui s’emboitent
dans une rainure 6 prévue dans la table 2, de sorte a ne pas bouger pendant les
transferts de la charge 1. Bien entendu tout autre moyen d’attelage €quivalent est
possible. Dans cette configuration, le dispositif de transfert 10 est accroch¢ au tablier
porte-charge 34 et peut étre amen¢ a une hauteur telle que les moyens d’attelage 14
soient alignés avec les moyens d’attelage complémentaires 5 de la charge 1. Ce
dispositif est par ailleurs situ¢ a 1’opposé d'une console 4 et permet de déplacer la
charge 1, par exemple un outil de presse, dans le plan de transfert P, de la table 2 4 la
console 4 ¢t inversement, dans le sens de la fléche double F, les actionneurs 11
traversant la presse 3. La table 2, la presse 3, la console 4 et la charge 1, de méme que
les actionneurs 11 en position étendue, sont représentés en traits interrompus courts
sur la figure 1B. Cet engin de manutention 30 équipé de son dispositif de transfert 10
peut étre polyvalent et convenir ainsi & plusieurs presses pour changer les outils de

presse par exemple.
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Dans la réalisation illustrée aux figures 2A et 2B, ’engin de manutention 40 comporte
des fourches 35 associées au tablier porte-charge 34, pour pouvoir transporter une
charge 1 par exemple entre un magasin et une presse 3 et inversement. Dans cette
configuration, le dispositif de transfert 10 est accroché sur le tablier porte-charge 34
juste au-dessus des fourches 35 et n’empiéte sur la surface utile des fourches 35 que
d’une valeur limitée & la profondeur de la traverse de force 13, soit environ cinq
centimetres, ce qui est tout a fait acceptable. Pour charger et décharger la presse 3,
I’engin de manutention 40 est amené dans 1’axe de la machine 3 et les fourches 35
dans le plan de transfert P, leurs extrémités libres contre le bord de la table 2. Le
dispositif de transfert 10 peut ainsi déplacer la charge 1 dans le plan de transfert P des
fourches 35 a la table 2 de presse 3 et inversement, dans le sens de la fléche double F,
les actionneurs 11 restant a ’extérieur de la presse 3. La table 2, la presse 3 et la
charge 1, de méme que les actionneurs 11 en position ¢tendue, sont représentés en

traits interrompus courts sur la figure 2B.

Dans la réalisation illustrée aux figures 3A et 3B, I'engin de manutention 50 comporte
une table ¢lévatrice 36 a ciseau, en lieu et place des fourches 35 et du tablier porte-
charge 34, pour pouvoir transporter une charge 1, par exemple, entre un magasin et
une presse 3. Dans cette configuration, le dispositif de transfert 10 est fixé au bord de
la table ¢lévatrice 36 et n’empiéte sur la surface utile de cette table que d’une valeur
correspondant a la profondeur de la traverse de force 13. Pour charger et décharger la
presse 3, ’engin de manutention 50 est amené dans I’axe de la machine 3 et la table
¢lévatrice 36 dans le plan de transfert P. Elle est attelée au bord de la table 2 par des
crochets 39 emboités dans une rainure 6, ou par tout moyen équivalent, de sorte & ne
pas bouger pendant les transferts. Le dispositif de transfert 10 peut ainsi déplacer la
charge 1 dans le plan de transfert P de la table ¢lévatrice 36 a la table 2 de presse 3 et

inversement, dans le sens de la fléche double F, les actionneurs 11 restant a 1’extéricur
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de la presse 3. La table 2, la presse 3 et la charge 1, de méme que les actionneurs 11

en position étendue, sont représentés en traits interrompus courts sur la figure 3B.

Dans I’exemple de réalisation illustré aux figures 4A et 4B, le dispositif de transfert
100 correspond sensiblement a celui des figures 2A et 2B, sauf que la traverse de

montage 160 porte les fourches 35.

La figure 5 illustre une autre forme de réalisation du dispositif de transfert 20
embarqué sur un engin de manutention 40 a fourches 35. Les actionneurs 21 ne sont
plus, comme dans les exemples précédents, des vérins a double effet télescopiques,
mais des vérins a double effet couplés a des bras de manutention 22 télescopiques a au
moins un étage et, dans D'exemple représenté, & deux étages, au moyen d’une
transmission agencée pour former un systéme a mouflage. Cette transmission peut
comporter une chaine 23 et deux pignons 24, une courroie crantée et deux poulies, ou
toute autre transmission similaire. Le nombre de pignons varie en fonction du nombre

d’¢étages du bras de manutention télescopique 22.

Le résultat obtenu est le méme, & savoir qu’en position rétractée, les actionneurs 21
occupent un encombrement réduit limité sensiblement a la longueur du corps des
vérins et, qu'en position étendue, ces actionneurs 21 combinés aux bras de
manutention 22 télescopiques déploient une course ¢gale sensiblement a deux fois

celle de la longueur du corps des vérins.

Chaque actionneur 21 comporte une partie fixe fixée au tablier 34 par des brides de
fixation (non représentées), formée par le corps du vérin 210, un rail fixe 220 et le
point d’attache fixe 230 de la chaine 23. Il comporte une partie intermédiaire, mobile
par rapport a la partie fixe, formée par la tige du vérin 211, un rail télescopique
intermédiaire 221 et les deux axes de pignons 24. Il comporte une partie distale,

mobile par rapport a la partic intermédiaire, formée par un rail télescopique mobile



10

15

2972003

11

222, la traverse de force 13 portant les moyens d’attelage 14 et le point d’attache
mobile 231 de la chaine 23. Ainsi, lorsque la tige 211 du vérin 21 sort du corps 210,
clle entraine la rotation de la chaine 23 qui déplace d’une course double le bras de

manutention 22 télescopique.

Possibilités d'application industrielle :

11 ressort clairement de cette description que I’invention permet d’atteindre les buts
fixés, & savoir un dispositif de transfert de charge simple, économique, performant,
peu encombrant et ergonomique, pouvant s’adapter aisément sur tout type d’engin de

manutention et pour tout type d’application.

La présente invention n'est pas limitée aux exemples de réalisation décrits mais s'étend
a toute modification et variante évidentes pour un homme du métier tout en restant

dans I’¢tendue de la protection définie dans les revendications annexées.
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Revendications

1. Dispositif de transfert (10, 20, 100) d'une charge (1) par poussée et traction dans
un méme plan, appelé plan de transfert (P), ce dispositif ¢tant destiné a étre monté sur
un engin de manutention (30, 40, 50) pour transférer un outil, un moule, une masse
métallique ou similaire, dudit engin de manutention a une table (2) et inversement,
ledit engin de manutention comportant des moyens porte-charge (33-36), et ledit
dispositif comportant au moins un bras de manutention (12, 22) pourvu a son
extrémité libre de moyens d’attelage (14) destinés a coopérer avec des moyens
d’attelage (5) complémentaires prévus sur ladite charge (1), ledit bras de manutention
¢tant couple a des moyens d’actionnement (11, 21) pour étre déplacé entre au moins
une position rétractée et une position étendue et inversement, entre lesquelles lesdits
moyens d’attelage (14) se déplacent dans un plan parall¢le audit plan de transfert (P),
caractéris¢é en ce que lesdits moyens d’actionnement comportent au moins un
actionneur (11, 21) télescopique porté par au moins une bride de fixation (17), cette
bride de fixation étant destinée a étre couplée auxdits moyens porte-charge de sorte
que ledit actionneur s’étende sensiblement parallélement au plan de transfert (P) et
soit dispos¢ a I’extérieur dudit engin de manutention, et en ce que ledit bras de

manutention (12, 22) est couplé¢ audit actionneur.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce qu’il comporte au moins deux
actionneurs (11, 21) télescopiques portés chacun par au moins une bride de fixation
(17), lesdits actionneurs ¢tant parall¢les entre eux et écartés I'un de ['autre d’une
distance (D) leur permettant d’étre montés a I’extéricur dudit engin de manutention,
et en ce que ledit dispositif de transfert comporte au moins deux bras de manutention
(12, 22) chacun couplé a un actionneur (11, 21), lesdits bras de manutention étant
reliés entre eux par une traverse de force (13) portant lesdits moyens d’attelage (14)

complémentaires a ceux prévus sur la charge (1) a déplacer.
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3. Dispositif selon ['une quelconque des revendications 1 et 2, caractérisé en ce que
chaque actionneur (11) est constitu¢ d’un vérin a double effet & au moins un étage et

en ce que chaque bras de manutention (12) est confondu avec la tige dudit vérin.

4. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 et 2, caractérisé en ce que
chaque actionneur (21) est constitu¢ d’un vérin a double effet et en ce que chaque
bras de manutention (22) est constitu¢ d’au moins un rail couplé audit vérin par une

transmission (23, 24).

5. Dispositif selon la revendication 4, caractérisé en ce que ladite transmission est
agencée pour constituer un systéme a mouflage et est choisic dans le groupe

comportant les pignons (24) et chaine (23), les poulies et courroie crantée.

6. Dispositif selon ['une quelconque des revendications 1 et 2, caractérisé en ce que
chaque bride de fixation (17) est montée sur une traverse de montage (16) commune

destinée a étre couplée auxdits moyens porte-charge de 1’engin de manutention.

7. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce qu’il comporte des moyens

d’accrochage (18) destinés a coupler ledit dispositif de transfert a ladite table (2).

8. Dispositif selon la revendication 6, caractérisé en ce que ladite traverse de montage

(16) porte des fourches (35) porte-charge.

9. Engin de manutention (30, 40, 50) comportant des moyens porte-charge,
caractérisé en ce qu’il est équipé d’un dispositif de transfert (10, 20, 100) selon 1’'une
quelconque des revendications précédentes, agencé de sorte que chaque actionneur
(11, 21) soit dispos¢ a I’extérieur dudit engin de manutention et s’¢tende sensiblement

parallelement audit plan de transfert (P).
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10. Engin de manutention sclon la revendication 9, caractérisé en ce que les moyens
porte-charge comportent un mat (33) portant un tablier porte-charge (34) et en ce que

ledit dispositif de transfert est fixé audit tablier porte-charge (34).

11. Engin de manutention selon la revendication 10, caractéris¢ en ce que ledit

dispositif de transfert porte des fourches porte-charge (35).

12. Engin de manutention selon la revendication 9, caractérisé en ce que lesdits
moyens porte-charge comportent une table ¢lévatrice (36) et en ce que ledit dispositif

de transfert est fix¢é a ladite table ¢lévatrice (36).

13. Engin de manutention selon la revendication 9, caractérisé en ce que lesdits
moyens porte-charge comportent un chariot motorisé et en ce que ledit dispositif de

transfert est fixé audit chariot motorisé.
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