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(54) Zatizeni pro upinéni souddsti

O%elem FeSenf{ je zaji¥tdni poZadavku J
ptesného st¥edéni a upnuti polotovaru, na- ,r’—_/
pEiklad tvdf¥en{ volného konce polotovaru zuZo-
vénim nebo rozSi¥ovdnim s ndslednym vyhazovdnim .5
hotového vylisku a s automatizovanou mani- ,/f/”F o

pulac{ s polotovarem b&hem jeho tvafeni.
Uvedeného Glelu se doséhne zaffzenim podle
vyndlezu, jehof podstata spoZivi v tom, Ze
t&leso spodnfho dflu d&leného néstroje
obsahuje ustroji stfedéni{ a upindni polo-
tovaru a s-nim vazebn& spojené iustrojf
meziopera&nfho otd&en{ polotovaru, p¥ilemi
prvni G8trojf obsahuje alespoii dva suvn&
uspofédané elementy, vysuvné do dutiny
spodnfho df{lu, je% jsou opat¥ené upinacy
ploZkou pro sev¥enf polotovaru v dutiné
spodnfho dflu. Ostrojf meziopera&nfho ot4-
teni polotovaru je vytvo¥eno jako vyhazo-
vac{ ty&, jejif &elo zasahuje do dutiny
spodniho dflu p¥{mo nebo prostfednictvim
podlo¥ky, s ni{Z¥ je spoledné& posuvn& i otod-
n& uspordddna vzhledem k podélné ose
spodnfho d{lu prost¥ednictvim hnaciho \dstro-

jt.

245360




245360 . 2

Vyndlez se tykd za¥fzeni pro upindnf souddsti zejména dutych souddsti zpracovdvanych
tvdfenim, jehoZ spodni dil je opatfeny dutinou pro uloZeni netvafené &&sti polotovaru
a obsahuje upinaci ustroji pro pfidrZfenfi polotovaru v dutiné&.

U dosud zndmych za¥izen{ je upinaci dstroji souddsti tvd¥enych v d&leném ndstroji
vytvo¥eno jako upfnac{ &elisti, které slouZi jednak k upnut{ polotovaru za jeho netvé-
Fenou &4st a ddle k p¥idr¥feni polotovaru v prib&hu pracovni{ operace tvdfeni a k zadrZeni
vylisku u dna spodntho dflu v prib&hu zveddnf{ jeho horniho dilu po operaci tvé¥eni.
P¥itom se tvid¥eni provadi ve dvou pracovnich operacich; v prvn{ operaci se v{ylisek tva¥{
&4stednd, v druhé se tva¥eni dokonZi, Mezi operacemi se v§liskem ru¥n& pootoli. Tim se
téstefné zlepd{ souosost zuZované &dsti s netvd¥enou &dst{ polotovaru a zmen#i se uchylky
v tloudtce sté&ny vylisku. Nevfhodou té&chto za¥fzen{ je ru¥ni manipulace s polotovarem
v prib&hu tvéd¥eni a konstrukéni ¥fefenf{ spodnfho dflu s upinacimi &elistmi, kterym se
zhorsujf vlastnosti vyrobengch v§liski.

Uvedené nevfhody jsou odstranény v podstatné mi¥e za¥fzenim podle vynédlezu, jehoZ
podstata spofivd v tom, fe za¥fzenf sestdvd z ustrojf{ st¥ed&ni a upindni polotovaru a
z Gstrojf{ meziopera¥niho otéd¥eni polotovaru p¥iemZ dstroj{ st¥ed&ni a upindni obsahuje
alespoh dva segmenty vysuvné do dutiny spodnfho df{lu a opat¥ené ve svych koncovych &dstech
ptivrdcengch k polotovaru upinaci plodkou tvarov& uzplsobenou pro sevieni polotovaru v du-
tind a dstrojf{ meziopera¥niho oté¥eni opatfené vyhazovaci ty&f.

Za¥{izenim podle vyndlezu lze spolehliv& upnout a st¥edit polotovar vlo¥eny do dutiny
spodnfho df{lu ndstroje v prib&hu tvéd¥enf polotovaru a zajistit jeho pootdZen{ mezi jednotli-
vymi pracovnimi operacemi. Za¥fzenf lze s vfyhodou pouZfit p¥i tvd¥eni koncd dutych, zvl1&std
rota&né symetrickgch téles, rozZi¥ovdnim nebo zufovdnim p¥i zvyZenych poZadavcich na
jejich geometrickou p¥esnost ve srovnéni se zndmou konstrukci spodnfho dflu obdobnych
zafi{zen{ s upinacimi Zelistmi. Za¥fzenf lze poufft soudasn& i ve funkci spodnfho vy~
hazovade vylisku, takfe neni nutnd zvl4aXtni konstrukce lisu s vyhazovdnim z beranu. Zafi-
zen{ umo¥iiuje pln& automatizovanou manipulaci s polotovarem b&hem jeho tvé¥en{ bez zésahu
obsluhy stroje. Ve srovndni s poufivanymi za¥fzenfmi sniZuje rovn&% moZnost pracovniho
drazu a vytvd¥i p¥edpoklad pro zavedeni meziopera®nf mechanizace p¥i tvA¥enf, nap¥. s pouZi-
tim manipuiétoru nebo robotu, &im¥ rovn&% podstatnd pfispivd ke zvySeni produktivity
préce na lisu.

DalZ{ vyhody a vyznaky zaffzen{ podle vyndlezu jsou z¥ejmé z p¥ikladd jeho provedeni
uvedenych na pfiloZfenych vykresech, kde obr. 1 zna&f podélny fez spodnim df{lem za¥{zeni
pro upindni polotovarl opatfenych zdpichem na vndjif vdlcové ploZe. Na obr. 2 je zndzorn&n
podélny fez spodnim dilem ndstroje s variantou dstroji st¥fed¥ni a upindni tvofenou t¥emi
segmenty a na obr. 3 je ¥ez v roviné kolmé na podélnou osu spodnfho dflu té%e varianty
dstroji upinéni a stfedénif,

Spodni dfl 1 za¥fzeni je vytvofen jeho nepohyblivé t¥leso s dutinou 6 pro uloeni
netva¥ené Zdsti polotovaru 3. Na dnu 11 dutiny 6 je uspofddéno Gstroji 4 mezioperaéniho
otd&en{, vytvofené ve tvaru vyhazovacf tyde 9, jejff &elo 10 je spojeno nezndzorn&nymi
spojovacimi prostfedky s podlofkou 18, umist&nou na dnu 11 dutiny 6 protilehle k &elu
10 vyhazovac{ ty&e 9. Podlo¥ka 18 je spole&n& s vyhazovacf tyd{ 9 oto¥n& i posuvn& uspo-
t¥4déna..vzhledem k podélné ose spodniho dflu 1. Vyhazovac{ ty& 9 je spojena s neznézorn&-
nym hnacim dstrojim pro vyvozeni jejfho vzdjemn& nezdvislého a asynchronn& probfhajfciho
ot4&ivého a posuvného pohybu. V télese spodniho dflu 1 je suvn& uspofddéno dstrojf 2
st¥fed&n{ a upinini, vytvofené dvéma nezdvisle posuvnymi upinacimi palci 2a, v§suvngmi
do dutiny spodnfho dilu 1 kolmo k jeho podélné ose. Koncové ¥4sti 7 upfnacich palcd 2a
jsou opat¥eny osazenim 12, jeho% Zelnf upinaci plodky 8 jsou uspo¥dddny protilehle k z4-
pichu 13 upraveném na vn&js{i vdlcové ¥4sti 14 polotovaru 3.
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Ostroji 4 meziopera¥niho otdZeni polotovaru 3 mdZe byti tvo¥eno p¥imo jen vyhazovaci .
ty&i 9. V tomto uspo¥idddn{ zastupuje podloZku 18 &elo 10 vyhazovaci tyfe 9. Pfitom &Zelo
10 miZe tvo¥it bud %4st dna 11 dutiny 6 t&lesa spodnfho dflu 1 nebo celé dno 11 v zdvislosti
na rozm&rech spodniho dflu 1, primé&ru polotovaru 3 a tvaru dna 11 dutiny 6.

Kromé upinacich palct 2a miZe byti dstrojf 2 stfedé&n{ a up{ndni vytvofeno i jingmi
prostfedky, jeZ jsou urdoviny tvarem a stupndm kufelovitosti tvarové dutiny horniho dflu
déleného nédstroje a rozméry polotovaru 3. Ostrojf 2 stfed®nf a upindn{ obsahuje t¥i segmenty
5, pfifemZ sudy segment 5b je t&sné obklopen lichymi segmenty 5a. Segmenty jsou umistény
nadbsebou a jsou suvné uspof&ddny ve vedenfi 15, jehoZ osa je kolmd na podélnou osu spodniho
dflu 1. Sudf segment Sb je posuvn® uspofddédn v opatném sméru nei liché segmenty 5a prostfed-
nictvim oboustranného klinu 16 suvné& uloZeného ve vodici drd¥ce 17. Osa vedeni 15 klinu
16 je kolm& ke spolelné ose vedeni 15 segmentld, jeZ je kolmd k podélné ose spodniho dilu 1.
Osa veden{ 15 klinl 16 je obecn& mimob&%n& s podélnou osou spodniho dflu l. Na plochéch
segmentd, p¥ivrdcengch k polotovaru 3, jsou vytvofeny upinaci plodky 8, jejichZ tvar
a rozm&ry jsou uzplisobeny pro pevné sevieni polotovaru 3 v dutin& 6 spodnfho dflu 1.

Uspofddan{ segmentd do trojic je vfhodn&jSf ne% uspofdddnf{ do dvojic. PFitom liché
segmenty Sa téfe trojice jsou spolu pevn& vazebn& sp¥afeny pro soufasny jejich pohyb
v jednom sm&ru, zatfmco mezi nimi uspo¥4ddany sudy segment 5b je pohyblivé uspofédén v opa&~
ném sméru v zdvislosti na pohybu lichych segmentd 5a.

Polotovar 3 se vloi{ do dutiny 6 spodniho d{lu 1 tak,. fe z ni vy&nivd svou volnou
Cast{ urdenou ke tva¥eni{. Vn&jZ{ plocha dna polotovaru 3 dosedd na podloZku 18 spojenou
s vyhazovaci ty&f 9. Vyhazovac{ ty¢ 9 je pfipojena na hnaci dstroji pro vyvozeni oto&ného
pohybu, nezdvisle na pohybu posuvném.

V prib&hu pracovniho a zpétného zdvihu lisu jsou st¥idavé v &innosti dstrojf 2
st¥edén{ a upindni a dstroji 4 meziopera&nfho ot&&en{. Po vloZeni polotovaru 3 do dutiny
6 se uvede v &innost Ustroji 2 atfedéni a upindni. Xoncové &4&sti 7 upinacich palci 2a se
zasunou do dutin§ 6 tak, %e &elnf plochy osazen{ 12 zapadnou do zdpichu 13 v polotovaru 3
a osy polotovaru 3 a dutiny 6 spodniho dilu 1 jsou souosé. Ostrojf{ 4 mezioperadniho oté-
teni je vyFazeno z &innosti. P¥i pracovnim zdvihu nezndzorn&ného lisu se provede &&stelné
ptedtvarovani, nap#iklad ziZeni volného konce polotovaru 3. P¥i zp&tném zdvihu lisu idstro-
j1 2 st¥edéni a upindn{ zamezi zaklin&ni v nezndzornéném hornim dilu a povytaZeni{ &&ste&né
tvafeného polotovaru 3 z dutiny 6 spodniho dilu 1. Potom se upinac{ palce 2a vysunou
ze zdpichu 13 i z dutiny 6 t&lesa spodnfho dflu 1 a vyhazovaci ty¢ 9 oto¥{i prostfednictvim
podloZky 18 polotovarem 3 o pofadovany thel, napi. 180°, Druhym pracovnim zdvihem se
tvarovani konce polotovaru 3 dokon&f. Hotovy vglisek umist3ny na podloZce 18 se vysune
z dutiny 6 spodnfho dilu 1 prostfednictvim dstrojf{ 4 meziopera®niho otd¥eni, které je
nyn{ ptipojeno k hnacfmu &stroj{ pro vyvozeni posuvného pohybu ve sm&ru podélné osy spod-
nftho df{lu 1. Je-1li dUstrojf{ 4 meziopera&niho otd¥en{ tvo¥eno pouze vyhazovaci ty&{ 9, '
pfejimé Celo 10 vyhazovacf ‘ty&e 9 funkci podloZky 18.

P¥i uspofdddni za¥izeni se segmenty je &innost za¥fzen{ obdobnd. Po vloZen{ polotovaru
3 do dutiny 6 se plisobenfm neznizorndného mechanismu, ovliddaného hydraulickym vélcem
22 posunou segmenty v prib&hu upindni a stfedén{ v radidlnim sm&ru tak, %e kaZd¢ lichy
segment 5a se pohybuje v opa&ném sméru vzhledem k pohybu sudého segmentu 5b, p¥ifemZ
oba pohyby jsou vzidjemn& na sob® z&vislé a oba bud dostfedné, nebo smérem od sebe. Jsou-1i
segmenty uspo¥dddny do trojic, potom liché segmenty 5a téfe trojice jsou spolu pevné
vazebn& sprafeny a pohybuji se soudasné radidln& v jednom sméru, zatfmco jimi sev¥eny
sﬁdy segment 5b se pohybuje v opa®ném sm&ru, z4visle na pohybu lichych spfafenych segmentd
5a. Segmenty p¥idrZ{ svymi upinacimi plo¥kami 8 polotovar 3 v dutiné& 6 spodniho dilu
1 v prib&hu pracovniho a zp&tného zdvihu lisu. P¥i ustfedéni a up{ndni polotovaru 3 se
pohybuje lichy segment 5a a sudy segment 5b radidln& dost¥edn&, p¥i uvoln&ni polotovaru
3 radi4dlné smérem od sebe. - '
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Pro zlep¥enf upnut{ polotovaru 3 a zajiité&n{ proti jeho povytaZfeni z dutiny § spod-
nfho dflu 1 mohou byt upfnaci{ plodky 8 segmentd, p¥ivrdcené k polotovaru 3, opatfeny
osazenim 12 tvarov& uzpisobengm zdpichu 13 vytvo¥eném na vn&j¥{ plofe 14 polotovaru 3.
P¥i uvoln&ni polotovaru vytvd¥eji upfnaci plodky 8 segmentl otvor 19 pro snadné vloZeni
nebo vyjmutf polotovard 3 z dutiny 6 spodnfho dflu 1l. Vz&jemny protism&rny posluv lichgch
segmentd 5a vzhledem k sudym segmentim 5b je umoZné&n posuvem klini 16 suvné& uloZenym
ve vedeni 15. '

P¥i posuvu segmentd pisobi dv& protilehlé bo&ni{ plochy 20 kliny 16 na jim p¥izpiso-
bené klfnové plochy 21 segmentd 5a a Sb. PouZitim oboustranného klinu 16 se stejnym dko-
sem na obou protilehlych bo&nich plochéch 20 je umoZné&no pfesné st¥edéni polotovaru 3
i pfi zna&nych tolerancich vn&jifho prim&ru polotovaru 3. Zp&tnym pohybem oboustranného
klinu 16 se dosdhne uvoln&n{ segmentﬂig. Tento zp&tny pohyb segmentd 5 a tim i uvolnéni
polotovaru mife byti dosaZen nap¥fklad prost¥ednictvim nezndzorn&né pruZiny. Pohyb obou-
stranného klinu 16 lze s vfhodou vyvodit napffklad hydraulickym vélcem 22.

Ostroji 2 st¥eddnf a upindni je st¥fdavé v &innosti s uUstrojim 4 meziopera&niho
otd&eni, které lze odd&len® pfipojit bud k hnacimu dstroji pro vyvozeni otd&ivého pohybu
vyhazovac{ ty%e 9 nebo s hnacim dstrojim pro vyvozeni nezdvislého posuvného pohybu vyha-
zovaci ty&e 9 podle d&elu jeho pouZiti.

za¥fzeni podle vyndlezu lze pouZit v rizngch v¢robnich odvé&tvich, kde je poZadavek
presného stfed&nf a upnuti polotovaru, nap¥iklad p¥i tvd¥en{ volného konce polotovaru
zufovanim nebo roz3i¥ovdnim. Lze ho pouZit p¥i vyrob& tlakovych lahvi, svitidel a podobné&.
za¥fzeni je efektivnf a viceiZelové.

PREDMET VYNALEZU

1, za¥fzeni pro upindn{ souddstfi, zejména dutych soudédsti zpracovdvanych tvdfenim,
tvofené spodnim a hornim dflem, jehoZ spodni dfl je opatfeny dutinou pro uloZeni netvé-
fené S4sti polotovaru a obsahuje upfnac{ Ustroji pro p¥idrZeni polotovaru v dutin&, vyzna-
¥ujfci se tim, %e Ustroji (2) st¥eddnf a upfindnf polotovaru (3) obsahuje alespoii dva
segmenty (5), které jsou opat¥ené ve svych koncovgch &dstech (7), pEivrécenych k polotova-
ru (3), upinaci plodkou (8) tvarovd uzpisobenou pro sevieni polotovaru -(3) v dutind (6),
pfiSem# dutina (6) mé& ve své spodni stfedové S4sti vlofeno tstrojf (4) meziopera&niho
otd&eni, které obsahuje vyhazovaci ty& (9).

2. Za¥fzenf podle bodu 1, vyznadujfci se tim, %e segmenty (5) obsahuji posuvn& uspo¥ddané
upinac{ palce (2a) umist&né vedle sebe po obvodu dutiny (6) spodniho dflu (1) nejméng
v jedné rovin& kolmé k jeho podélné ose, p¥ilemZ kornicové &dsti (7) upinacich palcld (2a)
jsou opatfeny osazenfm (12) uspofddanym protilehle k zdpichu (13), vytvo¥enému na vn&jsi
vdlcové &4sti (145 polotovaru (3).

3. Za¥fzeni podle bodu 1, vyznadujicf{ se tim, Ze ustroji (2) stfed&nf a upindni
je tvofeno t¥emi segmenty (5) uspo¥ddanymi nad sebou ve veden{ (15), jehoZ osa je kolmd
na osu spodniho dflu (1), p¥i&em% prost¥edni suvny sudfy segment (5b) dosedd na klin (16)
suvn& uloZeny ve vodic{ drdZce (17) klinu (16), jeji%Z osa je kolm& na osu vedeni (15)
segmentd (5), pfidem¥ rovina symetrie protilehlych bo¥nich ploch (20) klinu (16) je rovno-
b&%n4d s osou vodicf drdfky (17) klinu (16) a upfnaci ploSky (8) segmentld (5) tvo¥{ otvor
{19), jeho% osa je rovnob&ind s podélnou osou spodniho dflu (1).

4. Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze vyhazovaci ty& (9) je spojena
s podloZkou (18), ulofenou na dnu (11) dutiny (6} spodniho dflu (1), p¥ifem% podloZka
{18) a vyhazovaci ty& (9) jsou oto¥né& i posuvn& uspo¥idddny vzhledem k podélné ose spodniho
dilu (1). :
2 vfkresg
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