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Samodinna planetova rozb&hova spojka sestava ze vstupniho
hnaciho hiidele s unaSedem (11), odstfedivych zavazi (12) a
bubnu (13) na vystupnim hnaném hfideli. Na unase¢i (11) jsou
mechanicky uloZena odstfediva zavazi (12) rota¢ntho tvaru s
volnou rotaci kolem vlastni osy tak, Ze je t€Zi%im zivazi (12)
umoznén volny pohyb ve sméru od stiedu a ke stfedu rotace
una3ece (11). PHi rotaci vstupniho hnaciho htidele s una3eCem
(11) vznikaji odstiedivé a setrvainé sily v ®Zistich zavaZi
(12). Zavaz (12) se pfi rotaci una3ete (11) odvaluji uvnitt
ovalného, nebo kruhového pruzného bubnu (12), jako satelity
uvniti korunového kola, coZ zpsobuje silové pisobeni
vstupni &sti rozb&hové spojky na ¢ast vystupni.
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Samodinng planetova rozb&hova spojka

Oblast techniky

Vynélez se tykd samodinné planetové rozbshové spojky, ktera slouZi k plynulému pfenosu

to¢ivého momentu a samoé&innému rozjezdu nebo rozb&hu strojii a zafizeni.

Dosavadni stav techniky

Pro plynuly samoginny pfenos togivého momentu, rozjezd vozidel a rozbéh stroji se

v soucasné dob€ pouziva nejvice odstfedivych tf;:::ich, hydrodynamickych a
elektromagnetickych spojek. Vyhodou téchto rozb&hovych spojek je vysoky komfort rozjezdu
vozidla popt. rozb&hu zafizeni.

Nevyhodou hydrodynamickych a elektromagnetickych rozb&hovych spojek je zna¢na
sloZitost a vy38i vyrobni cena. Nevyhodou tiecich rozb&hovych spojek je vyuziti tieni pro
pfenos tocivého momentu. Provozni vlastnosti a Zivotnost t&chto zafizeni zavisi na Zivotnosti

jejich jednotlivych &4sti, jako jsou treci obloZeni, popk. olejové naplng.

Podstata vynalezu

Podstatou vynalezu samocinné planetové rozbéhové spojky je vyuziti odsttedivych a
setrvacnych sil v zdvaZich na rotujicim undgedi vstupni hnaci ¢asti rozb&hové spojky. V
zékladnim provedeni ma unase¢ dvé ramena svirajici tthel 180 stupiiti. Zavazi se bud’ pfimo
odvaluji uvnitt bubnu jako satelity v korunovém kole, nebo tato zavazi rotuji vné kolem
bubnu vystupni hnané &4sti spojky a to tak, Ze odsttedivé sily v zavazich jsou pies pakovy,
nizkovy nebo jiny mechanizmus na unasedi pfevadeny na satelity, které se odvaluji po bubnu
jako po centralnim kole. Jednotliva zavazi maji ur¢itou hmotnost, a pokud se v daném feseni
pfimo odvaluji po plasti bubnu maji kruhovy profil, pficemz buben ma ovalny ( popt.
elipsovy), kruhovy, nebo proménlivy profil ze zdkladniho kruhového na ovalny. ZavaZim je
s ohledem na konkrétni konstrukéni feeni umoznéno ménit vzdalenost od osy rotace unasede,
a to napt. pomoci nizkového nebo pakového mechanizmu, posunutim osy rotace od sttedu

zavaZi nebo pomoci posuvného uloZeni zavaZi na ramenech unasece.
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U ovdiného (popt. elipsového) profilu bubnu je podstatou vzijemného silového
plisobeni mezi vstupni hnaci a vystupni hnanou &sti rozbshové spojky skuteénost, Ze profil
bubnu, ktery neni kruhového profilu, je zavazimi, nebo satelity na unase¢i vstupni hnaci &4sti
spojky kopirovan po ovélné (popt. elipsové) draze profilu bubnu, coZ je v kolizi s drahami
setrvaCnych a odsttedivych sil na zavaZich, popt. dostfedivych sil na satelitech.

U kruhového profilu bubnu je funké&ni plochameré‘ ;e zavazi, nebo satelity
odvaluji pokryta flexibilnim materiglem napt. pryzi, ktery zvysuje valivy odpor zdvazi, nebo
satelitli vii¢i bubnu imérné s odstiedivymi, nebo dostfedivymi silami, a to lokaln& v misté
kontaktu. Tento valivy odpor odpovida silovému plsobeni mezi vstupni hnaci a hnanou
vystupni ¢asti spojky.

U proménlivého profilu bubnu dochazi ke zméné profilu z kruhového na ovalny
vlivem ptisobeni odstiedivych sil rotujicich zavaZi na pruzny buben vystupni hnané &4sti
spojky a to pfimo uvnitf bubnu, nebo prostfednictvim pomocného mechanizmu se satelity
zvenci. V tomto feSeni jsou dvé zavaZ{ umisténa na unasedi s rameny s nizkovym
mechanizmem, a to symetricky proti sobé s t&Zistém v proménlivé, ale obé vzdy ve shodné
vzdalenosti od osy rotace unaseée z divodu vyvazenosti rotujicich sou¢asti, nebo jsou zavazi
mimostfedné uchycena na ramenech unéaseée stejné jako je tomu v feSeni s ovalnym bubnem
s tim, Ze pro zajisténi shodné proménlivé vzdalenosti obou zavazi od osy rotace unasede je
zde pouZito pomocného prevodu se tfemi ozubenymi koly stejnych parametrt, popt.
fet¢zového, nebo femenového prevodu. V feseni rozbshové spojky s pruZznym bubnem je
podstatou vzijemného pisobeni sil mezi hnaci a hnanou &4sti skuteénost, Ze pisobenim
odstfedivych sil v zavazich na pruzny buben kruhového profilu dochézi k jeho postupné
ovalizaci, pfi¢emz odpor mezi hnaci a hnanou &4st{ spojky vznika pfi vlastni deformaci
pruZného bubnu a zméné thlu piisobeni vyslednych sil na sténu bubnu.

Princip funkce samocinné planetové rozbéhové spojky je nasledujici: P¥i vzriistajicich
otatkach rotujictho unadSeCe vstupni hnaci &asti rozbdhové spojky dochazi k nartistu
odstfedivych a setrvatnych sil v zavaZich, pli¢emz tyto sily jsou pienaSeny na buben
ovélného, kruhového, nebo na buben kruhového tvaru z pruzného materialu deformujiciho se
Umémé s ndrtistem odsttedivych sil v zavazich.
VeSeni rozb&hové spojky sovdinym bubnem dochdzi k reakci ovalného bubnu vigi
odstfedivym a setrvaénym sildm na zavazich k postupn€ synchronizaci a naslednému

mechanickému spojeni vstupni hnaci a vystupni hnané &sti rozb&hové spojky.



Zévazi jsou pii rotaci unaseSe nucena kopirovat jeho ovalny tvar, coz plsobi mechanicky
odpor mezi vstupni hnaci a vystupni hnanou &sti rozb&hové spojky zejména pfi pohybu
zavaZi smérem ke stiedu rotace unadede. Zavazi maji tendenci setrvat, a v sepnutém stavu
rozb&hové spojky také setrvavaji, co nejdale od stfedu rotace undgece.
Reseni rozb&hové spojky s proménlivym bubnem, vyuziva obdobnych principti jako
rozb&hova spojka s ovalnym bubnem, s tim rozdilem, Ze kruhovy pruZny buben zadina
zvétSovat svou ovalitu teprve s nartistem odstfedivych sil v zavazich, a to v misté kontaktu
zavaZi, nebo sateliti s pladtém bubnu, z &eho vyplyvd, Ze tyto kontaktni body, ve kterych je
kruh postupné deformovén na oval jsou dva a polohu méni totoZné s polohou z4vaZi, nebo
satelitd. Toto feSeni s pruznym bubnem je oproti feSeni s bubnem ovalnym o né&co slozité;si,
ale jsou jim odstranény momentové cykly, které vznikaji pf vlastnim rozb&hu spojky
s ovalnym bubnem. U rozb&hové spojKy s pruznym bubnem je draha t&3i3t zavazi zpodatku
kruhova a prechazi do spirdly imém¢ s rostoucimi ot4¢kami hnaci &4sti rozbéhové spojky,
tedy mirou deformace pruzného bubnu. Dochazi zde mimo jiné k pfekonavéni pruznosti
vlastni konstrukce bubnu, &imz se Um&mé s rostoucimi otackami vstupni hnaci &asti spojky
méni také mira ovality a narist reakce vystupni hnané &4sti rozb&hové spojky je tudiZ strméjsi
nez u feSeni s ovalnym bubnem. Soudasné zde dochdzi ke zmén¢ hlu piisobeni vyslednych
sil na sténu bubnu v mist& styku z4vazi a bubnu, popf. satelitu a bubnu.
V feSeni rozb&hové spojky s kruhovym bubnem je vyuzivano lokalni pruZnosti stény bubnu,
tzn. Ze buben zlstava trvale kruhového profilu a pruZny je pouze funkéni povrch bubnu (napt.
pryZovy). V tomto feSeni je podstatou vzniku mechanického odporu mezi vstupni hnaci a
vystupni hnanou &asti spojky zvysujici se valivy odpor v misté kontaktu zavazi, nebo satelitu
s povrchem bubnu. V takovémto pfipadé miize byt pouzit vy3si pocet odvalujicich se zavazi,
popf. satelitd na vstupni hnaci &sti pro piipadné zvyseni G¢inku rozb&hové spojky.

Mezi vyhody samo&inné planetové rozbshové spojky patii zejména spolehlivost,
Jednoduchost a s tim spojena Uspora nékladii na jeji vyrobu, dale vysokd uéinnost, ktera
vychazi z principu vyuziti pouze valivych odpord p¥i ptenosu togivého momentu, coZ

odstraiiuje problémy s nadmémym opotiebovanim a pfehiivanim uvedeného zafizen;.
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Ptehled obrdzka na vvkresech

Naobr. €. 1 je schematicky zndzornéno feSeni samocinné planetové rozb&hové spojky s
posuvnymi zdvazimi na unase¢i uvnitf ovalného bubnu.

Na obr.¢. 2 je schematicky znazornéno feSeni samo¢inné planetové rozb&hové spojky se
zavazimi a pAkovym mechanizmem se satelity vn& ovalného bubnu.

Naobr.&. 3 je schematicky znazornéno feSeni samoginné planetové rozb&hové spojky se
zavazimi na nizkovém unaseci uvnitt kruhového pruzného bubnu

Naobr.g. 4 je schematicky zndzornéno feSeni samo&inné planetové rozb&hové spojky

s posuvnymi zavaZimi na unaseci uvnit¥ kruhového bubnu s pruznym povrchem.
Naobr.t. 5 je schematicky znazornéno feseni samoéinné planetové rozb&hové spojky

s mimostfedn& uloZenymi zdvazimi na unasedi uvnit¥ ovalného bubnu.

Naobr. ¢. 6 je schematicky znazorn&no feSeni samoéinné planetové rozb&hové spojky

s mimostfedné uloZenymi zavazimi a vloZenym pfevodem na unaseci uvnitt kruhového
pruzného bubnu.

Naobr.¢. 7 je schematicky znazornéno feeni samo&inné planetové rozb&hové spojky

s mimostfedné uloZenymi zavazimi na unase¢i uvnitf kruhového bubnu s pruznym povrchem.
Na obr.¢. 8 je schematicky znazorn&no teSeni samog&inné planetové rozb&hové spojky se

zavazimi a satelity na nizkovém unageci vné kruhového pruzného bubnu

Ptiklady provedeni vynalezu

Samocinna planetova rozb&hova spojka v prvnim pfikladu provedeni (viz.obr.¢.1)
sestava ze vstupniho hnactho htidele 1 s unasecem 2, Jjehoz dvé ramena sviraji Ghel 180
stupfii. Na kaZdém rameni je mechanicky uloZeno zévazi 3 valcového tvaru s volnou rotaci
kolem vlastni osy, pfi¢emZ obé zavazi 3 jsou na unaseti 2 uloZena tak, Ze je jim umoZnén
volny pohyb ve sméru od stfedu a ke stfedu rotace unadece 2. Vstupni hnaci hfidel 1
S undSecem 2 ma osu rotace totoZnou s osou rotace bubnu 4 s vystupnim hnanym hfidelem 5
spojky, pfi¢emZ buben 4 ma vnitini profil plast& ovalného tvaru. Valcova zavasi 3 se béhem
rotace vstupniho hnaciho hiidele 1 s unase¢em 2 odvaluji uvnitt bubnu 4 po jeho plasti

s ovalnym profilem.



Samo¢inna planetova rozbéhova spojka v druhém prikladu provedeni (viz.obr.¢.2)
sestava ze vstupniho hnaciho hiidele s unésecem 6, JehoZ dv€ ramena sviraji Ghel 180 stupfii.
Vstupni hnaci hfidel s unaSedem 6 m4 osu rotace totoZnou s osou rotace bubnu 7 vystupni
hnané ¢asti spojky, pfiemZ buben 7 vystupni hnané &asti spojky md vn&jsi profil ovalného
tvaru. Na kaZdém rameni unasece 6 je mechanicky uloZena dvouramenna paka 8 s volnou
rotaci kolem vlastni osy, ktera nese na jednom svém rameni mechanicky uloZené zavazi 10 a
na druhém rameni satelit 9 kruhového profilu s volnou rotaci kolem vlastni osy, pfiéemz oba
satelity 9 se b&hem rotace vstupniho hnaciho htidele s unagetem 6 odvaluji po vn&jsim plasti
bubnu 7 vystupni hnané &asti spojky, ktery ma ovalny profil. Pro zvyseni uinku ptitlaénych
sil satelith 9 na buben 7 vystupni hnané &asti spojky miZe byt dvouramenna pika 8
konstruovana tak, Ze rameno, které nese zavazi 10 je del3i, nez rameno se satelitem 9, aby se
zavazi 10 dalo posouvat dale od stfedu rotace dvouramenné péky 8.

SamoCinna planetova rozbéhova spojka v tFetim ptikladu provedeni (viz.obr..3)
sestava ze vstupniho hnaciho hfidele s unadedem 11 osové symetrického ntizkového tvaru,
pfi¢emZ osy ramen undSede 11 sviraji ahel 180 stupti, a prochdzi stfedem rotace
vstupniho hnaciho hfidele s unSe¢em 11. Na kazdém rameni je mechanicky uloZeno zavazi
12 vélcového tvaru s volnou rotaci kolem vlastni osy, pfiemzZ obé& zdvazi 12 jsou na unadedi
11 uloZena tak, Ze jim niizkovy tvar unasede 11 umoziiuje volny pohyb ve sméru od stiedu a
ke stfedu rotace undsede 11, a to v totoZné osové vzdalenosti od osy rotace unasede 11.
Vstupni hnaci hfidel suniSe¢em 11 mé osu rotace totoZznou s osou rotace bubnu 13
s vystupnim hnanym h¥idelem spojky, pficem# vnitfni pracovni plocha bubnu 13 m4 profil
kruhového tvaru a je z pruZného materidlu. Valcova zavayi 12 se b&hem rotace vstupniho
hnaciho hfidele s undSedem 11 odvaluji uvnité bubnu 13 po pruzném plasti s kruhovym
profilem, coZ umoZiuje fizenou deformaci bubnu 13 v mist¢ kontaktu se zavazimi 12
smérem od stfedu rotace unagede 11, ¢imZ se pusobenim odsttedivych sil v zavazich 12 méni
celkové symetricky ovalita bubnu 13.

Samocinna planetova rozb&hova spojka ve ctvrtém ptikladu provedeni (viz.obr.¢.4)
sestava ze vstupniho hnaciho hidele 1 s unéseem 14, jehoZ dvé& ramena sviraji thel 180
stupiil. Na kazdém rameni je mechanicky uloZeno zavazi 15 vélcového tvaru s volnou rotaci
kolem vlastni osy, pfi¢emz obé& zavazi 15 jsou na unaseci 14 uloZena tak, ze je jim umoznén
volny pohyb ve sméru od sttedu a ke sttedu rotace unisece 14. Vstupni hnaci hiidel 1

s unase¢em 14 m4 osu rotace totoZnou s osou rotace bubnu 16 s vystupnim hnanym h#idelem
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spojky, pti¢emz buben 16 mé vnitini profil kruhového tvaru a funkéni povrch opatfen
vrstvou flexibilniho materialu 17, napk. pryze. Valcova zavazi 15 se béhem rotace vstupniho
hnaciho htidele 1 s unése¢em 14 odvaluji uvniti bubnu 16 po jeho plasti s kruhovym
profilem, kde dochézi k lokalni deformaci flexibilniho materilu 17 na povrchu bubnu 16
v misté kontaktu se zavazim 15.

Samocinna planetové rozb&hova spojka v pdtém piikladu provedeni (viz.obr.£.5)
sestava ze vstupniho hnaciho hiidele 1 s unsedem 18, jehoz dvé ramena sviraji thel 180
stupiil. Na kaZdém rameni je mimostfedng mechanicky uloZeno zavazi 19 vélcového tvaru
s volnou rotaci kolem osy, ktera je posunuta o urdity rozmér od osy valcového tvaru zavazi
19, coz zajidtuje kontakt a zamezuje kolizi obvodu zavazi 19 s vnitini &asti plasté bubnu 4
s ovalnym profilem b&hem rotace unasece 18. Vstupni hnaci h¥idel 1 s unaseem 18 ma osu
rotace totoZnou s osou rotace bubnu 4 s vystupnim hnanym htidelem 5 spojky. Valcova
zavaZi 19 se béhem rotace vstupniho hnaciho hiidele 1 s unalecem 18 odvaluji uvnitt bubnu 4
po jeho plésti s ovalnym profilem. Aby nedochazelo ke smyku mezi zavaZimi 19 a bubnem 4,
jsou zavaZi 19 osazena loZisky 20 tak, e osa loFiska 20 je totozna s osou valcového tvaru
zavazi 19.

Samocinna planetova rozb&hova spojka v Sestém ptikladu provedeni (viz.obr.¢.6)
sestava ze vstupniho hnaciho hiidele s unasetem 21, pfi€emz jeho dv& ramena sviraji thel 180
stuprid. Na kazdém rameni je mimostfedng mechanicky uloZeno zavazi 22 véalcového tvaru
s volnou rotaci kolem osy, ktera je posunuta o urcity rozmér od piivodni osy valcového tvaru
zavazi 22, coz zajist'uje kontakt obvodu zivazi 22 s vnitini Easti plasté bubnu 13 s
proménlivym profilem béhem rotace unagece 21 . Vstupni hnaci hiidel s unadedem 21 méa osu
rotace totoZnou s osou rotace bubnu 13 s vystupnim hnanym h#idelem spojky. Valcova zavazi
22 resp. jejich obvody, se béhem rotace vstupniho hnaciho hfidele s unaeem 21 odvaluji
uvnitf bubnu 13 po jeho plasti s proménlivym profilem ( polomérem). Aby nedochazelo ke
smyku mezi zavaZimi 22 a bubnem 13, jsou zavazi 22 osazena loZisky 20 tak, Ze osa loZiska
20 je vzdy totoZna s osou valcového tvaru zavazi 22. Pro zajisténi trvale totoZzné osové
vzdalenosti obou zavazi 22 od osy rotace unaede 21 jsou zavazi 22 opatfena vzdjemnym
pfevodem 1:1 se tfemi ozubenymi koly 23, 24 , a to tak , Ze dv& ozubena kola 23 jsou
mechanicky pevné spojena se zdvazimi 22 tak, Ze osy rotace zavazi 22 jsou totozné s osami
téchto ozubenych kol 23. Tfeti ozubené kolo 24 uvedeného pfevodu je volné otoné uloZeno

na unase€i 21 a m4 osu rotace totoZnou
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§ osou rotace unaSece 21. Kromé feSeni ptevodu se tremi ozubenymi koly 23, 24 je napt.
pouZitelny pfevod pomoci fetézovych kol a fetdzu , nebo femenovych kol a femenu.
Samocinna planetova rozb&hova spojka v sedmém pfikladu provedeni (viz.obr.¢.7)
sestava ze vstupniho hnaciho h¥idele 1 s unagetem 18, jehoz dve& ramena sviraji uhel 180
stupiiil. Na kazdém rameni je mechanicky mimostfedné uloZeno zavazi 19 vélcového tvaru
s volnou rotaci kolem osy, kter4 je posunuta o ur¢ity rozmér od osy valcového tvaru zdvazi
19, coz zajistuje kontakt obvodu zavazi 19 s vnitin ¢4sti plasté bubnu 16 béhem rotace
unaSece 18. Vstupni hnaci htidel 1 sunéaSedem 18 ma4 osu rotace totoZnou s osou rotace
bubnu 16 s vystupnim hnanym htidelem spojky, pfi¢emz buben 16 ma vnitini profil
kruhového tvaru a funkéni povrch opatfen vrstvou flexibilniho materidlu 17, napf. pryze.
Vilcové zavazi 19 se béhem rotace vstupniho hnaciho hfidele s unasecem 18 odvaluji uvnit¥
bubnu 16 po jeho plasti s kruhovym profilem, kde dochazi k lokalni deformaci flexibilniho
materialu 17 na povrchu bubnu 16 v mist& kontaktu se zévazim 19. Aby nedochazelo ke
smyku mezi zavazimi 19 a flexibilnim materidlem 17 na povrchu bubnu 16, jsou zavazi 19
osazena loZisky 20 tak, Ze osa loziska 20 je totoZna s osou valcového tvaru zdvazi 19.
Samocinna planetova rozb&hova spojka v osmém ptikladu provedeni (viz.obr.¢.8)
sestavd ze vstupniho hnaciho hfidele s unasedem 29 osové symetrického mechanizmu
nizkového tvaru, piicemz dvé zavazi 30, adva satelity 32 s volnou rotaci kolem vlastni osy,
jsou spoleén& na unésedi 29 upevnény tak, Ze nizkovy mechanizmus unadede 29 umoziiuje
zavaZim 30 i satelitim v libovolné poloze unasede 29 volné ménit osovou vzdélenost ve
sméru od osy rotace undsede 29 , ale vzdy tak, Ze pokud se zavazi 30 pohybuji smérem od osy
rotace unasece 29, satelity 32 maji smér pohybu opa¢ny, tedy k ose unasede 29. Pii rotaci
unasece 29 je tak zajistén kontakt mezi vngj$im povrchem obvodu  sateliti 32 a vnéj$im
povrchem plasté bubnu 31 p#i proménlivé vzdalenosti od osy rotace unalece 29 pti deformaci
pruZného bubnu 31 ze zakladniho kruhového profilu na ovalny. Celkova hmotnost zavazi 30

Je vzdy vétsi nez celkova hmotnost satelitd 32.
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Vynélezu Ize pouzit jako samo&inné rozb&hové spojky, kterd slouzi k plynulému pfenosu

to€ivého momentu, rozjezdu vozidel a rozbhu riiznych strojli a zafizeni.

Seznam vztahovych znagek

1 - vstupni hnaci hiidel

2 — unase¢
3 — zavazi
4 — buben

5 - vystupni hnany hfidel
6 — unased

7 — buben

8 - dvouramenna paka

9 — satelit

10 - zavazi

11 — unased
12 — z4vazi
13 — buben
14 — unases
15 — zavazi
16 — buben

17 — flexibilni material

18 — unaseg

19 — zavazi

20 - lozZisko

21 — unaded

22 — zavazi

23 —kolo pfevodu

24 —stfedové kolo prevodu

29 - unaseg
30 - zdvazi
31 — buben
32 - satelit
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PATENTOVE NAROKY

1.Samo¢inna planetova rozb&hova spojka sestavajici ze vstupniho hnactho hiidele (1)

s unagedem(2,14), zavazi(3,15) a bubnu(4,16) s vystupnim hnanym hiidelem(5) vyznacujici
se tim, Ze minimaln& dvé zavazi(3,15) rotaéniho tvaru, ktera jsou vii¢i ose rotace
unasede(2,14) pfi poloze minimalni nebo maximalni vzdalenosti od osy unaSece(2,14) a to
véetn& unasede(2,14) v rotadné vyvazeném stavu, jsou na unaseci(2,14) mechanicky
upevnéna tak, Ze je jim umozn&n volny rotaéni pohyb kolem vlastni osy a volny pohyb osy
rotace zavazi(3,15) na unaseci(2,14) paralelné ve sméru od osy i k ose rotace unasece(2,14)
v takovém rozsahu, Ze je v libovolné poloze unasede(2,14) zajistén kontakt mezi vn&jSim
povrchem obvodu zévazi(3,15) a vnitfnim povrchem plasté bubnu(4,16), pti¢emz profil
vnitiniho povrchu plasté bubnu(4,16) je ovalny, nebo elipsovy, nebo kruhovy s vrstvou

flexibilniho materidlu(17), a osa rotace unasece(2,14) je totozna s osou rotace bubnu(4,16).

2. Samoginna planetova rozb&hova spojka sestavajici ze vstupniho hnaciho hiidele (1)

s unasedem(18), zavazi(19) s loZisky(20) a bubnu(4,16) s vystupnim hnanym htidelem(5)
vyznalujici se tim, Ze minimalné& dv& zavazi(19) rotatniho tvaru, kterd maji osu rotace ve
shodné vzdalenosti od osy rotace unasece(18) jsou na unaseCi(18) mechanicky upevnéna
tak, e osa rotace kazdého jednotlivého zavazi(19) je paraleln posunuta o ur¢ity rozmér od
osy rotace vlastniho t&lesa zavazi(19) tak, Ze je v libovolné poloze unadece(18) zajistén
kontakt mezi vn&j$im povrchem obvodu zavazi(19) a vnitinim povrchem plast€ bubnu(4,16)
s tim, Ze kazdé jednotlivé zavazi(19) je opatfeno loZiskem(20), které ma osu rotace shodnou
s osou rotace vlastniho télesa zavazi(19), pfi¢emz profil vnitfniho povrchu plasté bubnu(4,16)
je ovélny, nebo elipsovy, nebo kruhovy s vrstvou flexibilniho materialu(17), a osa rotace
unasede(18) je totozna s osou rotace bubnu(4,16), piidemz vSechny soucasti na unaseci(18)

v&etné vlastniho unasede(18) tvoii spolu vZdy rotacné vyvazZeny celek.
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3. Samo¢inna planetova rozb&hova spojka sestavajici ze vstupniho hnaciho hfidele

s unasetem(11), zavazi(12) a bubnu(13) na vystupnim hnaném htideli vyznaéujici se tim, Ze
dvé& zavazi(12) rotaéniho tvaru s volnou rotaci kolem vlastni osy jsou na unase¢i(11) s
niizkovym mechanizmem mechanicky upevnéna tak, Ze niizkovy mechanizmus unasece(11)
umoziiuje zavazim(12) v libovolné poloze unasee(11) volné a pfitom shodn& menit osovou
vzdalenost paralelng od osy rotace unaSece(11) tak, Ze je v libovolné poloze unasece(11)
zajistén kontakt mezi vn&j$im povrchem obvodu zavazi(12) a vnitinim povrchem plaste
bubnu(13) pfi proménlivé deformaci bubnu(13) ze zakladniho kruhového profilu pruzného
t&la bubnu(13) na ovalny, pti¢emz viechny soucasti na unaseci(11) veetné vlastniho

unasece(11) tvoii spolu vzdy rotaéné vyvazeny celek.

4. Samo¢inna planetova rozb&hova spojka sestavajici ze vstupniho hnaciho hiidele

s unadetem(21), zavazi(22) s lozisky(20), bubnu(13) na vystupnim hnaném htideli
vyznadujici se tim, Ze dvé zdvaZi(22) rotatniho tvaru, kterd maji osu rotace ve shodne
vzdalenosti od osy rotace unaseée(21) jsou na und$e¢i(21) mechanicky upevnéna tak, Ze osa
rotace kazdého jednotlivého zavazi(22) je paralelné posunuta o ur¢ity rozmér od osy rotace
vlastniho télesa zavazi(22) tak, Ze je v libovolné poloze unasece(21) zajistén kontakt mezi
vn&jsim povrchem obvodu zavazi(22) a vnitinim povrchem plasté bubnu(13) pfi promeénlivé
deformaci bubnu(13) ze zakladniho kruhového profilu pruzného téla bubnu(13) na ovalny,
pii¢emz kazdé jednotlivé zavazi(22) je opatieno loZiskem(20), které ma osu rotace shodnou

s osou rotace vlastniho t&lesa zavazi(22) a mezi jednotlivymi zavazimi(22) je mechanicky
prevod, ktery zajist'uje stejny smysl otaSeni obou zavazi(22), stejnou obvodovou rychlost
obou zavazi(22) a totoznou vzdalenost osy rotace vlastniho t€lesa zdvaZi(22) od osy rotace
unasete(21), piicemZ viechny soudasti na unase¢i(21) véetné vlastniho unasece(21) tvofi

spolu vZdy rotaéné vyvazeny celek.

5. Samoginna planetova rozb&hova spojka sestavajici ze vstupniho hnaciho htidele

s unasetem(6), zavazi(10) a bubnu(7) s vystupnim hnanym hfidelem vyznacujici se tim, Ze
na unasedi jsou mechanicky upevnény minimalné dvé dvouramenné paky(8) tak, Ze maji osu
vlastni rotace ve shodné vzdalenosti od osy rotace unasege(6), pfi¢emz na jednom konci
kazdé dvouramenné paky(8) je mechanicky upevnéno zavazi(10) a na druhém konci

dvouramenné paky(8) je mechanicky upevnén satelit(9) volné otoény kolem vlastni osy rotace
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tak, Ze satelity(9), které jsou vii¢i ose rotace unasede(6) pii poloze minimalni nebo maximéalni
vzdalenosti od osy unaseée(6) tvoii spolu se zavazimi(10) a undsecem(6) vzZdy rotalné
vyvazeny celek, pficemz je v libovolné poloze unasece(6) zajistén kontakt mezi vn€j$im
povrchem obvodu satelitfi(9) a vn&j$im povrchem plasté bubnu(7), pti¢emz profil vn&jsiho
povrchu plasté bubnu(7) je ovalny, nebo elipsovy, a osa rotace unadece(6) je totozna s osou

rotace bubnu(7) a osy rotace satelit(i(9) jsou paralelni s osou rotace unaSece(6).

6. Samo¢inna planetova rozb&hova spojka sestavajici ze vstupniho hnaciho hifdele

s unase¢em(29), zavazi(30) a bubnu(31) na vystupnim hnaném hfideli vyznacujici se tim, Ze
dve zavazi(30), a dva satelity(32) s volnou rotaci kolem vlastni osy, jsou spole¢né na
unagedi(29) s nizkovym mechanizmem mechanicky upevnény tak, Ze nizkovy mechanizmus
unasede(29) umoziuje zavazim(30) v libovolné poloze unasece(29) volné a pfitom shodné
ménit osovou vzdalenost ve sméru od osy rotace unasece(29) a soucasné umoziluje satelitim
volng a pfitom shodné ménit osovou vzdalenost ve sméru od osy rotace unaSece(29), ale vzdy
opatnym smérem nez zdvazim(30) a v libovolné poloze unasede(29) je zajiStén kontakt mezi
vn&j$im povrchem obvodu satelitti(32) a vng&j$im povrchem plasté bubnu(31) pfi promenlivé
deformaci bubnu(13) ze zakladniho kruhového profilu pruzného t&la bubnu(13) na ovalny,
pri¢emz celkova hmotnost zavazi(30) je vétsi neZ celkova hmotnost satelitii(32) a osy rotace
satelitti(32) jsou paralelni s osou rotace unasece(29), pfitom vSechny soucésti na unase€i(29)

véetné vlastniho unaseée(29) tvoii spolu vzdy rotaéné vyvazeny celek.
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