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Uklad sterowania zespolem rekalibracji urzadzenia do pomiaru
wilgotno$ci materialow sypkich
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Przedmiotem wynalazku jest uklad sterowania
zespolem rekalibracji urzadzenia do pomiaru wil-
gotnos$ci materialdé6w sypkich podczas wymuszane-
go braku materialu w przestrzeni pomiarowej.

Znane sg uklady rekalibracji urzadzen do po-
miaru wilgotno$ci materialow sypkich w czasie
przerw technologicznych w zasypie mierzonego
materialu na glowice pomiarowa urzadzenia. U-
klady te jednak nie moga byé¢ stosowane w urzg-
dzeniach do pomiaru wilgotno$ci materialéw syp-
kich o cigglym zasypie materialu mierzonego, w
ktérych rekalibracja przeprowadzona jest w trak-
cie cyklu pomiarowego podczas wymuszonego bra-
ku materiatlu mierzonego w przestrzeni pomiaro-
wej glowicy.

Znane sg rowniez uklady rekalibracji w urza-
dzeniach pracujacych cyklicznie, w ktoérych reka-
libracja jest kolejna faza cyklu pomiarowego na-
stepujacg po fazie usuniecia probki mierzonego
materiatu z przestrzeni pomiarowej, wystepujaca
w kazdym cyklu pomiarowym niezaleznie od tego
czy prébka mierzonego materialu zostala usunieta
catkowicie czy tez tylko cze$ciowo. W przypadku
niecalkowitego usuniecia prébki mierzonego ma-
teriatu z przestrzeni pomiarowej wynik rekalibra-
cji obarczony jest duzym bledem.

Przyklad znanego rozwigzania ukladu rekalib-
racji przedstawiony jest na fig. 1 rysunku w po-
staci schematu blokowego. Do wyjscia generatora
3’ dajacego sygnal sterujgcy praca ukladu wymu-
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szajacego brak materialu 2° w przestrzeni pomia-
rowej glowicy 1’ dolaczony jest réwnolegle ukiad
opdzniajacy 4'.

Celem wynalazku jest uruchamianie zespotu re-
kalibracji urzadzenia do pomiaru wilgotno$ci ma-
terialow sypkich na czas wymuszanego braku ma-
terialu w przestrzeni pomiarowej glowicy po
stwierdzeniu braku materialu mierzonego w prze-
strzeni pomiarowej glowicy.

Istota wynalazku polega na dolgczeniu do wyjs-
cia ukladu opézniajgcego ré6wnolegle dolgczonego
do wyjécia generatora sterujgcego pracg ukladu
wymuszajgcego brak materialu mierzonego w
przestrzeni pomiarowej glowicy, ukladu steruja-
cego zespolem rekalibracji. Uklad sterowania ze-
spolem rekalibracji urzadzenia do pomiaru wil-
gotnosci materialow sypkich wedlug wynalazku
zawiera bramke sterowang sygnalem czujnika
stwierdzajgcego brak materialu w przestrzeni po-
miarowej glowicy, poprzez ktoérg zesp6t rekalib-
racji dolgczony jest do wyjscia ukladu opoéznia-
jacego.

Zesp6t rekalibracji uruchamiany jest po stwier-
dzeniu braku materialu mierzoﬁego w przestrzeni
pomiarowej glowicy w czasie otwarcia bramki.

Na rysunku fig. 1 przedstawia w postaci bloko-
wej znany uklad rekalibracji za$ fig. 2 przedsta-
wia przyklad wykonania wynalazku.

W przykladzie wykonania ukiadu do wyjscia ge-
neratora 3 dajacego sygnal sterujgcy pracg ukla-
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du wymuszajgcego brak materialu 2 w przestrze-
ni pomiarowej glowicy 1 dolgczony jest réwno-
legle poprzez uklad opdZniajagcy 4 i bramke 6 u-
kitad rekalibracji 5. OpdZnienie sygnalu generatora
3 ustalone jest odpowiednio do czasu pracy ukla-
du wymuszajacego brak materialu 2 w przesirzeni
pomiarowej glowicy 1 dzieki czemu uklad rekalib-
racji 5 jest uruchomiany po czasie niezbednym do
usuniecia probki mierzonego materialu z przes-
trzeni pomiarowej glowicy 1, natomiast czas pra-

4
na sygnalem wyjsciowym czujnika 7 odpowiadajg-
cym brakow: materialu mierzonego w przestrzeni
pomiarowej glowicy 1.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad sterowania zespolem rekalibracji urzg-
dzenia do pomiaru wilgotnos$ci materiatéw sypkich
zawierajacych generator sterujgcy praca ukladu
wymuszajgcego brak materialu w przestrzeni po- .

10
cy ukladu rekalibracji 5 okreSlony jest czasem miarowej glowicy z dolgczonym rbéwnolegle do je-
wymuszania braku materialu w przestrzeni pomia- go wyjscia ukladem opé6Zniajgcym, znamienny tym,
rowej glowicy 1. W celu unikniecia nieprawidlo- ze wyjscie uktadu opdzniajgcego (4) polgczone jest
wej rekalibracji spowodowanej niecalkowitym usu- z wejsciem bramki (6) sterowanej sygnalem czuj-
nieciem proébki mierzqnego ‘materiatu z przestrze- ;5 nika stwierdzajacego brak materialu (7) w prze-
ni pomiarowej glowicy 1, uklad wyposazony jest strzeni pomiarowej glowicy (1) a do wyjscia bram-
w czujnik 7 stwierdzajgcy brak materialu mierzo- ki (6) dolgczony jest zespdl rekalibracji (5).
nego w przestrzeni pomiarowej glowicy 1, ktérego 2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
sygnal wyjSciowy steruje bramka 6. Bramka 6 uklad opodzniajacy (4) stanowi znany element o-
wejsciem dolaczona jest do wyjscia ukladu op6i- . poOZniajacy o opbdznieniu okre$lonym czasem pracy
niajgcego 4, zas do wyjscia bramki 6 dolgczony ukladu wymuszajacego brak materialu (2) w prze-
jest zesp6t rekalibracji 5. Bramka 6 jest otwiera- strzeni pomiarowej glowicy (1).
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