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(54) Crémone, destinée a la manoeuvre d’ouverture et de fermeture d’'un ouvrant, tel que porte

de camion, remorque ou autres

(57)  Linvention concerne une crémone, destinée a
la manoeuvre d'ouverture et de fermeture d’un ouvrant,
tel que porte de camion, remorque, conteneur ou autres,
comprenant au moins un verrou (52) prévu au niveau du
dormant (51) correspondant, une tige d'actionnement (4)
du verrou, solidaire de I'ouvrant (57) ainsi qu'un systeme
de commande et de verrouillage (1) prévu, au niveau de
I'ouvrant, comportant au moins :

- une semelle (2) fixée sur I'ouvrant (57),

- un levier de commande (6) de la tige d’'actionnement,
I'extrémité distale du levier de commande étant prévue
en articulation sur ladite semelle (2) et assujettie a la tige
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d’actionnement (4),

- un basculeur (7, ; 7, ; 73), contraint par des moyens
élastiques, internes audit systéme de commande et de
verrouillage (1), en articulation soit par rapport a la se-
melle (2), soit par rapport au levier de commande (6),
apte a assurer I'accrochage dudit levier de commande
(6) avec ladite semelle (2) pour permettre le verrouillage
du verrou (52).

Selon l'invention, la crémone présente deux action-
neurs (10, 11), internes & l'ouvrant, respectivement a
commande manuel et a commande mécanisé, aptes a
coopérer avec le basculeur (74 ; 71 ; 75 ; 73) pour provo-
guer son décrochage.
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Description

[0001] La présente invention concerne une crémone,
destinée alamanoeuvre d’ouverture et de fermeture d’'un
ouvrant, tel que porte de camion, remorque ou autres.
[0002] Toutefois, bien que plus particulierement pré-
vue pour de telles applications, la présente invention
pourra également étre utilisée, de maniére générale,
danstous les secteurs de I'activité économique dans les-
quels on souhaite pouvoir fermer/ouvrir des portes ou
autres.

[0003] Dans le domaine des portes de camion ou de
conteneur, il est connu d'utiliser des crémones compre-
nant un verrou supérieur et un verrou inférieur, reliés
entre eux par une tige d’actionnement solidaire de la por-
te.

[0004] Chacundesdits verrous estconstitué par un pé-
ne mobile assuijetti a la tige, a proximité de ses extrémi-
tés, et coopérant respectivement avec une gache cor-
respondante fixe, solidaire d'une traverse supérieure et
inférieure du cadre fixe, par rapport auquel cadre s'arti-
cule la porte.

[0005] L’ouverture ou lafermeture de la porte est auto-
risée par I'intermédiaire de moyens de verrouillage du
péne et de la gache du verrou inférieur notamment.
[0006] Des systéemes de commande et de verrouillage
permettent la manipulation de la tige d’actionnement en
rotation et ainsi la fermeture ou I'ouverture des verrous.
[0007] On connait, par exemple du document FR-
2.866.384 un systeme de commande et de verrouillage
comprenant une poignée permettant, d’'une seule main,
I'ouverture ou la fermeture de la porte ainsi que le ver-
rouillage du verrou.

[0008] Plus particulierement, le systeme de ce docu-
ment comprend une semelle fixée sur I'ouvrant a partir
duquel est articulé en rotation un levier de commande
de la tige d’actionnement. Un deuxiéme levier, désigné
levier d’actionnement, présente une poignée et est arti-
culé a I'extrémité proximale du levier de commande. Le
verrouillage du verrou est effectué lors de la rotation de
la poignée vers la semelle, le becquet d’accrochage d’'un
basculeur permettant d’assujettir le levier de commande
a ladite semelle.

[0009] Le déverrouillage du systeme est obtenu par la
mise en rotation du levier d'actionnement dans l'autre
sens, un nez du levier d’actionnement engageant avec
un talon du basculeur pour provoquer sa rotation, et ainsi
faire échapper le becquet d’accrochage de sa prise.
[0010] Une serrure du levier de commande permet la
condamnation du systéme de commande et de ver-
rouillage, permettant d’'empécher I'ouverture de la porte,
de I'extérieur, par la manipulation du levier d’actionne-
ment, le loquet de la serrure venant bloquer le basculeur
en rotation dans sa position de prise.

[0011] Enoutre, le verrouillage peut étre complété par
un cadenas venant assujettir le levier d’actionnement a
la semelle.

[0012] Ce type de crémone présente toutefois I'incon-
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vénient de ne pas pouvoir étre déverrouillé de I'intérieur
d’une remorque d’'un camion ou d’un conteneur, une fois
le systéme de commande et de verrouillage condamné.
En outre, il n'est pas possible d'intégrer de maniere aisée
un systéme de déverrouillage électrique, par exemple
commandable a distance, notamment du type ouverture
centralisée.

[0013] Le but de la présente invention est de pallier
aux inconvénients précités, en présentant une crémone
dont le systeme de commande et de verrouillage, a bas-
culeur, pallie les inconvénients précités.

[0014] Un autre but de I'invention est de proposer une
crémone dont le systéme de commande et de verrouilla-
ge peut étre déverrouillé de I'extérieur, uniquement de
fagon électrique, a l'aide d'une télécommande par exem-
ple.

[0015] Un autre but de 'invention est de proposer une
crémone dont le systéme de commande et de verrouilla-
ge peut étre déverrouillé de I'extérieur, électriguement
et/ou manuellement.

[0016] Drautres buts et avantages de la présente in-
vention apparaitront au cours de la description qui va
suivre, qui n'est donnée qu’a titre indicatif, et qui n’a pas
pour but de la limiter.

[0017] L’invention concerne une crémone, destinée a
la manoeuvre d’ouverture et de fermeture d’'un ouvrant,
tel que porte de camion, remorque, conteneur ou autres,
comprenant au moins un verrou prévu au niveau du dor-
mant correspondant, une tige d’actionnement (4) du ver-
rou, solidaire de I'ouvrant ainsi qu’'un systéme de com-
mande et de verrouillage prévu, au niveau de I'ouvrant,
comportant au moins :

- une semelle fixée sur I'ouvrant,

- un levier de commande de la tige d’'actionnement,
I'extrémité distale du levier de commande étant pré-
vue en articulation sur ladite semelle et assujettie a
la tige d’actionnement,

- un basculeur, contraint par des moyens élastiques,
internes audit systtme de commande et de ver-
rouillage, en articulation soit par rapport a la semelle,
soit par rapport au levier de commande, apte a as-
surer I'accrochage dudit levier de commande avec
ladite semelle pour permettre le verrouillage du ver-
rou.

[0018] Selonlinvention, lacrémone présente deux ac-
tionneurs, internes a l'ouvrant, respectivement a com-
mande manuel et a commande mécanisé, aptes a coo-
pérer avec le basculeur pour provoquer son décrochage.
[0019] La présente invention sera mieux comprise a
la lecture de la description suivante, accompagnée des
dessins en annexe parmi lesquels :

- lafigure 1 est une vue de face représentant sché-
matiquementla porte d'un camion, selon un exemple
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d'utilisation et de réalisation d’'une crémone confor-
me a l'invention,

- lafigure 2 estune vue selon une coupe longitudinale
d’'un systéme de commande et de verrouillage d’'une
crémone conforme a l'invention selon un mode de
réalisation,

- lafigure 3 illustre le systeme de la figure 2, déver-
rouillé électriquement par un électroaimant,

- lafigure 4 illustre le systéme de la figure 2, déver-
rouillé manuellement de I'extérieur par la manipula-
tion d'un levier d’actionnement,

- lafigure 5 est une vue selon une coupe longitudinale
d’'un systéeme de commande et de verrouillage d’'une
crémone selon un second mode de réalisation,

- lafigure 6 estune vue selon une coupe longitudinale
d’'un systéme de commande et de verrouillage d’'une
crémone selon un troisieme mode de réalisation,

- lafigure 7 est une vue selon une coupe longitudinale
d’'un systeme de commande et de verrouillage d’'une
crémone selon un quatrieme mode de réalisation.

[0020] Comme représenté a la figure 1, la crémone
conforme a I'invention comprend au moins un verrou 52
inférieur et/ou supérieur, relié par une tige d'actionne-
ment 4 solidaire de la porte. Chaque verrou 52 est cons-
titué d’'un péne assuijetti a ladite tige 4, coopérant avec
une gache fixe du dormant 51,60.

[0021] Selon le présent exemple d'application, des
crémones équipent la face arriere 59 d’'un camion, re-
morque, conteneur ou similaire. La face arriere est cons-
tituée par exemple d’'une porte comprenant deux bat-
tants, mobiles en rotation autour de montants verticaux
60 du dormant, ces derniers comprenant en outre une
traverse inférieure et supérieure 51. Une crémone est
prévue sur chacun des battants et coopére avec ceux-
ci, par exemple, par I'intermédiaire de brides 58 fixées
sur lesdits battants. Les verrous inférieur et supérieur 52
se trouvent respectivement au niveau des traverses 51
supérieure et inférieure et se présentent chacun sous la
forme d’'une géche, assujettie aux traverses 51 respec-
tives, coopérant avec un péne solidaire de la tige d’ac-
tionnement 4.

[0022] Le systéeme de commande et de verrouillage 1
conforme a l'invention comporte au moins une semelle
2 fixée sur I'ouvrant 57, un levier de commande 6 de la
tige d’actionnement ainsi qu’'un basculeur 7q, 74 ; 75; 73,
notamment contraint par des moyens élastiques (non il-
lustrés).

[0023] Tel qu'illustré selon les exemples de réalisation
des figures 2 a 6 du systéme de commande et de ver-
rouillage 1, le levier de commande 6 de la tige d’action-
nement présente une extrémité distale prévue en articu-
lation sur ladite semelle 2 et assujettie a la tige d’action-
nement 4. Le basculeur 7, 71 . 75 ; 75 est contraint, par
des moyens élastiques, internes audit systeme de com-
mande et de verrouillage, en articulation soit par rapport
a la semelle 2 notamment telle gu'illustrée selon les
exemples des figures 2 a 5, soit par rapport au levier de
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commande 6, tel gu’illustré notamment a la figure 6. Le
basculeur est apte a assurer I'accrochage dudit levier de
commande 6 avec ladite semelle 2 pour permettre le ver-
rouillage dudit au moins un verrou 52.

[0024] SelonTlinvention, lacrémone présente deux ac-
tionneurs 10, 11 internes a I'ouvrant 57, respectivement
a commande manuelle et a commande mécanisée, apte
a coopérer avec le basculeur 74 ; 71 ; 7, ; 75 pour pro-
voguer son décrochage.

[0025] On entend par actionneur a commande méca-
nisée un actionneur du type électrique tel qu'un moteur,
un vérin ou un électroaimant, ou encore un actionneur
de type a vérin hydraulique ou pneumatique.

[0026] Il est & noter que le basculeur 7g; 71; 75; 75
étantlibre de mouvement, il doit étre inaccessible de I'ex-
térieur lorsque le systéeme de commande et de verrouilla-
ge est fermé. A cet effet, le levier de commande 6 cons-
titue un capot interdisant I'acces audit basculeur de I'ex-
térieur.

[0027] Selon les divers modes de réalisation illustrés
aux figures 2 & 7, I'actionneur manuel 10 peut étre un
dispositif de sécurité permettant le déverrouillage ma-
nuel de la crémone de l'intérieur d’'un compartiment fer-
mé par I'ouvrant, tel que par exemple celui d’'une remor-
que, d’'un conteneur ou similaire. Le dispositif de sécurité
est substantiellement constitué par une tige 14 dont I'ex-
trémité libre est destinée a engager avec une projection
8 dudit basculeur 74 ; 71 ; 75 ; 73, constituant un renvoi
d’angle.

[0028] La tige 14 est perpendiculaire au plan de
I'ouvrant 57, montée coulissante dans un alésage traver-
sant 15 dudit ouvrant, actionnable par un organe de ma-
noeuvre tel qu’un bouton poussoir. Selon les exemples
illustrés, la projection 8, constitue également une butée
venant engager avec la semelle 2 pour limiter le débat-
tement angulaire dudit basculeur, contraint par les
moyens élastiques.

[0029] Selon un mode de réalisation, I'actionneur a
commande mécanisé peut coopérer avec le basculeur
79 71; 75 ; 73 Via une tringlerie, un céble ou tout autre
organe de transmission adapté.

[0030] Par exemple, selon la figure 7, I'actionneur &
commande mécanisée 11 coopére en traction avec le
basculeur 7, via un céble 40. Une extrémité 41 du cable
40 peut étre en liaison rotule avec le basculeur au niveau
d’une extension 43 dudit basculeur 70. Notamment I'ex-
trémité 41 du cable peut étre équipée d’une bille coopé-
rant avec un alésage correspondant, semi-sphérique de
ladite extension 43.

[0031] Cette extension 43 est en regard d’'une ouver-
ture 46 de la semelle 2 sous le niveau de laquelle est
prévu un coude de guidage 44 du cable. L’autre extrémité
48 du cable 40 est assujettie a I'élément mobile de I'ac-
tionneur mécanisé 11, par exemple au fer mobile d'un
€électroaimant.

[0032] Afind'éviter I'encrassage du cdble notamment,
cedernier peut étre protégé par une gaine 45, notamment
sous la semelle entre le coude de guidage 44 et I'action-
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neur 11, ainsi que par un soufflet 47 prévu interne audit
systéme de commande et de verrouillage 1, notamment
entre ladite extension 43 dudit basculeur 7, et le coude
de guidage 44. Selon un exemple, le coude de guidage
44 peut étre un élément plastique, moulé par injection,
présentant un chant qui peut étre emboité dans I'ouver-
ture 46 de la semelle. Selon un exemple, la gaine 45 et
le coude de guidage 44 peuvent étre monoblocs.
[0033] Selonunmode deréalisationillustré auxfigures
2a6, leditbasculeur 7, ; 7, ; 75 peut présenter, en outre,
deux projections 8, 9 destinées a constituer deux renvois
d’angle pour les actionneurs 10, 11, lesdits renvois d’an-
gle étant perpendiculaires I'un par rapport a l'autre. Les
deux actionneurs sont aptes a engager a la poussée,
respectivement avec lesdits renvois d’angle pour provo-
quer le décrochage dudit basculeur 7 ; 75 ; 73.

[0034] Avantageusement, lorsque ledit systeme de
commande et de verrouillage est fermé, I'une 8 des pro-
jections peut s’étendre parallelement par rapport au plan
de ladite semelle 2, en regard avec une premiére ouver-
ture 12 de ladite semelle 2, l'autre 9 des projections
s'étendant perpendiculairement par rapport au plan de
la semelle 2, faisant saillie en-dessous de cette derniére
au-travers d’'une deuxieme ouverture 13. de ladite se-
melle.

[0035] Avantageusement, tel gu'illustré aux exemples
des figures 2 a 6, I'un des deux actionneurs est le dispo-
sitif de sécurité permettant le déverrouillage manuel de
la crémone de l'intérieur en coopérant avec la projection
8.

[0036] L'autreactionneurestl'actionneuracommande
manuelle 11. Il peut étre un dispositif d’ouverture & com-
mande par exemple télécommandé, notamment électri-
que avec un vérin ou un électroaimant, logé en tout ou
partie au niveau de I'ouvrant, apte a engager avec l'autre
renvoi d’angle.

[0037] L’actionneur a commande mécanisée 11 peut
étre, tel qu'illustré a la figure 2, logé entierement dans
I'épaisseur de I'ouvrant, substantiellement constitué par
une tige 17, appartenant a un vérin ou encore a un élec-
troaimant, dont la course est de direction parallele au
plan de I'ouvrant 57, apte a engager a la poussée avec
ladite projection 9, sous la semelle 2.

[0038] Notamment, tel qu'illustré, I'actionneur est un
électroaimant permettant d’actionner en translation la ti-
ge 17, métallique sous I'effet d'un champ magnétique.
Avantageusement, I'actionneur 10 peut étre logé dans
une épaisseur de 40 mm, correspondant a une épaisseur
standard d’isolant.

[0039] Nous décrivons par la suite la crémone des mo-
des de réalisation des figures 5 et 6, pour laquelle le
basculeur 7,, 73 ne peut étre actionné au décrochage,
de I'extérieur manuellement. Le décrochage du bascu-
leur peut étre toutefois commandé de I'extérieur, par
exemple al'aide d’'une télécommande, notamment infra-
rouge par l'intermédiaire dudit dispositif d’ouverture a
commande 11. Plus particulierement le systéme de com-
mande et de verrouillage 1 de la figure 5 présente une
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semelle 2, un levier de commande 6 de la tige d’action-
nement4 et un basculeur 7,. L’extrémité distale du levier
de commande 6 est prévue en articulation sur la semelle
2 assujettie a la tige d’actionnement 4, I'extrémité proxi-
male du levier de commande étant pourvue d’'une poi-
gnée 33.

[0040] Le basculeur 7, estarticulé ala semelle 2, con-
traint par des moyens élastiques tels que notamment un
ressort. Il présente un becquet d’accrochage 21 apte a
engager avec une aréte d’accroche 20 du levier de com-
mande 6 lors du verrouillage. Le basculeur présente deux
projections 8, 9 constituant deux renvois d’angle perpen-
diculaires I'un par rapport a I'autre, aptes a coopérer res-
pectivement avec un dispositif de sécurité 10 permettant
une opération d'ouverture interne, manuelle d’'une part,
et un dispositif d’'ouverture & commande 11, interne a
I'ouvrant d’autre part. L'une des projections 8 permet
également de limiter le débattement angulaire du bascu-
leur 7, en venant, au repos, en appui contre la semelle
2, contraint par les moyens élastiques.

[0041] Lemode deréalisationdusysteme 1 delafigure
6 différe de celui de la figure 5 en ce que le basculeur 75
est articulé au levier de commande 6 et non a la semelle
2. De maniére équivalente, le basculeur 7, présente un
becquet d'accrochage 21 apte a engager, en verrouilla-
ge, avec une aréte d'accroche 34 de la semelle 2. Le
basculeur 75 est contraint par un ressort 35 et voit son
débattement angulaire limité par une butée 36 du levier
de commande 6.

[0042] Selon une autre variante illustrée avec I'exem-
ple des figures 2 a4 et 7, le basculeur 7, ; 7, pourra étre
déverrouillé par une opération manuelle, de I'extérieur,
notamment par I'intermédiaire d'un levier d’actionnement
5.

[0043] Le systeme de commande et de verrouillage 1
peut ainsi présenter, en outre, un levier d’actionnement
5 du levier de commande 6, apte a agir en verrouillage
dans un sens F1 ou en déverrouillage dans un sens F2.
[0044] L’extrémité distale du levier d’actionnement 5
est prévue en articulation au niveau de 'extrémité proxi-
male du levier de commande 6. Le basculeur 74, 7, est
apte a assurer I'accrochage du levier de commande 6
avec la semelle 2 et ainsi le verrouillage du verrou 52
lors du déplacement du levier d’actionnement 5 dans le
sens F1 de verrouillage, le levier d’actionnement 5 étant
apte a coopérer avec le basculeur 7, ; 7, pour assurer
le décrochage du levier de commande 6 et de la semelle
2 etainsile déverrouillage du verrou lors du déplacement
dans le sens F2 du déverrouillage. Le levier d’actionne-
ment 5 présente notamment une poignée 33 & son ex-
trémité proximale.

[0045] Tel gqu'illustré selon I'exemple des figures 2 a 4
etl’exemple de lafigure 7, le levier d’actionnement 5 peut
présenter un nez 18 s’étendant au-dela de l'articulation
19 avec le levier de commande 6, vers ledit levier 6. Le
basculeur 7, est en articulation avec la semelle 2, les
moyens élastiques notamment un ressort (non illustré)
prenant appui sur ladite semelle 2. Le levier de comman-
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de 6 présente une aréte d'accroche 20 apte a coopérer
en verrouillage avec le basculeur 7 ; 7.

[0046] Le basculeur 7,; 7, présentant un becquet
d’accrochage 21 etuntalon 22 assujettis auxdits moyens
de rappel élastiques aptes a coopérer respectivement
avec l'aréte d’accroche 20 du levier de commande 6 et
d’autre part avec le nez 18 du levier d’actionnement 5,
afin d’appliquer en verrouillage, le becquet d'accrochage
21 sur I'aréte 20 ou autoriser en déverrouillage, I'efface-
ment du becquet 21 de ladite aréte d'accroche 20 du
levier de commande 6.

[0047] Selon I'exemple de la figure 7, le talon 22 du
basculeur 70 constitue également I'extension 43 sur la-
quelle est assujettie I'extrémité 41 du cable 40.

[0048] Selon I'exemple des figures 2 a 4, le basculeur
7, présente les deux projections 8 et 9 constituant les
renvois d'angle coopérant respectivement avec le dispo-
sitif de sécurité 10 et le dispositif d’ouverture a comman-
de 11. La projection 8 vient au repos en appui contre la
semelle, contrainte par les moyens élastiques venant li-
miter le débattement angulaire dudit basculeur 7.
[0049] 1l est a noter que selon I'exemple des figures 2
a 4, le basculeur 7, est articulé par rapport a la semelle
2. Toutefois, I'invention ne se limite pas a cette configu-
ration, le basculeur pouvant, d’'une maniére équivalente
a I'exemple de la figure 6, étre articulé a la semelle 2 et
coopérer avec une aréte d’accroche de la semelle.
[0050] Avantageusement, afin d’éviter I'ouverture in-
tempestive de I'ouvrant, le systéme de commande et de
verrouillage 1 des figures 2 a 4 et celui de la figure 7
peuvent étre condamnés par I'intermédiaire des moyens
de sécurisation pour empécher le déverrouillage par la
manipulation du levier d’actionnement 5. Ces moyens
pourront se présenter sous la forme de moyens d'inhibi-
tion 23 assurant le blocage relatif du levier d’actionne-
ment 5 par rapport au levier de commande 6, notamment
lorsque lesdits leviers 5, 6 se prolongent suivant un mé-
me axe longitudinal.

[0051] Selon un exemple illustré aux figures 2 a 4 et
7, ces moyens d'inhibition 23 peuvent étre constitués par
deux ouvertures 24, 25 réparties sur ledit levier de com-
mande 6 et ledit levier d’actionnement 5, aptes a venir
en vis-a-vis en position de verrouillage pour pouvoir étre
traversés par un élément rapporté 26 tel que notamment
I'anse d'un cadenas.

[0052] Alternativement ou additionnellement, les
moyens d'inhibition peuvent étre constitués par un mé-
canisme intégré au systeme de commande et de ver-
rouillage 1, comprenant une serrure 27 munie d’'un loquet
28, la serrure 27 étant assujettie au levier de commande
6, le levier d’actionnement présentant une gache 29 pour
la réception du loquet 28 de ladite serrure 27.

[0053] Selon I'exemple des figures 2 a 4 et celui de la
figure 7, deux ailes latérales 37 du levier de commande
6 s'étendent au-dela de I'articulation 10 en direction dudit
levier de commande 5. Les deux ailes 37 permettentd’as-
surer le support d'une partie au moins des organes des
moyens d’inhibition 8, et notamment par exemple le sup-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

portde la serrure 27 permettent notamment de minimiser
I'effet de levier et de cisaillement sur lesdits moyens, tels
que notamment le loquet 18 ou encore I'anse des cade-
nas.

[0054] Selon cet exemple, le levier d’actionnement 5
peut présenter deux échancrures latérales coopérant, en
position de verrouillage du verrou 52 avec lesdites ailes
latérales 37 de telle fagon que le capot formé par le levier
de commande 6 soit prolongé par celui du levier d’ac-
tionnement 5.

[0055] Selon cet exemple, le levier d’actionnement 5
forme substantiellement un capot pour la serrure 11 en
position de verrouillage, notamment lorsque le levier
d’actionnement est rabattu a I'encontre de la semelle 2.
Le levier d’'actionnement 5 présente alors un orifice d’ac-
cés au barillet de la serrure, notamment pour le passage
d’une clé.

[0056] On notera également que I'élément rapporté
26, notamment le cadenas est situé entre le levier d’ac-
tionnement 5 et la semelle 2, rendant difficile 'acces du
cadenas 26 pour une pince coupante.

[0057] Avantageusement, le loquet 28 de la serrure 27
peut se présenter sous la forme d’'une came rotative, le
levier de commande 6 présentant, en outre, un guide
came 30 pourvu d’au moins une lumiére de guidage 31,
32 de la came. Ce guide came 30 permet la reprise di-
recte des efforts sur la came par le levier de commande
6, sans les transmettre au cylindre tournant et au barillet
de la serrure 27 notamment.

[0058] Notamment, tel gu'illustré, le guide came 30 est
pourvu de deux lumiéeres de guidage 31, 32 de la came,
réparties de part et d'autre de I'axe de rotation de ladite
came. Avantageusement, dans le cas d'une ouverture
par le dispositif d'ouverture a commande 11, le levier
d’'actionnement 5 peut étre tiré par sa poignée 33 alors
que la serrure 27 est verrouillée, les leviers 5 et 6 en
liaison rigide, sans risque d’endommager le mécanisme
interne de la serrure 27 et notamment le barillet, goupille
et cylindre tournant. L'utilisateur n’a donc pas besoin de
déverrouiller la serrure 11 et/ou le cadenas 16 lors d'une
ouverture commandée, notamment électrique.

[0059] De méme, lors de la fermeture, le verrouillage
du verrou 52 est obtenu par la rotation du levier de com-
mande 6 avec le levier d’actionnement 5. Les moyens
d’inhibition a savoir la serrure 27 et/ou le cadenas n’ont
pas besoin d’étre déverrouillés, le basculeur 7, assurant
seul le verrouillage du systéme 1 alors que les deux le-
viers 5, 6 sont en liaison rigide.

[0060] On notera que selon I'exemple des figures 2 a
4 etceluide lafigure 7,'une 24 des ouverturestraversées
par I'anse des cadenas est constituée sur le guide came
30 par la lumiére de guidage 31, permettant notamment
le passage de la partie engageante du loquet 28, I'autre
25 des ouvertures constituant la gache 29.

[0061] Il est a noter toutefois que la simple mise en
rotation du basculeur 7, ; 71 ; 7,; 75 peut s’avérer insuf-
fisante, a elle seule, pour obtenir le déverrouillage du
verrou 52, cette simple action ne provoquant pas la ro-
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tation de la tige d’actionnement 4 pour pouvoir effacer le
péne de la gache d’un verrou 52 au niveau du dormant.
[0062] Aussi, avantageusement, lacrémone conforme
al'invention peut prévoir des moyens élastiques exergant
un couple de rappel sur la tige d’actionnement ou sur le
levier de commande 6, pour forcer le verrou a I'ouverture.
Des lors, lors d’'une simple action sur le basculeur 7, 74,
7,, 73, le levier de commande s’écartera plus ou moins
de la semelle 2, provoquant la rotation de la tige d’ac-
tionnement 4.

[0063] A titre d'exemple, la semelle peut présenter un
élément élastique 38, notamment un tampon en caout-
chouc, en élastomere, assujetti a la semelle 2, destiné a
appuyer en position de verrouillage sur la paroi interne
du levier de commande 6.

[0064] Alternativement ou additionnellement, selon un
mode de réalisation, la crémone peut étre assemblée de
telle facon que la fermeture du systeme de commande
et de verrouillage 1 est réalisée a force, la tige d’action-
nement 4 se comportant comme une barre de torsion
lors du déplacement du levier de commande 6 en direc-
tion de la semelle. Le couple de rappel de la tige d'ac-
tionnement 4 permettra alors de faciliter le déverrouillage
du verrou lors d’'une simple action sur le basculeur 7, ;
7, ; 73 en provoquant la rotation du levier de commande
6 par rapport a la semelle 2.

[0065] Naturellement, d’autres modes de réalisation,
alaportée de 'lhomme de I'art, auraient pu étre envisagés
sans pour autant sortir du cadre de la présente invention
telle que définie par les revendications ci-apres.

Revendications

1. Crémone, destinée a la manoeuvre d’ouverture et
de fermeture d’'un ouvrant, tel que porte de camion,
remorque, conteneur ou autres, comprenant au
moins un verrou (52) prévu au niveau du dormant
(51) correspondant, une tige d’actionnement (4) du
verrou, solidaire de I'ouvrant (57) ainsi qu’un syste-
me de commande et de verrouillage (1) prévu, au
niveau de I'ouvrant, comportant au moins :

- une semelle (2) fixée sur I'ouvrant (57),

- un levier de commande (6) de la tige d'action-
nement, I'extrémité distale du levier de com-
mande étant prévue en articulation sur ladite se-
melle (2) et assujettie a la tige d’actionnement
(4),

- un basculeur (74 ; 71 ; 75 ; 73), contraint par
des moyens élastiques, internes audit systéme
de commande et de verrouillage (1), en articu-
lation soit par rapport a la semelle (2), soit par
rapport au levier de commande (6), apte a as-
surer I'accrochage dudit levier de commande (6)
avec ladite semelle (2) pour permettre le ver-
rouillage du verrou (52),
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caractérisée en ce que la crémone présente deux
actionneurs (10,11), internes a I'ouvrant, respective-
ment & commande manuel et & commande mécani-
se, aptes a coopérer avec le basculeur (74 ;71 ; 75 ;
73) pour provoquer son décrochage.

Crémone selonlarevendication 1, dans laquelle I'ac-
tionneur manuel (10) est un dispositif de sécurité per-
mettant le déverrouillage manuel de la crémone de
l'intérieur d’'un compartiment fermé par 'ouvrant,
constitué substantiellement par une tige (14) dont
I'extrémité libre est destinée a engager avec un ren-
voi d'angle du basculeur (7 ; 74 ; 7, ; 73), ladite tige
(14) étant perpendiculaire au plan de I'ouvrant (57),
montée coulissante dans un alésage traversant (15)
dudit ouvrant, actionnable par un organe de ma-
noeuvre (16) tel que notamment un bouton-poussoir.

Crémone selon larevendication 1 ou 2, dans laquelle
I'actionneur (11) & commande mécanisé coopére
avec le basculeur (7, ; 7, ; 7,; 73) via une tringlerie
ou encore un cable.

Crémone selonlarevendication 3, dans laquelle I'ac-
tionneur & commande mécanisée coopére en trac-
tion avec le basculeur (7;) via un cable (40), I'extre-
mité (41) dudit cable (40) étant en liaison rotule avec
le basculeur au niveau d'une extension (43) dudit
basculeur (7), I'extension (43) dudit basculeur (7;)
étant en regard d'une ouverture (46) de la semelle
(2) sous le niveau de laquelle est prévu un coude de
guidage (44) dudit cable.

Crémone selon la revendication 4, dans laquelle le
cable (40) est protégé par une gaine (45) ainsi que
par un soufflet (47) prévu entre ladite extension (43)
dudit basculeur et le coude de guidage (44).

Crémone selonlarevendication 4 ou 5, dans laquelle
le coude de guidage (44) est un élément plastique,
moulé par injection, présentant un chant qui peut
étre emboité dans ladite ouverture (46) de la semelle

Q).

Crémone selon I'une des revendications 1 & 3, dans
lequel ledit basculeur (7, ; 7, ; 73) présente deux
projections (8, 9) destinées a constituer deux renvois
d’angle pour les actionneurs (10, 11), respective-
ment manuel etd commande mécanisée, lesdits ren-
vois d'angle étant perpendiculaires I'un par rapport
al'autre, etdanslaquelle lorsque le systéme de com-
mande et de verrouillage (1) est fermé, I'une (8) des
projections s’étend parallelement par rapport au plan
de ladite semelle (2), en regard avec une premiere
ouverture (12) de ladite semelle (2), I'autre (9) des
projections s'étendant perpendiculairement par rap-
port au plan de ladite semelle (2), faisant saillie en
dessous de cette derniére au travers d’une deuxie-



10.

11.

11
me ouverture (13) de ladite semelle (2).

Crémone, selon la revendication 7, dans laquelle
I'actionneur a commande (11) mécanisé est un vérin
ou un électroaimant, logé entierement dans I'épais-
seur de I'ouvrant (57), substantiellement constitué
par une tige (17) appartenant a un vérin ou encore
a un électroaimant, dont la course est de direction
paralléle au plan de I'ouvrant (57), apte a engager a
la poussée avec ladite projection (9), sous la semelle

2.

Crémone, selon 'une des revendications 1 a 8, dans
laquelle le systéeme de commande et de verrouillage
(1) présente, en outre, un levier d’actionnement (5)
du levier de commande (6), apte a agir en verrouilla-
ge dans un sens F1 ou en déverrouillage dans un
sens F2, 'extrémité distale du levier d’actionnement
(5) étant prévue en articulation au niveau de I'extré-
mité proximale du levier de commande, le basculeur
(7q ; 7,) étant apte a assurer 'accrochage du levier
de commande (6) avec la semelle (2) et ainsi le ver-
rouillage du verrou (52) lors du déplacement du le-
vier d’actionnement (5) dans le sens F1 de verrouilla-
ge, le levier d’actionnement (5) étant apte a coopérer
avec le basculeur (7, ; 7,) pour assurer le décrocha-
ge du levier de commande (6) et de la semelle (2)
et ainsi le déverrouillage du verrou (52) lors du dé-
placement dans le sens F2 de déverrouillage.

Crémone, selon la revendication 9, dans laquelle le
levier d'actionnement (5) présente un nez (18)
s'étendant au-dela de I'articulation (19) avec le levier
commande (6), ledit basculeur (7,; 7,) étant en ar-
ticulation avec ladite semelle (2), les moyens élasti-
ques prenant appui sur ladite semelle (2), le levier
de commande (6) présentant une arréte d’accroche
(20) apte & coopérer en verrouillage avec ledit bas-
culeur (74 ; 7¢), et dans laquelle ledit basculeur (7 ;
71) présente un becquet d’accrochage (21) et un ta-
lon (22) assujettis auxdits moyens de rappel élasti-
ques, aptes a coopérer respectivement avec ladite
arréte d’'accroche (20) du levier de commande (6),
et d'autre part, avec le nez (18) du levier d’actionne-
ment (5), afin d’appliquer en verrouillage, le becquet
d’accrochage (21) sur l'arréte (20), ou autoriser un
déverrouillage, I'effacement du becquet (21) de la-
dite arréte d’accroche (20) du levier de commande

(6).

Crémone selon la revendication 9 ou 10, dans la-
quelle le systeme de commande et de verrouillage
(1) présente, en outre, des moyens d’inhibition (23)
assurant le blocage relatif du levier d’actionnement
(5) par rapport au levier de commande (6), lesdits
moyens d’inhibition étant constitués par deux ouver-
tures (24, 25) réparties sur ledit levier de commande
(6) et ledit levier d’actionnement (5), aptes a venir
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12.

12

en vis-a-vis en position de verrouillage pour pouvoir
étre traversées par un élément rapporté (26) tel que
notamment I'anse d’'un cadenas et/ou par un méca-
nisme intégré au systéme de commande et de ver-
rouillage (1), comprenant une serrure (27) munie
d’'un loquet (28), ladite serrure (27) étant assujettie
audit levier de commande (6), le levier d’actionne-
ment présentant une gache (29) pour la réception
du loquet (28) de la serrure.

Crémone selon la revendication 11, dans laquelle le
loquet (28) de la serrure (27) se présente sous la
forme d’une came rotative, le levier de commande
(6) présentant, en outre, un guide came (30) pourvu
d’au moins une lumiére de guidage (31, 32) de la
came.
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