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  에  계 변경만 ,  과  과  공진   간  공진 주

매    고,    는 것  과  다.   공진 주  직  

후에   공진 주  는  는 것  니 ,  에 어   에

 달    사  니 여       공진 주  어림 는 

 다.    공진  에  가변 량  량값   0   후에  주

 변 시키 , S11 라미  검 고,  S11 라미  탕    공진 주  어림

는다.

  도
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청

청  1 

 ,

 1 ;

 1 공진  ;

검 ; 

어  포 고,

상   1  커 러  통 여 고주  원에 고,

상   1 공진   가변 량 에 어, 상   1 과  결  고,  에 어

 2 과  결 는  2 공진  과 상   1 공진   사 에   공  어 ,

상  검 는 상  커 러  는 S11 라미  강도  검 고, 

상  어 는 상  가변 량   량값  상  고주  원  는 신  진 주

 변 시키는 능  가지고, 상  가변 량   량값  0  고, 상  가변 량 

 량값  0   상태에  상  고주  원  는 신  진 주  변 시  

 상  S11 라미  강도가 변 는 주  상   2 공진   공진 주  고, 상

 2 공진   공진 주 에 라  상  가변 량   량값  여 상   1 공진  

 공진 주  고, 고주  원  는 신  진 주  상   1 공진   

상   2 공진   공진 주  는,  .

청  2 

삭

청  3 

 ,

 1 ;

 1 공진  ;

검 ; 

어  포 고,

상   1  커 러  통 여 고주  원에 고,

상   1 공진   가변 량 에 어, 상   1 과  결  고,  에 어

 2 과  결 는  2 공진  과 상   1 공진   사 에   공  어 ,

상  검 는 상  커 러  는 S11 라미  강도  검 고, 

상  어 는 상  가변 량   량값  상  고주  원  는 신  진 주

 변 시키는 능  가지고, 상  가변 량   량값  0  고, 상  가변 량 

 량값  0   상태에  상  고주  원  는 신  진 주  변 시  

 상  S11 라미  강도가 변 는 주  상   2 공진   공진 주  고, 상

 2 공진   공진 주 에 라  상  가변 량   량값  여 상   1 공진  

 공진 주  고, 상  가변 량   량값  상   2 공진   공진 주 에

  량값   상태에  상  고주  원  는 신  진 주  변 시
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 상  S11 라미  강도가 변 는 주  고주  원  는 신  진 주  

는,  .

청  4 

 1  또는  3 에 어 ,

상   2 공진   공진 주 에  상   1 공진   공진주    상  가변 량

  량값  억  억   포 고,

상  억 는, 상  어 에 어 는, .

청  5 

    포 는 비   시 ,

상   는

 1 ;

 1 공진  ;

검 ; 

어  포 고,

상   1  커 러  통 여 고주  원에 고,

상   1 공진   상   1 과  결  고, 가변 량 에 고,

상  검 는 상  커 러  는 S11 라미  강도  검 고,

상  어 는 상  가변 량   량값  상  고주  원  는 신  진 주

 변 시키는 능  가지고, 상  가변 량   량값  0  고, 상  가변 량 

 량값  0   상태에  상  고주  원  는 신  진 주  변 시  

 상  S11 라미  강도가 변 는 주   2 공진   공진 주  고, 상   2

공진   공진 주 에 라  상  가변 량   량값  여 상   1 공진  

공진 주  고, 고주  원  는 신  진 주  상   1 공진    상

 2 공진   공진 주  고,

상   는 상   1 공진  과  공  고, 량 에  상   2 공진  과,

상   2 공진  과  결 고, 에   2  포 는, 비   시 .

청  6 

삭

청  7 

    포 는 비   시 ,

상   는

 1 ;

 1 공진  ;

검 ; 

어  포 고,

상   1  커 러  통 여 고주  원에 고,

상   1 공진   상   1 과  결  고, 가변 량 에 고,

상  검 는 상  커 러  는 S11 라미  강도  검 고,
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상  어 는 상  가변 량   량값  상  고주  원  는 신  진 주

 변 시키는 능  가지고, 상  가변 량   량값  0  고, 상  가변 량 

 량값  0   상태에  상  고주  원  는 신  진 주  변 시  

 상  S11 라미  강도가 변 는 주   2 공진   공진 주  고, 상   2

공진   공진 주 에 라  상  가변 량   량값  여 상   1 공진  

공진 주  고, 상  가변 량   량값  상   2 공진   공진 주 에 

 량값   상태에  상  고주  원  는 신  진 주  변 시  

상  S11 라미  강도가 변 는 주  고주  원  는 신  진 주  고,

상   는 상   1 공진  과  공  고, 량 에  상   2 공진  과,

상   2 공진  과  결  고, 에   2  포 는, 비   시 .

청  8 

 5  또는  7 에 어 ,

상   는, 상   2 공진   공진 주 에  상   1 공진   공진 주  

 상  가변 량   량값  억  억  포 고,

상  억 는, 상  어 에 어 는, 비   시 .

청  9 

삭

청  10 

삭

 

   

본        비 는 비   시 에  것 다. [0001]

 경  

다    보  진 고, 다  다   시 에 고 다. 근에는,    지[0002]

 비  라 등     보  다. 또  탕  동  얻는  동차 등

  진 동체도  시 에 등 고 다. 

 , 지  비  라 또는  진 동체에는,  단  리가 내 어 다.  리[0003]

 ,   단  가   원  직  시  지고 는 것  재

상태 다. 또 리  비 지 는  또는 리에   지 는 는, 가  

 원   등  통 여  에 직  여 그   동 시키고 는 것  재 상태

다. 

편  비 에  리   또는   는 식에  연  개 도 진 고 [0004]

,   식 ,   결  식( 도  식 라고도  ),   식(마 크  식 라고도

), 공진 식(공  식 라고도 )  다.  가   등   에 는,  결  식  

는  보  진 고 다. 

또 공진 식  비   시 는, 특허문헌 1 내지 특허문헌 3에 는  같    [0005]

(  )  상  도 도  개  진 고 다. 

문헌

특허문헌
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(특허문헌 0001) 본  특개 2010-193598  공보 [0006]

(특허문헌 0002) 본  특개 2010-239690  공보 

(특허문헌 0003) 본  특개 2010-252468  공보 

 내

결 는 과

공진 식  비   시 에 는, 특허문헌 1에 재   같 ,  는 쪽  ( ,  [0007]

) 과  공 는 쪽  ( ,  ) 과  공진 주  시키는 것    

  문에 다. 

특    공진 주 는,    등  에 라  변 다.  문에,  [0008]

공진 주  변    에  니 는  는 것  다. 

그러 ,   공진 주  고,  공진 주  값    드 고, [0009]

 공진 주  변 시키는 경우,  복 진다.  복 지는 체  는, 특허문헌

3에 가 다. 특허문헌 3 ,  마다 공진 주  변  니 는  는 에 

여 재 어 다.    마다 가 가 는 것에  비  가 다는  람직

지 다. 특  공진 식 ,    1 (  라고도 다)과    2 

(  라고도 다)  사 에 ,  1 공진     2 공진   통 여 비   

는 4  에 는,  에 공진 주   단  는 것 , 보다   

는 등   람직 지 다. 

그러므  본  태는,   에  계 변경만 ,  과  과  공[0010]

진   간  공진 주  매    고,    는 것  가능  공진 식에 

      비 는 비   시  공 는 것   다. 

과  결 단

본  태는,   공진 주  직   후에   공진 주  는 [0011]

 는 것  닌,  에 어   에  달    사  니

여       공진 주  어림 는  다. 특  본  태 는, 

 사  니  에,   공진  에  량   사 니 에  없

도  고,   공진 주  어림 는 것  특징  는 것 다. 체 는 신  공

진  에  가변 량  량값   0   후에,  주  변 시키 , 산란 

( , S 라미 라고 )에 ,  달    사  니   지 가 는 S11 라

미  검 고,  S11 라미  탕    공진 주  어림 는 것 다. 

본  태는, 커 러  통 여 고주  원에   1 과, 가변 량 에 어  1 [0012]

과  결  고,  에   2 과  결 는  2 공진  과  사 에   공

는  1 공진  과, 커 러  는 S11 라미  강도에 여 검   검 , 가변

량   량값  고주  원  는 신  진 주  변 시키는 능  가지고,

가변 량   량값  0  고, 가변 량   량값  0   상태에  고주

 원  는 신  진 주  변 시   S11 라미  강도가 변 는 주  

2 공진   공진 주  고,  2 공진   공진 주 에 라  가변 량  

량값  여  1 공진   공진 주  고, 고주  원  는 신  진 주

  1 공진     2 공진   공진 주  는 어  가지는  다. 

본  태는, 커 러  통 여 고주  원에   1 과, 가변 량 에 어  1 [0013]

과  결  고,  에   2 과  결 는  2 공진  과  사 에   공

는  1 공진  과, 커 러  는 S11 라미  강도에 여 검   검 , 가변

량   량값  고주  원  는 신  진 주  변 시키는 능  가지고, 가
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변 량   량값  0  고, 가변 량   량값  0   상태에  고주

원  는 신  진 주  변 시   S11 라미  강도가 변 는 주   2

공진   공진 주  고,  2 공진   공진 주 에 라  가변 량   

량값  여  1 공진   공진 주  고, 가변 량   량값   2 공진  

 공진 주 에   량값   상태에  고주  원  는 신  진 주

 변 시   S11 라미  강도가 변 는 주  고주  원  는 신  진 주

 는 어  가지는  다. 

본  태에 어 ,  2 공진   공진 주 에   1 공진   공진 주  [0014]

 가변 량   량값  억  억  가지고, 억 는, 어 에 어 는 

 여도 다. 

본  태는, 커 러  통 여 고주  원에   1 과,  1 과  결  고, 가변[0015]

량 에   1 공진  과, 커 러  는 S11 라미  강도에 여 검  

검 , 가변 량   량값  고주  원  는 신  진 주  변 시키는

능  가지고, 가변 량   량값  0  고, 가변 량   량값  0  

 상태에  고주  원  는 신  진 주  변 시   S11 라미  강도가 변

는 주   2 공진   공진 주  고,  2 공진   공진 주 에 라  가변

량   량값  여  1 공진   공진 주  고, 고주  원  

는 신  진 주   1 공진     2 공진   공진 주  는 어  가지는

 ,  1 공진  과  공  고, 량 에   2 공진  과,  2 공진  

과  결  고, 에   2  가지는,   가지는 비   시 다. 

본  태는, 커 러  통 여 고주  원에   1 과,  1 과  결  고, 가변[0016]

량 에   1 공진  과, 커 러  는 S11 라미  강도에 여 검  

검 , 가변 량   량값  고주  원  는 신  진 주  변 시키는

능  가지고, 가변 량   량값  0  고, 가변 량   량값  0  

 상태에  고주  원  는 신  진 주  변 시   S11 라미  강도가 변

는 주   2 공진   공진 주  고,  2 공진   공진 주 에 라  가변

량   량값  여  1 공진   공진 주  고, 가변 량   량

값   2 공진   공진 주 에   량값   상태에  고주  원  는

신  진 주  변 시   S11 라미  강도가 변 는 주  고주  원  

는 신  진 주  는 어  가지는  ,  1 공진  과  공  고, 

량 에   2 공진  과,  2 공진  과  결  고, 에   2  가지

는,   가지는 비   시 다. 

본  태에 어 ,  는  2 공진   공진 주 에   1 공진   공진 주[0017]

   가변 량   량값  억  억  가지고, 억 는 어 에 

어 는 비   시 어도 다. 

 과

본  태에 ,   에  계 변경만 ,  과  과  공진[0018]

 간  공진 주  매 ( )    고,      는 공진 식에  

     비 는 비   시  공 는 것  가능 다.

도  간단  

도 1  실시 태 1     도 다. [0019]

도 2는 실시 태 1     도 다. 

도 3  실시 태 1     도 다. 

도 4는 실시 태 1     도 다. 

도 5는 실시 태 1     도 다. 
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도 6  실시 태 2     도 다. 

도 7  실시 태 3     도 다. 

 실시   체  내

, 본  실시 태에 여 도  참  다. 단, 본  많  다  태  실시  [0020]

, 본  취지  그  어 지 고 그 태  사  다 게 변경   는 것

당업 라  게 다. 라  실시 태  재 내 에 여 는 것  니다. 또 , 에

는  에 어 , 같  것  가리  타내는 는 다  도  간에  공통  다. 

또 , 각 실시 태  도  등에  타내는 각  크 ,  께, 신  , 료   과[0021]

어 고 는 경우가 다. 라 , 드시 그 에 지 는다. 

또  본 에  사 는  1,  2,  3, 내지  n(n  연 ) 라는 언 ,   동  [0022]

   것 ,  는 것  닌 것  다. 

(실시 태 1)[0023]

본 실시 태에 는, 본   태에  공진 식에  비   는    공진 식[0024]

에  비   시 에 여 다. 

도 1 ,      블 도  도시 고 다. 도 1에 는,  에   1 공진  과[0025]

 에   2 공진   공진  에    는 상태  도시 고 다. 

도 1에 는,  (101)   (102)  도시 고 다.  (101)는  1 (103)(  [0026]

라고도 다), 고주  원(104), 커 러(105)(  결 라고도 다),  1 공진  (107), 가변

량 (106), 검 (108), 어 (109), 억 (110)  가진다. 

 (102)는  2 공진  (111), 량 (112),  2 (113)(  라고도 다), [0027]

(114)  가진다. 

도 1에 어   1 (103) , 커 러(105)  통 여 고주  원(104)에 다.  1 (103)  [0028]

 감   것   다.  (101)에   1 (103) ,  (101)가  

(102)에 비 여  개 에 특별   없는  생각 ,  (102)에   2 (113)보다 

계  도가 다. 

또 , A  B가 어 다고 시  재 는 경우는, A  B가  어 는 경우 , A  B[0029]

가 능  어 는 경우 , A  B가 직  어 는 경우  포 는 것  다. 

도 1에 어  고주  원(104)  어 (109)에  어에 라  연  변 는 주  신[0030]

  원 다. 

또  고주  원(104)  내 에  어  진 (VCO(Voltage　Controlled　Oscillator)) 등  비 고,[0031]

어 (109)  는 에 라  는 신  주  꾸는   다. 

본 실시 태에   (101)  고주  원(104)  는  신  진 는 주 ( 진 주[0032]

)에 특별   없고, 공진 식에     는 진 주  다.  

 진 주 는,  들 ,  kHz  주   GHz  주 에   가능 다. 특  본 실시 태

에  경우에는,  MHz  주  계 공진에  공진  도    문에,   에

람직 다고   다. 

도 1에 어  커 러(105)(  결 라고도 )는 고주  원  가지는 에  S 라미  검[0033]

는 다. 본 실시 태에 어  커 러(105)는  1 (103)  2 단 에  포트   2 공진  

(111)  2 단 에  포트 간에  사에  실  지 가 는 S11 라미  검 는 것 다. 

도 1에 어   1 공진  (107)  가변 량 (106)에 다.  1 공진  (107)   감[0034]

  것   다.  특별  상  지 지만,  (101)에   1  공진  

(107)   (101)가  (102)에 비 여  개 에 특별   없다는  생각 ,  

(102)에   2 공진  (111)보다 계  도가 다. 또   1 (103)과  1 공진  
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(107)과  사 에 는,  결 에  비 에   공   신  신  지게 다.

또  1 공진  (107)과  2 공진  (111)과  사 에 는,  공 에  비 에  

공   신  신  지게 다.  공  비    공진 식에  것 , 

또는 에  1m 내  거리에,  결 에  보다 큰    는 것 다. 

도 1에  가변 량 (106)는 는 도체 재료에  공  짐   가변 량 다 드[0035]

여,  에   량  변  실 는   다.  또 가변 량 

(106) 는 에도, MEMS(Micro　Electro　Mechanical　Systems)에    가  탕

   량  변  실 는  는  도 다. 

도 1에 어  검 (108)는 커 러(105)  얻어지는 S11 라미  강도  검   것 다. 체[0036]

는 그 값  S11 라미  강도  지  값  변 고,  지  값  S11 라미  강도에 

여 어 (109)  신 는 다. 

도 1에 어  어 (109)는 가변 량 (106)   량값  고주  원(104)  는 신[0037]

 진 주  변 시키는 능  가진다. 어 (109)는 복  다  동  다. 

체  어  (109)는  가변  량  (106)   량값  0  도  는  능  가지는[0038]

것 다. 또 어 (109)는 가변 량 (106)   량값  0   상태에 , 고주  원(104)  

진 주 가 연  변 도  고주  원(104)에 가 는  는 능  가지는 것 다. 

또  본 에 , 가변 량 (106)   량값  0  다는 것 ,  1 (103)과  2 공진[0039]

(111)과  사 에  신 는 신 에 여,  1 공진  (107)   미 지 도  는 가변

량 (106)   량값  는 것  말 다. 

또  가변 량 (106)   량값  0   상태에 , 고주  원(104)  진 주  연[0040]

변 시킬 , 커 러(105)에  얻어지는 S11 라미 는, 고주  원(104)  진 주  변 에 라

변 다.  에 는, 가변 량 (106)   량값  0   상태에 , 고주  원(104)

진 주  연  변 시  얻어진 S11 라미 가 변 는 크  주  f0라고 다. 또  어

(109)에 여 검 는 주 (f0)는  2 공진  (111)  공진 주  어림   다. 

도 2는,  고주  원(104)  진 주 ,  검 (108)  얻어진 S11 라미  강도  [0041]

그래 에 여 도시 고 다. 체 는, 주 (f)는 2.0MHz 내지 4.0MHz  건  꿔  고, S11

라미  강도  타내는 계  강도(dB)  타내는 것 다. 

도 2  경우, 검 (108)  얻어진 S11 라미  강도가 변   크  주 (f0)는 3MHz라고 어[0042]

림   다.  진 주 가 3MHz   S11 라미  강도가 고,  1 (103)과  2 공진  

(111)과  사 에  사에   실   것  도시 고 다. 

또  본 에 , 「S11 라미  강도가 변   크  주 」라는 것 , 도 2에 도시 는 [0043]

같 , 진 주  연  변 시  에, S11 라미  강도가 격 게 고, 그 후 격  원

래  강도  돌  갈  주  것  말 다. 또  S11 라미  강도가 변   크  주 ,

「S11 라미  강도가 변 는 주 」라고 는 경우도 다. 

또  도 3에는,  1 공진  (107)과  2 공진  (111)   공 는 경우에,  고주  원[0044]

(104)  진 주 ,  커 러(105)에  얻어지는 S11 라미   S21 라미 에  계  강도

 그래 에 여 도시 고 다. 또  S21 라미 는, S 라미 에     지 가 는

것 다. 

도 3  보    는  같 , 검 (108)  얻어지는 S11 라미 가 변 는 주 (f0)는 2.6MHz[0045]

 3.6MHz 근 라고 어림   다.  진 주 가 2.6MHz  3.6MHz   사에   실

 것  타내고 다. 마찬가지 , S21 라미 가 변 는 주 (f0)는 2.6MHz  3.6MHz 근 라고 어

림   다. 도 3 , S11  라미  크가, S21 라미  크  는 것    다. 

진 주 가 2.6MHz  3.6MHz       것  타내고 다. , S11 라미  진

주 에  변  니 여 주 (f0)  얻 ,     주 ,   2 공진

(111)에  공진 주  어림   다. 

또 어 (109)는 상  주 (f0)  검  후, 가변 량 (106)   량값  주 (f0)에 [0046]
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값  변 시키는 능  가진다. 또 어 (109)는 주 (f0)에  가변 량 (106)   량값

  상태에 , 고주  원(104)  진 주  주 (f0)  고 는 능  가진다. 

도 1에  억 (110)는 상  어 (109)가  2 공진  (111)  공진 주 가 는 주 (f0)[0047]

에 라 ,  1 공진  (107)에  공진 주   , 어 (109)에  가변 량

(106)   량  는  미리 어림  룩업 블  억 어 는 것 다. 

도 1에   2 공진  (111)   감   것   다. 특별  상  지 지만,[0048]

 (102)에   2 공진  (111) ,  (102)가  (101)에 비  가 다

는  생각 ,  (101)에   1 공진  (107)보다 여 계 는 것  람직 다. 또

 2 공진  (111)에 는 특  Q값   것  람직 고, 1000 상  것  람직 다. 또   2 공진

 (111)과  1 공진  (107)과  사 에 는,  공 에  비 에   공  

신  신  지게 다. 

도 1에  량 (112)  도시 지만, 량 (112)는  2 공진  (111)    생 량 어[0049]

도 다. 또  2 공진  (111)과는 독립  미리 량   는 것 어도 다. 

도 1에   2 (113)   감   것   다. 특별  상  지 지만, [0050]

(102)에   2 (113) ,  (102)가  (101)에 비 여 가 는  생각

,  (101)에   1 (103)보다 여 계 는 것  람직 다. 또   2 (113)과

 2 공진  (111)과  사 에 는,  결 에  비   공   신  신

지는 것  다. 

도 1에  (114)는 비 에    는 것 라  다. 는 리  동 [0051]

 등  고, 체 는   등  리  동 는     진 동체  들  다.

또   (102)에  (114)   2 (113)과  사 에,  2 (113)에    

(114)에  는  직   변      DCDC  컨  등   가지는 어도

다. 

도 4에 본  비   시   차트  도시 다. 또 도 5에는 도 4에  는  차트  [0052]

식도  께 도시 다. 

도 4  (201)에 는,  (101)는 어 (109)  어에  가변 량 (106)   량값[0053]

 0  도  다.  도 4  (201)에 는, 도 5(A)에 도시 는 식도  같 , 가변 량 (106)

  1 공진  (107)(도   ) ,  1 (103)에  는 신   지 도  다. 

도 4  (202)에 는,  (101)는 어 (109)  어에  고주  원(104)  진 주[0054]

연  변 시키도  주사 다. 

도  4에  (203)에 는,   (101)는  고주  원(104)  진  주  연  변 시[0055]

에, S11 라미  강도가 변 는 주 (f0)  어 (109)  검 는지 는지  단  다.

(203)에  단에 , 주 (f0)가 검 지 , 에    등  재  

고, 다시 (201)  다.  도 4  (202)  (203)에 는, 도 5(B)에 도시 는 식도  같 ,

가변 량 (106)   1 공진  (107)(도   ) ,  1 (103)  는 신  

 지 도   상태 ,  1 (103)과  2 공진  (111)  사 에  사에   실  어

느 주  지는지  보는 것 ,  에  주 (f0)  검 는 것 다. 

도 4  (204)에 는, (203)에  주 (f0)가 검 , 주 (f0)에 라  가변 량  [0056]

량값   다. 가변 량 (106)   량값  , 억 (110)에 억  룩업 블

 참 여 처리 는   다. 룩업 블  미리 어림  공진 주 가 는 주 (f0)에 

라  는 가변 량 (106)   량값에  가  억 는 것 다. 

도 4  (205)에 는,  (101)는 어 (109)  어에  주 (f0)가 고주  원(104)[0057]

 진 주 가 도 , 고주  원(104)  가  다.  도 4  (204)  

(205)에 는, 도 5(C)에 도시 는 식도  같 , 가변 량 (106)에  가 ,  1 공진  

(107)과  2 공진  (111)  공진 도  공진 주  매  고, 주 (f0)가 진 주  고

주  원(104)   얻는 것  다. 
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본  태에 ,   에  계 변경만 ,  과  과  공진[0058]

 간  공진 주  매    고,      는 공진 식에   

 공진 식에  비   시  공   다. 

본 실시 태는, 다  실시 태에 재  과  여 실시   다. [0059]

(실시 태 2)[0060]

본 실시 태에 는, 상  실시 태 1  도 4에    차트도에 가   태에 여 [0061]

다. 

또  본 실시 태에  는 상  실시 태 1  도 1에  도시  어 (109)는 가변 량  [0062]

량값  고주  원  는 신  진 주  변 시키는 능  가진다. 체  어 

(109)는 가변 량 (106)   량값  0  도  는 능  가지는 것 다. 또 어 

(109)는 가변 량 (106)   량값  0   상태에 , 고주  원(104)  진 주 가 연

 변 도  고주  원(104)에 가 는  는 능  가지는 것 다. 또 어 (109)는 상

 주 (f0)  검  후,  주 (f0)에 라  가변 량 (106)   량값  주 (f0)에 

값  변 시키는 능  가진다. 또 어 (109)는 주 (f0)에  가변 량 (106)   량값

  상태에 , 고주  원  는 신  진 주  변 시   S11 라미

강도가 변 는 주  고주  원  는 신  진 주  는 능  가진다. 

또  도 6에 도시 는 (201) 내지 (204)에 는, 상  실시 태 1  도 4에    차트[0063]

같다. 

도 6  (301)에 ,  (101)는 공진 주 가 는 주 (f0)에 라   가변 량 (10[0064]

6)   량값  고 고, 어 (109)  어에  고주  원(104)  진 주  연

변 시키도  주사 다. 

도 6  (302)에 ,  (101)는 고주  원(104)  진 주  연  변 시  에, S11[0065]

라미 가 변 는 주  크  어 (109)  검 는지 닌지  단  다. (302)  단

에 , 주  크가 검 지 , 에    등  재  고, 다시 (20

1)  다. 

도 6  (303)에 , (302)에  주  크가 (203)에  검  주 (f0)에 여 리 , (f0[0066]

＋Δf, f0－Δf)  2개  크가 는지 닌지  단  다. 

도 6  (304)에 , (303)에  단  주  크가 2개  경우,  (101)는 어 [0067]

(109)  어에  주 (f0＋Δf) 또는 주 (f0－Δf)  고주  원(104)  진 주 가 도

, 고주  원(104)  가  다. 또  진 주  주 (f0＋Δf) 또는 주 (f0－Δ

f)  어느  는가에 는, 검  검 는 S11 라미  강도가 보다 지는 주

는 것  람직 다. 

도 6  (305)에 ,  (303)에  단  주  크가 f0  경우,   (101)는 어 [0068]

(109)  어에  주 (f0)  고주  원(104)  진 주 가 도 , 고주  원(104)

가  다. 

본  태에 ,   에  계 변경만 ,  과  과  공진[0069]

  간  공진 주  매    고,    는 것  가능  공진 식에 

비  는    공진 식에  비   시  공   다. 특  본 실시 태

 에 는, 공진   간  공진 주  매  상태 , 신    거리가 가 워짐

 주  크가 리 는 것에 ,     감   다. 

본 실시 태는, 다  실시 태에 재  과  여 실시   다.[0070]

(실시 태 3)[0071]

본 실시 태에 는, 상  실시 태에   비   시    는 도에 여 다.[0072]

또  본  비   시    는 도 는,  들    ,  ,

지  비  라, 컴퓨 ,  보 단말 (  컴퓨 ,  게  또는   등),  매
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체  비  상 재생 ( 체 는 Digital　Versatile　Disc(DVD))등  들  다. 또  탕

 동  얻는  동차 등   진 동체  들  다. , 에 여 도  여 

다. 

도 7(A)      보 단말  비   시  도  는 ,  (701), [0073]

 (703A)  가지는  (702A),  (703B)  가지는  (702B)  어 다. 상

실시 태에   비   시   (701)   (703A)  사    (701)

 (703B)  사 에    다. 라    에  계 변경만 ,  

과  과  공진   간  공진 주  매    고,      는

공진 식에  비   는    공진 식에  비   시  공   다. 

도 7(B)   진 동체   동차  비   시  도  는 ,  (711), [0074]

 (713)  가지는  동차(712)에  어 다. 상  실시 태에   비   시

  (711)   (713)  사 에    다. 라    에  계

변경만 ,  과  과  공진   간  공진 주  매  는 것  가능 고, 

     는 공진 식에  비  는    공진 식에  비

 시  공   다. 

상, 상  실시 태에   비   시   동시키는 물 라  어느 것 라도 공[0075]

여 사   다. 

본 실시 태는, 다  실시 태에 재  과  여 실시   다.[0076]

본 원  문  참  본 에 통 고, 2010  11월 26  본 특허청에 원 ,  가 2010-[0077]

263048  본 특허 원에 다.

 

101　:　  [0078]

102　:　  

103　:　  1 

104　:　고주  원

105　:　커 러

106　:　가변 량 

107　:　  1 공진  

108　:　검

109　:　 어 

110　:　 억 

111　:　  2 공진  

112　:　 량 

113　:　  2 

114　:　

201　:　

202　:　

203　:　

204　:　

205　:　
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301　:　

302　:　

303　:　

304　:　

305　:　

701　:　  

702A　:　  

702B　:　  

703A　:　  

703B　:　  

711　:　  

712　:　  동차

713　:　  

도

도 1
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도 2

도 3
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도 4
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도 5
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도 6
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도 7
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