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(54 Za¥izeni pro blokovani momentovych vypinadd

Kyvné paka doléhé na vypinaci péku
opat¥enou vypinacim dorazem a uloZenou
kyvng a posuvné na &epu. Pod vypinaci pé-
xou je presuvnik opatrfem jednak vystupkem,
ktery je v prostoru kruhové dréhy koliku
na blokovacim hiideli, Jjednak dotykem do-
léhajicim na nardZku vypinaci paky. Proti
pédce je na blokovacim hrideli jednostran-
né vybrdni. PFi vypnuti zablokuje dotyk
na presuvniku zpétny pohyb vypinaci paky
a odblokuje se teprve po vykondni uréité
drédhy v protisméru, kdyZ se kolikem na
blokovacim hi¥ideli oddali dotyk presuvni-
ku o0d nardziky na vypinacim hiideli. Zaro-
ven s pohybem koliku se zmdni poloha vyb-
rédni blokovaciho h¥idele tak, Ze neni moZ-
ny pohyb vypinaci pdky s vypinacim dora-
zem smzrem k tlalitku momentového vypina-
de., Timto zpisobem se na zaddtku kazdé
zn&ny smdru pohybu servomotoru vyradi mo-
mentovy vypinad z dinnosti, a momentovy
vypinad setrvava po kaidém vypnuti ve vy-
pautém stavu do doby, neZ dojde ke zméné
smgru pohybu. VyuzZije se u servomotorh
pro prestavovani armatur.
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Vyndlez se tykd zafizeni pro blokovdni momentovych vypinadd.

Dosud zndméd zaiizeni pro blokovdni momentovych vypina&ll jsou konstruové-
na vzdy pro urdity typ a velikost mikrospinali. Tim se zvétSuje polet vyrd-
bénych souddsti v pFipads potieby zabudovat mikrospinade pro riznd prostieddi
nebo mikrospinade riznych vyrobRi. DalSi nevyhodou je konstrukdni odlisnost
takovychto za¥izeni pro rizné druhy mikrospinadd, kterd zvySuje ndroky pii
uvadéni do provozu a pri Udribé.

" Podstata za¥izeni pro blokovani momentovych vypinadd zdleZi v tom, Ze
v télese zafizeni je upevnén &ep,na kterém je otoéné a suvné uloZen jeden
konec vypinaci pdky. Druhy konec vypinaci pdky je opat¥en naraikou, na
kterou doléhd plsobenim taZné pruZiny dotyk presuvniku. Presuvnik je suvné
uloZen v t&lese pod vypinaci pdkou. Na vypinaci pdku z jedné strany doléhd
konec kyvné paky s dotladuje vypinaci pdku na povrch blokovaciho h¥idele,
ktery je v mist& proti blokovaci pdce opatien jednostrannym vybrdnim. Na
blokovacim h¥ideli je pFipewvnén kolik, v prostoru jehoZ kruhové drdhy je

na pPesuvniku vytvoren vystupeke

Helavni vyhody za¥izeni pro blokovani momentovych vypinadd podle
tohoto vyndlezu spolivaji v tom, Ze md mdlo souldsti, velkou spolehlivost,
snadnou se¥iditelnost a umo¥nuje pou’it vypinale nejriznéjdich typd
a velikosti. Za¥izeni pro ovlidddni ka%dého vypinade tvori samogtatnou
gsekci, Sekce lze montovat nad sebe a tim zvEétSit polet vypinadd pro kaZdy

smdr pohybu, p¥i zachovdni moZnosti nezdvislého nastavenie

Za¥izeni je zndzornéno na pPfipojenych obrdzciche Na obrdzku l. je
funkéni schéma zadizeni pro jeden vypinad pZFipraveny k vypnuti v pﬁdofy-
sném pohledu, na obr. 2. je ndrys zarizen{ v tomtéZ funkénim stavu, -na
obr. 3. je pldorys zaPizeni ve stavu, kdy je momentovy vypinaé vypnut
a zpétny¥ pohyb vypinaci pdky je blokovdn. Na obre 4. je pldorys zaiizeni
znédzornén ve stavu, kdy pohyb vypinaci pdky s vypinacim dorazem smérem

k tladéitku momentového vypinaCe je blokovane
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V télese 3 zaiizeni je upevnén &ep 2. Na &epu 2 je otoind a suwnd uloien
Jjeden konec vypinaci pdky l. Na tomto konci vypinaci pdky 1 je upraven
vytez, JjehoZ osa je kolmé na podélnou osu vypinaci pdky l. Timto vyFezem
se vypinaci péka 1 dotlaéﬁ;je na Gep 2 plsobenim vratné pruiiny 7. Na
opainém konei vypinaci pdky 1 je nardika 18 na jejiZ bok doléhd dotyk 14
p¥esuwmiku 13e Presuvafk 13 je v télese 3 zarizen{ uloZen suwvnd pod
vypinaci pédkou 1 a to ve sméru rovnob&Zném s podéinou osou vypinaci
péky 1o Dotyk 14 piesuvniku 13 se dotlafuje na bok nardiky 18 plsobenim
taZné pruZiny 15 jejiZ jeden konec je upevnén na télese 3 zarizeni a dru-
hy jeji konec je p¥ipevné&n k pPesuvniku 1l3. Na jednu stranu vypinaci pédky
1 doléhd konec kyvné pdky 10, kterd je pevné spojena s momentovym hiidelem

19. Kywmd pédka 10 je vytvoiena Jako ihlovéd pédka, jejiZ jedeno rameno doléhd

na vypinaci pdku 1 a druhé rameno vytovriené jako ukazatel je umisténo
proti stupnici ll. Na opalné strand vypinaci pdky 1 vzhledem ke kywmé
pdce 10 je blokovaci hifdel 8, ktery je umistén asi ve stfedu vypinaci
pdky le K povrchu blokovaciho h¥idele 8 se vypinaci pdka 1 dotlaluje
tlakem kywné pdky 10 V prostoru vypinaci pdky 1 je na blokovacim
hiideli 8 vytvofeno jednostranné vybrdni 9. V zdkladni poloze je toto
vybréni 9 na blokovacim h¥ideli 8 na strand p¥i-vrdcené k vypinaci pdce l.
Na blokovacim hifdeli 8 je kolik 17, ktery pii otdfeni blokovactho hi¥idele
8 zasahuje do volného prostoru, mezi spodni &édsti vypinaci péky 1 a horni
ddsti pPesuvniku 13e. Proti koliku 17 je na pYesuvniku 13 vytvoren svisly
vystupek 16. Vzddlenost mezi osou blokovaciho hifdele 8 a osou vystupku
16 je menSi neZ je délka koliku 17, tekZe vystupek 16 je v prostoru
kruhové drdhy koliku 17 p¥i jeho otdleni. Vypinaci pdka 1 je opat¥ena

t6%Z vypinaecim dorazem 4, ktery je umistén naproti tlaéitku 5 momentového
vypinale 6 upevnéného na télese 3 zarizeni,

Za¥{zeni pracuje taktoe V zdkladni poloze (obr. l.) je vypinaci pdka 1
svym vyrezem plné dotladovdna na fep 2. Na bok nardiky, 18 ktery je

na opalném konci vypinaci pdky 1 ,doléhd dotyk 14. Kyvnd pdka 10 dotladuje
vypinac{ pdku 1 smrem k vybréni 9 na blokovacim hrideli 8. Podélnd osa
vypinaci{ pdky 1 je rovnob&Znd s podélnou osou presuvniku 13 a s podélnou
ogou koliku 17. Vypinaci doraz 4 je odddlen od tlalitka 5 momentového
vypinade 6+ Momentovy vypinad 6 je zapnut. JestliZe je vybrédni 9 na
blokovacim h¥ideli 8 natodeno proti vypinaci pdce 1, a jestliZe se

kyvna péka 10 v zévislosti na sméru pohybu servomotoru natddi smérem
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k vypinaci péce 1, potom neni pohyb vy -pinaci péky 1 omezen povrchem
blokovaciho hitidele 8. Vypinaci pdka 1 se pootoli kolem Zepu 2 a vypinaci
doraz 4 se pFibliZuje k tlaSitku 5 momentového vypinaSe 6 (obre 3). P¥i
uréitém dhlu natofeni kyvné pdky 10 dolehne vypinaci doraz 4 na tladitko
5 momentového vypinade 6, ktery je zapojen do ovlddaciho elektrického obvodu
servomotorue. Tim se obvod vypnee KdyZ se vypinaci pdka 1 natodi kolem &epu 2
netolik, Ze dotyk 14 prestene doléhat na bok zardZfky 18, potom se dotyk 14
pisobenim taZné prufiny 15 posune za zardiku 18 a znemozni zp&tné natoleni
vypinaci péky l. Vypinaci péka 1 zlstane ve vychylené poloze a momentovy
vypined 6 je vypnuty a to i v p¥ipadd, kdyZ dojde ke zm&n& sméru pohybu
servomotoru a kyvni pdka 10 se natddi ve sméru od vypinaci pdky l. SePizeni
vypinaciho dorazu 4 na vypinaci pdce 1 je moZno provést tak, Ze v okamZiku
kdy dojde k vypnuti momentového vypinafe 6 nebo bezprostiedné potom, se
pPesune dotyk 14 za nardiku 18. Uhel natodeni kyvné pdky 10, ktery je
potfebny k vypnuti momatového vypinade 6 je moZno saridit zm&nou polohy
kywmé pédky 10 ne momentovém hiideli 19« K tomuto serizeni slouzi stupnice 1ll.
Kdy%Z se zméni smér pohybu servomotoru, pootoli se téZ blokovaci hiidel 8 a s
nim i kolik 17 Kolik 17 dolehne na vystupek 16 a posune presuwnik 13
protl pisobeni taZné pruZiny 1l5. KdyZ se dotyk 14 piesune za bok nardZky
18, tak v piipadé, Ze se kyvnd pdka 10 nedotykd vypinaci pédky 1,pYesune
se vypinaci pdke 1 vlivem plsobeni vratné pruziny 7 do vychozi polohy, ve
které doléhd dotyk 14 na bok nardZky 18 a soulasné stredni &dst vypinaci
pdky 1 doléhd na povrch blokvaciho h¥idele § v misté, kde neni vybrdni 9.
JestliZe opdt dojde ke zménd sméru pohybu servomotoru, dolehne kyvna
pdka 10 opdt na vypinaci pdku l. Vypinaci péka 1 se opre svoji stfedni
8ésti o povrch blokovaciho hiidele 8 v misté kde neni vybrani 9 a konecs
vyitezem vypinaci pdky 1 se posouvd na Cepu 2 proti plsobeni vratné
prufiny 7 (obre 4). Pohyb vypinaciho dorazu 4 proti tladitku 5 momentové-
ho vypinade 6 neni moZny, pokud servomotor nevykond urditou drdhu
a vybrani 94 blokovaciho hiidele 8 se natodi proti vypinaci pdce 1.
Tim se zabezpeli, Ze na zaddtku kaZdé zmény pohybu servomotoru je
momentovy vypinaé 6 vyrazen po urditou dobu z Finnosti. Vyndlezu je
vyuZzito u hnacich za¥izeni, kterd jsou vybavena momentovymi vypinadi pro
oba éméry pohybu a to jak u zalizeni samosvornych, tak i nesamosvornych,
zejména u servomotord pro pFestavovini armatur.
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Zatizeni pro blokovani momentovych vypinadd, vyznadujici se
tim, Ze v t&lese zaPizeni je upevndn dep (2), na kterém je
suvnd a otolnd uloZen jeden konec vypinaci pdky (1), jejiZ
druhy konec je opat¥en nardZfkou (18),na kterou doléhd
pisobenim ta¥né pruZiny (15) dotyk (14) presuvniku (13).
suvng ulofeného v t8lese (3) pod vypinaci pdkou (1), na
kterou z jedné strany doléhd jeden konec kyvné pdky (10) ..
a dotladuje vypinaci pdku (1) na povrch svislého blokovaci-
ho h¥idele (8), ktery je v mistd proti blokovaci pdce (1)
opat¥en jednostrannym vybrdnim (9) a ddle je na blokovacim
hi{deli pFipevn&n kolik (17), v prostoru jehoZ kruhové drdhy
je na pPesuvniku (13) vytvoien vy¥stupek (16).

4 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2



1 —

249 553

‘/ //3
. //
Z ] -
o // /
&%h 18
G B
o O \ 14

Obr. 3
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Obr. 4
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