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Keksinnén kohteena on tapa suorittaa koneenhoitajan ohjaamalla
ruiskusuukappaleella, erityisesti betonin ruiskuttamiseksi, heiluvaa
liikettd heilahdusakselin ympdri, jolloin heilahdusliikkeen aikana
heilahdusakselin ja ruiskusuukappaleen pituusakselin sisdltdvd taso’
heilahtelee heilahdusakselin ymp&dri ensimmdisen ja toisen k3adntd-
asennon vdlilld, jolloin ruiskusuukappale saatetaan kdyttdlaitteen
avulla heilahtelemaan. Keksinndén kohteena on my®s laite tdmdn tavan
suorittémiseksi.

Sovitettaessa ruiskubetonia eri pinnoille, esim. tunnelin
kattoon, on tunnettua antaa ruiskusuukappaleen suorittaa heiluvaa
liikettd heilahdusakselin ympdri. Heilahdusliikkeen nopeuden ja suu-
ruuden mddrdd tdlléin tavallisestl koneenhoitaja, joka suorittaa

ruiskusuukappaleen liikkeen kanssa tahdistettua heiluvaa liikettd



ohjausvivulla, Jjoka kdyttdlaitteen vdlitykselld vaikuttaa ruisku-
suukappaleeseen. Ruiskutettaessa esim. tunnelin kattoja kohti vaikut-
taa ruiékusuukappaleeseen liitetty ruiskuletku heilahdusliikkeeseen
eri tavalla liikkeen eri vaiheiden aikana. Kun ruiskusuukappale
kiepautetaan suoraan yléspdin suunnatusta asennosta, vaikuttaa ruis-
kuletku kiepautusliikettd vastaan, kun taas se sitd vastoin helpot-
taa kiepautusliikettd, kun ruiskusuukappale on matkalla takaisin
pystysuoraan yldspdin suunnattuun asentoonsa. Tdmd saa aikaan sen,
ettd heilahdusliikkeen nopeus voi vaihdella kyseisestd tydasennosta
riippuvaisesti. Tasaisen betonipddllysteen aikaansaamiseksi on oleel-
lista; ettei heilahdusliikkeen nopeus vaihtele liian paljon, mikd
asettaa suuria vaatimuksia koneenhoitajalle. Sitd paitsi on tasitta-
vaa suorittaa pitemmin aikaa haluttua, tasaista heilahdusliikettd.

Keksinndn tarkoituksena on poistaa ndmd tunnetut epdkohdat
ja aikaansaada tapa ja laite, jotka mahdollistavat ruiskusuukappa-
leen halutun heilahduksen aikaansaamisen yksinkertaisesti ja tehok-
kaasti. |

Tdmd saavuietaan keksinndén mukaisesti ehdotetulla tavalla,
jolle on tunnusomaista, ettd heilahdusliikkeen nopeus pidetdin oleel-
lisesti vakiona molempien kdd&ntdasentojen vdlilld, ettd heilahdus-
automaatti kytketddn automaattiselle heilahdukselle ensimmdisen ja
toisen k&ddntdasennon vdlisen sektorin yli, ettd koneenhoitaja voi
‘ottamalla heilahdusautomaatin kdsinohjaukseen saada ruiskusuukappa=-
leen ohittamaan toisen kdidntdasennon ja ettd automaattinen heilahdus
alkaa uudelleen, kun kdsinohjaus lakkaa, jolloin heilahdus tapahtuu
kahden uuden, samaan suuntaan aikaisempiin k#8nt&asentoihin ndhden
siirretyn kddntbasennon vidlillé4.

T&1ldéin voi automaattinen liike olla yhtd suuri molemmista
kddntbasennoista poispdin oleviin suuntiin tal automaattinen liike
vol olla my®s tolsesta kddntdasennosta poispdin olevaan suuntaan suu-
rempi kuin toisesta kd&ntbasennosta poispdin olevaan suuntaan tapah-
tuva liike.

Keksinnén mukaisesti tehdylle laitteelle tavan suorittamisek-
si, jossa laitteessa ruskusuukappale, erityisesti betonin ruiskutta-
miseksi, on sovitettu heilahtelemaan heilahdusakselin ympdri, joka
sijaitsee samassa tasossa kuin ruiskusuukappaleen pituusakseli, jol-

loin kdyttdlaite on sovitettu saattamaan ruiskusuukappale heiluvaan



liikkeeseen ensimmidisen ja toisen kaantdHasennon valisen heilahdus-
sektorin yli heilahdusakseliin ndhden ja jolloin kdyttdlaitteen vai-
kutussuunta on kdsin muutettavissa ja jolloin kdyttdlaitteeseen sisdl-
tyy vdrdhtelevd moottori, on keksinndén mukaisesti tunnusomaista,
ettd kuhunkin moottoriin johtavaan tulojohtoon on sovitettu sindnsd
tunnettu ylikeskidventtiili, joten ruiskusuukappaleeh heilahdusnopeus
on oleellisesti yhtd suuri molempiin suuntiin, .ettd venttiili moot-
torin tulojohdoissa vallitsevan virtaussuunnan muhttamiseksi on sovi-
tettu siten, ettd siihen vaikuttaa heilahdusautomaatti automaattisen
heilahduksen aikaansaamiseksi venttiilin automaattisen asennonvaihta-
misen avulla ja ettd heilahdusautomaatti on varustettu ohjauselimel-
14, Jjonka avulla sitd voidaan ohjata kdsin heilahdussektorin asennon-
muuttamiseksi heiléhdusakseliin néhden.
‘ Keksinndn mukaisesti voidaan heilahdus suroittaa siten auto-
maattisesti kahden kddntéasennon vdlilld, mutta kuitenkin on mahdol-
lista yksinkertaisella tavalla parhaillaan tapahtuvan heilahduksen
aikana siirtdd kdintdasemia haluttuun suuntaan ottamalla automatiikka
kdsinohjaukseen,
_ Keksinndn muut edulliset suorituémuodot Ja erityispiirteet

kdyvdt i1lmi alipatenttivaatimuksista.

Keksintdd selitetddn seuraavassa ldhemmin oheisessa piirus-
tuksessa esitetyn suoritusesimerkin avulla.

Kuvio 1 esittdd betonin ruiskuttamista varten tarkoitetun
varustelun sivﬁkuvantoa, jossa on keksinn&n mukainen laite. )

Kuvio 2 esittdd kaavamaisesti ruiskusuukappaletta eri asen-
noissa kuviossa 1 olevan nuolen II suunnassa ndhtynd.

Kuvio 3 esittdd kaavamaisesti keksinn®n mukaiseen laitteeseen
sisdltyvdd kdyttdlaitetta.

Kuvio 4 esittdd kuviossa 3 olevan k&ytt8laitteen sdhkdistid
heilahdusautomaattia.

Kuviot 5 ja 6 esittdvdt kuvion 3 kdyttdlaitteen pneumaattista
heilahdusautomaattia kahdessa eri ty&asennossa.

Keksinndn mukaiseen ruiskuvarusteluun 1 sisdltyy ohjaushytti
2, jota kannattaa alusta 3. Oﬁjaushytti 2 on edullisesti tavanomail-
sesti k&ddnnettdvissid pystysuoran akselin ympdri alustaan 3 ndhden,
joka puolestaan voi olla nostettavissa ja laskettavissa sekd siirret-
tdvissd vaakatasossa. Ohjaushyttiin 2 kiinnitetty varsi 4 liikkuu

kuvan tasossa ja silld on tavanomaiseen tapaan muuttuva pituus. Var-



ren 4 vapaaseen pddhdn on sovitettu pidin 5, 3joka kannattaa ruisku-
suukappaletta 6, joka vuorostaan on liitetty ruiskuletkuun 7. Varren
4 ja ruiskuletkun 7 vdliin on sovitettu kuorkituksenpoistoelin 8,
jonka tehtdvdnd on vdhentdd pitimen § kuormitusta.

| Pidin 5 on moottorin avulla kddnnettdvissd heilahdusakselin
10 ympdri, kuten kaksoisnuoli 11 osoittaa. Ohjauselimen 12 avulla
voidaan ruiskusuukappaletta 6 kddntdd kaksoilsnuolen 13 suunnassa
akseliin 14 nshden, joka on oleellisesti kohtisuorassa heilahdusakse-
liin 10 ndhden. Ruiskusuukappaleen pituusakseli 15 sijaitsee samassa
tasossa kuin heilahdusakselli 10 ja se voidaan siten ohjauselimen 12
avulla saattaa eri asentoihin heilahdusakseliin 10 ndhden. Erdstd
sellaista mahdollista asentoa on merkitty viitemerkinndlld 15', jossa
siis ruiskusuukappale 6 on suunnattu vinosti eteenpdin ja yl&spdin
ohjaushytistd 2 katsoen.

Kuviossa 2 vastaa kuvion 1 kuvatasoa pystytaso 16. Heilahdus-
akselin 10 ympdri tapahtuvan mielivaltaisen heilahdusliikkeen aikana
voidaan ruiskusuukappale 6 saattaa eéim. suorittamaan ensimmdisen
kddntdasennon 17 ja toisen kddntdasennon 18 vidlistd heilahdusliiket-
t4. Niiden molempien k#intdasentojen 17 ja 18 vdlisestd keskiasen-

- nosta 19 kddntyy ruiskusuukappale 6 ndin ollen kulman « verran mo-
lempiin suuntiin. Heilahdusliikkeen aikana ylitetyn kulman suuruus
on siis 2 . T&md heilahdusliike voidaan tarpeen mukaan sovittaa
eri tavoin, kuten Jjdljempdnd kdy ilmi.

Keksinndn mukaiseen laitteeseen sisdltyvdd hydrauliéta kdyt-
tolaitetta 20 esitetddn kaavamalsesti kuviossa 3. Moottori'9, joka
on edullisesti vdrdhtelevdd tyyppid, on johtéjen 21 ja 22 valityksel-
ld liitetty nelitieventtiiliin 23, jolla on kolme asentoa. Nelitie-
venttiili 23 on puolestaan johtojen 24 ja 25 kautta yhdistetty 813y-
sd11i66n 26. Johtoon 24, joka on tulojohto, on kytketty moottori~
kdyttéinen pumppu 27. Mooytorin 9 ja nelitieventtiilin 23 vdliin on
kytketty tunnetuntyyppinen kaksoisylikeskidventtiili 28. T&1ll8in on
ylikeskidventtiili 29 kytketty johtoon 21 ja ylikeskidventtiili 30 on
kytketty johtoon 22. Ylikeskidventtiilien tehtdvdnd on cstdd letkun
painoa kiihdyttdmdstd heilahdusliikettd, kun rusikusuukappale on
matkalla suhteellisen vaakasuuntaisesta asennosta takaisin pystympdén
asentoon. Tdten saadaan aikaan heilahdusnopeuden automaattinen siitd.
Johtojen 24 ja 25 wvdlilld on tunnetulla tavalla ylivirtausventtiili
31.



Nelitieventtiili 23 on vastakkaisiin suuntiin vaikuttavien
voimien A ja B avulla vaihdettavissa eri asentoihin moottorin 9
tydsuunnan muuttamiseksi. Voimat A ja B voidaan aikaansaada monella
eri tavalla tarpeiden ja toivomusteh mukaan.

© Kuvio 4 esittidi sihk8istd heilahdusautomaattia 32 voimien
A ja B aikaansaamiseksi. Vaihtojénniteléhteéseen liitetyn muuntajan
33 toinen sivu on kytketty tasasuuntaajaan 3U4. Tasasuuntaajan 34 posi-
tiiviseen napaan liitetty johto 35 on liitetty kahteen asetuselimen
36 avulla synkronisesti ohjattavaan vaihtokytkimeen 37 ja 38. Vaihto-
kytkin 37, joka on kaksiasentoinen, on ensimmidisen johdon 39 vdli-
tykselld liitetty vaihtokytkimeen 40 ja toisen johdon 4l vilitykselld
liitetty vaihtokytkimeen 42. Kaksi k&4mig ul4 ja 45 kdsittdvid rele
43 on johtojen 46 ja 47 kautta liitetty vaihtokytkimiin 40 ja 42.
Vaihtokytkintd 42 ohjaa vaihtokytkimeen 38 liitetty aikareleyksikkd
48, joka samoin kuin rele 43 on liitetty tasasuuntaajan 34 negatii-
viseen napaan yhdistettyyn johtoon 49.

Esitetyssd asennossa on heilahdusautomaatti 32 asetettu ki-
sinohjattavalle heilahdukselle siten, ettd asetuselin 36 asetetaan
kdsinohjattavaa heilahdusta varten tarkoitettuun asentoon. Virtatie
vaihtokytkimen 38 kautta on td1l8in avoin, kun taas vaihtokytkin 37
yhdistdd johdot 35 ja 39 toisiinsa. Esitetyssd asennossa ei kulje
virtaa k&sinohjatun vaihtokytkimen 40 kautta, mutta vaihtokytkimen
asentoa muuttamalla voidaan virta saada virtaamaan toisen johton
46 tai 47 kautta. TH118in aktivoituu joko kddmi 44 tai 45 silld
tuloksella, ettd ohjausvoima A tai B kuviossa 3 esitetyn nelitie-
venttiilin 23 asennonvaihtamiseksi saadaan aikaan. Niin kauan kuin
virtaa kulkee esim. jdhdon 46 kautta, kdyttdid moottori 9 ruiskusuu—
kappaletta 6 yhteen suuntaan. Vasta silloin kun vaihtokytkin 40 saa--
tetaan muuttamaan asentoa, niin ettd virta kulkee sen sijaan johdon
47 kautta, muuttaa moottori 9 ja siten my8s rusikusuukappale 6 liike-
suuntaa. Vaihtokytkinfé 40 k&sittelemdlld voidaan ndin aikaansaada
ruiskusuukappaleen & haluttu heilahdusliike.

Jos asetuselin 36 sen sijaan asetetaan automaattista heilah-
dusta varten tarkoitettuun asentoon, niin virta kulkee vaihtokytkimen
38 kautta aikareleyksik®n 48 ldpi ja edelleen katkaisee vaihtokytkin
37 johdon 39 kautta kulkevan piiriin, kun taas sen sijaan johdon 41
kautta kulkeva piiri sulkeutuu. Aikareleyksikk® 48 on tehty sellai-

seksi, niin ettd se kiintein tai s&d&dettdvin aikavidlein vaihtaa vaih-
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tokytkimen 42 asennon siten, ettd johdot U6 ja 47 tulevat vuorotel-
len virtaa johtaviksi. T&4114 tavoin aikaansaadaan samalla tavalla
kuin dsken selitetyssd kdsinohjauksessa ohjausvoimat A ja B kuviossa
3 esitetyn, nelitieventtiiliksi tehdyn asetusventtiilin 23 asennon-
vaihtamiseksi. Kuviossa 5 esitettyyn penumaattiseen heilahdusauto-
maattiin 50 sisalfyy kaksinvaikutteinen sylinteri 51, Jjoka vaikuttaa
ohjauselimeen 52 kuviossa 3 esitetyn asetusventtiilin 23 asennonvaih-
tovoimien A ja B aikaansaamiseksi. Ohjauselin 52 on varustettu kdden-
sijalla 53 kdsinohjausta varten. Kaksiasentoinen ohjausventtiili 5U4
on liitetty Jjohtojen 55 ja 56 vdlitykselld sylinteriin 51. Ohjaus-
venttiilin 54 tuloon on liitetty johto 57, joka sulkuventtiilin 58
vdlitykselld on yhteydessd paineilmasdiliddn §59.

Ohjausventtiilid 54 voidaan muuttaa pneumaattisesti ja se on
sen vuoksi liitetty kahteen ohjausjohtoon 60 ja 61. Ohjausjohto 60
on liitetty johtoon 57 sulkuventtiilin 58 jdlkeen, kun taas ohjaus-
johto 61 on liitetty johtoon 57 ennen sulkuventtiilii 58. Johtoon
60 on kytketty asetuselimeen 62 sisdltyvd venttiili 63, kun taas joh-
toon 61 on kytketty asetuselimeen 64 sisdltyvd venttiili 65. Asetus-
elimet 62 ja 64 on Jjohtojen 66 ja 67 vdlitykselld liitetty johtoihin
55 ja vastaavasti 56.

Kummassakin asetuselimessd 62 ja 64, jotka ovat samanlaisia,
ottaa vastaava venttiili kyseiseen venttiiliin liitetyssd sdilidssd
68, 69 vallitsevasta paineesta riippuvaisen.asennon. Kumpaankin sdi-
1idihin 68 ja vastaavasti 69 liitettyyn johtoon 66 ja vastaavasti 67
on kytketty kuristuskohta 70 Ja vastaavasti 71, joiden kuristusta
voidaan edullisesti muuttaa. Rinnan kuristuskohtien 70 ja 71 kanssa
on kytketty takaiskuventtiilit 72 ja vastaavasti 73, jotka sulkeutu-
vat virtaussuunnassa sdilifistd 68 ja vastaavasti 69 poispdin.

Kuviossa 5 esitetyssd asennossa on venttiili 58 suljettuna,
joten heilahdusautomaatti 50 on asetettu kdsinohjattavalle heilahduk-
selle ohjauselimen 52 avulla. Sylinteristd 51 voi ilma poistua osit-
tain johdon 55 ja ohjausventtiilin 54 kautta ja osittain johdon 56,
ohjausventtiilin 5%, johdon 57 ja venttiilin 58 kautta. Tdmd merkit-
see sitd, ettd kddensijaa 53 voidaan siirtdi edestakaisin halutulla
tavalla kohtaamatta vastarintaa sylinterissa 51.

Kuvio b esittdd samaa heilahdusautomaattia 50 kuin kuvio 5,
mutta nyt toisessa tydasennossa. Heilahdusautomaatti on tédssid tapa-

uksessa asetettu automaattiselle heilahdukselle siten, ettd sulku-



venttiili 58 on avattu. Koska ohjausventtiili 54 on esitetyssd asen-
nossa, joutuu johto 55 paineen alaiseksi silld seurauksella, ettd
sylinterin 51 md3ntd liikkuu kuviossa oikealle, ts. aikaansaa ohjaus-
voiman A. 54i1i% 68 on juuri tdyttynyt johdon 66 ja takaiskuventtii-
lin 72 vdlitykselld, joten venttiili 63 pysyy suljetussa asennossa.
Samanaikaisesti vuotaa ilmaa kuristuskohdan 71, johtojen 67 ja 56
sekd ohjausventtiilin 54 kautta ilmakehddn., Tdmd aikaansaa sen,

ettd ohjauselin 57 jatkaa liikkumistaan oikealle siihen saakka, kun-
nes s5dilid 69 on tyhjentynyt ja sallii siten venttiilin 65 asennon-
muuttumisen kuviossa 5 esitettyyn asentoon. T&11l8in vaihtaa ilma
johdon 61 kautta ohjausventtiin 54 kuviossa 5 esiteftyyn asentoon,
niin'étté ilmanpoistuminen s8ilidstd 68 alkaa ja sdilid 69 tdyttyy
uudelleen. OhJjausventtiilin 54 asennonmuuttuminen aikaansaa nyt sen,
ettd johto 56 tulee paineen alaiseksi, joten sylinterin 51 midntd
liikkuu vasemmalle, niin ettd ohjauselin 52 harjoittaa asennonvaihto-
voimaa B. Kuristusta 70 ja 71 sdd4tdmdl1ld voidaan ndin ollen sddtdi
sdilididen 68 ja 69 tyhjennysaikoja, mistd seuraa, ettd sylinterin
51 liikemalliin voidaan vaikuttaa halutulla tavalla. Tekemdlld sdi-
liGiden 68 ja 69 tyhjennysajat yhtd pitkiksi saadaan tulokseksi
kuviossa 2 esitetyntyyppinen liike, jossa heilahdus tapahtuu kahden
kidntsasennon 17 ja 18 wvdlilld, jotka eivdt muuta asemaa.

Jos sen sijaan toisen s#ilidén tyhjennysaika tehdd&dn pitemmdk-
si kuin toisen s4i1idn tyhjennysaika, saadaan tulokseksi heilahdus-
liike, jossa kddntdasennot asteittain siirtyvdt. Toiselle taholle
voi heilahdusliike tapahtua esim. kdintSasennosta 17 kééntéasentoqn
18, kun taas sitd vastoin heilahdusliike vastakkaiselle taholle voi
0lla pienempi, joten k&&ntyminen tapahtuu, ennen kuin kiidntdasento
17 on saavutettu. Tdstd puolestaan on tuloksena se, ettd seuraava
kddntyminen tapahtuu vasta sen jdlkeen, kun k3intBasento 18 on ohi-
tettu, jne. Tdten on siis mahdollista saada kdintdasennot asteittain
siirtymddn tiettyyn suuntaan.

Sylinteri 51 on edullisesti mitoitettu siten, ettd sitd voi-
daan ohjata kdsin kédensijan 53 avulla. Ndin tulee mahdolliseksi
toivomuksen mukaan lyhentdd tai pidentdd tiettyyn suuntaan parhail-
laan tapahtuvaa liikettd. T&mdn tuloksena voidaan keskiasentoa 19
siirtdd. Kun kédensija.53 uudelleen pddstetddn irti, aikaansaadaan
samanlainen heilahdusliike kuin aikaisemmin, mutta nyt aikaisempaan
keskiasentoon 19 ndhden siirretyn keskiasennon ympdri. Tdmd pdtee

luonnollisesti 51113 edellytykselld, ettei kuristuksia 70 ja 71 ole



muutettu. Automaattinen heilahdus voidaan katkaista vaihtamalla
gulkuventtiili 58 kuviossa 5 esitettyyn asentoon. Tdmidn jdlkeen
voidaan, mikdli niin halutaan, suorittaa kdsinohjattu heilahdus kd-
densijan 53 avulla.

My&s muita heilahdusautomaatteja kuin tdssd esitettyjd voi-
daan luonnollisesti kdyttdd asetusventtiilin 23 automaattisen asen-

nonvaihtamisen aikaansaamiseksi.
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" Patenttivagtinukset

1. Laite riippuvaan ruiskuletkuun liitetyn ruiskusuutti-
men saattamiseksi heilahtelemaan, erityisesti betonin ruiskutta-
miseksi, joka suutin heilahtelevasti sovitettu ruiskusuuttimen
pituusakselin tasossa kulkevan heilahdusakselin ympdri, jossa
laitteessa on kdyttdkoneisto ruiskusuittimen saattamiseksi hei-
lahtelevaan liikkeeseen heilahdussektorin yli ensimmdisen ja toi-
sen kddntdasennon vdlilld heilahdusakseliin ndhden, jolloin k&dyt-
tOlaitteeseen kuuluu hydraulinen vidr&hdysmoottori, jossa on kak-
si tulojohtoa (21,22) ja jélloin moottorin tulojohtojen (21,22)
virtaussuunnan muuttamiseksi automaattiselta heilahdusohjausyksi-
kHltd (32,50) automaattiselle ruiskusuuttimen heilahtelulle, on
sgddtdventtiili (23) aseteltavissa, t unn e t t u siitd, etti
kumpaankin vdr&hdysmoottorin (9) tulojohtoon (21,22) on sovitettu
sindnsd tunnettu ylipaineentasausventtiili (29,30) estd&m#&n hei-
lahdusliikkeen kiihtymistd ruiskuletkun painon alla ruiskusuutti-
men ollessa matkalla asennosta ldhemp&nd vaakatasoa takaisin
asentoon ldhempind pystysuoraa tasoa, jolloin ruiskusuuttimen
(6) heilahdusnopeus kumpaankin heilahtelusuﬁntaan pysyy oleelli-
sesti vakiona, ettd heilahdusohijausyksikk®, heilahdussektorin
aseman asettelemiseksi uudelleen suhteessa heilahdusakseliin (10)
voidaan yliohjata tai sivuuttaa, ja ettd automaattinen heilahdus-
ohjausyksikk® (32,50) on kytkettdvissd k#Hsi- ja automaattiohja- .
tulie heilahteiulle ja on varustettu kayttolaltteella (40,53)
k§sin ohjattua heilautusta varten.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnet t u
siitd, ettd heilahdusautomaatti (32) on sihk®inen ja se on varus-
tettt kahdella magneettikd&mills (44,45), jotka voidaan aktivci-
da yksi kerrallaan ja jotka on sovitettu vaikuttamaan kdyttd-
laitteen (20) asetusventtiiliin (23), ettd aikarelevksikkE& (48)
voidaan kytked automaattiéelle heilahdukselle ja ettd se on sovi-
tettu pitdmddn vuorotellen molemmat magheettik&d&mit aktivoituina.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t u n n é t tu
siitd, ettd heilahdusautomaatti (50) on pneumaattinen ja se on
varustettu k#dyttdlaitteen (20) asetusventtiilin (23) kanssa toi-
mivalla kaksivaikutteisella sylinterilld (51), jota syOtetddn
kaksiasentoisen ohjausventtiilin (54) kautta, jonka asentoa voi-

daan muuttaa kahden pneumaattisen ohjauselimen (62,64) avulla.

-~
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4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, tunnet tu
siitd, ettd kumpaankin pneumaattiseen ohjauselimeen (62,64) sisdl-
tyy ventiili (63,65), joka on sovitettu sulkemaan tai avaamaan
ohjausventtiiliin (54) johtava ohjausjohto (60,61), jolloin
painesdilitssd (68,69) oleva paine pitdd ventiilin suljettuna
palautusjousen voimaa vastaan, koska painetaso ndissd s8ililissa
S ylittdd etukdteen mddrdtyn painetason, ettd painesdilid (68,69)
on liitetty kaksivaikutfeisen sylinterin (51) toiseen johtoon
(55 ja vastaavasti 56), jolloin painesdili®dn yhteydessd on paine-
s8i1idn tEyttdsuuntaan avautuva takaiskuventtiili (72,73) ja
t¥min kanssa rinnan kytketty kuristuskohta (70,71).

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, t unne t t u
. 8iitd, ettd kuristusta (70,71) voidaan muuttaa painesdilidn (68,
69) tyhjennysajan s&dtdmiseksi ja siten myds sen ajan sddtidmisek-

8i, jolloin sylinterin (51) mdntd 1liikkuu toiseen suuntaan.
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Patentkraw

1. Anordning f8r en pendlande rdrelse av ett pd en hédng-
ande sprutslang anordnat sprutmunstycke, sdrskilt fOr sprutning
av*betong} vilken anordning &r pendlande anordnad kring en i
samma plan som sprutmunstyckets axel 1dpande pendlingsaxel, om-—
fattande en drivmekanism £&r att bibringer sprutmunstycket en pend-
lande rorelse 6Vér en pendlingssektor mellan ett fdrsta och ett
andra vdndl&ge i forhdllande till pendlingsaxeln, varvid en hyd-
raulisk oscillationsmotor ingdr i drivmekanismen, vilken motor
uppvisar tva& tilledningar (21,22), varvid en stdllventil (23)
fér dndring av flddesriktningen i motorns tilledning (21,22) frén
en automatisk pendlingsmandverenhet (32,50) till en automatisk
pendling av sprutmunstycket, &r mandvrerbar, k E#nne teck ~
n ad dirav, att i varje tilledning (21,22) i oscillationsmotorn
(9) anordnats en i och fdr sig k&nd Overtrycksutjdmningsventil
(29,30) £b6r foérhindrande av pendlingsrdrelsens acceleration under
sprutslangens vikt, ndr sprutmunstycket befinner sig péa vdg frén
ett mera horisontalt l&ge till ett mera vertikalt l&ge, varige-
nom sprutmunstyckets (6) pendlingshastighet i bdda pendlingsrikt-
ningarna haller vidsentligt konstant, att pendlingsmandverenheten
for aterinstdllning av pendlingssektorns position i forhallande
till pendlingsaxeln (10) &r &verstyrbar eller kan kringgas, och
att den automatiska pendlingsmandverenheten (32,50) kan omstdllas
fér manuell eller automatisk pendling och dr fdrsedd med ett styr-
don (40,53} £8r den manuella pendlingen.

2. Anordning enligt krav 1, k &8 nnetecknad diravy
~att pendlingsautomaten (32) &r elektrisk och dr fdrsedd med tva
magnetspolar (44,45), som dr aktiverbara en at gangen och &r
anordnade att paverka drivanordningens (20) stdllventil (23),
~att en tidreldenhet (48) &r inkopplingsbar for automatisk pend-
ling och dr anordnad att alternerande hdlla de bada magnetpolar-
na aktiverade.

3. Anordning enligt krav 1 , k &nnetecknaid ddr-
av, att pendlingsautomaten (50) dr pneumatisk och &dr fdrsedd
med en drivanordningens (20) stdllventil (23) paverkande dubbel-
verkande cylinder (51), som matas via en tvdldges styrventil (54},

som &r omstdllbar medelst tvad pneumatiska styrdon (62,64).
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4. Anordning enligt krav 3, k Ennetecknad ddr-
av, att i vardera av de pneumatiska styrdonen (62,64) ingadr en
ventil (63,65), som dr anordnad att stdnga eller &ppna en styr-
ledning (60,61) till styrventilen (54), varvid ventilen mot kraft-
en fradn en returfjdder halls stdngd av tryckét i ett tryckmagasin
(68,69) da trycknivan ddri Gverstiger en i fOrvig bestdmd tryck-
niva, att tryckmagasinet (68,69) &r anslutet till den dubbelverk-
ande cylinderns (51) ena ledning (55 resp.56), varvid det i an-
slutning till tryckbehallaren finns en I tryckbehdllarens fyll-
ningsriktning sig Sppnande backventil (72,73) och en med denna
parallellkopplad strypning (70,71). _

4. Anordning enligt krav 4, k 8 nne t ec knagd dJdir-
av, att strypningen (70,71) &r variabel £0r reglering av tryck4
magasinets (68,69) t®mningstid och dirigenom #ven f8r reglering

av den tid cylinderns (51) kolv rdr sig i endera riktningen.
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